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1 Generell informasjon

1.1 Informasjon om bruksanvisningen

Generelt

Denne bruksanvisningen inneholder grunnleggende anvisninger som
skal folges ved bruk og vedlikehold av fjernkontrollen.

En forutsetning for sikkert arbeid er overholdelse av alle angitte
sikkerhetsanvisninger og handlingsanvisninger.

Derfor skal denne bruksanvisningen ubetinget leses av og felges av
alle personer som har i oppdrag a jobbe med maskinen, som f.eks.
betjening, feilretting og istandholding (vedlikehold og stell).

Bruksanvisningen er del av produktet, og skal eventuelt leveres videre
sammen med produktet til tredjeperson eller etterfglgende eiere. Den
skal alltid veere tilgjengelig for betjeningspersonellet pa produktets
brukssted.

Dessuten skal lokale ulykkesforebyggende regler som gjelder for
produktets bruksomrade, generelle sikkerhetsbestemmelser og
sikkerhetsbestemmelsene fra maskinprodusenten overholdes.

Fjernkontrollen kan leveres med ulike sensorkombinasjoner.

Folg alltid denne bruksanvisningen ved bruk av fjernkontrollen. Dersom
ditt system ikke er utstyrt med alle sensorene, er beskrivelsen av noen
sensorer ikke av betydning for deg.
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Med forbehold Vi forsgker a holde denne bruksanvisningen korrekt og oppdatert. For a

om endringer beholde vart teknologiske forsprang, kan det likevel veere ngdvendig
uten forhandsvarsel a foreta endringer pa produktet og betjeningen av
det, som ikke stemmer overens med denne bruksanvisningen. | sa fall
kan du spgrre produsenten om en oppdatert bruksanvisning. For feil,
utfall og derav fglgende skader tar vi intet ansvar.

lllustrasjoner lllustrasjonene i denne bruksanvisningen er ment a gke forstaelsen. Det
kan forekomme at illustrasjoner i denne bruksanvisningen ikke er i
malestokk eller avviker noe i forhold til originalen.
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1.2 Symbolforklaring

Advarsler Advarsler i denne bruksanvisningen er merket med symboler. Disse
anvisningene innledes med signalord som gir uttrykk for alvorligheten
ved faren.

Slike anvisninger skal alltid fglges og tas hensyn til for & unnga ulykker,
personskader og materielle skader.
FARE!
. ... henviser til en umiddelbar farlig situasjon som kan fere til dad eller
A store personskader dersom den ikke forhindres.
ADVARSEL!
: ... henviser til en mulig farlig situasjon som kan fgre til ded eller store
A personskader dersom den ikke forhindres.
FORSIKTIG!
: ... henviser til en mulig farlig situasjon som kan fare til mindre eller lette
personskader dersom den ikke forhindres.
FORSIKTIG!

... henviser til en mulig farlig situasjon som kan fgre til materielle skader
dersom den ikke unngas.
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Tips og anbefalinger

MERK!
ﬁl ... fremhever nyttige tips og anbefalinger, samt informasjon for effektiv
og problemftri drift.

Trinn for trinn Trinn for trinn anvisninger som skal utfares av betjeningspersonellet, er
nummererte.
1) ...
2) ...
3) ...

Oppramsinger e Oppramsinger er merket med svarte punkter.
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1.3 Ansvarsbegrensning

1.4 Opphavsrett

Alle angivelser og anvisninger i denne bruksanvisning er utarbeidet
under hensyntaking til gjeldende standarder og forskrifter, aktuelt
teknisk kunnskapsniva sa vel som langvarig kunnskap og erfaring.

Produsentet patar seg intet ansvar for skader som skyldes:

¢ |kke forskriftsmessig montering og installasjon

¢ |kke a ha fulgt bruksanvisningen

o |kke forskriftsmessig og feilaktig bruk

e Bruk utenfor bruksgrensene

e Bruk av ikke tilstrekkelig kvalifisert eller oppleert personell
o Bruk av ikke godkjente reservedeler og tilbehgr

e Ombygging av produktet

Det virkelige leveringsomfanget kan avvike fra det her beskrevne og

viste ved spesialvarianter, montert ekstra leveranseopsjoner eller pa
grunn av nye tekniske endringer.

Se side 2 i denne bruksanvisningen.

1.5 Gjeldende ekstra dokumentasjon

Ekstra informasjon om montering av Big Sonic-Skis® og om oppbygning
og innstilling av parametermeny for fiernkontrollen finner du i fglgende
dokumentasjon:

10-02-02120  Monteringsanvisning Big Sonic-Ski® (de)
10-02-00894  Parameterinnstilling fijernkontroll (de)
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1.6 Reservedeler

Originale reservedeler og tilbehar godkjent av produsenten gker
sikkerheten.

Bruk av andre deler kan begrense brukerens rettigheter til bruk av
maskinen, og kan gjgre ansvar/garanti for fglger av bruken ugyldig.

FORSIKTIG!

Fare for personskader ved falske reservedeler!

Falske, feilaktige eller ikke godkjente reservedeler kan fgre til skader,
feilfunksjoner eller totalt utfall av maskinen, og kan redusere
sikkerheten.

Derfor: * Bruk kun originale reservedeler fra produsenten.

Sper produsenten om originale reservedeler.

1.7 Endelig avsluttet bruk / gjgre ubrukbar

Nar den skal endelig tas ut av bruk skal komponentene i fiernkontrollen
gjores ubrukbare mot pa nytt & tas i bruk - spesielt ved uberettiget
tredjepart.

1)  Sla av streamforsyningen til produktet.
2) Koble fra produktet pa alle kontakter.
3) Demonter produkt.

4a) Ved komponenter med tilkoblingskabel > Kapp av
tilkoblingskabelen.

4b) Ved komponenter med tilkoblingsstepsler > @delegg stopselet
mekanisk.
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1.8 Avfallshandtering

Emballasje

Produkt

Produktet beskyttes ved spesiell emballasje ved transport fra fabrikken.
Denne bestar av miljgvennlig, lett skillbare materialer som kan
gjenbrukes.

For avfallshandtering av emballasjen anbefaler vi en gjenbruksstasjon.

Produktet skal ikke kastes i husholdningsavfallet. Produktet skal
avfallshandteres korrekt.

Sa lenge det ikke er avtalt retur eller avfallshandtering, skal de
demonterte delene etter korrekt demontering gjenbrukes som fglger:

o Metalliske materialrester som metallskrot.
¢ Elektroniske komponenter i henhold til gjeldende lokale forskrifter.

FORSIKTIG!

Fare for personskader ved ikke forskriftsmessig avfallshandtering

av produktet!

Ved brenning av plastdeler oppstar giftige gasser som kan veaere

helseskadelige.

Derfor: * Produktet skal avfallshandteres forskriftsmessig etter
gjeldende nasjonale og lokale forskrifter  for
avfallshandtering.

FORSIKTIG!

Fare for personskader ved ikke forskriftsmessig avfallshandtering

av produktet!

Feilaktig avfallshandtering kan gjgre det mulig for uberettigede

personer @ anvende produktet pa en feilaktig mate. Dette kan fare til

store personskader for slike personer og/eller tredjepart, samt fare til

miljgskader.

Derfor: * Produktet skal til enhver tid beskyttes mot tilgang fra
uberettigede personer.
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1.9 Garantibestemmelser

Denne bruksanvisningen inneholder ingen garantibestemmelser.
Garantibestemmelsene er del av produsentens "Generelle salgsvilkar".

1.10 Kundeservice

For teknisk informasjon star produsenten til disposisjon med sitt
servicenett.
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2 Grunnleggene sikkerhetsanvisninger

Generelt

2.1 Bruksformal

Dette avsnittet gir et overblikk over alle viktige sikkerhetsaspekter for
optimal beskyttelse av personellet samt for sikker og problemlgs drift.
Anvisningene gjer det mulig for eier og bruker tidlig & kunne oppdage
og helst unnga farer ved bruken.

Eier/driftsansvarlig har ansvaret for at alle brukere kjenner og falger
disse anvisningene.

2.1.1 Forskriftsmessiq bruk

Dynapac Screed-Control System er utelukkende designet og konstruert
for de her beskrevne forskriftsmessige bruksformal.

Registrering av en referansehgyde og/eller referansevinkel ved
rotasjonsgiver, laser- eller ultralydsensorer.

Registrering av skriddvinkel ved vinkelsensor.

Registrering av vibrasjons-, stamper- og etterkomprimatorfrekvens
ved impulsgivere montert i skriddet.

Registrering av skriddets takprofil ved en wiresensor.

Registrering av materialmengde i omradet ved mateskruen ved
ultralyd materialsensorer.

Innstilling av ulike skal-verdier, sa vel som parametere for effekten
av hydraulikksystemet pa maskinen.

Automatisk beregning av reguleringsavvik for skriddnivellering og
takprofilregulering, og oversending av reguleringsavvik til en
overordnet kontroller via CAN-bus.

All annen bruk enn den som er nevnt her, sa vel som all bruk som ikke
overholder de tekniske data, regnes som ikke forskriftsmessig og som
feilaktig bruk.
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ADVARSEL! Fare ved ikke forskriftsmessig bruk!
A Enhver bruk som gar ut over den forskriftsmessige og/eller annen bruk
av systemet kan fare til farlige situasjoner.
Derfor: ¢ Produktet skal kun brukes forskriftsmessig.

2.1.2 Feilaktig bruk

e Ikke forskriftsmessig bruk.

e Overskridelse av angitte grenseverdier i databladet.

e Bruk av produktet uten oppleering.

e Bruk av produktet utenfor bruksgrensene.

e Gijgre sikkerhetsinnretningene uvirksomme.

¢ Fjerning av anvisnings- og varselsskilt.

e Apning av produktet (s& langt ikke tillatt for bestemte formal).

e Ombygging eller endringer av produktet.

e Ta produktet i bruk etter tyveri.

e Bruk av produktet nar det er synlige mangler eller skader.

e Bruk av produktet med ikke godkjent tilbeher fra tredjeparts
produsent.

e Bruk av produktet pa utilstrekkelig sikrede byggeplassomrader
(f.eks. ved veiarbeider)

e Bruk av produktet for styring av maskiner, anlegg eller bevegelige
objekter dersom disse ikke er utstyrt med ekstra styringsinnretninger
og overordnede sikkerhetsinnretninger.
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2.2 Bruksgrenser

Fjernkontrollen er egnet for bruk i omgivelser der mennesker kan
oppholde seg permanent. Det skal ikke brukes i aggressive eller
eksplosive omgivelser.

Lokale sikkerhetsmyndigheter og sikkerhetsansvarlige skal kontaktes

av den driftsansvarlige for det startes arbeid i farlige omgivelser, i
neerheten av elektriske anlegg eller i lignende situasjoner.

2.3 Endringer og ombygginger av produktet

For & unnga farer og for a sikre optimal effekt skal det hverken foretas
endringer av produktet eller pa-/ombygginger, som ikke utrykkelig farst
er godkjent av produsenten.

2.4 Innhold i bruksanvisningen

Alle personer som har i oppdrag & jobbe med eller pa produktet, skal ha
lest og forstatt bruksanvisningen fgr slikt arbeid pabegynnes. Dette
gjelder ogsa dersom den aktuelle personen tidligere har jobbet med et
slikt eller et lignende produkt eller er oppleert av produsent/leverandgr.
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2.5 Driftansvarligs ansvar

Fjernkontrollen skal brukes for yrkesmessige formal. Den
driftsansvarlige for produktet er da underlagt de lovpalagte HMS-
reglene.

| tillegg til arbeidsinstruksene i denne bruksanvisningen skal alle
gjeldende sikkerhetsbestemmelser, ulykkesforebyggende bestem-
melser og miljgvernbestemmelser for produktets bruksomrade
overholdes.

Spesielt gjelder:

o Eier/driftsansvarlig ma innhente informasjon om de gjeldende HMS-
reglene, og foreta en risikovurdering for ekstra farer som kan fglge av
spesielle arbeidsforhold pa produktets brukssted. Dette skal
formuleres i en form for bruksanvisning for bruk av produktet.

e Denne bruksanvisningen skal oppbevares i umiddelbar naerhet av
produktet, og skal alltid veere tilgjengelig for personene som bruker
produktet.

o Driftsansvarlig skal klart fastsette personellets ansvar for betjeningen.

o Driftsansvarlig skal forsikre seg om at innholdet i bruksanvisningen er
fullt forstatt av betjeningspersonellet.

e Angivelsene i bruksanvisningen skal fglges fullt ut og uten
begrensninger!

¢ Den driftsansvarlige skal sgrge for at alle vedlikeholds-, inspeksjons-
og monteringsarbeider skal utfgres av kvalifiserte fagfolk, som er
tilstrekkelig informert ved et inngaende studium av bruksanvisningen.

e Den driftsansvarlige skal informere produsenten eller forhandleren
dersom det oppstar sikkerhetsmangler pa produktet eller som faglge av
bruken av det.
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2.6 Betjeningspersonell

ADVARSEL!

Fare for personskader ved utilstrekkelige kvalifikasjoner!

Ikke forskriftsmessig omgang med produktet kan fgre til store

personskader og materielle skader.

Derfor: * Spesielle oppgaver skal kun utfgres av personer som
nevnt i de aktuelle kapitlene i denne bruksanvisningen.

Ufagleert

Oppleert person

Kvalifisert
fagpersonell

| bruksanvisningen er det nevnt folgende kvalifikasjoner for ulike
oppgaver:

Som hjelpemannskap uten fagkunnskap (legperson) regnes alle som
hverken er kvalifisert som fagleert eller som oppleert..

Som oppleert person regnes de som av driftsansvarlig eller produsent
har fatt informasjon om oppgaven som skal utfgres og mulige farer ved
ikke forskriftsmessig bruk, og om ngdvendig har fatt oppleering om
ngdvendige verneinnretninger og vernetiltak.

Kvalifisert fagpersonell i denne bruksanvisnings betydning er personer
som er fortrolig med montering, igangkjgring og drift av produktet, og
som har aktuelle kvalifikasjoner for sine oppgaver. Pa basis av sin
utdannelse, sin kunnskap og erfaring samt kjennskap til gjeldende
bestemmelser er fagpersonellet i stand til & forhindre risiko og mulige
farer som kan oppsta ved drift og istandholding av produktet.

Blant annet er ogsa kunnskap om fgrstehjelpstiitak og lokalt
redningsutstyr ngdvendig.
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2.7 Spesielle farer

Generelt

Elektrisk strgm

| falgende avsnitt beskrives restrisikoer som fglger av risikoanalysen.
De her angitte sikkerhetsanvisninger og advarsler i de fglgende
kapitlene i denne bruksanvisningen skal fglges, for & redusere
helsefare og forhindre farlige situasjoner.

FARE!

Fare fra elektrisk strgm!

Ved arbeid med Laser-mast eller Power-mast i umiddelbar neerhet av
elektriske anlegg som f.eks. luftledninger eller elektriske jernbane-
[trikkespor, er det livsfare pga. elektrisk stgt.

Derfor: * Hold tilstrekkelig sikkerhetsavstand til elektriske anlegg.

* Dersom det er tvingende nedvendig a jobbe ved slike
anlegg, kontakt de ansvarlige for anlegget eller
myndighetene fgr arbeidet pabegynnes, og felg deres
anvisninger.

Bevegelige komponenter

FORSIKTIG!

Fare for personskader fra bevegelige maskindeler!

Under styring og regulering av skriddet beveges komponenter og
moduler pa maskinen automatisk eller manuelt. Roterende og/eller
rettlinjede bevegelige komponenter og moduler pa maskinen kan fare il
store personskader og materielle skader.

Derfor: * Personer skal holdes wunna arbeidsomradet for

maskin/skridd.
* Gjenstander skal fijernes fra arbeidsomradet for
maskin/skridd.
* Under driften, ikke stikk handen inn i bevegelige
komponenter.

» Sla alltid av systemet nar maskinen star i ro.
* |lkke foreta arbeid pa sensorikken nar systemet er i
automatisk modus.
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Utstikkende maskindeler

Fare for personskader fra utstikkende maskindeler!
Ettermonterte systemkomponenter (f.eks. sensorer) kan stikke ut over de
maskintypiske mal. Dette kan fgre til personskader og materielle skader.
Derfor: * Forsikre deg om at maskinen betjenes av en kvalifisert og
erfaren bruker.
* Personer skal holdes wunna arbeidsomradet for
maskin/skridd.
* Gjenstander skal fijernes fra arbeidsomradet for
maskin/skridd.

FORSIKTIG!

Feilfunksjon

Fare for personskader ved feilfunksjon!

Ukontrollert oppfersel fra maskinen pa grunn av feil ved en

systemkomponent kan fgre til store personskader i maskinens

arbeidsomrade, eller fare til materielle skader.

Derfor: * Forsikre deg om at maskinen betjenes, styres og overvakes
av en kvalifisert og erfaren bruker. Brukeren ma veere i stand
til & foreta nadtiltak som f.eks. ngdstopp.

e Personer skal holdes unna arbeidsomradet for
maskin/skridd.

* Gjenstander skal fijernes fra arbeidsomradet for
maskin/skridd.

» Sikre byggeplassomradet.

ADVARSEL!

Manglende instruksjon

Fare for personskader ved manglende eller ikke komplett

instruksjon!

Manglende eller ufullstendig instruksjon kan fagre til feilbetjening eller

feilaktig bruk. Det kan fere til ulykker med store personskader, materielle

skader eller miljgskader.

Derfor: * Fglg sikkerhetsanvisningene fra produsenten og eierens
anvisninger.

ADVARSEL!
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Utilstrekkelig sikring

ADVARSEL!

Fare for personskader ved utilstrekkelig sikring!
Utilstrekkelig sikring av byggeplassen og bruksstedet for en komponent,
f.eks. lasersender, kan fgre til farlige situasjoner for trafikken og pa
byggeplassen.
Derfor: » Pass pa at byggeplassen er tilstrekkelig sikret.
» Pass pa ftilstrekkelig sikring av bruksstedet for de enkelte
komponentene.
* De landsspesifikke, lovpalagte sikkerhets- og
ulykkesforebyggende forskrifter (HMS) skal folges, sammen
med aktuelle trafikkregler.

Manglende maleresultater

FORSIKTIG!

Fare ved manglende maleresultater!
Manglende maleresultater ved bruk av et produkt etter fall, annen feil
belastning eller endring, kan fare til store materielle skader.
Derfor: * |kke bruk produkter med synlige skader.
* Fgr ny bruk av bruk av en komponent som har falt,
gjennomfar en kontrollmaling.

2.8 Sikkerhetsinnretning

Fjernkontrollen har en egen overordnet sikkerhetsinnretning i form av en
nagdstoppknapp.
Innkobling av denne ngdstoppbryteren er maskinprodusentens ansvar og
anbefales sterkt.

Fjernkontrollen har videre en definert CAN-kommando som kan brukes
fra eksternt for & gripe inn i reguleringen. Ved hjelp av denne
kommandoen kan beregningen av reguleringsavvik kobles ut.

Ved feil blinker alle lysdiodene pa LED-pilene pa fjernkontrollen for a
gjere brukeren oppmerksom pa at det har oppstatt en feil.
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2.9 Forholdsreqgler ved fare og ved ulykker

2.10 Skiltmerking

Forebyggende tiltak

Veer alltid forberedt pa ulykker og brann!

Ha alltid ferstehjelpsutstyr (farstehjelpsskrin, ullteppe osv.) og
brannslukker innen rekkevidde.

Personellet skal gjeres fortrolig med utstyr for varsling, farstehjelp og
redning.

Hold tilfartsveier for redningsbiler apne.

Ved hendelser: Handle riktig

Stopp produktet STRAKS ved hjelp av ngdstoppknappen.
Start farstehjelp.

Bring personer ut av faresonen.

Informer den ansvarlige pa arbeidsstedet.

Varsle lege og/eller brannvesen.

Apne tilfartsveier for redningsbiler.

ADVARSEL!

Fare for personskader dersom symbolene er uleselige!

Under tidens gang kan merker og symboler pa produktet tilsmusses eller
pa andre mater bli uleselige.

Kraftige mekaniske pavirkninger kan fare til at skilt og symboler Igsner.
Derfor: » Sikkerhetsanvisninger, advarsler og betjeningsanvisninger

skal alltid holdes i god lesbar stand.

» Kontroller regelmessig at skilt og symboler sitter godt fast
pa produktet.

* |kke fjern skilt og symboler fra produktet.
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3 Transport, pakking oqg lagring

3.1 Transportinspeksjon

For a sikre tilstrekkelig beskyttelse under transporten, er produktet godt

emballert.
Ved leveranse, kontroller straks at innholdet er komplett og at det ikke

er transportskader.

Ved ytre synlige transportskader, ga frem som fglger:
o |kke godta leveransen, eller ta forbehold.
¢ Noter skadeomfang pa transportpapirene eller pa fraktbrevet fra
speditaren.
¢ Innled reklamasjon.
e Apenbart skadede produkter skal ikke tas i bruk.

Reklamer alle mangler sa snart de oppdages. Erstatningskrav kan kun
gjeres gjeldende innenfor de gjeldende reklamasjonsfristene.
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3.2 Transport

3.3 Lagring

Ved transport av utrustningen til bruksstedet eller i felten, pass altid pa
at produktet transporteres i egnede transportbeholdere, og at det er
tilstrekkelig sikret.

Transport aldri produktet lgst i en bil. Funksjonen av produktet kan
sterkt reduseres ved slag og stot.

Ved forsendelse med tog, fly eller skip skal det alltid brukes
originalemballasjen og transportkartonger, eller annen aktuell passende
emballasje. Emballasjen beskytter produktet mot slag og vibrasjoner.

Produktet skal alltid lagres i godt ventilerte og terre rom, beskyttet mot
fuktighet ved lagringen og lagres helst i originalemballasjen.

Sterke temperatursvingninger under lagringen skal unngas.
Kondensvann som dannes kan fare til redusert funksjon.

Ved lagring, ta hensyn til produktets temperaturgrenseverdier, spesielt
om sommeren dersom utrustningen oppbevares inne i kjgretgyer.
Tillatte lagringstemperaturer finner du i tekniske data for produktet.
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4 Produktbeskrivelse

Merking av
produktet

Fjernkontrollen er et universelt styre- og reguleringssystem for
anleggsmaskiner.

Det omfattende utvalget av sensorer for avstands- og vinkelmaling, den
haye brukerkomforten og hey driftssikkerhet gjer fijernkontrollen til et
fleksibelt og enkelt reguleringssystem.

Systemet er basert pa den mest moderne mikroprosessorteknikken og
jobber med en sakalt CAN-bus (Controller Area Network).

Denne CAN-bus er den nyeste standarden og garanterer hgyest mulig
systemsikkerhet. Det gjor det ogsa mulig pa enkleste mate a betjene
systemet sentralt, og pa grunn av modulariteten er det enkelt & utvide.
Slik kan f.eks. nye sensorer, alt etter krav om bruksomrade, til enhver
tid ettermonteres.

Fjernkontrollen er hjertet i systemet, og registrerer tilkoblede sensorer
automatisk nar det slas pa.

Hver komponent i systemet (utenom kabel) er utstyrt med et typeskilt.
Typeskiltet inneholder CE-merking (1), ng@yaktig betegnelse av
apparatet (2), artikkelnummer for produktet (3) samt et lgpende
serienummer (4).

Etterfglgende tegning viser et eksempel pa et typeskilt.

_Dynapac No.: 4812030284
5 ___—T Type: Screed controller

Art. No.. 04-25-70250
4 | —[Ser.No. 149-110-110 ¢er— |

DynNAPAC
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5 Oppbyagning, systemoversikt og funksjon

Generelt

5.1 Oppbygning

| dette avsnittet blir du fortrolig med oppbygning av Dynapac-
fiernkontrollen og dens grunnleggende virkemate.

For hver regulatorkrets eller hver maskinside finnes en egen regulator
(fiernkontroll) og minst en tilhgrende sensor.

Alt etter maskin og bruksomrade kan brukeren sette sammen sitt
system etter egne ansker.

Det er bare a velge fra det store utvalget av tilgjengelige sensorer, og
finne den som oppfyller kravet best mulig og koble den til Dynapac-
fiernkontrollen.

CAN-bus gir mulighet for samtidig tilkobling av flere sensorer til en
fiernkontroll. Brukeren velger den aktuelle aktive sensoren ved hjelp av
programvaren.
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5.2 Systemoversikt og funksjon
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Dynapac-fiernkontrollen har alle ngdvendige taster og
optiske indikatorer for styring av systemet, og aktuell
systemstatus kan til enhver tid leses av pa fjernkontrollen.
Her blir sensorsignalene og tastetrykk bearbeidet og
videresendt til den overordnede styringen pa maskinen.

Dynapac Screed-kontrolleren leser de nedenstaende
sensorene som er montert i og pa skriddet, og sender
maleverdiene videre til den overordnede styringen pa
maskinen.

Sensorer som males er:

Stamperfrekvens,  vibrasjonsfrekvens, etterkomprimator-
frekvens, materialsensor mateskrue venstre, materialsensor
mateskrue hayre, skriddbreddesensor venstre,
skriddbreddesensor hgyre.

Videre overtar og overvaker den hele toveiskom-
munikasjonen med det overordnede styresystemet pa
maskinen.

Digi-Slope sensoren SLOS-0150 (vinkelsensor) bruker en
svaert ngyaktig elektromekanisk maler, og brukes for
registrering av helningsvinkelen til skriddet.

Digi-Rotary-sensoren ROTS-0300 er en sensor for
avstandsmaling, som registrerer maleverdien ved hjelp av
mekaniske midler og en eksisterende referanse.

Der kan brukes bade en stram og slakk wire, eller en flate
(f.eks. en allerede ferdig kjgrebane).
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Sonic-Ski® plus SKIS-1500 er en sensor for avstandsmaling,
som benytter fem ultralydsensorer. En sjette sensor brukes
for temperaturkompensasjon.
Ved mekanisk scanning av bakken dannes et gjennomsnitt
av maleverdiene fra de fem ultralydsensorene pa Sonic-Ski®
plus.

Gjennomsnittsberegning

ved Sonic-Ski®

o =

vanlige
enkel-tasting

Kjoreretning

t—
resulterende veidekke resulterende veidekke

Ved mekanisk scanning av wire er Sonic-Ski® plus ikke bare
i stand til & male avstand til referansen, men kan over hele
arbeidsbredden pa ca. 25 cm ogsa male posisjon av wiren
eller en kant under sensorhodene.

o = o = o B
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En Sonic-Ski

Ein Sonic-Ski

Ll

=

| h
t—
resultierende StraBendecke

resulterende veidekke

=

Ved Big Sonic-Ski® blir prinsippet med gjennomsnittsverdi,
som kjent fra Sonic-Ski® plus, fert videre.

Da blir typisk tre sensorer (f.eks. 3x Sonic-Ski® plus)
fordelt over maskinens lengde - eller ved hjelp av ekstra
mekanikk ogsa utstikkende fra maskinen.

Unntaksvis kan gjennomsnittsmalingen ogsa gjgres med
bare 2 sensorer (f.eks. Sonic-Ski® plus foran og bak).

Da sma ujevnheter allerede elimineres ved hver enkelt
Sonic-Ski® plus, vil montering av Big Sonic-Ski® registrere
og redusere ogsa belger og sma, langtrukne
haydeforskjeller i den langsgaende profilen pa bakken.

Big-Ski

- 1 7

] h
resultierende Stralendecke t

resulterende veidekke
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Dual-Sonic-sensoren DUAS-1000 er en sensor for avstandsmaling, som
bruker ultralydteknologi.
Ved hjelp av en referansemaling mot en bayle med definert avstand i parallell
med til egentlig avstandsmaling blir maleverdien til Dual-Sonic sensor
temperaturkompensert.

Den prop. Laser-receiveren LS-3000 er en sensor for avstandsmaling som
kan brukes med alle vanlige rotasjonslasere, som for eksempel ra@dlyssendere
(helium, neon) og infraredsendere.

Den brukes blandt annet for plassbygging og har et mottaksomrade pa 29 cm.

Power-master brukes kun i forbindelse med lasermottakere.

Power-Mast ETM-900 forstgrrer mottaksomradet for en lasermottaker
betraktelig, da sensoren kan etterfgres i hele reguleringsomradet il
laftesylinderen.

En ytterligere fordel ved en Power-mast er at brukeren av lasermottakeren kan
plassere lasermottakeren raskt og enkelt i senderens laserstrale.

Dersom begge sidene av maskinen skal reguleres med lasermottakere, sa ma
det monteres en Power-mast pa hver side for a kunne utnytte de nevnte
fordelene fullt ut.
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Uansett hvilken sensor som brukes, det grunnleggende prinsippet for reguleringen er det
samme:

Grunnregelen for reguleringen er fortigpende: Male - sammenligne - regulere

En regulatorkrets brukes for & sette en angitt fysisk stgrrelse (reguleringsstarrelse) til en
gnsket verdi (skal-verdi) og holde den der uavhengig av eventuelle forstyrrelser. For a
oppfylle reguleringsoppgaven ma den aktuelle verdien av reguleringsstgrrelsen, er-verdien,
males og sammenlignes med skal-verdien. Dersom avvik opptrer skal det etterreguleres pa
egnet mate.

Ytre feil

AuRere Stérung

Il

Skal-verdi Fastsla et avvik Korrekturtiltak Er—vgréi
| I | I |

[
Sollwert :> Feststellung einer :> Korr:(;frlrj]:anr:ag- :> Ist-Wert

Abweichung
Messung des A
Ist-Wertes

Maling av er-verdi
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6 Betjenings- og indikatorelementer, driftsmoduser

6.1 Beskrivelse av fiernkontrollen

I denne bruksanvisningen beskrives betjening av Dynapac-fiernkontrollen og dermed den
sentrale komponenten i systemet. | avsnittene om betjening av de enkelte sensorene
forutsettes det forstaelse av grunnleggende betjening av fijernkontrollen.

Fjernkontrollen inneholder alle taster som er ngdvendige for & betjene systemet, noen
funksjonslamper og en 3,5" TFT-skjerm som viser den aktuelle systemstatusen.
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6.1.1 Betjenings- og indikatorelementer, driftsmoduser

Skjermen NIDSTOPP

\ /

LED-indikator ﬁ
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Screed-Control
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u] Nivellering hayre
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Funksjonstaster

Mateskrue venstre
(Matebelte hayre)

Matebelte venstre
(Mateskrue hgyre)
Trekkpunkt- {

regulering ’EE' @ 4 E] H Signalhorn
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Tastaturet pa fiernkontrollen har ulike funksjoner, alt etter hvilken side den er satt inn pa.
Her adskiller seg spesielt de folgende merkede funksjonsblokkene.

Fiernkontroll venstre Fiernkontroll hgyre

Nivellering venstre Nivellering hagyre

Mateskrue venstre Mateskrue hgyre

|

Matebelte venstre Matebelte hgyre

6.1.2 Ngdstoppbryter

Nar ngdstoppbryteren trykkes, brytes ngdstopp-kjeden avbrutt, og det overordnede
styresystemet slar av maskinen automatisk.




6 Betjenings- og indikatorelementer, driftsmoduser

6.1.3 LED-indikatorer

LED-pilen brukes for a vise status av de aktuelle styrte ventilutgangene for brukeren.
Spesielt ved starre distanser mellom brukeren og fiernkontrollen eller ved sterkt sollys er
LED-pilen et nyttig indikatorelement.

Indikator LED-pil Reguleringsavvik Reguleringsutgang
° 5 ©
Reguleri HEVE
o0 o e0 o o Stort reguleringsavvik = erlngsutg?ngo
o ® o kontinuerlig pa
® ®
° 5 o © Reguleringutgang HEVE
O _ O . , ,
O O oo ® 0@ O O Middels reguleringsavvik pulserer med stgrre
0 e pulsbredde
° 5 ©
Reguleringut HEVE
e o0 00 0 o Lite reguleringsavvik egu ennguI gang
o o o o pulserer med liten pulsbredde
() (]
o) O
°5 o0° : . Reguleringsutganger ikke
e ¢ © ¢ o 0 o Ingen reguleringsavvik .
O O aktivert
o o)
O O
@, 2 ?
Reguleri t SENKE
e 0 000 o o Lite reguleringsavvik egu erlngsu. gang
o © O 5 pulserer med liten pulsbredde
@) O
?. P Reguleringutgang SENKE
@ @ . , :
© 0 oj@ 0 00 Middels reguleringsavvik pulserer med starre
o O © o pulsbredde
L 0 ®
Reguleri t SENKE
oo oce®% oo Stort reguleringsavvik = erlng.su ggng .
5O © 5 kontinuerlig pa
o) O
Forklaring: () =LEDerav (@ = LED blinker @ =LEDerpa

== Blinker alle LED pa LED-pilen samtidig foreligger det en feil.
Som oftes dreier det seg ved denne feilen ikke om virkelige defekter, men om et varsel om
at drift forsgkes ved ikke tillatte betingelser.
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6.1.4 3,5" fargeskjerm

Pa den 240 (B) x 320 (H) Pixel store bakbelyste fargeskjermen vises ved normal bruk den
valgte sensortypen pa den aktuelle reguleringskretsen, samt skal- og er-verdier for den.

| de ulike menyene vises valgmuligheter og parametere, samt systemanvisninger og
veiledning for konfigurering og innstilling.

Eksempel pa arbeidsvindu ved arbeid med
Sonic-Ski® plus:
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1) Aktuell valgt sensor

2) Innstilt felsomhet for den aktuelle valgte sensoren

3) Posisjon av wire under sensor (kun ved Sonic-Ski® plus wire)

4) Konfigurerbar informasjonslinje

5) Sensorens aktuelle malte verdi (er-verdi)

6) Aktuell valgt arbeidsmodus: 2 = Manuell (manuell drift)
@ = Automatisk drift
@ = Lasing er aktiv

7) Innstilt verdi som det skal reguleres til (skal-verdi)

8) Fysisk maleenhet for den aktuelle valgte sensoren

9) Retning av tverrfall (kun ved bruk av Digi-Slope-sensor)

10) Funksjon av tast F1 (her: anrop sensorvalg)

11) Funksjon av tast F2 (her: anrop vindusmeny)

12) Funksjon av tast F3 (her: anrop brukermeny)
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Er-verdi (5) og skal-verdi (7) for den aktive sensoren vises med fortegn, skal-verdien
dessuten med en fysisk maleenhet (8).
Fortegnet angir om det dreier seg om en positiv eller negativ tallverdi.

Pa skjermen vises kun negative fortegn, altsa "-"!

Retningspiler for tverrfall vises kun dersom Digi-Slope-sensoren er valgt som aktiv sensor.
Fallretningen for den viste pilen er fortegn for verdien fra Digi-Slope-sensoren (fall mot
venstre eller fall mot hgyre). Begge pilene vises kun samtidig ved visning av "0,0 %".

Opplasning og fysisk maleenhet for den viste verdien kan stilles inn i konfigurasjonsmenyen,
separat for avstandssensorer og for vinkelsensorer.
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6.1.5 Betjeningstaster nivellering

For bruk av de grunnleggende reguleringsfunksjonene trengs kun fa taster.

«][»]

LI

Opp-tast & ned-tast

Med opp-tasten eller ned-tasten endres skal-verdien for regulering i automatisk
drift.

I manuell drift styres den aktuelle ventilutgangen i takt med lengden av det
aktuelle tastetrykket.

| menyene brukes de for valg av menypunkter eller for innstilling av
parametere.

Enter-tast

Ved hjelp av Enter-tasten blir skal-verdi satt lik med er-verdi og/eller en null-
utligning gjennomfares.

I menyen brukes den for a bekrefte det aktuelle valgte menypunktet.

Auto-tast
Auto-/manuell tasten brukes for & koble mellom driftsmodusene manuell og
automatisk.

Manuell (manuell drift)

| driftsmodusen "Manuell" blir skriddet direkte operert med opp/ned-tastene pa
fiernkontrollen.

Den integrerte funksjons-LED er av i manuell modus.

Automatisk

| driftsmodus "Automatisk" blir opp/ned-tastene pa fjernkontrollen brukt for a
endre skal-verdiene for skriddet.

Dersom det ved sammenligning av malt er-verdi og innstilt skal-verdi, er en

differanse, vil fiernkontrollen styre utgangene ved hjelp av den overordnede
styringen, helt til denne differansen er utlignet.

Den integrerte funksjons-LED lyser i automatisk modus.
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6.1.6 Betjeningstaster F1-F3

Funksjonstastene F1 til F3 har ulik funksjon, alt etter i hvilket vindu eller meny du er for
gyeblikket.

Den aktuelle funksjonen er tydelig merket pa skjermen med et symbol, og gjer navigasjonen
i de enkelte menyene oversiktlig og enkel.

Et tomt tekstfelt over en funksjonstast betyr at den i denne menyen ikke har noen funksjon.

e ——

)

| arbeidsvinduet har tastene fglgende funksjon:
Funksjon av tast F1 (her: anrop sensorvalg)
Funksjon av tast F2 (her: anrop vindusmeny)
Funksjon av tast F3 (her: anrop brukermeny)

/I | < | = - = | X

[F1][F2][F34 [F1][F2][F3]

Tilordning av tastene i arbeidsvindu ... ... 0g i brukermenyen
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6.1.7 Betjeningstaster for mateskrue og matebelte

Som tidligere beskrevet styres mateskrue og matebelte av to identiske funksjonsblokker
som bare skiller seg fra hverandre ved at de har hvert sitt bakbelyste symbol i midten av den
aktuelle tasteblokken.

Betjening av styring av mateskrue og matebelte er ellers helt identisk.

Hand-tasten:

Tasten HAND kobler drift av mateskrue eller matebelte til manuell.
Mateskruen eller matebelte gar da med maksimal hastighet.

Den funksjons-LED som er integrert i tasten viser brukeren at modusen er

aktivert for gyeblikket.

For deaktivering, trykk tasten en gang til.

Aktivering av HAND-modus avslutter eventuelt tidligere aktivert automatisk
modus (AUTO).

Revers-tasten:
Tasten REVERSE kobler drift av mateskrue eller matebelte til "revers”, dvs.
U mateskrue eller matebelte vil kjgre i motsatt retning.
Revers-drift fortsetter sa lenge tasten holdes inntrykket, og avsluttes
automatisk nar tasten slippes.

Auto-tast:

Tasten AUTO kobler drift av mateskrue eller matebelte til automatisk modus.
Mateskruen vil da ga med en hastighet proporsjonal med sensoravstanden.

Den funksjons-LED som er integrert i tasten viser brukeren at modusen er

aktivert.

For deaktivering, trykk tasten en gang til.

Aktivering av AUTO-modus avslutter eventuelt tidligere aktivert manuell

modus.

Dersom indikatormenyen "Mateskrue" eller "Matebelte" ikke er aktiv pa
tidspunktet for tastetrykket, blir menyen automatisk apnet.
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Med pluss-tasten eller minus-tasten endres skal-verdien for regulering i
automatisk drift.
Dersom skjermen pa tidspunktet tasten trykker ikke er i menyen "Mateskrue"

+ Pluss- og minus-tastene:
| . .
eller "Matebelte", vil menyen automatisk endre seg.

6.1.8 Vippebryter trekkpunktsrequlering

Med vippebryteren kan skriddet kjares til gnsket arbeidsposisjon.
@f Ved manuell drift kjgrer vippebryteren trekkpunktet i samme retning som
E‘ \ 4 vippebryteren brukes.

Ved automatisk drift har vippebryteren ingen funksjon.

2

6.1.9 Vippebryter skriddbredde (venstre og hgyre)

- @» Med vippebryteren kan skriddbredden forskyves til venstre eller hgyre side.

6.1.10 Betjeningstast horn

Ved bruk av tasten gir hornet fra seg et lydsignal.




6 Betjenings- og indikatorelementer, driftsmoduser

6.2 Indikatorelementer for prop. laser-receiver

Laser-receiver er utstyrt med en LED-pil
(1) - som pa fjernkontrollen.

Avhengig av driftsmodus for fiernkontrollen
som er tilkoblet, har LED-pilen pa laser-
receiveren ulik funksjon.

| driftsmodus "Manuell" brukes den som
posisjoneringshjelp, i driftsmodus
"Automatisk" viser den status for
ventilutgangene.
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Visning av prop. laser-receiver i driftsmodus "Manuell"

| driftsmodus "Manuell* blir LED-ene pa laser-receiveren brukt for a
vise hvordan sensoren skal forskyves for at laserstralen skal treffe

mottaksomradet.

De brukes som posisjoneringshjelp.

Indikator Avvik Handling
°, 0®
oo .
Ingen laserstrale treffer
ooe OO
mottakeren,
0® %o
® ®
Oq e
00 . Lasermottaker eller
Laserstralen treffer over . .
000 000 mast ikke skjgvet
oo senter av mottakeren, opp
°® ®
O  ° Laserstralen treffer over
00
06 006 mottakeren, maks 2 cm Skyv lasermottaker
oo fra senteret pa eller mast litt opp,
e® % mottakeren,
04 o o0
Laserstralen treffer midt
YYXIY) .
pa mottakeren,
0o
0 o
% o° Laserstralen treffer
ee0
under mottakeren, Lasermottaker eller
YYXXX) .
oo maks 2 cm fra senteret | mast skyves litt ned,
o° 99 pa mottakeren,
o, °®
) Laserstralen treffer
Skyv lasermottaker
000 000 under senter av
eller mast ned,
o0 %4 mottakeren,
0 0
Forklaring: () =LEDerav (@ = LED blinker @ =LEDerpa
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Visning av prop. laser-receiver i driftsmodus "Automatisk”

| driftsmodus "Automatisk” blir LED-ene pa laser-receiveren brukt for &

vise brukeren status pa de styrte ventilutgangene.

De brukes altsa analogt med LED-pilen pa fiernkontrollen.

Indikator Reguleringsavvik Reguleringsutgang
O O
“oo” Reguleringsutgang
Stort leri ik
oof foo ort reguleringsavvi HEVE kontinuerlig pa
e e
€6 0° : Reguleringutgang
Middels
000 000 _ . HEVE pulserer med
reguleringsavvik
e? % stgrre pulsbredde
o) 0
€6 0° Reguleringutgang
(TY X YY) Lite reguleringsavvik HEVE pulserer med
0? %, liten pulsbredde
O 0
00 Reguleringsutganger
I leri ik
eeo 000 ngen reguleringsavvi ke aktivert
00
o~ o
@ @
“20° Reguleringsutgang
(YT XY T) Lite reguleringsavvik | SENKE pulserer med
o2 %4 liten pulsbredde
@ @

“20° Middels Reguleringutgang
000 000 . . SENKE pulserer med

reguleringsavvik

52 %4 starre pulsbredde
® °

oo’ Reguleringsutgang
000 000 Stort reguleringsavvik SENKE kontinuerlig

00 pa
o“  “o
Forklaring: ()=LEDerav (@ = LED blinker @ =LEDerpa
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6.3 Feilindikasjoner

Blinker alle LED pa LED-pilen pa fjernkontrollen samtidig
foreligger det en feil.

® ® Som oftes dreier det seg ved denne feilen ikke om virkelige
o oz o zo o o defekter, men om et varsel om at drift forsgkes ved ikke
0 ® ? . tillatte betingelser.

Informasjon om feilretting finner di i beskrivelsen for bruk av
de ulike sensorene, og i avsnittet "Feilretting".

(@ = LED blinker

6.4 Driftsmoduser ved nivellering

Manuell (manuell drift)
| driftsmodusen "Manuell" blir skriddet direkte operert med opp/ned-tastene pa
fiernkontrollen.

Automatisk
| driftsmodus "Automatisk" blir opp/ned-tastene pa fjernkontrollen brukt for a

fiernkontrollen utgangene selvstendig helt til denne differansen er regulert bort.

Halvautomatikk *

| driftsmodus "Halvautomatikk" kan opp/ned-tastene pa fijernkontrollen brukes for
a endre skal-verdiene for de enkelte reguleringskretsene.

Men det skjer likevel ingen styring av skriddet da utgangene er last i denne
driftsmodusen.

endre skal-verdiene for skriddet.
Dersom det er differanse mellom malt er-verdi og innstilt skal-verdi, styrer

Forrigling
| driftsmodus "Lasing" har det overordnede styringssystemet sperret alle
reguleringskretsene.

1 Denne driftsmodusen brukes nar det overordnede styringssystemet har deaktivert reguleringen
eller nar de ekstra betjeningsvariantene er aktivert med halvautomatikk i parametermenyen (se
ogsa neste side).
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6.5 Betjeningsvarianter for nivellering

Betjeningen av fjernkontrollen kan ved basiskonfigurasjon stilles inn pa tre ulike varianter av
produsenten. Betjeningen har disse forskjellene:

6.5.1 Standardbetjening

Regulering av skal-verdien med op/ned tastene skjer i driftsmodus "Automatisk"
fortlepende i trinn pa 1mm, sa lenge den aktuelle tasten holdes inntrykket.

Skriddet blir da kjgrt styrt av data fra reguleringen.

Pa skjermen vises den endrede skal-verdien.

Ved samtidig bruk av Enter-tasten sammen med opp eller ned tasten, kan den viste skal-
verdien endres uten pavirkning av skriddposisjonen.

6.5.2 Betjening med halvautomatikk

Regulering av skal-verdien med opp/ned-tastene skjer i driftsmodusene "Halvautomatikk"
og "Automatisk" fortlgpende i trinn pa 1 mm, sa lenge den aktuelle tasten holdes
inntrykket.

| driftsmodus "Halvautomatikk" skjer da ingen styring av skriddet da utgangene i denne
driftsmodusene er last.

Dersom det kobles om fra driftsmodus "Halvautomatisk" til driftsmodus "Automatisk”, blir
utgangene frigitt og skriddet styres i henhold til innstillingene fra reguleringen.

| begge driftsmodusene vises de endrede skal-verdiene pa skjermen.

Ved samtidig bruk av Enter-tasten sammen med opp eller ned tasten, kan den viste skal-
verdien endres uten pavirkning av skriddposisjonen.

Omkobling mellom driftsmodus "Manuell", Halvautomatikk" og "Automatisk" skjer rullerende
med auto/manuell tasten.
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6.5.3 Betjening med auto nullstilling

Skal-verdi blir i driftsmodus "Automatisk” regulert med 2mm i aktuell retning ved hvert
trykk pa opp eller ned tasten.
Skriddet blir da kjert styrt av data fra reguleringen.

Etter 5 sekunder blir den viste verdien automatisk registrert som nullpunkt, dvs. skal-verdi
og er-verdi settes begge til 0,0.

Betjeningen av de ulike sensorene i denne bruksanvisningen er beskrevet pa basis av
standardbetjeningen av fijernkontrollen.

Spesifikke forskjeller av betjeningsvarianter (som f.eks. den ekstra driftsmodusen
"Halvautomatisk" eller de ulike trinnverdiene ved regulering av skal-verdi) har ingen
betydning for den prinsipielle fremgangsmaten ved betjening.
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6.6 Spesialfunksjoner ved nivelleringen

6.6.1 Direkte menykobling

Definisjon Ved Igpende asfaltlegging brukes hovedsaklig nivelleringen.
Dersom fjernkontrollen ikke er i arbeidsvinduet for nivellering, ma forst
den aktuelle viste menyen avsluttes ved bruk av tasten F3.
Alternativt er det en annen variant for & koble om visningen til
arbeidsvinduet for nivellering.
Ved et tastetrykk pa en vilkarlig nivelleringstast som er tilordnet til
siden, hopper skjermen direkte over til nivelleringsmenyen.

Forutsetning Denne metoden for direkte omkobling til nivelleringsmenyen fungerer
kun for felgende menyer:
o Mateskrue
o Matebelte
o Tverrfallsvisning
o Sjikttykkelsesindikasjon

Er fiernkontrollen i en av de nevnte menyene, kan skjermen kobles om
tii arbeidsvinduet for nivelleringen med et trykk pa en vilkarlig
nivelleringstast.

BEE (5

Srde Ty
# ¥ =

N T -
Sl =

* & =)= F

e

Eksempel direkte tilbakehopp ved den venstre fijernkontrollen.
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For & unnga ugnskede endringer pa nivelleringen ved denne
omkoblingen, farer farste tastetrykk alltid til et tilbakehopp.

Etter omkobling til arbeidsvinduet har tastene fatt igjen sine beskrevne
nivelleringsfunksjoner.

Unntak "Auto-tast"

Auto/manuell tasten kobler ved hvert trykk alltid direkte mellom de to
modusene manuell og automatisk.

6.6.2 Kryssbetjening

Definisjon

Forutsetning

Moduser

Med kryssbetjening menes "krysset betjening" av nivelleringen.

Med denne spesielle betjeningsvarianten kan nivelleringen nar som
helst "fiernstyres" fra den motsatte siden av skriddet. Dette gir den
fordelen at du for & betiene den motsatte siden (f.eks.
trekkpunktregulering, endring av skal-verdi ...) ikke behgver & ga over til
motsatt side av skriddet.

Kryssbetjening baserer seg pa den tidligere beskrevne "direkte
menyomkobling", dvs. begge fjernkontrollene ma veere i en av fglgende
menyer:

o Nivellering

. Mateskrue

) Matebelte

o Tverrfallsvisning

o Sjikttykkelsesindikasjon

Dersom en av fjernkontrollene er i en annen meny, fungerer ikke
kryssbetjeningen.

Fra dashbordet kan kryssbetjeningen frikobles til ulike moduser.
0  Kryssbetjening ikke mulig

1 Bare visning av den andre siden

2 Visning og betjening av den andre siden

3 Samtidig visning av begge sidene
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Modus 0:
| denne modusen er kryssbetjening ikke mulig.

Modus 1 og 2:
I modus 1 kan den andre siden bare vises, men i modus 2 er ogsa direkte betjening mulig.
Da det bare er pa dette punktet modus 1 og modus 2 er forskjellige, vil vi na beskrive modus

2 nermere;:

| folgende eksempel beskrives det
hvordan hgyre fjernkontroll fjernstyrer
den venstre fiernkontrollen -
kryssbetjening.
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Den omvendte kryssbetjeningen skjer pa
samme mate.
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Omkobling av skjermen:

Fjernkontroll venstre Fjernkontroll hgyre

Dersom det under de nedenfor beskrevne forutsetningen trykkes en tast pa venstre
nivelleringsblokk, kobler skjermen pa hegyre fijernkontroll over til nivelleringen pa venstre

side.
Dvs. at na viser skjermen den sensoren som brukes pa den andre siden, samt er- og skal-

verdier for denne.
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For & unngad uenskede endringer av nivelleringen pa den andre siden ved denne
omkoblingen, vil dette forste tasterykk alltid bare fere til aktivering av kryssbetjening. Farst
etter omkobling til arbeidsvinduet pa andre siden far tastene sin beskrevne

nivelleringsfunksjon.

’Y = >
| \\é 6
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m °

For at det ved betjeningen ikke skal skje noen é‘_“\\
forveksling, vises det ved aktiv kryssbetjening en red, 9.8

blinkende pil pa skjermen, som peker pa den andre

"kryssbetjente" siden. :I : 2 3
=J AN
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Avslutning av kryssbetjening:

Fjernkontroll venstre

\\

+ 0} EEEE)
EI$

m&?!

G

e Dersom arbeidsvinduet for nivelleringen
forlates pa den venstre fjernkontrollen,
avbrytes automatisk kryssbetjeningen.

Dvs. en omkobling til meny for
materskrue, matebelte OSV. vil
automatisk fgre til et g@yeblikkelig
avbrudd.

Fjernkontroll hgyre

ﬂ

# [ EEE -

Automatisk avslutning etter 5 sekunder.
Dersom det i Igpet av denne tiden ikke
trykkes noen tast pa venstre nivellerings-
tastefelt, avsluttes kryssbetjeningen av
sikkerhetsgrunner automatisk.

Bruk av tasten F3 (avbryt).

Bruk en hvilken som helst tast pa hgyre
nivellerings-tasteblokk.

Bruk en hvilken som helst tast pa
matebelte tasteblokk.

Bruk av hvilken som helst tast pa
mateskrue tasteblokk.

Etter avsluttet kryssbetjening forsvinner den blinkende pilen, og skjermen viser pa nytt

verdiene for hgyre side.
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Modus 3:

| denne modusen vises de to /+00,00cm-|-00,00c,,f

sidene av nivelleringen samtidig.

Ogsa betjening av de to sidene
kan utfgres parallelt.

| tillegg vises takprofilhelningen. \
‘\‘ 1 [} 50 %

(forutsatt at de aktuelle sensorene
er pa plass i systemet). \ iy

Trykk pa tasten F3 (Avbryt) for & J/T @&® X
ga tilbake til arbeidsmenyen. 4
I motsetning til modus 2 gar ikke

denne modusen automatisk tilbake

etter en viss tid.

Visningen for to adskilte reguleringskretser beskrives detaljert nedenfor.
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6.6.3 Visning av 2 adskilte requleringskretser

Aktiver menyen med 2 reguleringskretser med et (| L e —— D /[ )
vilkarlig tastetrykk pa den "andre" siden. % 'II! §2 6 L)
!Z)et f(arste.tastejtrykket for aktivering medfgrer enna 2. 40% @
ikke noen justering. ¥ £
9.8 23
. L
12. 3 e
— —
Q| vwil® ©
————/ A\ v vﬁ
Arbeidsmenyen med visnin av to f N
meny . J +00. 00 cn+00. 00 cn
reguleringskretser kan konfigureres av brukeren. @ @
Den "aktuelle" siden brukes alltid til nivelleringen.
Den "andre" siden kan, som ved sensorvalget, ved +00. 00 c!+00. 00 »
hjelpo av F1 feks. brukes til nivellering eller 1.50 %
reguleringskretsen til takprofilen. iy
/I @ X
Q g
F1 F2 F3

Med F1 velges den andre reguleringskretsen

(nivellering eller takprofil). /T
Standardinnstillingen er nivelleringen pa den
"andre" siden.

Den aktuelle siden ligger alltid fast. iy
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Med F2 kommer du til vindusmenyen.

De ulike vinduene i vindusmenyen er detaljert
beskrevet i punkt "8.7 Vindusmeny".

F3 avslutter den tospaltede visningen og gar tilbake
til den normale arbeidsmenyen.

O

=
10.15°

- = X

A\

-2.405 ®

9.8 2
12.3 @

I | =

| tillegg til den beskrevne aktiveringen av den andre reguleringskretsen med

reguleringskretser" ogsa aktiveres direkte fra takprofilen (se 8.8

ﬁl en vilkarlig tast pa den "andre" siden kan "Visning av 2 adskilte

Takprofilmeny).
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7 Installasjon oq fagrste gangs bruk

Generelt Installasjon av fast kablede komponenter, montering av holder for ulike
sensorer og fgrste gangs bruk av systemet skal foretas av produsenten.
Produsenten har ogsa foretatt tilpasning av reguleringsparametere pa
ventiler og hydraulikken pa maskinen.

7.1 Sikkerhetsanvisninger

Installasjon og farste gangs bruk av produktet skal utelukkende utfagres
av produsentens medarbeidere eller av personer autorisert av
produsenten.

Fare ved feilaktig installasjon og fgrste gangs bruk!
Uautorisert ombygging av maskinen ved installasjon av produktet og feil
ved installasjonen kan redusere funksjon og sikkerhet pa maskinen, og
fore til fare eller til materielle skader.
Derfor: * Installasjon og fgrste gangs bruk skal utelukkende foretas
av personell med tilstrekkelige kvalifikasjoner.
* Folg anvisningene fra maskinprodusenten!
Dersom det ikke finnes tilstrekelige anvisninger, kontakt
maskinprodusenten fgr installasjon.
» Sikkerhets- og verneinnretninger som ma demonteres eller
deaktiveres for installasjonen, skal straks settes pa igjen
eller aktiveres etter avsluttet arbeid.

FORSIKTIG!
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8 Betjening Generelt

Generelt Beskrivelsene i dette avsnittet skal hjelpe deg ved bruk av produktet
som bruks- eller produksjonsmiddel. Dette omfatter
o sikker bruk av produktet
e bruk av alle produktets muligheter
e gkonomisk bruk av produktet

8.1 Sikkerhetsanvisninger

ﬁ Produktet skal kun brukes av oppleert personell.

Grunnleggende

Fare ved ikke forskriftsmessig bruk!
Ikke forskriftsmessig bruk kan fere til alvorlige personskader eller
materielle skader.
Derfor: * Produktet skal utelukkende brukes av personell med
ngdvendige kvalifikasjoner.
* Alle betjeningstrinn skal gjennomferes i henhold til denne
bruksanvisningen.

ADVARSEL!

Produktet ma kun brukes til det formalet som er angitt i avsnittet
"Forskriftsmessig bruk".
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8.2 Farste trinn

| kapittelet "Fgrste trinn" finner du informasjon om innkobling av
systemet sa vel som beskrivelse av sensorvalg.

Far innkobling Far hver bruk skal fiernkontroll, sensorer og kabel kontrolleres visuelt.
Kontroller alle komponenter pa systemet for synlige skader, at
koblingene pa kablene sitter godt og at sensorene er montert trygt og
korrekt.

Forsikre deg om at det ved innkobling ikke er personer eller gjenstander
i omradet ved skriddet, eller i omradet for andre bevegelige deler.

8.2.1 Innkobling

N

Sla pa stremforsyningen.
DyYnNAaPpaAc

Farst vises en startmelding i ca. 4 sekunder.

Dersom det trykkes en tast under startmeldingen, vises
programvareversjonsnummeret i ca. 4 sekunder i skjermen pa
fiernkontrollen.

Screed-Control
V2.00

Videre vises sideidentifikasjonen i ca. 4 sekunder.
Sideidentifikasjonen viser pa hvilken side av skriddet
fiernkontrollen er satt inn.

Dersom det trykkes en tast under startmeldingen, vises
programvareversjonsnummeret i ca. 4 sekunder i skjermen pa
fiernkontrollen.
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Anmerkning om sideidentifikasjon:

For feilfri samarbeid mellom de to fijernkontrollene, hgyre og venstre, er den

ﬁ korrekte sideidentifikasjonen viktig.

Derfor: e Ved oppstart av systemet ma du passe pa at sidene

identifiseres korrekt.

Dersom sensoren som det sist ble jobbet med, kobles til pa
nytt, skifter vinduet pa skjermen over til arbeidsvinduet

Dersom den sist anvendte sensoren skiftes eller kobles fra,
viser fijernkontrollen dette ved det viste symbolet i
arbeidsvinduet.

Brukeren blir derved ved oppstart gjort oppmerksom pa at
sensoren ikke lenger er til disposisjon.

Velg en annen sensor, eller sjekk hvorfor sensoren ikke lenger
er tilgjengelig.

-2.40% &

9.8 22
12.3 w

I @ =

VI ® =
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8.2.2 Sensorvalg

<):/I Dersom den sist anvendte sensoren er skiftet ut mot en annen, eller

- flere sensorer er koblet til samtidig pa samme side, kan den gnskede
sensoren for den aktuelle jobben velges under menyen "Sensorvalg".
Sensorvalget er kun tilgjengelig under driftsmodus "Manuell".

Slik endrer du aktiv sensor:

Oppkall: 0 N
+ aj%w = 6
| arbeidsvinduet, trykk funksjonstast F1 (</x). ' 2. 40% <@
9.8 2
¢ Vinduet for sensorvalg slukkes. P
e Symbolet /1 vises til venstre gverst i vinduet. 1 2. 3 cm
/1| @ |
< 4
F1 F2 F3
@ D
Velg en annen sensor med opp/ned-tastene. 4 /T
Dersom det er tilkoblet flere sensorer enn det kan = =
vises pa skjermen, vil systemet automatisk bla 3 i | =
videre. % =
e Valget markeres med svart. o —
e Valget bekreftes med Enter-tasten. ‘\ﬁn
‘
X
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Den nye sensoren er na klar til bruk.

@ =
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Oversikt Folgende sensorer er til disposisjon ved et maksimalt utrustet system:
sensor-
symboler ——— Ingen sensor

—
Me BR

g ==
i R

d =
il u

—

e =
=
=

i

il *

e —— ]
ﬂ:m:tg‘]
1 2 3
2ol T
1 2 3
=) ﬁk =
1 2 3
= 0 =
1 2 3
= =
1 2 3
g Y g
1 2 3

fiuT

(it

&}
[}

(it

li=m

[li=om

Sonic-Ski® plus SKIS-1500 med bakkeregistrering
Sonic-Ski® plus SKIS-1500 med wireregistrering
Digi-Slope sensor SLOS-0150

Digi-Rotary sensor ROTS-0300

Dual-Sonic sensor DUAS-1000

Prop. laser-receiver LS-3000

5 kanals laser-receiver

Prop. laser-receiver med Power-Mast ETM-900

5 kanals laser-receiver med Power-mast ETM-900
Big Sonic-Ski® av SKIS / SKIS / SKIS

Big Sonic-Ski® av SKIS / ROTS / SKIS

Big Sonic-Ski® av SKIS / DUAS / SKIS

Big Sonic-Ski® av SKIS / n.c. / SKIS

Big Sonic-Ski® av DUAS / DUAS / DUAS

Big Sonic-Ski® av DUAS / SKIS / DUAS

Big Sonic-Ski® av DUAS / n.c. / DUAS

3D GNSS

3D TPS

3D GNSS/TPS Slope

Q Strekningsavhengig tverrfallsregulering
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8.3 Omrustning

8.4 Utkobling

Ved sensorskifte til innrettingsarbeid, eller for arbeid pa sensorene, ma
fiernkontrollen alltid settes i driftsmodus "Manuell".

Av sikkerhetsgrunner gar fijernkontrollen fgrst til driftsmodus "Manuel"
nar systemet slas av, ogsa dersom driftsmodus "Automatisk" er slatt pa.
Koble alltid fijernkontrollen likevel til driftsmodus "Manuell" nar du
forlater maskinen.

Ved lengre arbeidspauser og ved avsluttet arbeid skal
streamforsyningen kobles fra og systemet demonteres eller sikres
forsvarlig mot ny innkobling.
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8.5 Mateskruemeny

O

For styring av mateskruen er det ulike driftsmoduser til disposisjon.
Screed-Control systemet beskrevet i denne bruksanvisningen registrerer
ved hjelp av en materialsensor avstanden til materialet, og registrerer alle
tastetrykk pa de aktuelle tastaturfeltene.

Denne informasjonen oversendes det overordnede styringssystemet og
bearbeides der. Hele styringen foregar fra dette overordnede systemet i de
ulike modusene.

Likevel vil vi i det fglgende forklare den ulike moduser neermere.

8.5.1 HAND-styring (manuell)

Holde-
funksjon

Knappe-
funksjon

Indikator

¢ | denne modusen kjgres mateskruen med fullt turtall.
Tasten HAND har 2 funksjoner:

e Et kort trykk pa tasten HAND aktiverer modusen.

e En grgnn funksjons-LED som er integrert i tasten, viser brukeren at
modusen for gyeblikket er aktivert.

o Aktivering av HAND-modus avslutter dessuten en eventuelt tidligere
aktivert automatisk modus (AUTO).

e For deaktivering, trykk paA HAND-tasten en gang til.

e Aktivering av AUTO-modus ender ogsa HAND-modus.

e Hvis HAND-tasten holdes inne litt, kjgres mateskruen bare sa lenge
tasten holdes inne. Hvis tasten slippes, stopper mateskruen automatisk.

e HAND-modus krever ingen separat displaymelding.
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8.5.2 AUTO-styring med materialsensor

Funksjon

Innkobling

+ (e

Indikator

Utkobling

En materialsensor plassert pa sideplaten maler avstand til materialet
som mates gjennom mateskruen.

Med driftsmodus AUTO har styringen som mal a alltid holde denne
avstanden konstant, slik at det alltid er tilstrekkelig materiale foran
skriddet.

Her sammenlignes kontinuerlig malt er-verdi fra sensoren med den
angitte skal-verdien. Differansem mellom de to verdiene er det sakalte
regulatoravviket.

Styring av mateskruen skjer proporsjonalt med beregnet regulatoravvik.

Modusen blir aktivert ved a trykke tasten AUTO.

Den grenne funksjons-LED som er integrert i tasten viser brukeren at
modusen er aktivert for gyeblikket.

Aktivering av AUTO-modus avslutter eventuelt tidligere aktivert manuell
modus (HAND).

Skal-verdien kan endres med "+" og "-" tastene.

Bare nar tastene +/- trykkes, kobles visningen automatisk om il
mateskruevinduet.

Ved betjening av AUTO-tasten vises ingenting.
Y

%. < Menysymbol

@ < Driftsmodus

12 ——— Sensormaleverdi
MMy

—— Skal-verdi

X < F3 avslutter indikasjonen

/

For deaktivering, trykk AUTO-tasten en gang til.
Aktivering av HAND-modus ender ogsa AUTO-modus.
Den gronne funksjons-LED i tasten er av.
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8.5.3 AUTO-styring uten materialsensor

Funksjon .

Innkobling °

Q)

+| .

Dersom ingen materialsensor er koblet til, har AUTO-modus en noe
annen funksjon.

| sa fall dreier mateskruen seg alltid med et konstant turtall.

Dette turtallet kan reguleres med skal-verdien.

Modusen blir aktivert ved a trykke tasten Auto.

Den grenne funksjons-LED som er integrert i tasten viser brukeren at
modusen er aktivert for gyeblikket.

Aktivering av AUTO-modus avslutter eventuelt tidligere aktivert manuell
modus (HAND).

Skal-verdien kan endres med "+" og "-" tastene.

Bare nar tastene +/- trykkes, kobles visningen automatisk om il

Indikator mateskruevinduet.
¢ Ved betjening av AUTO-tasten vises ingenting.
l%l < Menysymbol
@ Driftsmodus
— | ®—— Sensormaleverdi er ikke tilstede
E)% « Skal-verdi
X < F3 avslutter indikasjonen
\ )
Utkobling e For deaktivering, trykk AUTO-tasten en gang til.

Aktivering av HAND-modus ender ogsa AUTO-modus.
Den gronne funksjons-LED i tasten er av.
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8.5.4 Reversstyring

Funksjon ¢ | denne modus blir mateskruen styrt med fullt turtall i omvendt retning.

Innkobling e Modusen blir aktivert ved & trykke tasten "Revers".

U e Revers-drift fortsetter sa lenge tasten holdes inntrykket, og avsluttes
automatisk nar tasten slippes.

Indikator HAND-modus krever ingen separat displaymelding.

e For deaktivering, slipp ganske enkelt tasten.
Utkobling
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8.6 Matebeltemeny

For styring av matebeltet er det ulike driftsmoduser til disposisjon.
Screed-Control systemet som beskrevet i denne anvisningen registrerer
alle tastebetjeninger i den aktuelle tastaturblokken.

Denne informasjonen oversendes det overordnede styringssystemet og
bearbeides der. Hele styringen foregar fra dette overordnede systemet i de
ulike modusene.

Likevel vil vi i det fglgende forklare den ulike moduser neermere.

8.6.1 HAND-styring (manuell)

Holde-
funksjon

Knappe-
funksjon

Indikator

| denne modusen kjgres matebeltet med fullt turtall.
e Tasten HAND har 2 funksjoner:

Et kort trykk pa tasten HAND aktiverer modusen.

e En grgnn funksjons-LED som er integrert i tasten, viser brukeren at
modusen for gyeblikket er aktivert.

o Aktivering av HAND-modus avslutter dessuten en eventuelt tidligere
aktivert automatisk modus (AUTO).

e For deaktivering, trykk pa HAND-tasten en gang til.

e Aktivering av AUTO-modus avslutter ogsa HAND-modus.

e Hvis HAND-tasten holdes inne litt, kjgres matebeltet bare sa lenge
tasten holdes inne. Hvis tasten slippes, stopper matebeltet automatisk.

e HAND-modus krever ingen separat displaymelding.
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8.6.2 AUTO-styring med materialsensor

Funksjon

Innkobling

+ (e

Indikator

Utkobling

En materialsensor som er plassert over matebeltet, maler avstanden til
materialet som transporteres pa matebeltet.

Med driftsmodus AUTO har styringen som mal a alltid holde denne
avstanden konstant, slik at det alltid er tilstrekkelig materiale foran
skriddet.

Her sammenlignes kontinuerlig malt er-verdi fra sensoren med den
angitte skal-verdien. Differansem mellom de to verdiene er det sakalte
regulatoravviket.

Styring av matebeltet skjer proporsjonalt med beregnet reguleringsavvik.

Modusen blir aktivert ved a trykke tasten AUTO.

Den grenne funksjons-LED som er integrert i tasten viser brukeren at
modusen er aktivert for gyeblikket.

Aktivering av AUTO-modus avslutter eventuelt tidligere aktivert manuell
modus (HAND).

Skal-verdien kan endres med "+" og "-" tastene.

Bare nar tastene +/- trykkes, kobles visningen automatisk om il
matebeltevinduet.
Ved betjening av AUTO-tasten vises ingenting.

D

Menysymbol

@ +—— Driftsmodus

—— Sensormaleverdi

44'% +—— Skal-verdi

X <—— F3 avslutter indikasjonen

)

For deaktivering, trykk AUTO-tasten en gang til.
Aktivering av HAND-modus ender ogsa AUTO-modus.
Den grenne funksjons-LED i tasten er av.
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8.6.3 AUTO-styring uten materialsensor

Funksjon .

Innkobling °

Q)

Indikator .

Utkobling °

:

Dersom ingen materialsensor er koblet til, har AUTO-modus en noe
annen funksjon.

| dette tilfellet gar matebeltet alltid med konstant hastighet.

Denne hastigheten kan reguleres med skal-verdien.

Modusen blir aktivert ved a trykke tasten Auto.

Den grenne funksjons-LED som er integrert i tasten viser brukeren at
modusen er aktivert for gyeblikket.

Aktivering av AUTO-modus avslutter eventuelt tidligere aktivert manuell
modus (HAND).

+ Skal-verdien kan endres med "+" og "-" tastene.
.

Nar tastene +/- ftrykkes, kobles visningen automatisk om il
mateskruevinduet.
Ved betjening av AUTO-tasten vises ingenting.

Menysymbol

H —

@ <+— Driftsmodus

-

——— Sensormaleverdi er ikke tilstede

50 % +—— Skal-verdi

X <—— F3 avslutter indikasjonen

For deaktivering, trykk AUTO-tasten en gang til.
Aktivering av HAND-modus ender ogsa AUTO-modus.
Den grgnne funksjons-LED i tasten er av.
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8.6.4 Reversstyring

Funksjon ¢ | denne modus blir matebeltet styrt med fullt turtall i omvendt retning.

Innkobling e Modusen blir aktivert ved & trykke tasten "Revers".

automatisk nar tasten slippes.

e Revers-drift fortsetter sa lenge tasten holdes inntrykket, og avsluttes

Indikator

Utkobling

8.7 Vindusmeny

Vindusmenyen er alltid tilgjengelig, uansett om nivelleringen er i driftsmodus
"Manuell" eller i driftsmodus "Automatisk".

Slik kan du se pa de ulike vinduene i vindusmenyen:

Oppkall:

| standardvinduet trykkes funksjonstast F2 «@).

| det felgende beskrives alle vinduene i
vindusmenyen neermere.

For deaktivering, slipp ganske enkelt tasten.

HAND-modus krever ingen separat displaymelding.

@ Under arbeid med en aktuell sensor kan maleverdiene for andre tilkoblede
sensorer vises, uten at reguleringen blir avbrutt av den grunn.

a

- 2. 40% ®

9.8 20
12. 3 n

\4/1\@\)

F1’

F2’ ‘F3
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Kort oversikt over vindusmenyen:

Tverrfallsvisning Sjikttykkelsesindikasjon Stamperfrekvens Vibrasjon Skriddtemperatur

Takprofilmeny Grunnskriddbredde Mateskrue Nadstyring Materialberegning
| vindusmenyen er flere ulike menyer plassert bak hverandre.
Hvis du vil komme raskere til den menyen som befinner seg bakerst, kan du
ga rett til den bakerste menyen med F1.

Tverrfallsvisning:
Det farste vinduet viser aktuelt tverrfall.
(Kun dersom helningssensor er montert)

Navigering i menyen:
Naviger gjennom vindusmenyen med fuksjonstastene F1
(e=) Og F2 (=>).

Avslutte meny:
Trykk funksjonstast F3 (X) for & ga ut av vindusmenyen.
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Sjikttykkelsesindikasjon:

Dette vinduet vises bare hvis sjikttykkelsen er aktivert og
de passende sensorene er tilkoblet. (Se ogsa 8.11.1
Konfigurasjonsmeny)

Hurtigtilpasning av sjikttykkelsesindikatoren:

Tilpasning av den viste sjikttykkelsen
foregar som fglger: @

1.) Hold ENTER-tasten trykket, og

2.) juster samtidig verdien med @

OPP/NED-tastene.

- =] X
A

Ok

o

11. 2 cm

F1 F2 ‘F3’

L] [«][»

=

Ox

-

11. 2 cm

- = X

&
Stamperfrekvens: N [ e 2
Skal-verdien kan endres med opp/ned- N l§
tastene. L —Driftsmodus
4 (&
ENTER-tasten kobler om driftsmodus for
reguleringskretsen. o . —Skal-verdi
— |
(Manuell <---> Automatisk) / 25 L
006
OBS! Ved 4 trykke pa en vilkarlig - = X
funksjonstast godtas de foretatte b g
endringene.
F1 F2 F3
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De andre vinduene i vindusmenyen (stamperfrekvens og vibrasjon) er bygget opp pa
samme mate.

Fra menyen for skriddtemperatur er det ikke mulig a skifte driftsmodus.

Stamperfrekvens Vibrasjon Skriddtemperatur

Stampferfrequenz Vibration Bohlentemperatur
l HzE st f F

b
S | A 15«
00 [«X0)
- = X -|=X - =X

De andre menyene, som henger sammen med takprofilmenyen, er grunnleggende
annerledes og er derfor beskrevet separat.

Flere menyer i vindusmenyen:

Takprofilmeny Grunnskriddbredde Mateskrue Ngdstyring

——— —] B | o |

(o

Materialberegning

t

LAEh!

0o
- =X = X \4-\->\Xj<-\->\x

- = X

Beskrivelsen av menyene for takprofilen, grunnskriddbredde og mateskruen
finner du nedenfor; ytterligere informasjon om ngdstyring og
materialberegning befinner seg i kapittel 10 og 11.
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8.8 Takprofilmeny

gh Styring av takprofilen kan foretas i 3 ulike arbeidsmoduser:

e Manuell regulering
o Automatisk regulering
e "Strekningsavhengig" justering

Da auto-regulering og "distanseavhengig" regulering kun kan aktiveres
under visse forutsetninger, er valgmenyen bygget opp pa en annen
mate.

Slik kan valgmenyen se ut:

I menyen kan kun manuell regulering (HAND) velges.

-y

Funksjon:
Ved manuell regulering dreier det seg om direkte regulering av

takprofilen ved hjelp av tastetrykk.

- = X

Dersom takprofilsensor er tilkoblet kan ogsa automatisk

regulering velges. iy

Funision

Automatisk regulering endrer takprofilen automatisk til en tidligere @
angitt vinkel.

- =X

Med tilkoblet takprofilsensor og maskinens oversendte

distanseinformasjon er ogsa 3. menypunkt, "distanseavhengig" gﬁ
regulering, valgbart.
Funksjon: @

"Distanseavhengig" regulering styrer takprofilen stykke for stykke

over en viss distanse.
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8.8.1 HAND-styring (manuell)

| vindusmenyen naviger til takprofilen.

Velg manuell styring ved hjelp av opp/ned-pilene.

Valget bekreftes med Enter-tasten.

OBS!
Ved a trykke pa opp/ned pilene blir takprofilen endret direkte!

iy

SRR

@

Hvis en takprofilsensor er montert, vises den verdien

som males i gyeblikket.

Spesialfunksjon takprofil - er-verdi-utligning:
Takprofilsensor skal i alle fall kalibreres ved igangkjaring
(farste installasjon eller skifte av sensor).

) [*)[2)

Allikevel kan det hende at skriddet under last eventuelt stiller
seg pa en verdi som avviker noe fra kalibreringen.

For korreksjon av denne offset-effekten kan den viste er-
verdien justeres.
For a gjere det, tilpass er-verdien ved a holde Enter-tasten

(1) og & bruke de to opp/ned-tastene (2) for & tilpasse riktig @

verdi.

Dersom ingen sensor er tilgjengelig vises ingen aktuell verdi.

Regulering av takprofilen kan likevel gjeres med opp/ned-
tastene.

)
4]

Trykk funksjonstast F1, for & komme tilbake til vinduet for m
valg av takprofil.

Trykk pa funksjonstast F2 for & aktivere visningen med
2 reguleringskretser.

| denne forbindelse er det mulig a vise takprofilstyringen og
nivelleringen samtidig.

Trykk pa tasten F3 for & avbryte prosessen og ga tilbake il
hovedmenyen.
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8.8.2 Takprofil autorequlering

Autoregulering kan kun velges dersom det er en sensor
tilgjengelig.

Velg autoregulering ved hjelp av opp/ned pilene.

Valget bekreftes med Enter-tasten.

Ved hjelp av opp/ned-tastene kan skal-verdien stilles inn pa
den gnskede takprofilvinkelen.

Med funksjonstast F3 kan prosessen avbrytes til enhver tid.

For start av reguleringen trykk tast F2 ...

... vinduet for sikerhetsspgrsmal vises.

Faorst nar starttasten F2 trykkes en gang til skjer reguleringen
til den tidligere innstilte skal-verdien.

OBS!
Takprofilen blir nd endret direkte av styringen til den innstilte
verdien!

Ved a trykke stopp-tasten F1 avbrytes reguleringen.
Tasten F2 aktiverer visningen med 2 reguleringskretser.

I denne forbindelse er det mulig & vise takprofilstyringen og
nivelleringen samtidig.

Trykk pa funksjonstasten F3 for & ga ut av takprofilvinduet og
til hovedmenyen.

Den aktiverte funksjonen vil ga videre i bakgrunnen. Nar den
angitte vinkelen er nadd, avsluttes funksjonen automatisk.

)

B ESEI
f ya
— Sy
ad

0. 84

- |  ®[ X

F1’ ‘le F3

Ny
2.39 @
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8.8.3 Distanseavhenqig justering

Endre den "distanseavhengige" justeringen ved hjelp av
opp/ned-pilene.

dersom
og en

Distanseavhengig justering kan kun
distanseinformasjon er
takprofilsensor er montert.

velges
tilgjengelig pa bussen,

Valget bekreftes med Enter-tasten.

Ved hjelp av opp/ned-tastene kan skal-verdien stilles inn pa
den gnskede takprofilvinkelen.

(Denne mal-takprofilhelningen vises ogsa i informasjons-
linjen).

Trykk tast F2 ...

... 0g vinduet for innlegging av distanse apnes.

Ved hjelp av opp/ned-tastene, angi distansen som takprofilen
skal stilles til.

Med et nytt trykk pa tasten F2 kommer du til takprofilmenyen.

Tast F1 = Avbryt

Tast F2 = Start - Skifte til sikkerhetsspgrsmal

Tast F3 = Ga ut av takprofilvinduet og ga til
hovedmenyen

«) [+]

@ ==X
m/—‘
@ 2.40%
0. 84
2. 402
- = X
F1 ‘ F2 ‘ F3’
£l 50. 0
E] @  2.40%
50 08
- | =] X

50.0

@ 2.40%

.00 2%
1. 00«

-  ® X

F1’ F2 ‘ F3
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Sikkerhetsspgrsmal:

Farst nar starttasten F2 trykkes en gang til, foregar
aktiveringen av den distanseavhengige
takprofilreguleringen.

F1 = Skifte til visning med 2 reguleringskretser
F2 = Start
F3 = Ga ut av takprofilvinduet og ga til hovedmenyen

Den distanseavhengige takprofilreguleringen er aktiv.
Ved a trykke stopp-tasten F1 avbrytes reguleringen.

Nar distanseavhengig regulering pagar, vises den
gjenstaende distansen som skal tilbakelegge i topplinjen.

m——50.0

@ 2.40%
1.00 A\

1. 00%

B~ ® X

F1 F2 F3

[[=~_(0.9)

@ 2.40%

Visning av malverdien til enden

Aktuell, méalt er-verdi

\ 4

.00 @

Aktuell er-verdi, beregnet for posisjonen

gyeblikket.

(Ved bevegelse forover kommer den stadig

naermere malverdien.)

Tast F1 = Avbryt

Tast F2 = Skifte til visning med 2 reguleringskretser

Tast F3 = Ga ut av takprofilvinduet og ga til
hovedmenyen

(Den aktiverte funksjonen gar samtidig

videre.)

Hvis den angitte distansen er tilbakelagt (skal-verdi =
malverdi), avsluttes funksjonen automatisk.

T. 01

® -~ X

F1’ {FZ] F3’
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8.9 Grunnskriddbredde

Denne menyen brukes til & angi grunnskriddbredden.

— — Hvis systemet er utstyrt med en skriddbreddemaler, utgjer den bredden
som er angitt her, sammen med de to malte vario-skriddbreddene, den
totale arbeidsbredden.

Gjor dette ved forst & kjore skriddet helt inn, og deretter male
totalbredden (= grunnskriddbredde + pabyggsdeler)

Endre verdier:
Endre lysstyrken ved hjelp av opp/ned-

pilene. 4 ” 3
RAN ===
Navigering i menyen:
Naviger gjennom brukermenyen med "B
fuksjonstastene F1 (=) 0g F2 (=»). [e————>|
Avslutte meny: 2 - 5 m
Trykk funksjonstast F3 (X) for & ga ut av ‘ - ‘ X
menyen. S )

8.10 Mateskrue — hgydejustering

é é I Denne menyen brukes til a Iofte og senke mateskruen.

Med opp/ned-tastene pa venstre tastefelt
kan venstre mateskrue lgftes og senkes.
Opp/ned-tastene til hayre brukes for & lgfte )
og senke hgyre mateskrue. 'QG' I
Navigering i menyen:

Naviger gjennom menyen ved hjelp av m E]
funksjonstastene F1 (=) 0g F2 (=»). .:S

¥ ||
Avslutte meny: @ E]
Trykk funksjonstast F3 (X) for a ga ut av - =] X
menyen. = 7

P

<] [+]

F1 ‘FZ’ ‘FB
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8.11 Brukermeny

|  brukermenyen er det samlet viktige parametere og
innstillingsmuligheter for tilpasning av fijernkontrollen og forholdsregler
for reguleringen.

Brukermenyen er til disposisjon bade i driftsmodus "Manuell" og i
driftsmodus "Automatisk".

il

Generelt gjelder for betjening i brukermenyen:
Verdiene stilles inn ved & trykke de aktuelle funksjonstastene.

Og valget godtas direkte ved a trykke Enter-tasten.

Slik endrer du innstillingene i brukermenyen:

| standardvinduet trykkes funksjonstast F3 (&).

@ D
i = o
- 2.40% &

9.8 2
12. 3 cm

\4/1\@\J

F1 F2 F3

Lysstyrke i displayet:

Det farste vinduet viser innstillingene for lysstyrken i 4 [ )
.
displayet.
N | )  —p
Endre verdier: ¥ _,Q_ XX. X

Endre lysstyrken ved hjelp av opp/ned-pilene.

Navigering i menyen: m

Naviger gjennom brukermenyen med fuksjonstastene F1

(e=) Og F2 (=>).

Avslutte meny:

Trykk funksjonstast F3 (X) for & ga ut av menyen.
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De andre vinduer i brukermenyen er:

oM™
A XXX

]

Displaylyshet:
Lysstyrken til skjermens bakgrunnsbelysning kan stilles inn for ogsa a
kunne lese skjermen under darlige lysforhold.

Lyshet LED-pil
Ogsa lysstyrken pa LED-pilen kan stilles inn separat.

Falsomhet

Parameter "Fglsomhet" fastsetter hvor raskt og aggressivt nivelleringen
skal reagere pa et avvik.

Innstillingsomradet gar fra 1 (lav felsomhet) til 10 (hay folsomhet).

Bak tallverdien skjuler det seg fornuftige kombinasjoner av
reguleringsparameterne "Dgdband" og "Propband", som er funnet i
lange testserier.

Verditabellen finner du pa neste side.

Folsomhetsverdien skal stilles inn separat for avstands- og
helningssensorer, og vil lades samtidig senere, dersom en sensor
skiftes.

Dersom fjernkontrollen arbeider for urolig i automatisk drift, skal
folsomheten pa den aktuelle fjernkontrollen stilles tilbake. Dersom
fiernkontrollen arbeider for tregt i automatisk modus, ma fglsomheten
gkes tilsvarende.

I grunninnstillingene er det mulighet for & endre innstillingen slik at
reguleringsparameterne "Dgdband" og Propband”, som er skjult bak
den viste parameteren "Fglsomhet”, vises i stedet for "Fglsomhet".
Disse kan da stilles inn separat av oppleert personell.




8 Betjening Generelt

Folsomhetstabeller for de ulike sensorene:

Sensorer

Sonic-Ski® plus,
Big Sonic-Ski®
Dual-Sonic-sensor,
Prop. laser-receiver
Power-Mast med
laser-receiver

Sensorer

e Digi-Rotary-sensor

Sensorer

e Digi-Slope-sensor

Folsomhet Dgdband Propband
(mm) (mm)
1 5.0 18.0
2 4.0 16.0
3 3.6 14.0
4 34 12.0
5 3.0 10.0
6 24 8.0
7 2.0 6.0
8 1.6 5.0
9 1.2 4.0
10 1.0 3.0
Folsomhet Dgdband Propband
(mm) (mm)
1 4.0 18.0
2 34 16.0
3 3.0 14.0
4 24 12.0
5 2.0 10.0
6 14 8.0
7 1.0 6.0
8 0.8 5.0
9 0.6 4.0
10 04 3.0
Folsomhet Dgdband Propband
(%) (%)
1 0.40 1.60
2 0.30 1.40
3 0.20 1.20
4 0.14 1.00
5 0.10 0.80
6 0.06 0.60
7 0.04 0.50
8 0.02 0.40
9 0.02 0.30
10 0.00 0.20
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Regulatorvindu

Dette menypunktet vises kun dersom en aktuell avstandssensor er
valgt som aktiv sensor, da den kun har pavirkning pa denne typen
Sensor.

Av ulike grunner kan det forekomme sprangvise endringer av
maleverdiene for en sensor. Arsakene kan veere bade uaktsomhet fra
betjeningspersonellet (hindringer for lydkulen ved en ultralydsensor,
uerfaren wireholder etc.) og tekniske feil (referanse wire slitt av etc.).

o =

For & unnga slike usnskede malefeil og de derav fglgende ekstreme
reguleringsaksjonene pa maskinen, kan maleverdiene for alle
avstandssensorer omlegges et sakalt "reguleringsvindu".

Er det oppstatt reguleringsavvik som er stgrre enn den her innstilte
verdien, blir dette avviket regnet som en feil.

| indikasjonen vises i tilfelle varselsymbolet "Maleverdi utenfor
reguleringsvindu”, hele LED-pilen blinker og styringen av
hydraulikksylinderen slas av.
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Storrelse pa reguleringsvinduet, som ligger symmetrisk rundt
arbeidspunket, kan reguleres.

Innstillingen skjer alt etter hvilken fysisk maleenhet som er brukt for
avstandsmalingen, i trinn pa 0,1 cm, 0,1 tomme eller 0,01 fot.

Den innstilte verdien for reguleringsvinduet beskriver hele omradet
rundt arbeidspunktet, dvs. at en inntasting av f.eks. 6 cm vil resultere i
et reguleringsvindu som dekker et omrade pa "+/- 3 cm" rundt
arbeidspunktet.

Arbeitspunkt Einstellwert Regelfenster

Arbeidspunkt Innstillingsverdi regulatorvindu

Funksjonen reguleringsvindu kan deaktiveres.
Reguler da verdien helt til det i stedet for en tallverdi vises "--.--" pa
skjermen.

Hydraulikk-datapost

Dersom fjernkontrollen skal brukes pa ulike maskiner, kan opplaert
fagpersonell lagre innstillingene av hydraulikk-parameterne for opp til X
ulike maskintyper (maksimalt mulig antall av hydraulikk-dataposter kan
begrenses ved grunninnstillingen av systemet).

Via dette menypunktet kan du laste inn lagrede innstillinger for den
aktuelle maskinen.

En endring av hydraulikkens datapost har direkte pavirkning pa
reguleringen. Det er mulig at reguleringen av din maskin ikke vil
fungere eller fungere utilfredsstillende med en annen datapost — du
skal derfor bare endre den dersom du er absolutt sikker.

Dersom hydraulikkens datapost endres nar systemet er i driftsmodus
"Automatisk”, kobler styringen seg over til "Manuell".
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8.11.1 Konfigurasijonsmeny

Konfigurasjonsmenyen er del av brukermenyen.
Her bestemmes fysiske maleenheter for sensorene og utseende av arbeidsvinduet, sa vel
som indikasjon av sjikttykkelse (dersom mulig med den aktuelle sensorutrustningen).

@ D

| standardvinduet trykkes funksjonstast F3 &). ﬂj%m —

N

= 6
=y

=

.

2. 40% <@
9.8 22
12. 3

I @D =
< o

F1 F2 ‘ F3

. . @ D
Naviger gjennom brukermenyen med
fuksjonstastene F1 (=) 0g F2 (=) ... | —

N~
re
... og skifte til konfigurasjonsmeny.
- = X
< >

Valgbare konfigurasjoner er:

Sjikttykkelsesindikasjon g

Maleenheter for avstandsmaling

Maleenheter for vinkelmaling > <[
OX

Konfigurering av arbeidsvinduene

Velg menypunkt ved hjelp av opp/ned pilene.
Valget bekreftes med Enter-tasten. F1 F2 F3
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@ Sjikttykkelsesindikasjon
Punktet sjikttykkelsesindikasjon vil kun vises, dersom

—l

sjikttykkelsesindikasjon i vindusmenyen i det hele tatt er mulig med den
aktuelle sensorkonfigurasjonen pa CAN-bussen.

Finn forst ut om du vil aktivere eller deaktivere sjikttykkelses-
indikasjonen.

Dersom sjikttykkelsesindikasjon aktiveres, ma verdien av fglgende parametere alltid
legges inn for korrekt beregning.

150. 0

- = X - = X
Aktuell malt sjikttykkelse. Avstand fra bakkant skridd  Avstand fra senter av
til senter av sensor. forste sensor til senter

av andre sensor.

Kontroller sjikttykkelsesindikasjonen ved Igpende drift, og optimaliser eventuelt forste
parameter "Aktuell malt sjikttykkelse".
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Maleenheter for avstandsmaling

Velg fra de angitte alternativene opplgsning og fysisk maleenhet for
avstandsmaling.

Valget som gjagres her gjelder for alle sensorer for avstandsmaling.

Velg onsket maleenhet ved hjelp av I [I
opp/ned pilene.

Q01
0L

Bekreft valget med Enter-tasten, eller trykk
funksjonstast F3 (x) for a8 ga ut av
brukermenyen.

1
Xoil

Maleenhet for vinkelmaling
Velg fra de angitte alternativene opplgsning og fysisk maleenhet for
vinkelmaling.

Valget som gjgres her gjelder for alle sensor for vinkelmaling.
Ve >

Velg @nsket maleenhet ved hjelp av
opp/ned pilene.

Bekreft valget med Enter-tasten, eller trykk
funksjonstast F3 (x) for a ga ut av
brukermenyen.
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@ Konfigurering av arbeidsvinduene
XXX
Falgende menyer kan stilles inn brukerdefinert:
Arbeidsvindu Automatisk tilbake Informasjonslinje
Arbeitsfenster Auto-Rucksprung Infozeile
O OB O

-2.40%5 <

12.34

= =X

Arbeidsvindu:
Bruk OPP/NED-tastene og velg fra de angitte alternativene utseende av
arbeidsvinduet, dvs. visningsform pa er-verdi og skal-verdi.

] [@f | [#]
4]

Standardvisning Alternativ visning Klassisk visning

- Er-verdi liten - Er-verdi stor Driftsmodus

- Skal-verdi stor - Skal-verdi stor "Manuell":
= kun er-verdi
Driftsmodus
"Automatisk"

= kun skal-verdi

Navigasjon foregar med tastene F1 og F2.

Etter at du har konfigurert arbeidsvinduet, kommer du til neste
konfigurasjonsinnstilling med F2.
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Automatisk tilbake:

| neste konfigurasjonsmeny kan du stille
inn et tidsdefinert tilbakesprang fra
undermenyene til hovedmenyen.
Bandbredden er 0-10 sekunder.

0 = intet tilbakesprang
>0 = tilbakesprangstid

Som standard 5 sekunder innstilt.

Informasjonslinje:

Med F2 kommer du til neste
konfigurasjonsinnstilling,
informasjonslinjen.

Informasjonslinjen byr pa ekstra
informasjon som ikke skal vises i
den normale arbeidsmenyen.

Med OPP/NED-tastene aktiverer og
deaktiverer du informasjonslinjen.
(Default = aktiv)

Hvis du har aktivert
informasjonslinjen, kan du ga til
valgmenyen og velge den
informasjonen du gjerne vil skal
vises i tillegg.

Nedenfor fglger et overblikk over
de variablene som kan velges for
informasjonslinjen.

@

=1
&[]

D

X

= | =

F3
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Oversikt over
informasjons-
linjen

Du kan velge fglgende verdier for informasjonslinjen:

Ea—

= ~
I — S ==
q—__ _ 1 =
=

0 S

(]

» i\l )

iy"

[
[+

T
L.
=

AAN

Er-verdi for Digi-Slope-sensorene (= Default)

Er-verdier for alle sensorer som er koblet til for tiden,
som f.eks. Sonic-Ski®

Er-verdi for takprofilmaling
(hvis sensor er montert)

Distanse maskinen har tilbakelagt

Materialplanlegning - materialmengde som fortsatt
trengs

Materialberegning - lagt materialmengde

Er-verdi for trekkpunktene
(hvis sensor er montert)

Er-verdi for sjikttykkelsesmalingen

(hvis sensorer er montert og aktivert)

Avhengig av kodingen av temperatursensorene vises
en separat temperaturmaleverdi for venstre og hayre,
eller den samme verdien pa begge fjernkontrollene

Er-verdi for materialtemperaturen
(hvis sensor er montert)

Er-verdi for den nivelleringssensoren som for gyeblikket

er aktiv pa den andre siden (hvis sensor er montert).

Er-verdi av skriddbredden
(hvis sensor er montert)




9 Betjening av nivellering

9 Betjening av nivellering

9.1 Arbeid med Diqgi-Slope-sensoren

9.1.1 Montering og innretting

Digi-Slope-sensoren monteres pa skriddet mellom trekkarmene, litt
foran opplagring av tverrtraversen.

For montering er festeplaten pa sensoren utstyrt med fire festehull.

(For tegning av huset se avsnittet "Tekniske data").

Kontaktene skal veere fritt tilgjengelige, slik at oppkobling av kabelen er
lett & foreta. Pass ogsa pa monteringsretning (FWD/pil i
kjgreretningen).

9.1.2 Utligning er-verdi

Definisjon

Ved montering ber Digi-Slope-sensoren monteres parallelt med
skriddets underkant. Da dette i praksis ikke alltid er 100 prosent mulig
og det kan foreligge et avvik, kan sensoren utlignes i systemet etterpa.
Etter maling av "Offset" mellom malt verdi og virkeligheten, gir Digi-
Slope-sensoren etterpa den ngyaktige vinkelen pa skriddet. Vi kaller
dette er-verdi utligning.

Er-verdiutligning utfares ved farste igangkjgring av Digi-Slope-
sensoren.
For optimale driftsresultater skal er-verdi utligningen foretas med
regelmessige mellomrom, og eventuelt korrigeres.
En ny er-verdi utligning skal generelt giennomfares, dersom ...

¢ Digi-Slope-sensoren er skiftet ut

e monteringssted for Digi-Slope-sensoren er endret

o det er foretatt mekaniske endringer pa skriddet eller holderen.
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| det folgende beskrives hvordan tallverdien for en innstilt vinkel-skal-verdi, under drift i
automatisk modus kan utlignes til den malte verdien (er-verdi).

Trinn 1 Trinn 2 Trinn 3

Systemet skal veere i Med en sveert ngyaktig Trykk Enter-tasten og

automatisk driftsmodus. | vart digital vater males hold den trykket, korriger

eksempel her arbeider resultatet av arbeidet. den viste verdien med

reguleringen med en skal-verdi | Etter angivelsen under er | OPP/NED tastene til den

angivelse pa 2,4%. den registrerte er-verdien | under 2 malte virkelige er-
virkelig kun 2,30%. verdien (2,30%).

f

@,

s 6

@ 2.3
19 L
‘l | -
2.0 L 3
. -
VI @ =

Gjenta eventuelt trinn 1 til 3, til den innstilte skal-verdien og den virkelige malte vinkelen
er identiske.

For optimale driftsresultater skal er-verdi utligningen foretas med regelmessige
mellomrom, og eventuelt korrigeres.

En ny er-verdi-utligning skal generelt utfgres dersom Digi-Slope-sensoren skal skiftes
eller monteringsposisjonen endres, eller dersom det foretas mekaniske endringer pa
skriddet eller p& holderen (f.eks. mekanisk justering av skriddets vinkel pa
asfaltleggeren).
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9.1.3 Requlering med Diqi-Slope-sensoren

1) Regulator kobles til
driftsmodus "Manuell"
med auto/manuell
tasten.

Q)=

4) Trykk pa Enter-

tasten.

o Skal-verdi
markeres med
svart og den
aktuelle er-verdien
registreres som
skal-verdi.

]

e 6
=
1.5
;
| ——
II <&

& 4

2) Digi-Slope Sensor velges
som beskrevet.
¢ | skjermen vises

sensorsymbolet og
symbolet for "Manuell".

e S
=
/\—/

5) Regulator settes til
driftsmodus med
Auto/Manuell tasten.

R=>®

¢ Regulatoren holder
skriddet pa den innstilte
verdien.

3) Skriddet bringes il
arbeidsposisjon med opp/ned-
tastene eller med vippebryteren
pa fijernkontrollen.

6) Med opp/ned-tastene kan du
na i automatisk modus endre
skal-verdien, for a foreta
korrigeringer.

[«)(=]
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9.2 Nulljustering

Definisjon

Forberedelse

For arbeid med de ulike avstandssensorne kan foretas som beskrevet
pa de neste sidene, ma vi her forklare begrepet nulljustering.

Ved hver ny drift og alltid ved montering/demontering av en
avstandssensor, skal dens aktuelle maleverdi justeres til null.

Slik far systemet registrert den aktuelle monteringshgyden for
avstandssensoren over referansen, og samtidig en klar referanseverdi
for alle felgende angivelser av skal-verdier.

Denne prosessen betegnes med Nulljustering.

Gjer folgende:

1) Sett underkant av skriddet manuelt til justeringshgyden, dvs. til den
hgyden som skal veere referanse for den forestdende driften (niva for
asfalten som skal legges), og still inn trekkpunktet til ansket hagyde.

2) Posisjoner arbeidssensor/-sensorene over referansen.

Dersom det brukes lasermottakere, forskyv dem ved hjelp av integrerte
posisjoneringshjelpemidler slik at laserstralen ftreffer i senter av
mottakeren.

Pass da pa de spesielle tingene ved de ulike sensorene. Disse spesielle
tingene er beskrevet i avsnittet "Montering og innretting" for de ulike
sensorene.

Justeringshgyde Justeringshgyde
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il

Nulljusteringen er bare virksom for avstandssensorer. Fjernkontrollen
ma i tillegg befinne seg i driftsmodusen "Manuell".

Kalibrering

Nar skridd, trekkpunkt og sensor/sensorer er innrettet pa
justeringsheyden, bar du ga frem som fglger for nulljustering:

3) Under sensorvalg pa fiernkontrollen, velg den avstandssensoren som
skal nulljusteres.

4) Trykk pa kalibreringstasten pa fjernkontrollen, og hold den trykket til
er-verdi og skal-verdi pa skjermen markeres med svart bakgrunnsfarge,
og i ytterligere 2 sekunder, til begge verdiene skifter til "0,0".

=

1 = S
L VTR~ VT~ T VT

B

LIl
9.8 » 9.8 » 9.8 » 0.0]
12.3 EN - 9. 8 0.0
SVHEON=! STHE = e HEON=: dHEON=!

Den aktuelle maleverdien for avstandssensoren (er-verdi) registreres
som skal-verdi, og begge starrelsene tilordnes verdien 0,0. Det er na
intet reguleringsavvik.
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9.3 Arbeid med Sonic-Ski® plus

9.3.1 Montering og innretting

Monteringsretning For bakkeregistrering skal Sonic-Ski® plus monteres langs
Bakkeregistrering kjereretningen pa maskinen.

N

Kjareretning

Monteringsretning For wireregistrering skal Sonic-Ski® plus monteres pa tvers av
Wire-registrering  kjoreretningen pa maskinen. Rett inn sensoren slik at den star sentrert
over wiren.

‘ N

( \) Kjereretning

For at visning av wire under sensorhodene Sonic-Ski® plus skal vaere
sideveis riktig pa skjermen, skal sensoren pa begge sider monteres
slik som vist i sensorsymbolet, dvs. alltid med tilkoblingen til venstre
(sett i kjgreretningen).

o == N

iy Kjareretning

Wiren kan bare registreres entydig som en referanse med en wire-
diameter pa 3 mm eller mer.
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Arbeidsomrade

Det optimale arbeidsomradet fot bakke- og wire-registrering ligger ved
Sonic-Ski® plus mellom 30 cm og 40 cm.

| dette omradet er den viste er-verdien pa skjermen pa fjernkontrollen
konstant pa, utenfor dette omradet vil den blinke (posisjoneringshjelp).
Sonic-Ski® plus skal rettes inn pa ca. 35 cm avstand til referansen.
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9.3.2 Requlering med Sonic-Ski® plus med bakke-reqgistrering

1) Regulator kobles til
driftsmodus "Manuell" med
auto/manuell tasten.

Q>

2) Sensor Sonic-Ski® plus
med bakkeregistrering velges
som beskrevet.

¢ | skjermen vises
sensorsymbolet og
symbolet for "Manuell".

= ~
i -

3) Skriddet bringes til
arbeidsposisjon for
nulljustering med opp/ned-
tastene eller med
vippebryteren pa
fiernkontrollen.

4) Sensor rettes inn over
referansen som beskrevet i
avsnittet montering og
innretting.

5a) Trykk pa Enter-tasten.

e Skal-verdi markeres med
svart og den aktuelle er-
verdien registreres som
skal-verdi.

C ~
—

—

i -

9.8

II & | =
& 4

5b) Hold Enter-tasten

inntrykket i ca. 2 sekunder.

e Er-verdi og skal-verdi blir
na begge markert med
svart.

e Er-verdi og skal-verdi
settes na begge til "0,0".

/I < | =P
& >

6) Regulator settes il
driftsmodus med
Auto/Manuell tasten.

Q=@

¢ Regulatoren holder
skriddet pa den innstilte
verdien.

7) Med opp/ned-tastene kan
du na i automatisk modus
endre skal-verdien, for a
foreta korrigeringer.

«)(=]
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9.3.3 Requlering med Sonic-Ski® plus med wire-reqistrering

1) Regulator kobles til
driftsmodus "Manuell" med
auto/manuell tasten.

@)=

2) Sensor Sonic-Ski® plus
med wire-registrering
velges som beskrevet.

¢ | skjermen vises
sensorsymbolet og
symbolet for "Manuell".

£ 2 6
ML=

3) Skriddet bringes il
arbeidsposisjon for
nulljustering med opp/ned-
tastene eller med
vippebryteren pa
fiernkontrollen.

HSH

4) Sensor rettes inn over
referansen som beskrevet i
avsnittet montering og
innretting.

5a) Trykk pa Enter-tasten.

e Skal-verdi markeres med
svart og den aktuelle er-
verdien registreres som
skal-verdi.

@ D

= =

VI ®| =
Z 4

5b) Hold Enter-tasten

inntrykket i ca. 2 sekunder.

e Er-verdi og skal-verdi blir
na begge markert med
svart.

e Er-verdi og skal-verdi
settes na begge til "0,0".

e IROM=!
A\ D

6) Regulator settes til
driftsmodus med
Auto/Manuell tasten.

Q=@

¢ Regulatoren holder
skriddet pa den innstilte
verdien.

7) Med opp/ned-tastene kan
du na i automatisk modus

endre skal-verdien, for & foreta

korrigeringer.

«)(»]
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9.4 Arbeid med Digi-Rotary-sensoren

9.4.1 Montering og innretting

Registrering
mot wire

Registrering
mot bakken

Digi-Rotary-sensoren "sleper" en fglerarm med pamonterte hjelpemidler
etter seg.

For registrering av ulike referanser er det to ulike hjelpemidler til
disposisjon.

Digi-Rotary-sensoren skal stilles inn i hgyden slik at den flate siden av
sensoraksen star vinkelrett pa referansen nar felerragr eller fglerski
ligger an. | denne posisjonen er det perfekt vinkel for maling. (Se ogsa
tegninger lenger ned.)

For registrering mot wire brukes et fglerrar.

Motvekt stiles inn ved & skru inn eller ut slik at fglerrgret utgver et lett
trykk ovenfra mot wiren.

Dersom wiren som benyttes som referanse ikke er stram nok, er det
mulighet for at fglerrgret kan fgres under wiren. Da ma motvekten
stilles inn slik at faglerrgret presser lett mot wiren fra undersiden.

< Kjoreretning \

Ved registrering mot bakken brukes en fglerski.
Motvekten stilles inn ved a skru ut eller inn slik at fglerskien utgver et
lett trykk mot referansen.

1
< Kjereretning |
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9.4.2 Requlering med Digi-Rotary-sensoren

1) Regulator kobles til
driftsmodus "Manuell" med
auto/manuell tasten.

@)=

2) Digi-Rotary-sensoren
velges som beskrevet.

¢ | skjermen vises
sensorsymbolet og
symbolet for "Manuell".

A, s
e

3) Opp/ned-tastene eller
vippebryteren pa
fiernkontrollen brukes til
bringe skriddet til
arbeidsposisjon for
nulljustering.

T (o1

4) Sensor rettes inn over
referansen som beskrevet i
avsnittet montering og
innretting.

5a) Trykk pa Enter-tasten.

o Skal-verdi markeres med
svart og den aktuelle er-
verdien registreres som
skal-verdi.

e .
= 6
=
9.8
B -
\4/1\@\

5b) Hold Enter-tasten

inntrykket i ca. 2 sekunder.

o Er-verdi og skal-verdi blir
na begge markert med
svart.

e Er-verdi og skal-verdi
settes na begge til "0,0".

6) Regulator settes il
driftsmodus med
Auto/Manuell tasten.

Q=@

e Regulatoren holder
skriddet pa den innstilte
verdien.

7) Med opp/ned-tastene kan
du na i automatisk modus
endre skal-verdien, for a
foreta korrigeringer.

«][»]
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9.5 Arbeid med Dual-Sonic-sensoren

9.5.1 Montering og innretting

Arbeidsomrade

Ultralydimpulsene som sendes ut av Dual-Sonic-sensoren har en mer
kjegleformet karakteristikk, dvs. lydkjeglen blir bredere jo lengre den
fierner seg fra sensoren.

Ved arbeid med Dual-Sonic-sensoren ma det derfor veere fritt rom
> 20 cm rundt lydkjeglens akser for helt @ unnga forstyrrende reflekser i
hele arbeidsomradet.

Det optimale arbeidsomradet for Dual-Sonic-sensoren er mellom 30 cm
og 40 cm.
Dual-Sonic-sensoren skal rettes inn pa ca. 35 cm avstand til
referansen.
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9.5.2 Requlering med Dual-Sonic-sensoren

1) Regulator kobles til
driftsmodus "Manuell" med

3) Skriddet bringes il

auto/manuell tasten.

Q>

2) Dual-Sonic-sensor velges
som beskrevet.
¢ | skjermen vises

sensorsymbolet og
symbolet for "Manuell".

5b) Hold Enter-tasten

arbeidsposisjon for

tastene eller med
vippebryteren pa
fiernkontrollen.

(o1

4) Sensor rettes inn over
referansen som beskrevet i

avsnittet montering og
innretting.

nulljustering med opp/ned-

5a) Trykk pa Enter-tasten.
e Skal-verdi markeres med
svart og den aktuelle er-

verdien registreres som
skal-verdi.

t]

\4/1\©\J

inntrykket i ca. 2 sekunder.

6) Regulator settes til

e Er-verdi og skal-verdi blir
na begge markert med

svart.

¢ Er-verdi og skal-verdi

settes na begge til "0,0".

t]

VIl =
< v

driftsmodus med
Auto/Manuell tasten.

e Regulatoren holder

Q=@

skriddet pa den innstilte
verdien.

7) Med opp/ned-tastene kan
du na i automatisk modus
endre skal-verdien, for a
foreta korrigeringer.

[«)(=]
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9.6 Arbeid med Big Sonic-Ski®

9.6.1 Montering og innretting

Mekanikk Produsenten har forberedt en monteringsanvisning for deg som
neyaktig beskriver montering av mekanikken for Big Sonic-Skis®. (Se
ogsa avsnitt "1.5 Gjeldende ekstra dokumentasjon").

Elektrisk anlegg Ved maskiner med CAN-Bus kablet fra fabrikken er tilkobling av
3 sensorer for & danne en Big Sonic-Ski® ikke noe problem, da det
normalt er plassert korrekt kodede koblingspunkter foran, midt pa og
bak pa sideveggen pa maskinen.

Det er ikke det samme ved tilkobling av Big Sonic-Ski® pa en maskin
som ikke har kablet CAN-Bus fra fabrikken sin side.

| sa fall kobles fiernkontrollen til de 3 sensorene for Big Sonic-Ski® via
en spesiell "fordelerboks" med korrekt kodede tilkoblingspunkter.
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Koble i kjgreretningen den fremste sensoren alltid til utgang 1, den
midterste sensoren til utgang 2 og den bakre sensoren til utgang 3 pa
Big Sonic-Ski® fordelerboksen.

Med denne tilkoblingsrekkefglgen er
sensorene i sensorsymbolene basert.

Midte
/ Bak

ogsa nummereringen av

Foran

I
H1 T aﬂ

L

L

(i

6

/\_/

N

| det felgende vises en gang til en oversikt over tillatte Big Sonic-Ski®

konfigurasjoner.

I menyen for sensorvalg er na alternativene som er mulig med de
aktuelle monterte sensoren valgbare.

d i

DUAS / DUAS / DUAS

DUAS / SKIS / DUAS

(HE 1 1 1 Ji8]| (L

T L | B

SKIS / SKIS / SKIS SKIS / ROTS / SKIS SKIS / DUAS / SKIS

(L 1 1 1 g} 1 1 il 1 i} 1 1 i 1 1

Iy Iz e I I3 3l I I 3l
g L 7 L $§ L

DUAS / ROTS / DUAS

SKIS / n.c. / SKIS

2 3l
g

Ilﬂ

L

DUAS / n.c. / DUAS

Pa posisjonene 1 og 3 - dvs. foran og bak pa maskinen - skal det kun
benyttes identiske ultralydsensorer.
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Monteringsretning Med Big Sonic-Ski® er det generelt kun mulig med bakkeregistrering.

for Sonic-Ski® Derfor skal alle Sonic-Ski® plus ved driften rettes inn langs etter
plus sensorer maskinens kjgreretning (gjennomsnittverdi-maling).
N
/-\ . .
N Kjareretning

Arbeidsomrade Ogsa ved arbeid med Big Sonic-Ski® skal det tas hensyn til det

ultralydsensorer optimale arbeidsomradet for ultralydsensorene.

Hver av de anvendte ultralydsensorene skal rettes inn mot referansen

med en avstand pa ca. 35 cm.
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9.6.2 Requlering med Big Sonic-Ski®

1) Regulator kobles til
driftsmodus "Manuell" med
auto/manuell tasten.

@)=

2) En av de mulige

Big Sonic-Ski®
konfigurasjonene velges
som beskrevet.

¢ | skjermen vises
sensorsymbolet og
symbolet for "Manuell".

O s s

/\3

[t
[t
[t

3) Opp/ned-tastene eller
vippebryteren pa
fiernkontrollen brukes til &
bringe skriddet til
arbeidsposisjon for
nulljustering.

IEH

4) Alle sensorene pa Big
Sonic-Ski® rettes inn mot
referansen som beskrevet i
avsnittet Montering og
innretting.

5a) Trykk pa Enter-tasten.

o Skal-verdi markeres med
svart og den aktuelle er-
verdien registreres som
skal-verdi.

9.8
.58
\4/1\@\/

5b) Hold Enter-tasten

inntrykket i ca. 2 sekunder.

e Er-verdi og skal-verdi blir
na begge markert med
svart.

e Er-verdi og skal-verdi
settes na begge til "0,0".

K<JE/I\@>\/

6) Regulator settes til
driftsmodus med
Auto/Manuell tasten.

=@

¢ Regulatoren holder
skriddet pa den innstilte
verdien.

7) Med opp/ned-tastene kan
du na i automatisk modus
endre skal-verdien, for &
foreta korrigeringer.

«][»]
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9.7 Arbeid med prop. laser-receiver

9.7.1 Sikkerhetsanvisninger

Laserstraler

Fare for gyeskader fra laserstralene!
Lasersendere bruker lysstraler med hgy intensitet. A se direkte inn i
laserstralen kan fare til gyeskader.
Derfor: » Se aldri direkte inn i laserstralen.
» Laserstralen skal aldri rettes mot gynene pa andre personer.
* Lasersender skal brukes godt over gyehgyden.

FORSIKTIG!

Ikke forskriftsmessig montering

Fare for personskader ved ikke forskriftsmessig montering!
Lasersender og laser-receiver skal monteres i god hgyde over bakken.
Montering med uegnede hjelpemidler kan fgre til personskader.
Derfor: * Maskin og mast skal ikke klatres opp pa.
* Montering av lasersenderen pa stativ og av laser-receiver pa
masten ma utferes med egnede hjelpemidler (f.eks. stige),
og sikkerhetstiltak skal settes i verk.

FORSIKTIG!
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9.7.2 Montering og innretting

Generelt

Arbeidspunkt

Ved montering av laser-receiver skal fglgende punkter alltid falges:

e Det ma ikke veere hindringer i veien for sensorene (f.eks. kabel):

e Lasersender og laser-receiver skal alltid ha "fri sikt" til hverandre;
Monter begge helst sa hgyt at den roterende laserstralen kan ga
fritt over taket pa maskinen.

o | laserstralens omrade skal det ikke vaere noen speilende flater

(vindu, kjgretgyflater etc.);
For & minimalisere eventuelle refleksjoner, Ignner det seg a dekke
til lasersenderen til det virkelig nadvendige sirkelutsnittet.

e Den angitte rekkevidden for lasersenderen skal ikke overskrides

(pass pa miljgpavirkning);

Bruk en egnet lasersender (bglgelengde mellom
600 og 1030 nm) i henhold til dens
bruksanvisning, i tilstrekkelig hgyde.

Still inn masten som lasersenderen skal monteres pa vertikalt.
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o] o]
(o) o
[s}e]

Den prop. laser-receiveren er fritt forskyvbar pa ﬁ......
masten sin. 02" %0
For innretting av laser-receiveren, bruk den !
integrerte posisjoneringshjelpen pa sensoren og
forskyv sensor eller mast slik at laserstralen
treffer sentrert i mottaksomradet.

(Se ogsa avsnitt "6.2 Indikatorelementer pa prop.
laser-receiver")

Bare slik kan skal-verdien ved driften endres over

hele omradet pa +/- 14 cm.

Arbeidspunktet kan i prinsippet registreres pa hvilket som helst punkt
pa laser-receiveren.

Alt etter planlagt bruk kan det noen ganger veere fornuftig.

Ved et asymmetrisk arbeidspunkt blir det disponible reguleringsomradet
gkt i en retning (heve eller senke), og tilsvarende redusert i den andre
retningen.




9 Betjening av nivellering

9.7.3 Requlering med prop. laser-receiver

1) Regulator kobles til
driftsmodus "Manuell" med
auto/manuell tasten.

@)=

2) Laser-receiver velges
som beskrevet.

¢ | skjermen vises
sensorsymbolet og
symbolet for "Manuell".

3) Opp/ned-tastene eller
vippebryteren pa
fiernkontrollen brukes til
bringe skriddet til
arbeidsposisjon for
nulljustering.

4) Laser-receiver rettes inn
mot senter av referansen,
som beskrevet i avsnittet
Montering og innretting.

5a) Trykk pa Enter-tasten.

e Skal-verdi markeres med
svart og den aktuelle er-
verdien registreres som
skal-verdi.

6
=

9.8
B -
<I/I\©\J

5b) Hold Enter-tasten

inntrykket i ca. 2 sekunder.

¢ Er-verdi og skal-verdi blir
na begge markert med
svart.

e Er-verdi og skal-verdi
settes na begge til "0,0".

el

- 6
=
0.0

K<I/I\@>\/

6) Regulator settes til
driftsmodus med
Auto/Manuell tasten.

Q=@

¢ Regulatoren holder
skriddet pa den innstilte
verdien.

7) Med opp/ned-tastene kan
du na i automatisk modus
endre skal-verdien, for a
foreta korrigeringer.

«][»]
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9.8 Arbeid med Power-Mast oq prop. laser-receiver

9.8.1 Sikkerhetsanvisninger

Elektrisk strgm

FARE!

Fare fra elektrisk strgm!

Ved arbeid med Laser-mast eller Power-mast i umiddelbar neerhet av
elektriske anlegg som f.eks. luftledninger eller elektriske jernbane-
/trikkespor, er det livsfare pga. elektrisk stot.

Derfor: * Hold tilstrekkelig sikkerhetsavstand til elektriske anlegg.

* Dersom det er tvingende ngdvendig & jobbe ved slike
anlegg, kontakt de ansvarlige for anlegget eller
myndighetene for arbeidet pabegynnes, og felg deres
anvisninger.

Laserstraler

FORSIKTIG!

Fare for gyeskader fra laserstralene!
Lasersendere bruker lysstraler med hgy intensitet. A se direkte inn i
laserstralen kan fore til gyeskader.
Derfor: * Se aldri direkte inn i laserstralen.
» Laserstralen skal aldri rettes mot gynene pa andre personer.
* Lasersender skal brukes godt over gyehgyden.

Ikke forskriftsmessig montering

FORSIKTIG!

Fare for personskader ved ikke forskriftsmessig montering!
Lasersender og laser-receiver skal monteres i god hgyde over bakken.
Montering med uegnede hjelpemidler kan fgre til personskader.
Derfor: * Maskin og Power-mast skal ikke klatres opp pa.
* For montering av lasersenderen pa stativ og laser-receiver
pa Power-masten skal gjeres med egnede hjelpemidler
(f.eks. stige), og sikkerhetstiltak skal settes i verk.
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9.8.2 Montering og innretting

Generelt

Arbeidspunkt

Ved arbeid med Power-mast og pamontert laser-receiver skal falgende
punkter alltid falges:

e Det ma ikke veere hindringer i veien for sensorene (f.eks. kabel):

e Lasersender og laser-receiver skal alltid ha "fri sikt" til hverandre;
Monter begge helst sa hgyt at den roterende laserstralen kan ga
fritt over taket pa maskinen.

o | laserstralens omrade skal det ikke vaere noen speilende flater

(vindu, kjgretgyflater etc.);
For & minimalisere eventuelle refleksjoner, Ignner det seg a dekke
til lasersenderen til det virkelig nadvendige sirkelutsnittet.

e Den angitte rekkevidden for lasersenderen skal ikke overskrides

(pass pa miljgpavirkning);

Bruk en egnet lasersender (bglgelengde mellom
600 og 1030 nm) i henhold til dens
bruksanvisning, i tilstrekkelig hgyde.

Still inn Power-masten som laser-receiver skal monteres pa vertikalt.
Drei laser-receiveren i posisjon der LED-ene for posisjoneringshjelpen
pa fiernkontrollen er godt synlige.
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9.8.3 Mastmeny

Ved arbeid med Power-mast kan brukeren - vos coe
benytte 2 ulike prosedyrer for innretting av laser- 0°° %%

receiveren.

Begge kan enkelt utfares pa fjernkontrollen.

1) Masten kan manuelt reguleres og laser-
receiveren rettes inn ved hjelp av sine
posisjoneringshjelpemidler.

2) Laserstralesgking kan gjennomfagres
automatisk.

(Se ogsa neste avsnitt "9.8.3 Mastmenyen")

Dersom Power-masten velges med laser-receiver som aktiv sensor, har
brukeren nyttige ekstrafunksjoner til disposisjon.

Anrop av disse ekstra funksjonen skjer fra arbeidsvinduet via
funksjonstast F2.

Sa lenge Power-mast med laser-receiver er valgt, vises et litt endret
symbol over funksjonstast F2 i arbeidsvinduet, som viser til de utvidede
betjeningsmulighetene.

//’\

/I /@ J

A

F1] F2 ‘F3]
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9.8.4 Anrop av mastmeny

| arbeidsvinduet, trykk funksjonstast F2 (‘I./®).

Vinduet for mastmeny slukkes.
Symbolet ‘I./® vises til venstre gverst i vinduet.

Ved hjelp av opp/ned-tastene velges gnsket menypunkt,
og valget bekreftes med Enter-tasten.

Eller ...

. skift med funksjonstast F2 (=) videre til den kjente
vindusmenyen med aktuelle maleverdier for alle tilkoblede
sensorer.

Symbolet @ vises til venstre gverst i vinduet

1t [«] ]

@

4—3:-:[§|6

=
9.8
12.3

/T /@]

F1 F2 F3

Beskrivelse av funksjonene i mastmenyen finner du pa de fglgende sidene.
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9.8.5 Kjgre Power-mast manuelt

| mastmenyen, velg funksjon "Kjgr Power-mast 4
manuell". Valget markeres med svart. —
Valget bekreftes med Enter-tasten. 3
Trykk funksjonstast F3 (X) for & ga ut av menyen. P
Det viste vinduet slukkes. t
Symbolet 14 vises til venstre gverst i vinduet. —
Ad
-«
) @ D
Masten kjgres med opp/ned-tastene for f.eks. a rette inn t I+
laser-receiveren ved hjelp av sine —
posisjoneringshjelpemidler. ¥ A
S A 4
Pa skjermen vises verdi = mastlengde «
i 00. 0F
X
A 4
= Kjgre ut Power-mast Dersom begge tastene trykkes
samtidig, kjgres Power-masten
= Kjgre inn Power-mast automatisk inn.
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9.8.6 Automatisk laserstralesgk

Velg funksjonen "Automatisk laserstalesgk" i mastmenyen.

Valget markeres med svart.
Valget bekreftes med Enter-tasten.

Trykk funksjonstast F3 (X) for a ga ut av menyen.

Det viste vinduet slukkes.
Symbolet 123 vises til venstre gverst i vinduet.

Start automatisk laserstralesgk ved hjelp av opp/ned pilene.
Masten stopper nar laserstrdlen star i senter av laser-
receiveren.

f = Sgk oppover

&)« [

‘ = Sok nedover sgkeretning)

1./®

A
v

LA

- = X
Z

F1’ ‘FZ F3

P

~

<2

=2

Dersom begge tastene trykkes
samtidig, vil det farst sokes
oppover (automatisk skifte av
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Pa posisjonen av den gra firkanten vil det vises et av fglgende symboler:

AV = ved anrop

A = under sgk oppover
VW = under sek nedover
\/ = laserstrale funnet

ﬁ = |aserstrale ikke funnet

Anmerkning om hgydemaling med Power-mast:

Det tredje menypunktet brukes for hgydemaling med
maskinen.

Da hgydemaling med maskinen pa asfaltleggeren ikke har
noe formal, blir ikke denne funksjonen beskrevet her.

1./®
|9
D

- = X
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9.8.7 Requlering med Power-Mast oq prop. laser-receiver

1) Regulator kobles til
driftsmodus "Manuell" med
auto/manuell tasten.

@)=

2) Laser-receiver velges
som beskrevet.

¢ | skjermen vises
sensorsymbolet og

symbolet for "Manuell".
(i o

——————]

=

3) Opp/ned-tastene eller
vippebryteren pa
fiernkontrollen brukes til
bringe skriddet til
arbeidsposisjon for
nulljustering.

4) Laser-receiver rettes inn
mot senter av referansen,
som beskrevet i avsnittet
Montering og innretting.

5a) Trykk pa Enter-tasten.
Dersom laserstralen
befinner seg i en vilkarlig
posisjon i mottaksomradet
pa lasermottakeren, kjgres
Power-masten slik at
laserstralen star midt pa
lasermottakeren. Skal-verdi
markeres med svart og den
aktuelle er-verdien
registreres som skal-verdi

)

o D
R 6

=

9.8
-
/IS |
A\ >

5b) Hold Enter-tasten

inntrykket i ca. 2 sekunder.

e Er-verdi og skal-verdi blir
na begge markert med
svart.

e Er-verdi og skal-verdi
settes na begge til "0,0".

VI | =
A\ 4

6) Regulator settes til
driftsmodus med
Auto/Manuell tasten.

Q=@

¢ Regulatoren holder
skriddet pa den innstilte
verdien.

7) Med opp/ned-tastene kan
du na i automatisk modus
endre skal-verdien, for &
foreta korrigeringer.

«][»]




9 Betjening av nivellering

9.9 Arbeide med 3D TPS

9.9.1 Montering og innretting

Ta MOBA 3D TPS-systemet i drift i samsvar med bruksanvisningen for
systemet.

En beskrivelse av montering, kabling og konfigurasjon av
systemkomponentene, registrering av maskinens dimensjoner og
innlegging av disse i 3D-programvaren, samt kalibrering av
masthelningssensoren, og da saerlig en beskrivelse av funksjonene til
3D-programvaren, ville sprengt rammene for denne bruksanvisningen.

For arbeidet med MOBA 3D har forhandleren din en separat
instruksjonsbok til deg.
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9.9.2 Requlere med 3D TPS

1) Regulator kobles til
driftsmodus "Manuell" med
auto/manuell tasten.

Q)=

2) 3D TPS velges som
sensor som beskrevet.

¢ | skjermen vises
sensorsymbolet og
symbolet for "Manuell".

gsb 6

/\3

- 4b) Hold Enter-tasten

- inntrykket i ca. 2 sekunder.
3 Er-verdi og skal-verdi blir
~ nabegge markert med

: svart.

e Er-verdi og skal-verdi

. settes na begge til "0,0".

I | =
A\ >

3) Skriddet bringes til
arbeidsposisjon for
nulljustering med opp/ned-
tastene pa regulatoren eller
med betjeningsanordningen
pa maskinen.

(et

5) Regulator settes til
driftsmodus med
Auto/Manuell tasten.

Q=@

e Regulatoren regulerer
skriddet
posisjonsavhengig til de
verdiene som er gitt av

3D-systemet.

4a) Trykk pa Enter-

tasten.

e Skal-verdien markeres :

med svart og den

aktuelle er-verdien

registreres som skal-

verdi.

\</I\©\J

6) Med opp/ned-tastene
kan du na i automatisk
modus endre skal-
verdien, for & foreta
korrigeringer.

«)(=]
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9.10 Arbeide med 3D GNSS

Da GNSS™-signalet har en posisjoneringstoleranse pa flere centimeter,
er 3D GNSS-systemer bare betinget egnet for ulike bruksformal.

9.10.1 Montering og innretting

Ta MOBA 3D GNSS™-systemet i drift i samsvar med bruksanvisningen
for systemet.

En Dbeskrivelse av montering, kabling og konfigurasjon av
systemkomponentene, registrering av maskinens dimensjoner og
innlegging av disse i 3D-programvaren, samt kalibrering av
masthelningssensoren, og da seerlig en beskrivelse av funksjonene til
3D-programvaren, ville sprengt rammene for denne bruksanvisningen.

For arbeidet med MOBA 3D har forhandleren din en separat
instruksjonsbok til deg.

*1 GNSS = Global Navigation Satellite Systems
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9.10.2 Requlere med 3D GNSS

1) Regulator kobles til
driftsmodus "Manuell" med
auto/manuell tasten.

EIEN

2) 3D GNSS velges som
sensor som beskrevet.

¢ | skjermen vises
sensorsymbolet og
symbolet for "Manuell".

=, 6

— =

- 4b) Hold Enter-tasten

- inntrykket i ca. 2 sekunder.

- o Er-verdi og skal-verdi blir

" na begge markert med
svart.

e Er-verdi og skal-verdi

settes na begge til "0,0".

3) Skriddet bringes il
arbeidsposisjon for
nulljustering med opp/ned-
tastene pa regulatoren eller
med betjeningsanordningen
pa maskinen.

(EH

5) Regulator settes til
driftsmodus med
Auto/Manuell tasten.

Q=@

e Regulatoren regulerer
skriddet
posisjonsavhengig til de
verdiene som er qitt av

3D-systemet.

4a) Trykk pa Enter-
tasten. :
¢ Skal-verdien markeres :

med svart og den
aktuelle er-verdien

registreres som skal-

]

(@ D

— 6
N
9.8

VI ®| =
A\ 4

verdi.

6) Med opp/ned-tastene
kan du na i automatisk
modus endre skal-
verdien, for & foreta
korrigeringer.

[«)(=]
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9.11 Arbeide med 3D-Slope-sensoren

3D-Slope-sensoren er ikke egentlig en ekstra sensor.

For registrering av er-verdien for verktgyhelningen brukes den tidligere
beskrevne Digi-Slope-sensoren. Ved bruk av 3D-Slope-sensoren
justeres skal-verdien ikke ved manuell inntasting (som ved bruk av
Digi-Slope-sensoren), men posisjonsavhengig og automatisk av 3D-
systemet.

Brukeren har ingen mulighet til & justere skal-verdien i driftsmodusen
"Automatisk".

9.11.1 Montering og innretting

Ta MOBA 3D-systemet i drift i samsvar med bruksanvisningen for
systemet.

En beskrivelse av montering, kabling og konfigurasjon av
systemkomponentene, registrering av maskinens dimensjoner og
innlegging av disse i 3D-programvaren, samt kalibrering av
masthelningssensoren, og da saerlig en beskrivelse av funksjonene til
3D-programvaren, ville sprengt rammene for denne bruksanvisningen.

For arbeidet med MOBA 3D har forhandleren din en separat
instruksjonsbok til deg.

9.11.2 Utligning av er-verdi

Justeringen av er-verdien brukes til @ minske forskjellen mellom
maleverdien fra Digi-Slope-sensoren og verktgyets faktiske helning.
Denne tilpasningen er for eksempel ngdvendig nar Digi-Slope-sensoren
ikke er montert ngyaktig parallelt med underkanten av verktoyet.

(Se ogsa kapittel "9.1.2 Utligning av er-verdi")
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9.11.3 Requlere med 3D-Slope-sensoren

1) Regulator kobles til
driftsmodus "Manuell" med
auto/manuell tasten.

Q)=

4) Regulator settes til
driftsmodus med
Auto/Manuell tasten.

Q=@

¢ Regulatoren regulerer
skriddet
posisjonsavhengig til de
verdiene som er gitt av

3D-systemet.

2) 3D-Slope-sensor velges
som beskrevet.

¢ | skjermen vises
sensorsymbolet og
symbolet for "Manuell".

3) Ved hjelp av opp/ned-
tastene pa regulatoren
stilles skriddet inn pa den
skal-verdien som 3D-
systemet angir for den
aktuelle posisjonen.

[«)(=]

opp/ned-tastene pa regulatoren!

Ved bruk av 3D-Slope-sensoren er det ikke mulig & justere skal-verdien med

Hvis helningen skal justeres, ma farst Digi-Slope-sensoren velges som aktiv

Sensor.
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9.12 Distanseavhenqgig arbeid med Diqgi-Slope-sensoren

| denne forbindelse er det ikke egentlig snakk om en ekstra sensor.

For registrering av er-verdien for verktgyhelningen brukes den tidligere
beskrevne Digi-Slope-sensoren. Ved distanseavhengig bruk av Digi-
Slope-sensoren justeres skal-verdien ikke ved manuell inntasting (som
ved ikke-distanseavhengig bruk av Digi-Slope-sensoren), men
automatisk av systemet, ut fra den tilbakelagte distansen.

Brukeren har ingen mulighet til & justere skal-verdien i driftsmodusen
"Automatisk".

Funksjon:

Med Digi-Slope-sensoren kan du bruke bade den normale
tverrfallsstyringen (se "9.1 Arbeide med Digi-Slope-sensoren") og en
distanseavhengig regulering. Et gnsket tverrfall vil da reguleres i trad
med den tilbakelagte distansen. Nedenfor kalles denne formen for
regulering "delta slope"-regulering

Hvis Delta Slope-sensoren velges i en Igpende tverrfallsregulering,
fortsetter den pagaende Slope-reguleringen uforandret i AUTO-modus.
Etter at valget er gjort, sparres det farst etter mal-slope og deretter etter
distansen. Mal-slope er helningsverdien som skal veere innstilt pa
slutten av den innlagte distansen. Hvis begge disse verdiene er lagt inn,
kan Delta Slope-reguleringen begynne.

Ved start av funksjonen dannes delta-verdien mellom det aktuelle
tverrfallet og det gnskede tverrfallet. Denne verdien interpoleres na
lineaert over distansen.

Etter at distansen er Kkjort, avsluttes Delta Slope-reguleringen
automatisk. Normal Slope-regulering overtar, dvs. at mal-slope fortsatt
holdes konstant.
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9.12.1 Montering og innretting

Digi-Slope-sensoren monteres mellom trekkarmene, pa tverrtraversen
som befinner seg litt foran skriddet.

(Ytterligere detaljer om monteringen, se ogsa kapittel "9.1.1 Montering
og innretting")

9.12.2 Utligning av er-verdi

Justeringen av er-verdien brukes til @ minske forskjellen mellom
maleverdien fra Digi-Slope-sensoren og verktgyets faktiske helning.
Denne tilpasningen er for eksempel ngdvendig nar Digi-Slope-sensoren
ikke er montert ngyaktig parallelt med underkanten av verktgyet.

(Se ogsa kapittel "9.1.2 Utligning av er-verdi")

9.12.3 Requlering med den distanseavhengige Digi-Slope-sensoren

Trykk pa funksjonstast F1 (<¢ I) for & apne menyen for 0 ]
sensorvalg. Q 6
1.00

Hvis den normale tverrfallsreguleringen var aktiv (se figuren

til hgyre), vil Slope-reguleringen ikke deaktiveres ved valg 1- OO %

av Delta-Slope-sensoren. <)E/I© |
< >

F1 ’ ‘ F2 ’ ‘ F3 ’

Velg Delta-Slope-sensoren med opp/ned-tastene.

Dersom det er tilkoblet flere sensorer enn det kan ViSGSpé\A
skjermen, vil systemet automatisk bla videre.

e Valget markeres med svart.

¢ Valget bekreftes med Enter-tasten.

v
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Angi det gnskede mal-tverrfallet med opp/ned-tastene.
(Det gnskede mal-tverrfallet vises ogsa i
informasjonslinjen).

Trykk tast F2 ...

... 0g vinduet for innlegging av distanse apnes.

Bruk opp/ned-tastene til & angi distansen som tverrfallet
skal stilles til.

Med F2 kommer du til Delta-Slope-menyen.

Funksjonene i Delta-Slope-menyen er:

TastF1 = Avbryt
Tast F2 = Start
Tast F3 = Skifte til brukermenyen

Aktiver den distanseavhengige reguleringen
med F2-tasten (®).

1]

*

a

=

@ 4 2.00%

1.00 @

P

N

e 50,0

4

@ 2.00%

®
50,0 B

- = X

F1] |[F2| |F3

p

~

T 50,0

@ «2.00%

1.00®
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Den distanseavhengige tverrfallsreguleringen er aktiv.

Nar distanseavhengig regulering pagar, vises den
gjenstaende distansen som skal tilbakelegge i

p

2

topplinjen.

— > 49, 9

Visning av malverdien til enden

@ a2.00%

Aktuell, malt er-verdi

Aktuell er-verdi, beregnet for posisjonen i gyeblikket.
(Ved bevegelse forover kommer den stadig naermere
malverdien.)

Tast F1 = Avbryt
Tast F2 = Skifte til vindusmenyen

Tast F3 = Skifte til brukermenyen

Med AUTO / MANUAL-tasten kan
reguleringen aktiveres eller deaktiveres.

Bildet nedenfor viser Delta-Slope-reguleringen like

for malet.

Hvis malet er nadd (distanse = 0), kobler reguleringen
automatisk om til den normale (distanse-uavhengige)
tverrfallsreguleringen.

| informasjonslinjen vises na igjen den verdien som ble vist
tidligere.

—1.00Q

F1] [FZ] {F3

ON=!
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10 Betjening av ngdstyring

Generelt

For aktivering

Nadstyringen, ogsa omtalt som ngdfunksjonen, er ment for det tilfelle at
betjeningspanelet pa fagrerplassen svikter.

| sa fall skal i det minste grunnfunksjonene pa maskinen kunne
betjenes via fijernkontrollene ved hjelp av nadstyringen.

| kapittelet "Betjening av ngdstyringen" finner du informasjon om
aktivering og betjening av denne funksjonen.

Ved nadstyringen blir bare tasteinformasjonen pa fjernkontrollene
oversendt til og behandlet av det overordnede styringssystemet. Hele
styringen foregar fra dette overordnede systemet i de ulike modusene.

Likevel vil vi i det fglgende forklare den ulike moduser neermere.

Vennligst vaer oppmerksom pa at du ved aktivering av ngdfunksjonen
griper direkte inn i styringen av maskinen.

Forsikre deg om at det ved innkobling ikke er personer eller gjenstander
i omradet ved skriddet, eller i omradet for andre bevegelige deler.
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10.1 Aktivering av ngdstyringen

Ok

Ngdfunksjonene finner du pa siste meny i vindusmenyen.

Anrop av og oppbygning av menyene finner du under punkt
"8.7 Vindusmeny" beskrevet i detalj.

Oppkall:

| standardvinduet trykkes funksjonstast F2 (@).

| det fglgende far du en kort beskrivelse av vindusmenyen en gang til.

Tverrfallsvisning

@

—

Stamperfrekvens

Sjikttykkelsesindikasjon Vibrasjon Etterkomprimering

@ 1= ES =

e ol © @

~

- - - -
0
10.15 11.2 25 2000 .. 25 ..
" (<X 00 (0]
(= X[/ X||e= =X «[=>[X =X
Skriddtemperatur Takprofilmeny Mateskrue Ngdstyring Materialberegning
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Aktivering av ngdfunksjonene:
Etter menyen "Lofte mateskruen" falger menyen for
frikobling av fiernstyringen.

Apne ngdfunksjonene:
For & apne nagdfunksjonene ma du trykke pa Enter-
tasten.

Navigering i menyen:
Naviger gjennom menyen ved hjelp av
funksjonstastene F1 («=) 0g F2 (=»).

Avslutte meny:
Trykk funksjonstast F3 (X) for & ga ut av menyen.

Ngdfunksjonene er apnet:

Ngdfunksjonene forblir apne til neste start av
maskinen.
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10.2 Funksjoner pa ngdstyringen

Dieselturtall:
Verdien kan endres med opp/ned-tastene.

Navigering i menyen:
Naviger gjennom menyen ved hjelp av
funksjonstastene F1 («=) 0g F2 (=).

Avslutte meny:

Trykk funksjonstast F3 (X) for & ga ut av menyen.

Vario-speed:

Ved hjelp av ENTER-tasten kan driftsmodusen
endres.

(ON <---> OFF)

Navigering i menyen:
Naviger gjennom menyen ved hjelp av
funksjonstastene F1 («=) 0g F2 (=).

Avslutte meny:

Trykk funksjonstast F3 (X) for & ga ut av menyen.

Styreautomat:

Ved hjelp av ENTER-tasten kan driftsmodusen
endres.

(ON <---> OFF)

Navigering i menyen:
Naviger gjennom menyen ved hjelp av
funksjonstastene F1 (=) 0g F2 (=»).

Avslutte meny:

Trykk funksjonstast F3 (X) for & ga ut av menyen.

H@H

- = X

F1 F2 F3

« ©
- = X

F1 ‘FZ F3’

“®

- = X
" >

F1’ ‘F2 F3
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Tro:

Med opp/ned-tastene pa venstre tastefelt
kan den venstre troen apnes eller lukkes.
Opp/ned-tastene pa hayre tastefelt apner
og lukker den hgyre troen.

Navigering i menyen:
Naviger giennom menyen ved hjelp av
funksjonstastene F1 («=) 0g F2 (=»).

Avslutte meny:
Trykk funksjonstast F3 (X) for & ga ut av
menyen.

Skridd:
Ved hjelp av opp/ned-tastene kan skriddet
loftes og senkes.

Navigering i menyen:
Naviger gijennom menyen ved hjelp av
funksjonstastene F1 («=) 0g F2 (=»).

Avslutte meny:
Trykk funksjonstast F3 (X) for & ga ut av
menyen.

H%H

F1’ ‘FZ’ ‘F3




11 Materialberegning

11 Materialberegning

Generelt Materialberegningen er den siste menyen i vindusmenyen.

Anrop av og oppbygning av menyene finner du under punkt
"8.7 Vindusmeny" beskrevet i detalj.

Funksjon I menyen for materialberegning kan du velge blant fglgende to
funksjoner:

Beregning av det materialet som er lagt
Her beregnes og vises hele det lagte materialet fra et startpunkt
du legger inn.

Materialplanlegning (kalkulasjon)

Denne funksjonen beregner hvor mye materiale som fortsatt
trengs totalt, inntil et tidspunkt du legger inn.

11.1 Beregning av det materialet som er lagt

Bruk ned-tasten til 8 velge beregning av det materialet

som alt er lagt.
t‘




11 Materialberegning

Etter at valget er gjort, vises farst oversiktssiden.

Tilbakelagt distanse 5 00000
. l

Inntastet sjikttykkelse = 00.0 cn
Beregnet materialvolum J* 0000 0 3
Beregnet vekt i—' 0000 .0 t
De verdiene som vises her, beregnes pa grunnlag av =r | wmp
folgende verdier: = X J

- Distanse

- Arbeidsbredde

- Sjikttykkelse

- Materialtykkelse

Trykk pa tast F2 for a legge inn disse verdiene.

Angi distansen fra start, eller sett verdien til NULL ved a
trykke samtidig pa OPP- og NED-tasten.

Tast F2 forer til neste inntasting.




11 Materialberegning

Legg inn den lagte sjikttykkelsen.

Hvis systemet verdier for sjikttykkelsesmalingen allerede
foreligger i systemet, brukes disse i beregningene.

Tast F2 forer til neste inntasting.

Legg inn den lagte arbeidsbredden (skriddbredden).

Hvis verdier for breddemalingen allerede foreligger i
systemet, brukes disse i beregningene.

Tast F2 forer til neste inntasting.

Legg til slutt inn materialtykkelsen "p" for omregning av
vekten.

Med tast F2 kommer du tilbake til oversiktssiden.
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500
10.5 cm

\

—| |-

Hvis alle verdiene er lagt inn, vises det materialet som alt
er lagt, pa oversiktssiden.

A 1500.0 o3
ﬁ 3000.0 ¢

= = X

4
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11.2 Materialplanlegning (kalkulasjon)

Bruk opp-tasten til & velge beregning av
materialplanlegningen.

Etter at valget er gjort, vises farst oversiktssiden.

<

P

Li_ 4

!
- |=| X

A\

> 00000

Distanse som fortsatt skal tilbakelegges

A |

[l

+

Inntastet sjikttykkelse

.r

Beregnet materialvolum

Beregnet vekt

De verdiene som vises her, beregnes pa grunnlag av
folgende verdier:

- Distanse

- Arbeidsbredde

- Sjikttykkelse

- Materialtykkelse

Trykk pa tast F2 for a legge inn disse verdiene.

2> 0000.0 n3

> 00.0cn

ﬁ’ 0000.0t
= | -

X

4
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Legg inn distansen til malet.

Tast F2 forer til neste inntasting.

Legg inn den planlagte sjikttykkelsen.

Hvis maleverdier for sjikttykkelsesmalingen foreligger i
systemet, fryses den aktuelle maleverdien ved
opphenting av inntastingsvinduet pa skjermen. Ved hjelp
av opp-/ned-tastene kan denne verdien na tilpasses til
den planlagte verdien.

Tast F2 forer til neste inntasting.

Legg inn den lagte arbeidsbredden (skriddbredden).

Hvis maleverdier for breddemalingen foreligger i
systemet, fryses den aktuelle maleverdien ved
opphenting av inntastingsvinduet pa skjermen. Ved hjelp
av opp-/ned-tastene kan denne verdien na tilpasses til
den planlagte verdien.

Tast F2 farer til neste inntasting.
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Legg til slutt inn materialtykkelsen "p"
vekten.

for omregning av

Med tast F2 kommer du tilbake til oversiktssiden.

Hvis alle disse verdiene er lagt inn én gang, vises den
restmengden som fortsatt trengs, pa oversiktssiden.

Hvis maskinen Kkjgrer, reduseres automatisk den
distansen som vises i topplinjen.

Med denne gjenveerende strekningen aktualiseres
kontinuerlig den restmengden som fortsatt trengs.

500

=f | =-» X
¢
i 485
L
% 10.5 cn

A 1450.0 o

ﬁ 2900.0 ¢

=l = X

v
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11.3 Omkobling av enhetene

Enhetene for de ulike parameterne for materialplanlegningen, samt for
beregning av det lagte materialet, er alltid like.

AV g so0

-% 10. 5 em —% 10. 5 em

Med funksjonstast F1&) kommer du fra
oversiktssiden til enhets-omkoblingssiden. A 1500.0 v & 1500.0

ﬁ 3000. 0t ﬁ 3000. 0t

Med opp/ned-tastene kan du velge blant enhetene.

Enhetsomkobling for distansen.
Folgende kan velges:

e Meter (m)
o Fot (ft)
e Yard (yd)

Tast F2 forer til neste inntasting.
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Enhetsomkobling for sjikttykkelsen.
Felgende kan velges:

e Centimeter (cm)
e Tommer (")

Tast F2 forer til neste inntasting.

Enhetsomkobling for leggebredden.
Folgende kan velges:

e Meter (m)

e Fot (ft)
e Yard (yd)

Tast F2 forer til neste inntasting.

Enhetsomkobling for materialtykkelsen.

Falgende kan velges:

¢ Kilogram/kubikkmeter (kg/m?)
e Pund/kubikkfot (Ib/ft?)

e Pund/gallon (US) (Ib/gal.)

e Pund/gallon (GB) (Ib/gal.)

Tast F2 forer til neste inntasting.
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Enhetsomkobling for materialvolumet.
Folgende kan velges:

e Kubikkmeter (m?)

o Kubikkfot (ft?)

e Kubikk-yard (yd?®)

e Registertonn (reg. tn)

Tast F2 forer til neste inntasting.

Enhetsomkobling for materialvekten.
Folgende kan velges:

e Tonn (t)
e Short ton (US) (tn. sh.)
e Longton (GB) (tn. I.)
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12 Ekstern nivellering

Generelt Nivelleringsfunksjonen er komplett integrert i fiernkontrollen.
Hvis det i stedet skal jobbes med en ekstern nivellering, ma det kobles
om pa dashbordet til fgrerplassen.

@ D

:f = ¢

- 2. 40% <
Ved ekstern nivellering deaktiveres den interne

nivelleringen. 9.8 @

Dette vises i arbeidsmenyen med en gra skal-

verdi. cm
Med funksjonstastene F1-F3 har du fortsatt tilgang </T ‘ OX ‘
< V

til alle andre funksjoner.

Hvis ekstern nivellering pagar, og du allikevel

forsgker & aktivere den interne nivelleringen, vises 9.8 é\:‘\\
en varselmelding i 3 sekunder, i stedet for skal-
verdien. @ cm

/I & =
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13 Vedlikehold oq istandholding

Generelt

Produktet er utviklet for hay driftssikkerhet.

For istandholding av produktet er kun minimum arbeidsinnsats
ngdvendig.

Alle elektroniske komponenter er plassert i robuste hus for & unnga
eventuelle mekaniske skader.

Pa tross av dette bar apparater og tilkoblingskabler med regelmessige
mellomrom kontrolleres for eventuelle skader og forurensninger.

13.1 Sikkerhetsanvisninger

il

Vedlikehold og istandholding pa produktet skal kun utfgres av
kvalifiserte fagfolk.

FORSIKTIG!

Fare for personskader ved ikke forskriftsmessig utfart vedlikehold!
Ikke forskriftsmessig vedlikehold kan fgre til store personskader og
materielle skader.
Derfor: * Vedlikehold skal utelukkende gjgres av personell med
ngdvendige kvalifikasjoner.
* Fgr arbeidet pabegynnes, pass pa tilstrekkelig plass for
montering.
* Pass pa at monteringsstedet er ryddig og rent! Lgse og
henslengte komponenter og verktay er kilde til ulykker.




13 Vedlikehold og istandholding

13.2 Renqjgring oq tarking

Apparater:

Rengjering av produktet kan gjgres av ufagleerte dersom de holder seg
til falgende angivelser.

1)  Sla av produktet;

2)  Pafgr vanlig rengjgringsmiddel pa en ren, lofri klut;

3) Rengjar overflaten pa apparatene uten trykk;

4)  Fjern rengjgringsmiddelet helt fra apparatene med en ren klut;

il

Skjermer skal aldri rengjgres med rengjgringsmiddel som inneholder
skuremidler. Overflatene vil da ripes opp og bli matt, det blir vanskelig a
lese skjermen.

Kabel:

13.3 Reparasjon

Produktene skal rengjgres og terkes ved maks 40°. Pakk fgrst inn
utstyret igjen nar det er helt tort.

Kontakter og gjenger pa kontakter og kabelkoblinger skal holdes fri for
smuss, fett, asfalt og andre fremmedelementer for & hindre darlig
kontakt, og ma beskyttes mot fuktighet. Tilsmussede kontakter pa
kablene blases rene.

Ved skader pa produktet eller slitasje, kontakt produsenten.
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14 Feilretting

Generelt

Ved arbeid med fjernkontrollen skilles det mellom feilmeldinger og
advarsler.

| dette avsnittet finner du informasjon om hvilke tiltak du kan eller skal
bruke nar det kommer en feilmelding eller advarsel fra systemet.
Arsaker til advarsler kan i mange tilfeller elimineres ved strengt a falge
angivelsene i bruksanvisningen.

De sparer deg for ergrelser og kostnader ved ungdige stopp.

14.1 Sikkerhetsanvisninger

il

Feilretting pa produktet skal kun utfgres av kvalifisert fagpersonell.

il

Fjernkontrollen skal alltid slas av for feilretting, eller dersom
stramforsyning er ngdvendig for feilretting skal den kobles til
driftsmodus "Manuell".

FORSIKTIG!

Fare for personskader ved ikke forskriftsmessig feilretting!
Ikke forskriftsmessig feilretting kan fare til personskader eller materielle
skader.
Derfor: * Feilretting skal kun utfgres av personell med ngdvendige
kvalifikasjoner.
* Ved feilretting, ikke ga for raskt frem.
* Landsspesifikke lovpalagte sikkerhets og ulykkerforskrifter
(HMS) skal falges.
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14.2 Feilsgking og feilretting
Advarsler vises i arbeidsvinduet pa posisjon for er-verdi for den aktuelle

Advarsler
aktive sensoren.

I @ =

Ved sensorkombinsjoner (Big Sonic-Ski®, Power-Mast med laser-
receiver etc.) vises separate advarsler for hver enkelt komponent.

<)
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©
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Dersom det ved tidspunktet for advarselen er aktiv "Automatisk"

driftsmodus:

¢ vil aktiv driftsmodus bli veerende "Automatisk”
¢ ventilutgangene slas av

¢ hele LED-pilen blinker

Dersom arsaken til feilen forsvinner pa egenhand (insekt i

maleomradet for ultralydsensor, overkjgrt pinne etc.) vil fiernkontrollen
straks arbeide videre uten at brukeren behgver gripe inn.
Dersom feilen er varig, ma arsaken undersgkes og rettes.
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Generelt:

Arsak: Den sist anvendte sensoren skiftes eller kobles fra;
Hjelp: Velg en annen sensor under sensorvalgmenyen, eller kontroller
hvorfor sensoren ikke lenger er tilgjengelig;

Arsak: Maleverdien for aktiv sensor har over- eller underskredet det
tillatte maleomradet, eller Power-Mast har nadd sitt gvre eller nedre
anslag i det mekaniske reguleringsomradet.

Reguleringsutganger: Utgangene lases ved automatisk drift;

Hjelp: Rett inn sensoren pa nytt til referansen;

Arsak: Reguleringsavvik for aktiv sensor er stgrre enn det innstilte
reguleringsvinduet;

Reguleringsutganger: Utgangene lases ved automatisk drift;

Hjelp: Rett inn sensoren pa nytt over referansen;

Spesifikt ved arbeid med laser-receiver:

A\

Arsak: Laser-receiver mottar flere signaler fra lasersenderen p& grunn
av reflekser i omgivelsene.

Reguleringsutganger: Utgangene lases ved automatisk drift;

Hjelp: Dekk til lasersenderen til den virkelig n@dvendige
apningsstgrrelsen;

Fiern speilende flater (kjgretgyflater, vinduer etc.) fra omradet til
laserstralen, eller dekk til slike flater;
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Spesifikt ved arbeid med TPS (totalstasjon):

Arsak: Totalstasjonen er ikke satt opp horisontalt;

Reguleringsutganger: Utgangene forrigles i automatisk drift;

Hijelp: Sett opp stativet med totalstasjonen slik at luftboblen blir liggende
midt i visningsomradet pa vaterpasset;

Arsak: Ladetilstanden til batteriet i totalstasjonen er lav;
Reguleringsutganger: Utgangene mottar fortsatt signaler i automatisk
modus;

Hjelp: Kvitter feilmeldingen med en vilkarlig tast;

Skift ut batteriet eller lad det.

Arsak: Malingen har bare begrenset nayaktighet;

Reguleringsutganger: Utgangene mottar fortsatt signaler i automatisk
modus;

Hijelp: Kvitter feilmeldingen med en vilkarlig tast.

Forviss deg om at prismet er rent, og at det er fri sikt mellom prismet og
totalstasjonen.

Kontroller distansen mellom totalstasjonen og maskinen; i omradet over
250 m (luftflimring) og under 10 m kan malengyaktigheten veere redusert.

Arsak: Radioforbindelsen mellom totalstasjonen og systemdatamaskinen
er darlig;

Reguleringsutganger: Utgangene mottar fortsatt signaler i automatisk
modus;

Hjelp: Kvitter feilmeldingen med en vilkarlig tast;

Forviss deg om at det ikke befinner seg noen metalliske, skjermende
flater mellom totalstasjonen og systemdatamaskinen.




14 Feilretting

Spesifikt ved arbeid med GNSS (Global Navigation Satellite Systems):

A\

Arsak: Ngyaktigheten av malingen er begrenset. Muligens er
satellittkonstellasjonen ugunstig, som felge av delvis satellittskygge;
Reguleringsutganger: Utgangene mottar fortsatt signaler i automatisk
modus;

Hielp: Kvitter feilmeldingen med en vilkarlig tast;

Forviss deg om at det er fri sikt til himmelen, og at ingen treer, skilt, tak
e.l. befinner seg over eller i direkte nzerhet av antennen.

Arsak: Ladetilstanden til batteriet i basisstasjonen er lav;
Reguleringsutganger: Utgangene mottar fortsatt signaler i automatisk
modus;

Hjelp: Kvitter feilmeldingen med en vilkarlig tast.

Skift ut batteriet eller lad det.

Arsak: Radioforbindelsen mellom basisstasjonen og GNSS-mottakeren til
maskinen er darlig;

Reguleringsutganger: Utgangene forrigles i automatisk drift;

Hijelp: Forviss deg om at det ikke er noen avskjermende, metalliske flater
mellom basisstasjonen og systemdatamaskinen;
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Feilmeldinger Feilmeldinger adskiller seg fra advarsler ved at de alltid vises med
signalfargen "rad".
Til forskjell fra en advarsel, som oftest opptrer kortvarig og kan
forsvinne pa egenhand, vil feilmeldinger ofte tyde pa defekter.
Som advarsler vises feilmeldinger i arbeidsvinduet pa posisjon for er-
verdi for den aktuelle aktive sensoren.

I | =P

Ved sensorkombinsjoner (Big Sonic-Ski®, Power-Mast med laser-
receiver etc.) vises separate feilmeldinger for hver enkelt komponent.
Eksempel

¥}
[}

e[| Tkl [T o e
= AA Y
98| 123m|| 123«

/I ® = /I @] VI ® =

{tecTe=
{tecTy
(i

Dersom det ved tidspunktet for advarselen er aktiv "Automatisk"
driftsmodus:

e vil aktiv driftsmodus bli veerende "Automatisk"

¢ ventilutgangene slas av

¢ hele LED-pilen blinker

System-feilmeldinger vises over hele skjermen.
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Arsak: Forbindelsen mellom Screed-Controller og overordnet
styringssystem er avbrutt.

Reguleringsutganger: Det kan ikke overfgres noen reguleringssignaler
lenger til maskinen.

Hijelp: CAN-forbindelse ma opprettes pa nytt, ellers er det ikke mulig a
jobbe videre.

Kontakt produsenten;

Arsak: Det er oppstéatt en feil i CAN-nettverket;
Reguleringsutganger: Utgangene lases ved automatisk drift;
Hijelp: Kontroller alle tilkoblingskabler pa systemet for skader;
Kontakt produsenten;

Arsak: Det er oppstatt et datatap i minnet;

Reguleringsutganger: Utgangene lases ved automatisk drift;

Hjelp: Kvitter ut feilmeldingen med en vilkarlig tast, og still inn
arbeidspunkt og skal-verdi pa nytt;

Kontakt produsenten ved gjentagelser;

Arsak: Temperaturen inne i fiernkontrollen nsermer seg tillatt maksimal
temperatur;

Konsekvens: Blir apparatet varmere vil det sla seg av nar tillatt
maksimal temperatur nas;

Hijelp: Kvitter ut feilmeldingen med en vilkarlig tast - fijernkontrollen vil
fungere videre som normalt;

Unngé videre oppvarming (skygge, avkjgling, annet monteringssted
etc.);

Arsak: Temperaturen inne i fiernkontrollen nzermer seg tillatt laveste
temperatur;
Konsekvens: Dersom apparatet blir kaldere, vil det sla seg av nar
laveste tillatte temperatur nas. Skjermens bakgrunnsbelysning vil forbli
pa som varmekilde ",

*?ﬂ% Hijelp: Kvitter ut feilmeldingen med en vilkarlig tast - fiernkontrollen vil
A fungere videre som normalt;
Beskytt fiernkontrollen mot videre avkjgling;

) Kommentar: Dersom fjernkontrollen tas i bruk ved en temperatur under den spesifiserte
arbeidstemperaturen (se ogsa Tekniske data), vil alle LED pa apparatet blinke. Skjermens
bakgrunnsbelysning slas pa og brukes som varmekilde, til skjermen kan slas pa uten fare.
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Generelt:

Arsak: Kobling til aktiv sensor er plutselig revet av under driften;
Reguleringsutganger: Utgangene lases ved automatisk drift;

Hijelp: Kontroller tilkoblingskabler for sensor for skader og skift den
eventuelt ut;

Skift ut sensoren;

Arsak: Den aktive sensoren sender ulovlige eller motstridende
meldinger eller maleverdier;

Reguleringsutganger: Utgangene lases ved automatisk drift;

Hjelp: Koble fra sensoren, rett den inn pa nytt over referansen og sett
den inn igjen;

Skift eventuelt ut sensoren;

Spesifikt ved arbeid med Power-mast:

Arsak: Power-mast har et eget malesystem som til enhver tid registrerer
hvor langt den er kjort ut;

Unntaksvis kan det forekomme at masten "glemmer" sin aktuelle
posisjon;

Reguleringsutganger: Utgangene lases ved automatisk drift;

Hjelp: Power-mast kjgres da en gang helt inn, slik at den i denne
posisjonen automatisk kan kalibrere seg selv pa nytt,

Arsak: Selv om en av utgangene pa fjernkontrollen blir styrt, gar det
ingen strgm f.eks. til Power-masten;

Reguleringsutganger: Utgangene lases ved automatisk drift;

Hielp: Kontroller tilkoblingskabelen for Power-masten for skader og skift
den eventuelt ut;

Skift ut Power-masten;
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Arsak: Selv om en av utgangene pé fjernkontrollen blir styrt, beveger
ikke Power-masten seg - masten sitter fast eller er blokkert;
Reguleringsutganger: Utgangene lases ved automatisk drift;

Hielp: Kontroller om der er en hindring i veien for masten, om masten er
bayd eller om bevegelsesmekanikken for masten er sterkt tilsmusset og
derfor blokkert.

Spesifikt ved arbeid med laser-receiver:

Refleksjonsfeil (f.eks. ved speilende flater eller blinklys pa
byggeplassen) er de vanligste feilene ved arbeid med lasersystemer.
Laser-receiver vurderer derfor de mottatte signalene fra lasersenderen,
vurderer dem og viser feilsituasjonen ved hjelp av LED-indikasjon som
folger:

Arsak: Ingen laserstrale treffer laser-receiveren;
Reguleringsutganger: Utgangene lases ved automatisk drift;
Hjelp: Rett inn laser-receiveren pa nytt mot laserstralen;

Arsak: Laser-receiveren treffes ikke-syklisk av laserstraler eller av flere
laserimpulser samtidig;

Reguleringsutganger: Utgangene lases ved automatisk drift;
Hjelp: Dekk til lasersenderen til den virkelig
apningsstgrrelsen;

Fjern speilende flater (kjoretayflater, vinduer etc.) fra omradet til
laserstralen, eller dekk til slike flater;

Kontroller om det er en annen lasersender i bruk i naerheten;

ngdvendige

Arsak: Den spesifiserte minste rotasjonshastigheten pa lasersenderen
er underskredet (<10 Hz [o/sekK]);

Reguleringsutganger: Utgangene lases ved automatisk drift;

Hjelp: Dk rotasjonshastigheten pa lasersenderen dersom denne har en
turtallsregulering;

Kontroller batteri/stremforsyning pa lasersenderen;
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Arsak: Den spesifiserte maksimale rotasjonshastigheten pa
lasersenderen er overskredet (>20 Hz [o/sek]);

Reguleringsutganger: Utgangene lases ved automatisk drift;

Hjelp: Reduser rotasjonshastigheten pa lasersenderen dersom denne
har en turtallsregulering;

Fjern speilende flater (kjoretgyflater, vinduer etc.) fra omradet til
laserstralen, eller dekk til slike flater;

Forklaring: Q =LED er av O = LED blinker . =LED er pa
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Spesifikt ved arbeid med TPS (totalstasjon):

=

> N> > >

Arsak: Totalstasjonen har mistet prismet, dvs. at det ikke lenger er fri
"sikt" dit;

Reguleringsutganger: Utgangene forrigles i automatisk drift;

Hielp: Etter et avbrudd av malingen begynner totalstasjonen automatisk a
folge malet igjen;

Ev. ma prismesgket til totalstasjonen startes manuelt av brukeren;

Arsak: Totalstasjonen sgker etter prismet;

Reguleringsutganger: Utgangene forrigles i automatisk drift;

Hielp: Ha et ayeblikks talmodighet; sgket etter prismet kan ta litt tid;
Start ev. "utvidet sgk" pa totalstasjonen;

Arsak: Det har oppstatt en ikke naermere spesifisert 3D-feil;
Regquleringsutganger: Utgangene forrigles i automatisk drift;

Hjelp: Legg merke til informasjonen om feil pa skjermen pa totalstasjonen
og datamaskinen;

Arsak: Totalstasjonens batteri er tomt;
Regquleringsutganger: Utgangene forrigles i automatisk drift;
Hijelp: Skift ut batteriet eller lad det;

Arsak: Maskinen befinner seg utenfor prosjektet eller overflatedesignen;
Reguleringsutganger: Utgangene forrigles i automatisk drift;

Hijelp: Kjor tilbake til prosjektet, eller velg den overflatedesignen som
harer til den aktuelle posisjonen.;
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Arsak: Radioforbindelsen mellom totalstasjonen og systemdatamaskinen
er brutt;

Reguleringsutganger: Utgangene forrigles i automatisk drift;

Hielp: Kontroller kablingen og stramforsyningen til
radiokommunikasjonsenhetene;

Kontroller lysdiodene for visualisering av radioforbindelsen pa
totalstasjonen og pa radioapparatet.

Forviss deg om at det ikke befinner seg noen metalliske, skjermende
flater mellom totalstasjonen og systemdatamaskinen.

Spesifikt ved arbeid med GNSS (Global Navigation Satellite Systems):

Arsak: GPS-en gir ikke noen gyldig posisjon, da korreksjonssignalet
mangler;

Requleringsutganger: Utgangene forrigles i automatisk drift;

Hjelp: Ha et gyeblikks talmodighet; det kan ta litt tid & finne s& mange
satellitter at det gar an & bestemme posisjonen sikkert;

Kontroller alderen pa den sist mottatte korreksjonen i 3D-programvaren.
Korrektursignalet skal mottas syklisk en gang i sekundet;

Arsak: GPSen gir ikke noen gyldig posisjon, pa grunn av for fa satellitter;
Reguleringsutganger: Utgangene forrigles i automatisk drift;

Hjelp: Ha et gyeblikks talmodighet; det kan ta litt tid & finne s& mange
satellitter at det gar an & bestemme posisjonen sikkert;

Hvis feilmeldingen vises i lengre tid, ma& du kjgre til et sted pa
anleggsplassen med fri sikt til himmelen.

Arsak: Det har oppstatt en ikke naermere spesifisert 3D-feil;
Reguleringsutganger: Utgangene forrigles i automatisk drift;

Hjelp: Ta hensyn til informasjonen om feilen pa skjermen til
systemdatamaskinen;

Arsak: Batteriet i basisstasjonen er tomt;
Reguleringsutganger: Utgangene forrigles i automatisk drift;
Hijelp: Skift ut batteriet eller lad det;

Arsak: Maskinen befinner seg utenfor prosjektet eller overflatedesignen;
Reguleringsutganger: Utgangene forrigles i automatisk drift;

Hjelp: Kjar tilbake til prosjektet, eller velg den overflatedesignen som
harer til den aktuelle posisjonen.;
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Arsak: Radioforbindelsen mellom basisstasjonen og GNSS-mottakeren til
maskinen er brutt;
Reguleringsutganger: Utgangene forrigles i automatisk drift;

Hijelp: Kontroller kablingen og streamforsyningen til
radiokommunikasjonsenhetene;

Forviss deg om at basisstasjonen fungerer og at ingen avskjermende,
metalliske flater befinner seg rett foran den.
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Feil ved sideidentifikasjonen:

Indikator: Sideidentifikasjonen viser med en blinkende pil at begge
fiernkontrollene har lest inn samme sidekode.

Funksjon: Fjernkontrollene blir staende i feilmenyen, dvs. at de ikke kan
betjenes.

Arsaker: Tilkoblingskabelen til fiernkontrollen eller pluggforbindelsen til
koblingsboksen er skadet, eller har en Igs kontakt; koblingsboksen avgir
en ukorrekt sidekode.

Hielp: Kontroller tilkoblingskabelen inkl. pluggforbindelsen med tanke pa
skader , og skift den eventuelt ut;

Skift ut fiernkontrollen;

Manuell sideom- For & kunne avslutte de pagaende arbeidene i tilfelle feil, finnes det en
kobling mulighet til & koble om sidekoden manuelt.

Nedenstaende eksempel viser en hgyremontert -
fiernkontroll som har lest inn en "gal sidekode".

e Pa den gale fjernkontrollen ma du trykke de 3
tastene OPP + NED + ENTER samtidig, til
indikatoren slukkes.

e Na omstartes fjernkontrollen, for den sa starter
igjen med riktig side.

o Deretter kan arbeidet fortsette som normalt.

(@i [t] [«][+]

Sideidentifikasjonen leses inn pa nytt for hver start.
Dvs. at den manuelle sideomkoblingen ma gjentas for hver ny start.
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Begrep

Aktuator

Arbeidspunkt

CAN-Bus

Dgdband

Er-verdi

Maks. impuls

Min. impuls

Nulljustering

Offset

Propband

Definisjon

Omformer signaler fra en regulator til (som oftest) mekanisk arbeid -
dvs. bevegelse; f. eks. ved a apne eller lukke en ventil.

Punkt (avstand eller vinkel) der er-verdi og skal-verdier like, og det
skjer ingen regulering.

CAN-Bus (Controller Area Network) er et system for seriell
dataoverfgring. Den er utviklet for kobling av styringsenheter i biler,
for a redusere stgrrelsen av kabelbunten (opp til 2 km pr. bil) og
gjere dataoverfgringen sikrere.

Symmetrisk omrade rundt arbeidspunktet, der det ikke foregar noen
styring av utgangssignalet. Det brukes for a oppna stabile
driftsegenskaper for skriddet pa arbeidspunktet.

Den aktuelle, malte verdien pa en sensor, f.eks. distansen fra en
avstandssensor til en referanse, eller en malt vinkel pa en Slope
Sensor.

Styringsimpuls for maksimal tillatt arbeidshastighet for en
hydraulikksylinder.

Minste  styringsimpuls som kreves for a bevege en
hydraulikksylinder en minst mulig distanse.

Den aktuelle maleverdien for en avstandssensor tilordnes verdien
"0,0" og denne overfgres som en skal-verdi for reguleringen.

En konstant, systematisk feil pa en stgrrelse eller en maleverdi
(f.eks. et avvik dersom Digi-Slope-sensoren ikke kan monteres
ngyaktig parallelt med skriddets underkant).

Omradet over eller under dgdbandet der det foregar en "dosert"
styring av utgangsignalet. Lengden av impulsene er da avhengig av
reguleringsavviket.
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Reguleringsavvik Differanse mellom er-verdi og skal-verdi.
Ved regulering styrer regulatoren aktuatoren slik at den malte
verdien pa sensoren (er-verdi) stemmer med
den angitte verdien (skal-verdi).

Skal-verdi En angitt eller forinnstilt verdi fra brukeren, som en reguleringskrets
skal na og opprettholde.
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Parts & Service

Kurs
Vi tilbyr kundene vare kursmuligheter pa DYNAPAC-maskiner i vart spesielt innrettede fabrikk-opplaerings-

senter.
| dette oppleeringssenteret arrangeres kurs bade etter en fast plan og utenom faste tidsskjemaer.

Service
Ved driftsfeil og reservedelssparsmal ma du henvende deg til var ansvarlige service-representant.
Vart kompetente fagpersonale sa@rger for rask og fagmessig reparasjon i tilfelle en skade.

Fabrikk-Radgivning
Skulle det vise seg at var forhandlerorganisasjon har begrensede muligheter til & hjelpe deg kan du alltids

henvende deg direkte til oss.
Et team av tekniske konsulenter star til din disposisjon.
gmbh-service@dynapac.com
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