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1 Yleistiedot

1.1 Kayttoohjetta koskevat tiedot

Yleista

Tama kayttdohje sisaltaa perustavanlaatuisia ohjeita, jotka on huomioi-
tava kauko-ohjauksen kaytdssa ja huollossa.

Turvallisen tyoskentelyn edellytys on kaikkien ilmoitettujen turvaohjei-
den ja toimintaohjeiden noudattaminen.

Tasta syysta jokaisen henkildn, joka on valtuutettu tekemaan t6ita ko-
neella, kuten esim. kayttd, hairionpoisto ja kunnossapito (huolto, hoito),
on luettava ja kaytettava tata kayttdohjetta.

Kayttdohje on tuotteen osa ja on tarvittaessa annettava tuotteen kanssa
eteenpain kolmansille tai seuraaville omistajille. Sen on oltava kaytto-
henkildkunnan saatavilla milloin tahansa tuotteen kayttopaikassa.

Lisaksi on noudatettava tuotteen kayttdalueella voimassa olevia paikal-
lisia tapaturmantorjuntamaarayksia, yleisia turvallisuusmaarayksia ja
konevalmistajan turvallisuusmaarayksia.

Kauko-ohjaus on saatavilla mitd erilaisimpien anturiyhdistelmien
kanssa.

Tydskennellessasi kauko-ohjauksen kanssa menettele aina taman oh-
jeen mukaan. Jos jarjestelmasi ei ole varustettu kaikilla antureilla, on
naiden anturien kuvaus sinulle merkityksetonta.
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Oikeus muutok- Teemme parhaamme, ettd tama kayttdohje olisi mahdollisimman oikein
siin pidatetddn  ja ajan tasalla. Sailyttddksemme teknologisen etumatkamme saattaa

Kuvat

kuitenkin olla tarpeen muuttaa tuotetta ja sen ohjausta ilman ennak-
koilmoitusta, jolloin nama muutokset mahdollisesti eivat ole yhdenpita-
via tdman kayttdohjeen kanssa. Pyyda tassa tapauksessa valmistajal-
tasi ajankohtainen kayttdohje. Emme vastaa hairiosta, katkoksista ja
siten syntyneista vahingoista.

Taman kayttdohjeen kuvat on tarkoitettu parempaa ymmartamista var-
ten. Saattaa olla, ettd taman kayttéohjeen kuvat eivat ole mittakaavan
mukaisia tai ne poikkeavat hieman esitetyssa muodossa alkuperaisesta
kuvasta.
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1.2 Symbolien selitys

Varoitukset Varoitukset on merkitty tdssa kayttdohjeessa symbolien avulla. Nama
ohjeet aloitetaan merkkisanoilla, jotka ilmaisevat vaaran laajuuden.
Naita ohjeita on ehdottomasti noudatettava ja on toimittava varovasti,
jotta estetaan tapaturmia, henkil6- ja aineellisia vahinkoja.

VAARA!

... osoittaa valittdtmaan vaaratilanteeseen, joka johtaa kuolemaan tai
vakaviin loukkaantumisiin, jos sita ei valteta.

VAROITUS!

... osoittaa mahdollisesti olemassa olevaan vaaratilanteeseen, joka voi
johtaa kuolemaan tai vakaviin loukkaantumisiin, jos sita ei valteta.

VARO!
2 ... osoittaa mahdollisesti olemassa olevaan vaaratilanteeseen, joka voi
johtaa vahaisiin tai lieviin loukkaantumisiin, jos sita ei valteta.

VARO!
... osoittaa mahdollisesti olemassa olevaan vaaratilanteeseen, joka voi

' johtaa aineellisiin vahinkoihin, jos sita ei valteta.
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Vinkit ja suositukset

OHJE!

... korostaa hyodyllisia vinkkeja ja suosituksia seka tietoja tehokkaasta
ja hairiottomasta kaytosta.

Askel askeleelta "Askel askeleelta" ohjeet, jotka kayttdhenkilbkunnan on toteutettava,
numeroidaan juoksevasti.
1) ...
2) ...
3) ...

Luetteloinnit e Luetteloinnit on merkitty mustalla pisteella.
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1.3 Vastuunrajoitus

1.4 Tekijanoikeus

Kaikki taman kayttdohjeen tiedot ja ohjeet on koottu huomioiden voi-
massa olevat standardit ja maaraykset, tekniikan tason seka pitkaaikai-
sen tietdmyksemme ja kokemuksemme.

Valmistaja ei vastaa vahingoista, jotka ovat syntyneet seuraavista
syista:

¢ Epaasianmukainen asennus

o Kayttdohjeen huomiotta jattaminen

e Ei-tarkoituksenmukainen ja asianvastainen kaytto

o Kaytto kayttorajojen ulkopuolella

o Eiriittavasti patevoidyn ja koulutetun henkildkunnan kaytto
o Ei hyvaksyttyjen varaosien ja lisdvarusteiden kaytto

e Tuotteen muutostyot

Todellinen toimitus voi erikoismalleissa, tilauksen lisdoptioiden kaytta-

misessa tai uusimpien teknisten muutosten perusteella poiketa tassa
kuvatuista selityksista ja esityksista.

Katso tata varten taman kayttdohjeen sivu 2.

1.5 Lisdksi voimassa olevat dokumentit

Lisatietoja asennuksesta ja Big Sonic-Ski:sta® ja kauko-ohjauksen pa-
rametrivalikkojen rakenteesta ja asetuksesta |0ytyy seuraavista doku-
mentaatioista:

10-02-02120  Asennusohje Big Sonic-Ski® (de)
10-02-00894  Kauko-ohjauksen parametrien asetus (de)
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1.6 Varaosat

Alkuperaiset varaosat ja valmistajan hyvaksymat lisdvarusteet palvele-
vat turvallisuutta.

Muiden osien kaytto saattaa rajoittaa kayttajan oikeutta ottaa tuote kayt-
toon ja peruuttaa niiden kaytdsta syntyvien seuraamuksien vastuun.

VARO!

Vaarien varaosien aiheuttama loukkaantumisvaara!

Vaarat, vialliset tai hyvaksymattomat varaosat voivat johtaa vaurioitumi-
siin, virheellisiin toimintoihin tai lakkautumisiin seka haitata turvallisuut-
ta.

Tasta syysta: ¢ Kayta vain valmistajan alkuperaisia varaosia.

Kysy valmistajalta alkuperaisia varaosia.

1.7 Lopullinen kaytosta poistaminen/kdyttokelvottomaksi tekeminen

Lopullisessa kaytosta poistamisessa on suojattava kauko-ohjauksen
komponentit tekemalla ne kelvottomiksi ottaa uudelleen kayttéon - eri-
tyisesti asiattomilta kolmansilta.

1)  Kytke tuotteen jannitelahde pois paalta.

2) Irrota tuote kaikista virtalahteista.

3) Puratuote.

4a) Liitoskaapelilla varustetuista komponenteista - leikkaa liitoskaa-
peli irti.

4b) Liitospistokkeilla varustetuista komponenteista - tuhoa liitospisto-
ke mekaanisesti.
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1.8 Havittdminen

Pakkaus

Tuote

Tuotteita suojataan kuljetukselta tehtaalta erikoisilla pakkauksilla. Nama
koostuvat ymparistoystavallisista, helposti erotettavista materiaaleista ja
niitd voidaan kayttaa uudelleen.

Pakkausmateriaalin havittamista varten suosittelemme kayttamaan kier-
ratysyhtioita.

Tuotetta ei saa havittaa talousjatteen kanssa. Tuote on havitettava asi-
anmukaisesti.

Mikali ei ole sovitettu palautuksesta tai havittamisesta, on toimitettava
puretut osat asianmukaisen purkamisen jalkeen uusiokayttoon.

¢ Romuta metalliset materiaalijganndkset.
e Havita elektroniset komponentit paikallisesti voimassa olevien maa-
rayksien mukaan.

VARO!

Tuotteen epdasianmukaisen havittamisen aiheuttama loukkaantu-

misvaara!

Muoviosien polttamisessa syntyy myrkyllisia kaasuja, jotka voivat johtaa

sairastumiseen.

Tasta syysta: ¢ Havita tuote asianmukaisesti voimassa olevien kan-
sallisten maakohtaisten havittdmismaarayksien mu-
kaan.

VARO!

Tuotteen epaasianmukaisen havittamisen aiheuttama loukkaantu-

misvaara!

Huolimaton havittaminen antaa asiattomille henkilGille mahdollisuuden

kayttdaa tuotetta tarkoituksenvastaisesti. Talloin nama henkilot ja/tai

kolmannet voivat loukkaantua vakavasti seka ymparisto likaantua.

Tasta syysta: ¢ Suojaa tuotetta milloin tahansa asiattomien henkil6i-
den kasiksi paasemiselta.
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1.9 Takuuehdot

Tama kayttoohje ei sisalla takuuta koskevia myonnytyksia.
Takuuehdot ovat valmistajan "Myynti- ja toimitusehtojen” osa.

1.10 Asiakaspalvelu

Teknisia tietoja varten valmistaja yhdessa hanen asiakaspalveluverk-
konsa kanssa on mielellaan kaytettavissasi.
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2 Perustavanlaatuiset turvaohjeet

Yleista Tama jakso antaa yleiskuvan kaikista tarkeista turvallisuusnakokohdista
henkilokunnan optimaaliseksi suojaamiseksi seka turvallisesta ja hairi-
ottomasta kaytosta.

Ohjeiden tarkoitus on auttaa tuotteen haltijaa ja kayttajaa tunnistamaan
mahdolliset kayttdvaarat ajoissa ja valttamaan ne mahdollisuuksien
mukaan etukateen.

Tuotteen haltijan on varmistettava, etta kaikki kayttajat ymmartavat na-
ma ohjeet ja noudattavat niita.

2.1 Kayttotarkoitus

2.1.1 Tarkoituksenmukainen kaytto

Dynapac Screed-Control jarjestelma on suunniteltu ja rakennettu yksin-
omaan tassa kuvattuun tarkoituksenmukaiseen kayttotarkoitukseen.

e  Vertailukorkeuden ja/tai vertailukaltevuuden mittaus k&danto-, laser-
ja ultrad&niantureilla.

o Perakaltevuuden mittaus kaltevuusanturilla.

e  Tary-, tamppari- ja jalkitiivistystaajuuden mittaus perdan asenne-
tuilla pulssiantureilla.

o Peran profiilitaiton mittaus koysitalja-anturilla.

. Materiaaliméardn mittaus kierukan alueella ultrad&nimateriaali-
antureilla.

o Erilaisten asetusarvojen sekd koneen hydraulijarjestelméatehon
parametrien asetus.

o Peratasauksen ja profiilitaiton sdadoén saatbpoikkeamien auto-
maattinen laskeminen ja saatopoikkeamien lahettdminen ylatason
ohjaukseen CAN-vaylan kautta.

Mika tahansa muu kuin tassa listattu kayttd seka jokainen kaytto, joka
ei vastaa teknisia tietoja, katsotaan ei tarkoituksenmukaiseksi ja asian-
vastaiseksi.
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VAROITUS! Asianvastaisen kayton aiheuttama vaara!
A Mika tahansa tarkoituksenmukaisesta kaytosta poikkeava ja/tai jarjes-
telman muunlainen kayttd voi johtaa vaaratilanteisiin.
Tasta syysta: e« Kayta tuotetta vain tarkoituksenmukaisesti.

2.1.2 Asianvastainen kaytto

e Ei-tarkoituksenmukainen kaytto.

e Teknisessa tiedotteessa ilmoitettujen raja-arvojen ylitys.

e Tuotteen kaytto ilman ohjetta.

e Tuotteen kayttd kayttérajojen ulkopuolella.

e Turvalaitteiden tekeminen toimintakyvyttomiksi.

e Ohje- tai varoituskilpien poisto.

e Tuotteen avaus (mikali ei ole nimenomaisesti sallittu tiettyihin tarkoi-
tuksiin).

e Tuotteiden muutostyodt tai muutokset.

o Tuotteen kayttdonotto varastamisen jalkeen.

e Tuotteen kayttd, kun ilmeiset puutteet tai vauriot ovat
tunnistettavissa.

o Tuotteen kayttd vieraiden valmistajien lisavarusteilla, joita ei ole
hyvaksytty.

e Tuotteen kayttd riittamattomasti eristetylla tydomaa-alueella (esim.
tietdissa)

e Tuotteen kayttd koneiden, laitteistojen tai liikkuvien kohtien ohjaa-
miseksi, jos niita ei ole varustettu ylimaaraisella ohjaus- tai ylatason
turvalaitteella.
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2.2 Kayttorajat

Kauko-ohjaus soveltuu kayttéon jatkuvasti ihmisille asuttavassa ilmake-
hassa. Sita ei saa kayttda syovyttdvassa tai rajahdysvaarallisessa ym-
paristossa.

Ennen kuin tydskennelldan vaarallisessa ymparistdossa, sahkolaitteiden

laheisyydessa tai vastaavissa tilanteissa on tuotteen haltijan otettava
yhteytta turvallisuusviranomaisiin ja turvallisuuden vastuuhenkil6ihin.

2.3 Tuotteen muutokset ja muutostyot

Vaarojen valttamiseksi ja optimaalisen tehon varmistamiseksi tuottees-
sa ei saa tehda muutoksia eikd asennuksia tai muutostdita, joita valmis-
taja ei ole nimenomaisesti hyvaksynyt.

2.4 Kayttoohjeen sisalto

Jokaisen henkilon, joka on valtuutettu tihin tuotteella tai tuotteen kans-
sa, on oltava lukenut ja ymmartanyt kayttdohjeen ennen tdiden aloitta-
mista tuotteella. Tama patee myos kun kyseinen henkilé on jo tydsken-
nellyt tallaisen tai samankaltaisen tuotteen kanssa tai on valmistajan tai
toimittajan kouluttama.
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2.5 Tuotteen haltijan vastuu

Kauko-ohjausta kaytetaan teollisuusalalla. Tasta syysta tuotteen haltija
on tydturvallisuutta koskevien lakisaateisten velvoitteiden alainen.
Taman kayttoohjeen tyoturvallisuusohjeiden ohella on noudatettava
tuotteen kayttdalueella voimassa olevia turvallisuus-, tapaturmantorjun-
ta- ja ymparistonsuojelumaarayksia.

Erityisesti patee:

e Tuotteen haltijan on hankittava tietoja voimassa olevista tyosuojelu-
maarayksista ja selvitettava vaaran arvioinnissa muut vaarat, jotka
johtuvat erikoisista tydolosuhteista tuotteen kayttdpaikassa. Tama ha-
nen on toteutettava tuotteen kayttda koskevissa toimintaohjeissa.

¢ Nama toimintaohjeet on sailytettava tuotteen valittdmassa laheisyy-
dessa ja tuotteella tydskentelevien henkildiden on paastava niihin mil-
loin tahansa kasiksi.

e Tuotteen haltijan on maarattdva henkildkunnan kaytdén toimivallat
selkeasti.

¢ Tuotteen haltijan on varmistettava, ettd kayttdhenkilokunta ymmartaa
kayttdohjeen sisallon taydellisesti.

o Kayttdohjeen tietoja on noudatettava taydellisesti ja rajattomasti!

¢ Tuotteen haltijan on huolehdittava siita, etta kaikki huolto-, tarkastus-
ja asennusty6t hoidetaan patevoidyn ammattihenkilokunnan toimesta,
joka perusteellisen kayttdohjeeseen perehtymisen jalkeen omaa riitta-
vasti tietoja.

e Tuotteen haltija informoi valmistajaa tai hanen valtuuttamaan-
sa myyjaa, jos tuotteessa tai sen kaytdéssa ilmenee puutteita turvalli-
suudessa.
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2.6 Kayttohenkilokunta

Loukkaantumisvaara riittamattomasta patevyydesta johtuen!

VAROITUS! . . " . .. G
] Tuotteen epaasianmukainen kasittely voi johtaa huomattaviin henkilo- tai
aineellisiin vahinkoihin.

Tasta syysta: ¢ Erikoiset toimet on annettava vain niiden henkildiden
hoidettaviksi, jotka on tahan nimetty tdman ohjeen kul-
loistenkin lukujen mukaan.

Kayttdohjeessa maaritetadn seuraavat patevyydet erilaisia toimialoja

varten:

Maallikko Apuhenkilé ilman ammattitaitoa tai maallikko on henkild, jota ei ole pa-
tevoity ammattihenkiloksi tai perehdytetyksi henkiloksi.

Perehdytetty Perehdytetty henkild on henkild, jonka tuotteen haltija tai valmistaja on

henkil6 perehdyttanyt ja tarvittaessa kouluttanut hanelle annettuihin tehtaviin ja
epaasianmukaisen kayttaytymisen mahdollisiin vaaroihin seka valista-
nut tarpeellisista suojalaitteista ja suojatoimenpiteista.

Patevoity am- Patevoitya ammattihenkilokuntaa kayttdohjeen tarkoituksessa ovat

mattihenkil6- henkildt, jotka ovat perehtyneet tuotteen asennukseen, kayttdonot-

kunta toon ja kayttoon ja jotka omaavat tehtaviansa vastaavan patevyy-

den. Ammatillisen koulutuksen, tietojen ja kokemusten seka yksise-
litteisten maarayksien tietamyksen perusteella ammattihenkild pys-
tyy tunnistamaan riskeja ja valttdmaan mahdollisia vaaroja, joita
tuotteen kaytto tai kunnossapito voi aiheuttaa.

Muun muassa vaaditaan myds tietoa ensiaputoimenpiteistd ja pai-
kallisista pelastusvalineista.
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2.7 Erikoisvaarat

Yleista

Sahkovirta

Seuraavassa jaksossa maaritetdan piiloriskit, jotka saadaan vaara-
analyysin perusteella.
Tassa mainittuja turvaohjeita ja tdman ohjeen muissa luvuissa mainittu-
ja varoituksia on noudatettava terveysriskien vahentamiseksi ja vaarati-
lanteen valttamiseksi.

VAARA!

Sahkdovirran aiheuttama vaara!

Tybskenneltdessa lasermastolla tai Power-mastolla sahkolaitteistojen
valittdmassa laheisyydessa, esim. avojohdot tai sahkoiset rautatiet, on
olemassa sahkdiskun aiheuttama hengenvaara.

Tasta syysta: < Pida riittava turvaetaisyys sahkolaitteisiin.

* Jos tydskentely sellaisissa laitteistoissa on ehdotto-
masti tarpeen, on informoitava ennen naiden toiden
toteuttamista naiden laitteistojen asianomaisia tahoja
tai viranomaisia ja noudatettava niiden ohjeita.

Liikkuvat rakenneosat

VARO!

Liikkuvien koneenosien aiheuttama loukkaantumisvaara!
Peran ohjauksen ja sdadon aikana liikutetaan koneen rakenneosia ja
rakenneryhmia manuaalisesti tai automaattisesti. Koneen pydrivat ja/tai
lineaarisesti liikkuvat rakenneosat ja rakenneryhmat voivat aiheuttaa
vakavia loukkaantumisia ja johtaa aineellisiin vahinkoihin.
Tasta syysta:  Pida henkilé6t kaukana koneen tai peran toiminta-
alueelta.
* Poista esineet koneen tai peran toiminta-alueelta.
 Ala tartu kayton aikana liikkuviin rakenneosiin.
* Kytke jarjestelma aina pois paalta, kun kone seisoo.
« Ala tyoskentele anturoinnissa, kun jarjestelma on au-
tomaattimuodossa.
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Ulkonevat koneenosat

VARO!

Ulkonevien koneenosien aiheuttama loukkaantumisvaara!
Jalkeenpain asennetut jarjestelmakomponentit (esim. anturit) voivat
ulottua konetyyppisten mittojen ulkopuolelle. Tama voi johtaa
loukkaantumisiin ja aineellisiin vahinkoihin.
Tasta syysta: ¢ Varmista, ettd patevoity ja kokenut kayttaja kayttaa
konetta.
* Pida henkilot kaukana koneen tai perdn toiminta-
alueelta.
* Poista esineet koneen tai peran toiminta-alueelta.

Virheellinen toiminta

VAROITUS!

Virheellisen toiminnan aiheuttama loukkaantumisvaara!

Koneen hallitsemattomat toiminnat jarjestelmakomponentin virheellisen

toiminnan perustella voivat aiheuttaa koneessa tyoskenteleville henkildille

vakavia loukkaantumisia tai johtaa aineellisiin vahinkoihin.

Tasta syysta: ¢ Varmista, etta patevoity ja kokenut kayttaja kayttaa, oh-
jaa ja valvoo konetta. Kayttajan taytyy pystya kaynnis-
tamaan hatatoimenpiteet, kuten esim. hata-pysaytys.

* Pida henkilét kaukana koneen tai peran toiminta-
alueelta.

* Poista esineet koneen tai peran toiminta-alueelta.

* Erista tydmaa-alue.

Puuttuva tieto

VAROITUS!

Puuttuvien tai riittamattdomien tietojen aiheuttama

loukkaantumisvaara!

Puuttuvat tai riittamattomat tiedot voivat johtaa virheellisiin ohjauksiin tai

asianvastaiseen kayttoon. Talldin voivat tapahtua tapaturmia, joiden seu-

raamuksena on vakavia henkilo-, aineellisia ja ymparistdvahinkoja.

Tasta syysta: ¢ Noudata valmistajan turvaohjeita ja tuotteen haltijan
ohjeita.
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Riittamaton eristys

VAROITUS!

Riittaméttoman eristyksen aiheuttama loukkaantumisvaara!
Tybmaan ja komponentin, esim. laserlahettimen, sijaintipaikan riittamaton
eristys voi johtaa vaaratilanteisiin tieliikenteessa ja tydmaalla.
Tasta syysta: ¢ Huolehdi tydbmaan riittavasta eristyksesta.
* Huolehdi yksittdiskomponenttien sijaintipaikkojen riitta-
vasta eristyksesta.
* Noudata maakohtaisia lakisaateisia turvallisuus- ja tapa-
turmantorjuntamaarayksia seka voimassa olevaa tielii-
kennelakia.

Virheelliset mittaustulokset

VARO!

Virheellisten mittaustuloksien aiheuttama vaara!
Virheelliset mittaustulokset, jotka johtuvat tuotteen kaytosta putoamisen
jalkeen, muusta kielletysta rasituksesta tai muutoksesta, voivat aiheuttaa
merkittavia aineellisia vahinkoja.
Tasta syysta: « Ala kayta selvasti vaurioituneita tuotteita.
* Ennen pudonneen komponentin uutta kayttéa on tehta-
va tarkistusmittaus.

2.8 Turvalaite

Kauko-ohjaus on varustettu omalla ylatason turvalaitteella hata-seis-
kytkimen muodossa.

Taman hata-seis-kytkimen liittaminen kuuluu konevalmistajan vastuualu-
eeseen ja sita suositellaan ehdottomasti.

Kauko-ohjaus on liséksi varustettu maaritellylla CAN-kaskylla, jonka avul-
la voidaan puuttua ulkopuolelta saatoon. Talla kaskylla voidaan kytkea
saatopoikkeaman laskenta pois paalta.

Lisaksi vilkkuvat vikatapauksessa kaikki kauko-ohjauksen LED-nuolen
valodiodit ja kiinnittavat kayttajan huomion virheelliseen toimintaan.
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2.9 Kayttdytyminen vaaratapauksessa ja tapaturmissa

2.10 Opastekilvet

Ennaltaehkaisevat toimenpiteet

Ole aina valmistautunut tapaturmiin tai tulipaloon!
Sailyta ensiapulaitteet (ensiapulaatikko, peitteet jne.) ja sammutin val-

miina kayttoon.

Perehdyta henkildkunta tapaturmailmoitus-, ensiapu- ja pelastuslaittei-

siin.

Pida pelastusajoneuvojen pelastustiet vapaina.

Tapauksen sattuessa: toimi oikein

Ota tuote heti pois kaytéstd HATA-seis-toiminnolla.
Kaynnista ensiaputoimenpiteet.

Pelasta henkilot vaara-alueelta.

Informoi kayttdépaikan vastuuhenkilda.

Halyta Iadkari ja/tai palokunta.

Raivaa pelastusajoneuvojen pelastustiet.

VAROITUS!

Ei-luettavien kilpien aiheuttama loukkaantumisvaara!

Ajan kuluessa voivat tuotteen paalla sijaitsevat tarrat ja symbolit likaantua
tai muulla tavalla tulla ei-luettaviksi.

Liiallinen mekaaninen vaikutus voi irrottaa tarrat ja symbolit.

Tasta syysta: e

Pida turvaohjeet, varoitukset ja kayttdohjeet aina hyvin
luettavissa.

Tarkasta saannollisesti tarrojen ja symbolien kiinnitys
tuotteen paalla.

Al4 poista tarroja ja symboleja tuotteesta.
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3 Kuljetus, pakkaus ja varastointi

3.1 Kuljetuksen tarkastus

Tuotteet on pakattu huolellisesti, jotta varmistetaan riittava suoja lahet-
tamisen aikana.

Tarkasta toimituksen tayslukuisuus ja kuljetusvauriot heti vastaanotta-
essasi.

Ulkoisesti tunnistettavien kuljetusvaurioiden kohdalla on meneteltava

seuraavasti:

e Al3 ota toimitusta vastaan tai vain varauksella.

e Merkitse vahingon laajuus kuljetusdokumentteihin tai huolitsijan
rahtikirjaan.

e Kaynnista reklamaatio.

o Al ota selvasti vaurioituneita tuotteita kayttéon.

Reklamoi jokainen puute heti kun se on tunnistettu. Vahingonkorvaus-
vaatimukset voidaan saattaa voimaan vain voimassa olevien reklamaa-
tion maaraaikojen kuluessa.
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3.2 Kuljetus

3.3 Varastointi

Varusteen kuljetuksessa kayttopaikalle tai kentalle on aina kiinnitettava
huomiota siihen, ettd tuote kuljetetaan kuljetusastioissa ja ne on vas-
taavasti suojattu.

Ala koskaan kuljeta tuotetta irrallisena autossa. Tuotteen toiminta voi
tulla kovin haitatuksi iskujen vaikutuksista.

Kuljetuksessa rautatielld, lentokoneella tai laivalla on kaytettava aina
alkuperaispakkausta, kuljetusastiaa ja lahetyskartonkeja tai vastaavia
pakkauksia. Pakkaus suojaa tuotetta iskuilta ja taryilta.

Varastoi tuote vain hyvin tuuletetuissa kuivissa tiloissa, suojaa tuotetta
varastoinnissa kosteudelta ja kayta tatd varten mahdollisuuksien mu-
kaan alkuperaispakkausta.

Valta voimakkaat lampdtilavaihtelut varastoinnin aikana. Alkava lauh-
teenmuodostus voi johtaa toiminnan haittaamiseen.

Huomioi varastoinnissa lampdtilan raja-arvot, erikoisesti kesalla, kun
varustetta sailytetdan ajoneuvojen sisatiloissa. Sallitut varastoinnin
lampatilat 10ytyvat tuotteiden teknisista tietoista.
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4 Tuoteseloste

Tuotteiden
merkinta

Kauko-ohjaus on universaali ohjaus- ja saatojarjestelma rakennusko-
neille.

Anturien laajan valikoiman etaisyyden ja kaltevuuden mittaamiseksi,
suuren kayttdmukavuuden ja suuren kayttéturvallisuuden ansiosta kau-
ko-ohjaus on joustava ja tehokas saatojarjestelma.

Jarjestelma pohjautuu moderneimpaan mikroprosessoritekniikkaan ja
se toimii ns. "CAN-vaylalla" (Controller Area Network).

Tama CAN-vayla edustaa uusinpa standardia ja takaa parhaan mahdol-
lisen jarjestelmaturvallisuuden. Lisdksi se mahdollistaa yksinkertaisim-
pana muotona jarjestelman keskitetyn ohjauksen ja modulaarisuuden
perusteella sen laajennuksen askel askeleelta. Nain voidaan esim. uu-
det anturit, applikaatiovaatimuksesta riippuen, varustaa jalkeenpain mil-
loin tahansa ongelmitta.

Kauko-ohjaus on jarjestelman ydin, se tunnistaa liitetyt anturit auto-
maattisesti kytkemisen yhteydessa.

Jarjestelman kaikki komponentit (paitsi kaapelit) on varustettu
tyyppikilvella.

Tyyppikilpi sisaltdaa CE-merkinnan (1), tarkan laitteen nimikkeen (2),
tuotteen tuotenumeron (3) seka juoksevan sarjanumeron (4)

Seuraava piirustus nayttaa tyyppikilven esimerkin.

_Dynapac No.: 4812030284
5 ___—T Type: Screed controller

Art. No.: 04-25-70250
4 | — [ Ser.No. [149-110-110 cg+— |

DynNAPAC
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5 Rakenne, jarjestelman yleiskuva ja toiminto

Yleista

5.1 Rakenne
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Tassa jaksossa perehdyt Dynapac-kauko-ohjauksen rakenteeseen ja
sen perustavanlaatuiseen toimintatapaan.

Jokaista saatopiiria tai koneen puolta varten tarvitaan omaa saadin
(kauko-ohjaus) ja vahintaan yksi siihen kuuluva anturi.

Koneesta ja applikaatiosta riippuen pystyy kayttdgja kokoamaan
jarjestelmansa yksilollisesti.

Tata varten han valitse kaytettavissa olevien antureiden suuresta vali-
koimasta vain anturin, joka tayttaa kulloisenkin vaatimuksen parhaiten
ja liittda sen Dynapac-kauko-ohjaukseen.

CAN-vayla mahdollistaa useampien anturien samanaikaisen liittamisen
kauko-ohjaukseen. Tassa tapauksessa kayttaja valitsee kulloinkin aktii-
visen anturin ohjelmiston avulla.

(@]
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5.2 Jarjestelman yleiskuva ja toiminto
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Dynapac-kauko-ohjaus sisaltaa kaikki jarjestelman ohjaami-
seen tarvittavat painikkeet, optiset naytot, joista voidaan lu-
kea milloin tahansa jarjestelman ajankohtaiset tilat.
Tassa kasitellaan anturisignaalit ja nappaimiston syotot ja ne
valitetdan eteenpain traktorin ylatason ohjaukseen.

Dynapac Screed-Controller analysoi seuraavana olevat ja
peralle asennetut anturit ja valittdd mittausarvot traktorin yla-
tason ohjausjarjestelmaan.

Analysoidut anturit ovat:

Tampparitaajuus, tarytaajuus, jalkitiivistystaajuus, kierukan
materiaalianturi vasen, kierukan materiaalianturi oikea, peran
leveysanturi vasen, peran leveysanturi oikea.

Lisdksi se hoitaa ja valvoo koko molemmansuuntainen tieto-
liikenteen traktorin ylatason ohjausjarjestelman kanssa.

Digi-Slope anturi SLOS-0150 (kaltevuusanturi) toimii erittain
tarkalla sahkdmekaanisella mittauslaitteella ja on tarkoitettu
peran kaltevuuden mittaukseen.

Digi-Rotary anturi ROTS-0300 on anturi etaisyyden mittaa-
miseksi ja tunnustelee mittausarvot mekaanisella apuvali-
neelld olemassa olevasta vertailusta.

Tama voi olla seka jannitetty ja mitattu koysi etta myos pinta
(esim. jo valmiina oleva tienpaallyste).
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Sonic-Ski® plus SKIS-1500 on anturi etdisyyden mittaa-
miseksi ja toimii viidella ultraganianturilla. Kuudes anturi on
tarkoitettu lampatilan kompensaatioon.

Pohjan tunnustelussa muodostetaan keskiarvo Sonic-Ski®
plus viiden ultradanianturin mittausarvoista.

Keskiarvon muodostus
Sonic-Ski:lla®

o =

Ajosuunta

Tavanomainen
yksinkertainen
tunnustelu

—
aikaansaatu tiepaallyste aikaansaatu tiepaallyste

Koysitunnustelulla Sonic-Ski® plus pystyy mittaamaan etai-
syyden vertailuun ja lisdksi tunnistamaan sen koko n. 25 cm
toimintaleveydella myos kdyden tai reunan paikan anturipai-
den alapuolelta.

o = o = o =
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aikaansaatu tiepaallyste

Sonic-Ski
Ein Sonic-Ski

o =

ende Straendecke

=

Big Sonic-Ski:ssa® kaytetaan taas keskiarvon muodostus-
periaatetta, joka on jo tunnettu Sonic-Ski® plus:Ita.

Tata varten jaetaan tyypillisesti kolme anturia (esim.
3x Sonic-Ski® plus) koko koneen pituudelle - tai kayttaen
vastaavaa mekaniikkaa jopa sen ulkopuolelle.
Poikkeustapauksissa keskiarvo voidaan muodostaa myos
vain kahdella anturilla (esim. Sonic-Ski® plus edessa ja
takana).

Kun pienet epatasaisuudet ja vierasesineet neutraloidaan
jo jokaisen yksittaisen Sonic-Ski® plus:in keskiarvon muo-
dostuksella, valittaa ja pienentaa Big Sonic-Ski® rakenne
nyt lisdksi myds aaltoja ja pienia pitkdhkoja korkeuseroja
alustan pituusprofiilissa.

Big-Ski

o = o = o =

s e EE I — N— L L

| h
resultierende StraBendecke !

aikaansaatu tiepaallyste
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Dual-Sonic anturi DUAS-1000 on anturi etaisyyden mittaamiseksi ja toimii ult-
radaniteknologialla.
Vertailumittauksella kaaren maaritellylla etaisyydelld samansuuntaisesti varsi-
naisen etaisyydenmittauksen kanssa lampdétilakompensoidaan Dual-Sonic
anturin mittausarvo.

Verrannollinen laservastaanotin LS-3000 on anturi etdisyyden mittaamista var-
ten, joka toimii kaikkien tavallisten rotaatiolasereiden kanssa, kuten esim. pu-
navalolahettimet (helium, neon) ja infrapunaldhettimet.

Sita kaytetdan mm. kenttarakennuksessa ja sen vastaanottoalue on 29 cm.

Power-mastoja kaytetaan vain yhdessa laservastaanottimien kanssa.
Power-masto ETM-900 suurentaa laservastaanottimen vastaanottoaluetta
huomattavasti, koska anturin suuntaseuranta on mahdollinen nostosylinterin
koko saatdalueella.

Power-maston toinen etu on se seikka, etta kayttaja pystyy paikoittamaan la-
hettimen lasersateen hyvin nopeasti ja mukavasti.

Jos on saadettava koneen molemmat puolet laservastaanottimilla, on asen-
nettava Power-masto molemmille puolille, jotta voidaan hyddyntaa mainitut
edut johdonmukaisesti.




5 Rakenne, jarjestelman yleiskuva ja toiminto

Samantekevaa mita anturia kaytetdan, saadon perustavanlaatuinen periaate on aina sama:
Saadon periaate on jatkuva mittaus - vertailu - s&ato

Saatopiiri on tarkoitettu maaritetyn fysikaalisen suureen (saatésuure) asettamiseksi halut-
tuun arvoon (asetusarvo) ja sen pitamiseksi siella riippumatta mahdollisesti esiintyvista hai-
ridistd. Saatotehtavan tayttamiseksi on saatdésuureen hetkellinen arvo - tosiarvo - mitattava
ja verrattava asetusarvoon. Esiintyvissa poikkeamissa on saadettava sopivalla tavalla lisaa.

Ulkopuolinen hairid

AuRere Storung

11

Asetusarvo Poikkeaman toteaminen Korjaustoimenpiteet Tosiarvo
\ \ \ \ \ \
Feststellung einer Korrekturmald-
Sollwert —> ung > > Ist-Wert
Abweichung nahmen

Messung des A
Ist-Wertes

Tosiarvon mittaus
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6 Hallinta- ja nayttdelementit, kayttOmuodot

6.1 Kauko-ohjauksen kuvaus

Tassa ohjeessa kuvataan Dynapac-kauko-ohjauksen kayttdd ja siten jarjestelman keski-
komponenttia. Yksittaisten anturien kayttda koskevissa jaksoissa edellytetdan kauko-
ohjauksen peruskayton ymmartamista.

Kauko-ohjaus sisaltaa kaikki jarjestelman kayttoon tarvittavat nappaimistdt, muutamia toi-
mintovaloja, seka 3,5" TFT-paatteen, josta voidaan lukea milloin tahansa jarjestelman ajan-
kohtainen tila.
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6.1.1 Hallinta- ja nayttoelementit, kayttomuodot

Paate HATA-SEIS
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Kauko-ohjauksen nappaimistolla on erilaiset toiminnot, riippuen siita, mille puolelle se on
liitetty. Tassa erottuvat toisistaan erityisesti seuraavat merkityt toimintolohkot.

Kauko-ohjaus, vasen  Kauko-ohjaus, oikea

Tasaus, vasen
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Tasaus, oikea
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Ritilakuljetin, vasen Ritilakuljetin, oikea

6.1.2 Hata-seis-kytkin

Kayttamalla hata-seis-kytkinta keskeytetaan hata-seis-ketju ja ylatason ohjausjarjestelma
huolehtii automaattisesti varmuuskatkaisusta.
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6.1.3 LED-naytto

LED-nuoli on tarkoitettu kulloisenkin aktivoidun venttiillahddn tilan nayttamiseksi kayttajalle.
Erityisesti kun kayttdja on kauempana kauko-ohjauksesta tai voimakkaammalla auringonva-
lolla on LED-nuoli auttava nayttdelementti.

Naytté LED-nuoli Saatépoikkeama Saadinlahto
o) o)
o0 o° e Saadinlahts NOSTO
O O O @ O O Suuri saatépoikkeama . e
o LR jatkuvasti paalla
® ®
O O o i yen
o o Saadinlahto NOSTO
O O oi [ zo O Saatokeskipoikkeama tahdistaa suurella pulssin
0 °., leveydella
5 o ° Saadinlahto NOSTO
e o 02 ® Zo ) Pieni saatépoikkeama tahdistaa pienella pulssin
0 ? . leveydella
o) O
©y °
© o o o o o Ei saadinpoikkeamaa Saadinlahtoja ei aktivoitu
o o)
O O
@ @
e o’ e Saadinlahtd LASKU tahdistaa
e © © @ o o Pieni saatdpoikkeama . .. . .
o ©° O o pienelld pulssin leveydella
@) O
@ @
e o’ enl Saadinlahtd LASKU tahdistaa
O 0O O @ O O Saatokeskipoikkeama . ..
5% 94 suurella pulssin leveydella
@) O
° 0 ®
e o e Saadinlahté LASKU
O 0O O ® O O Suuri saatépoikkeama . I
5% 94 jatkuvasti paalla
o) O
Selitys: O = LED pois paalta @ = LED vilkkuu @ - LED palla
== Jos LED-nuolen kaikki LEDit vilkkuvat samanaikaisesti, on olemassa hairio.

Usein nama hairiét eivat ole todellisia vikoja, vaan osoitus kayton yrittdamisesta kielletyissa
olosuhteissa.
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6.1.4 3,5" varipaate

240 (1) x 320 (k) pikselin suurella takavalaistulla varipaatteelld naytetadan tavallisen toimin-
nan aikana kyseiseen saatopiiriin valittu anturityyppi seka sen asetus- ja tosiarvo.

Eri valikoissa esitetdan tassa valintamahdollisuuksia ja parametreja tai annetaan jarjestel-
maohijeita ja konfiguraatiota ja saatéa koskevia ohjeita.

Tyoikkunan esimerkki tyoskenneltaessa
Sonic-Ski® plus:lla:

s e
-2.405 ®
9.8 20®

~.‘

@ ® @

©
&CD

1) Ajankohtaisesti valittu anturi
2) Ajankohtaisesti valitun anturin saadetty herkkyys
3) Kdyden paikka anturin alla (vain Sonic-Ski® plus kdydessa)
4) Konfiguroitava inforivi
5) Anturilla ajankohtaisesti mitattu arvo (tosiarvo)
6) Ajankohtaisesti valittu kayttémuoto: 2 = Manuaalinen (kasikaytto)
@ = Automaattikayttd
) = Lukitus aktiivinen
7) Asetettu arvo, johon on saadettava (asetusarvo)
8) Ajankohtaisesti valitun anturin fysikaalinen mittayksikko
9) Poikittaiskaltevuuden suunta (vain Digi-Slope anturissa)
10) Painikkeen F1 toiminto (tassa: anturivalinnan haku)
11) Painikkeen F2 toiminto (tassa: nakymavalikon haku)
12) Painikkeen F3 toiminto (tassa: kayttajavalikon haku)
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Aktiivisen anturin tosiarvoa (5) ja asetusarvoja (7) esitetdan etumerkilla, asetusarvo lisaksi
fysikaalisella mittayksikolla (8).
Etumerkki ilmoittaa, onko kyse positiivisesta vai negatiivisesta numeroarvosta.

Paatteeseen ilmestyy vain negatiivinen etumerkki, siis "-"!

Poikittaiskaltevuuden suuntanuolet ilmestyvat vain, kun Digi-Slope anturi on valittu aktii-
viseksi anturiksi. Esitetyn nuolen kaltevuussuunta on Digi-Slope anturin arvon etumerkki
(kaltevuus vasemmalle tai oikealle). Molemmat nuolet ilmestyvat samanaikaisesti vain yh-
dessa naytossa "0,0 %".

Naytettyjen arvojen erottelutarkkuus ja fysikaalinen mittayksikk® voidaan asettaa konfiguraa-
tiovalikossa - erotettuna etaisyysantureille ja kaltevuusantureille.
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6.1.5 Tasauksen kayttopainikkeet

Perustavanlaatuisten saatétoimintojen kayttdmiseksi riittavat muutamat painikkeet.

«][»]

e (]

Yl6s- ja alas-painike

Yl6s- tai alas-painikkeella muutetaan automaattikdytossa saadon asetusarvoa.
Kasikaytossa aktivoidaan vastaava venttiililahtd kulloisenkin painikkeen
painamisen ajaksi.

Valikoissa ne on tarkoitettu valikkokohtien valitsemiseksi tai parametrien
asettamiseksi.

Syottopainike

Syottdpainikkeella asetetaan asetusarvo tosiarvolle ja/tai suoritetaan nollata-
saus.

Valikossa se on tarkoitettu kulloisenkin valitun valikkokohdan vahvistamiseksi.

Autopainike
Auto-/manuaali-painike on tarkoitettu kayttdmuotojen vaihtamiseksi manuaali-
sen (kasikayttd) ja automatiikan valilla.

Manuaalinen (kasikaytto)

Kayttdmuodossa "Manuaalinen” siirretaan pera suoraan kauko-ohjauksen ylos-
/alas-painikkeilla.

Manuaalimuodossa painikkeeseen integroitu toiminto-LED on pois paalta.

Automatiikka

Kayttdmuodossa "Automatiikka" muutetaan peran asetusarvoa kauko-
ohjauksen ylés-/alas-painikkeilla.

Jos mitatun tosiarvon ja asetetun asetusarvon vertailusta ilmenee ero, aktivoi
kauko-ohjaus 1ahdoét ylatason ohjauksella niin kauan itsenaisesti, kunnes tama
ero on tasautettu.

Automuodossa painikkeeseen integroitu toiminto-LED palaa.
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6.1.6 Toimintopainikkeet F1-F3

Toimintopainikkeet F1-F3 on varattu erilaiseksi, riippuen siitd, missa ikkunassa tai valikossa
olet juuri.

Niiden kulloinenkin toiminto on niiden ylapuolella paatteessa yksiselitteisesti kuvattu, jolloin
navigointi yksittaisissa valikoissa on selkeaa ja helppoa.

Tyhja tekstikentta toimintopainikkeen ylapuolella tarkoittaa, etta silla ei ole toimintoa ajan-
kohtaisessa valikossa.

E

2] [y Q| (U] [&

K,
Q

Tyobikkunassa painikkeiden toiminto on seuraava:

Painikkeen F1 toiminto (tassa: anturivalinnan haku)
Painikkeen F2 toiminto (tassa: nakymavalikon haku)
Painikkeen F3 toiminto (tassa: kayttajavalikon haku)

J/I|<® | = - = | X

F1I[F2][F3 F1I[F2][F3

Painikkeiden varaus tydikkunassa... ... ja kayttajavalikossa
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6.1.7 Kierukan ja ritilakuljettimen kayttopainikkeet

Kuten jo kuvattu, kierukan ja ritildkuljettimen ohjausta varten on olemassa kaksi identtista
toimintolohkoa, jotka erotetaan toisistaan ainoastaan eritavalla takavalaistulla symbolilla kul-
loisenkin painikelohkon keskella.

Kierukan ja ritilakuljettimen kaytté on muuten taysin identtista.

Kasipainike:
Painike KASI kytkee kierukka- tai ritildkuljetinkaytén kasimuotoon.
Talloin kierukka tai ritilakuljetin kdy maksiminopeudella.
Painikkeeseen integroitu toiminto-LED ilmoittaa kayttajalle, ettd tama muoto
on talla hetkella aktiivinen.
Deaktivoimiseksi kaytetaan painiketta uudelleen.

Kasimuodon aktivointi lopettaa lisaksi mahdollisesti sitd ennen aktivoidun
AUTO-muodon.

Suunnanvaihtopainike:
Painike SUUNNANVAIHTO kytkee kierukka- tai ritilakuljetinkaytdén ns. "Suun-
U nanvaihto"-muotoon, ts. kierukka tai ritilakuljetin kay talldin painvastaisessa
suunnassa.
Suunnanvaihtokayttd kestaa vain niin kauan, kun painiketta pidetaan painettu-
na, ja paattyy automaattisesti paastettdessa painike irti.

Autopainike:
Painike AUTO kytkee kierukka- tai ritilakuljetinkaytén automuotoon.

Talloin kierukka kay verrannollisella nopeudella anturin etaisyyteen nahden.
Painikkeessa integroitu toiminto-LED ilmoittaa kayttajalle, etta tama muoto on
aktiivinen.

Deaktivoimiseksi kaytetaan painiketta uudelleen.

AUTO-muodon aktivointi lopettaa lisaksi mahdollisesti sitd ennen aktivoidun
KASI-muodon.

Jos nayttdvalikko "Kierukka" tai "Ritilakuljetin” ei ole aktiivinen painikkeen pai-
namisen hetkelld, kaynnistetaan valikko automaattisesti.
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+ Plus- ja miinus-painikkeet:
L Plus- tai miinus-painikkeella muutetaan automaattikaytossa saadon
asetusarvoa.
) Jos nayttd ei ole painikkeen painamisen hetkella nayttdmuodossa "Kierukka"
— tai "Ritilakuljetin”, kaynnistetaan valikko automaattisesti.

6.1.8 Vetopisteensaddon keinukytkin

Keinukytkimelld voidaan pera siirtda haluttuun kayttdasentoon.
>EE< @1 Kasikaytossa keinukytkin siirtda vetopisteen kulloiseenkin kayttdsuuntaan.

Automaattikaytossa keinukytkin ei toimi.

6.1.9 Peran leveyden keinukytkin (vasen ja oikea)

@ Keinukytkimella voidaan peran leveys siirtda vasemmalle ja oikealle puolelle.

6.1.10 Adnitorven kayttdpainike

Painamalla aanitorvea annetaan akustinen signaali.
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6.2 Verrannollisen laservastaanottimen nayttoelementit

Laservastaanotin on varustettu LED nuolel-
la (1) - samankaltainen kuin kauko-
ohjauksessa.

Riippuen kayttomuodosta, jossa kauko-
ohjaus on, on laservastaanottimen LED-
nuoli toiminto erilainen.

Kayttdmuodossa "Manuaalinen" se toimii
asetusapuna, kayttbmuodossa "Automa-
tiikka" se nayttaa venttiililahtojen tilan.
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Verrannollinen laservastaanottimen naytot kayttémuodossa "Manuaalinen”

Kayttémuodossa "Manuaalinen" kaytetdan laservastaanottimen LEDe-
j&, jotta naytetaan kayttajalle, miten anturia on siirrettava, etta lasersa-
de osuu keskelle vastaanottoaluetta.
Ne toimivat asetusapuna.

Naytto Poikkeama Toimenpide
°, 0®
(5 R .
Lasersade ei osu vas-
oo0 0RO ,
taanottimeen;
0®®e
® ®
OQ QO " "
00 Lasersade osuu keski- Siirra laservastaan-
000 000 kohdan ylapuolelle vas- otinta tai mastoa
L taanottimeen; yléspain;
® e
® ®
O % Lasersade osuu enint. .
00 . R Siirra laservastaan-
2 cm keskikohdan yla- . .
o0 000 . otinta tai mastoa
puolelle vastaanotti- . .
L hieman ylospain;
e® % meen;
OOO OOO
Lasersade osuu keskel-
YYXIY) _
o0 le vastaanottimeen;
o° 9%
% o° Lasersade osuu enint. -
ee@ . Siirra laservastaan-
2 cm keskikohdan ala- . .
eee0 000 . otinta tai mastoa
puolelle vastaanotti- .
oXe) hieman alaspain;
o %o meen;
.. .. " "
Y ) Lasersade osuu keski- Siirra laservastaan-
000 000 kohdan alapuolelle vas- otinta tai mastoa
00 taanottimeen; alaspain;
O O
0 o
Selitys: O = LED pois @ = LED vikkuu @ = LED paalla
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Verrannollinen laservastaanottimen naytot kayttémuodossa "Automatiikka"

Kayttomuodossa "Automatiikka™ kaytetaan laservastaanottimen LEDeja
kulloisenkin aktivoidun venttiililahdon tilan nayttdmiseksi kayttajalle.
Ne toimivat nyt analogisesti kauko-ohjauksen LED-nuoleen.

Naytto

Saatopoikkeama

Saatélahto

O O
O @)
(O]
000 00O

Suuri saatépoikkeama

Saadinlahté NOSTO
jatkuvasti paalla

O @)
(O]
000 00O
oo
o (4]

Saatokeskipoikkeama

Saadinlahtd NOSTO
tahdistaa suurella
pulssin leveydella

OO OO
(OR0)]

o009 900
(/8 4]
(4] (4]

Pieni saatdpoikkeama

Saadinlahté NOSTO
tahdistaa pienella
pulssin leveydella

O (@]
00
000 000

o0
O @)

Ei sdadinpoikkeamaa

Saadinlahtoja ei
aktivoitu

OO OO
@ @

(ON®)
O @)

Pieni saatépoikkeama

Saadinlahté LASKU
tahdistaa pienella
pulssin leveydella

OG OO
@ @
000 00O

(ON®)
O O

Saatokeskipoikkeama

Saadinlahtdo LASKU
tahdistaa suurella
pulssin leveydella

000 00O

OO OO
O O

Suuri saatépoikkeama

Saadinlahté LASKU
jatkuvasti paalla

Selitys:

() = LED pois

@ = LED vilkkuu

@ - LED paalla
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6.3 Hairionaytot

Jos kauko-ohjauksessa LED-nuolen kaikki LEDit vilkkuvat
® samanaikaisesti, on olemassa hairio.
Usein nama hairiét eivat ole todellisia vikoja, vaan osoitus
kayton yrittamisesta kielletyissa olosuhteissa.
o Tietoja hairionpoistosta 10ytyy kuvauksesta koskien tyosken-
telya erilaisilla antureilla seka jaksosta "Apu hairidissa".

@ = LED vilkkuu

6.4 Tasauksen kayttémuodot

Manuaalinen (kasikaytto)
Kayttdmuodossa "Manuaalinen” siirretdan pera suoraan kauko-ohjauksen ylos-
/alas-painikkeilla.

Automatiikka

Kayttdomuodossa "Automatiikka" muutetaan kulloisenkin saatopiirin asetusarvoa
kauko-ohjauksen ylds-/alas-painikkeilla.

Jos mitatun tosiarvon ja asetetun asetusarvon vertailusta ilmenee ero, aktivoi
kauko-ohjaus 1ahdét niin kauan itsendisesti, kunnes tdma ero on tasautettu.

Puoliautomatiikka 1

Kayttdmuodossa "Puoliautomatiikka" voidaan muuttaa kulloisenkin saatopiirin
asetusarvoa kauko-ohjauksen yls-/alas-painikkeilla.

Ei kuitenkaan aktivoida peraa, koska taman kayttomuodon 1ahdoét on lukittu.

Lukitus
Kayttdomuodossa "Lukitus" on ylatason ohjausjarjestelma Iukinnut kaikki
saatopiirit.

1 Tama kayttémuoto esiintyy, kun ylatason ohjausjarjestelma on deaktivoinut sééadon, esim. koneen ollessa
pysahdyksissa, tai kun on aktivoitu valinnainen kayttdvaihtoehto puoliautomatiikalla parametrivalikossa (katso
seuraava sivu).
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6.5 Tasauksen kayttovaihtoehdot

Kauko-ohjauksen kayttd voidaan asettaa valmistajan tekemalla peruskonfiguroinnilla kol-
meen erilaiseen vaihtoehtoon. Talldin kaytot eroavat toisistaan seuraavasti:

6.5.1 Vakiokaytto

Asetusarvon muutos ylds-/alas-painikkeilla tapahtuu kayttdmuodossa "Automatiikka" jat-
kuvasti 1 mm askelein niin kauan kun kyseista painiketta painetaan.

Talldin saato siirtda peraa maarittelyn mukaan.

Paatteessa naytetaan muuttunut asetusarvo.

Naytettya asetusarvoa voidaan muuttaa ilman vaikutusta peran asentoon painamalla syot-
topainiketta yhdessa ylos- tai alas-painikkeen kanssa.

6.5.2 Kayttd puoliautomatiikalla

Asetusarvon muutos ylos-/alas-painikkeilla tapahtuu kayttémuodoissa "Puoliautomatiikka"
ja "Automatiikka" jatkuvasti 1 mm askelein niin kauan kun kyseista painiketta painetaan.
Kayttdmuodossa "Puoliautomatiikka" pera ei aktivoida viela, koska taman kayttomuodon
lahdot on lukittu.

Vaihdettaessa kayttbmuodosta "Puoliautomatiikka" kayttdmuotoon "Automatiikka", anne-
taan 1ahdot vapaiksi ja saato siirtda peran maarittelyn mukaan.

Molemmissa kayttdmuodoissa naytetdan muutettu asetusarvo paatteessa.

Naytettya asetusarvoa voidaan muuttaa ilman vaikutusta peran asentoon painamalla syo6t-
topainiketta yhdessa ylds- tai alas-painikkeen kanssa.

Vaihto kayttomuotojen "Manuaalinen”, "Puoliautomatiikka" ja "Automatiikka" tapahtuu siina
jarjestyksessa Auto-/Manuaalinen-painikkeella.
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6.5.3 Kayttd automaattisella nolla-asetuksella

Kayttdmuodossa "Automatiikka" saadetdan asetusarvo ylds- tai alas-painikkeen jokaisella
uudella painamisella 2mm:n verran vastaavaan suuntaan.
Talloin saato siirtaa peraa maarittelyn mukaan.

Arvoa kaytetaan 5 sekunnin kuluttua naytdssa automaattisesti nollapisteena, ts. asetusarvo
ja tosiarvo asetetaan molemmat arvoon 0,0.

Taman ohjeen erilaisten anturien kayton kuvaus tapahtuu kauko-ohjauksen vakiokayton
perusteella.

Kayttovaihtoehtojen ominaiset erot (kuten esim. lisakayttdbmuoto "Puoliautomatiikka" tai
erilainen askelmitta asetusarvon muutoksessa) eivat vaikuta periaatteelliseen menettely-
tapaan kaytossa.
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6.6 Tasauksen erikoistoiminnot

6.6.1 Suora valikon vaihto

Méaarittely Kaynnissa olevassa levityksessa tarvitaan usein tasauksen kaytto.
Jos kauko-ohjaus ei ole tasauksen tyodikkunassa, on ensin paatettava
ajankohtaisesti naytetty valikko painamalla painiketta F3.
Vaihtoehtoisesti tahan on olemassa viela 2. vaihtoehto naytdn vaihta-
miseksi tasauksen tydikkunaan.
Painamalla mita tahansa sivulle kohdistettua tasauspainiketta siirtyy
nayttd heti tasausvalikkoon.

Edellytys Tama suora vaihtotapa tasausvalikkoon toimii vain seuraavissa vali-
koissa:

Kierukka

Ritilakuljetin
Poikittaiskaltevuusnaytto
Kerroksen paksuusnaytto

Jos kauko-ohjaus on olemassa yhdessa mainituista valikoista, vaihde-
taan nayttd tasauksen tydikkunaan painamalla mita tahansa tasauksen
painiketta.

EI
m@

DEDEEE

Esim. suora paluu vasemmasta kauko-ohjauksesta.
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Jotta tdssa vaihdossa valtetdan tasauksen tahattomat muutokset,
saa tama ensimmainen painikkeen painallus aikaan vain yhden pa-
luun. Vaihdon jalkeen tyoikkunan painikkeilla on taas kuvatut tasaus-
toiminnot.

Poikkeus "Autopainike":

Auto-/Manuaalinen-painike vaihtaa jokaisella painikkeen painalluksella
aina suoraan molempien muotojen "Manuaalinen" (kasikaytto) ja "Auto-
matiikka" valilla.

6.6.2 Ristikkaiskayttd

Maarittely

Edellytys

Muodot

Ristikkaiskaytolla tarkoitetaan tasauksen "ristikkaista kayttoa".

Talla erikoisella kayttovaihtoehdolla voidaan "kauko-ohjata" kulloisenkin
toisen perapuolen tasausta. Etuna on se, etta vastakkaisen puolen
kayttamiseksi (esim. vetopisteensaatd, asetusarvon muutos, ...) ei tar-
vitse enaa menna toiselle perapuolelle.

Ristikkaiskayttd pohjautuu edelld kuvattuun "suoraan valikon vaihtoon",
ts. molempien kauko-ohjauksien on oltava yhdessd seuraavista vali-
koista:

o Tasaus

Kierukka

Ritilakuljetin

Poikittaiskaltevuusnaytto

o Kerroksen paksuusnaytto

Jos toinen kauko-ohjaus on toisessa valikossa, ristikkaiskayttd ei toimi.

Ristikkaiskaytto voidaan kytked vapaaksi erilaisiin muotoihin Dashboar-
dista kasin.

0 ristikkaiskaytto ei ole mahdollista

1 vain toisen puolen naytto

2 toisen puolen naytto ja kayttd

3 molempien puolten samanaikainen kaytto
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Muoto O:
Tassa muodossa ristikkaiskayttd ei ole mahdollista.

Muodot 1 ja 2:
Muodossa 1 vain toisen puolen naytté on mahdollista, kun taas muodossa 2 myos suora

kayttd on mahdollinen.
Koska muodot 1 ja 2 eroavat toisistaan vain tassa kohdassa, kuvataan muoto 2 tarkemmin

Seuraavassa.

Seuraavassa esimerkissa kuvataan,
kuinka oikeanpuoleinen kauko-ohjaus
ohjaa kaukaa vasemmanpuoleista kau-
ko-ohjausta - kayttaa ristikkain.

===
=

Painvastainen ristikkaiskayttd tapahtuu
tahan analogisesti.

[z] &
Hp @R &

(+] [2]
mp [C)
(1] [e]
(1] [e]
mp [C)

‘@

]

e
@

Nayton vaihto:

Kauko-ohjaus, oikea

Kauko-ohjaus, vasen

N

T T
4] 4]
-l «
(]
-€DDE-
+ BE\EE]
=]
g E

N

Jos kuvattujen edellytyksien mukaan kaytetadn vasemmanpuoleisen tasauslohkon mita ta-
hansa painiketta, vaihtaa oikeanpuoleisen kauko-ohjauksen nayttdé tasauksen vasemman-

puoleiseen puoleen.
Ts. paate nayttaa nyt toisella puolella kaytetyn anturin seka sen tosi- ja asetusarvon.
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Valttaakseen tdssa vaihdossa toisen puolen tasauksen tahattomia muutoksia, saa tama en-
simmainen painikkeen painallus aikaan aina vain ristikkaiskayton aktivoinnin. Vasta vaihdon
jalkeen toisen puolen tydikkunaan painikkeilla on kuvatut tasaustoiminnot.

g = 6

Jotta kaytdssd ei tapahtuisi erehdyksia, ilmestyy akti- M 6_“:
voidulla ristikkaiskaytolld punainen, vilkkuva nuoli nayt- 0.8
toon, joka osoittaa toiselle "ristikkaisesti kaytetylle" puo- )

lelle. 12_3 an

N\ 7

= X
ZTTTN
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Ristikkaiskayton lopetus:

Kauko-ohjaus, vasen Kauko-ohjaus, oikea

o ™
0 b
- -
=/ Y] [e]
+ 5 =)(= § @ +)
\ #S1 /
\ O _

o Poistuttaessa tasauksen tyoikkunas- e Automaattinen lopetus 5 s kuluttua.
ta vasemmanpuoleisella kauko- Jos taman ajan kuluessa ei kayteta ta-
ohjauksella tapahtuu automaattisesti ris- sauksen vasemmanpuoleista painikeloh-
tikkaiskayton keskeytys. koa, paattyy ristikkaiskayttd turvallisuus-
Ts. vaihto kierukka-, ritilakuljetin- tms. syista itse automaattisesti.
valikkoon saa valittdmasti aikaan kes- o Painikkeen F3 kayttd (keskeytys).
keytyksen.

e Tasauksen oikeanpuoleisen painikelohkon
minka tahansa painikkeen kaytto.

¢ Ritilakuljettimen painikelohkon minka ta-
hansa painikkeen kaytto.

e Kierukan painikelohkon minka tahansa
painikkeen kaytto.

Ristikkaiskayton paatyttya haviaa vilkkuva nuoli ja paate nayttdd taas oikeanpuoleisen
sivun arvot.
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Muoto 3:

Tassa muodossa naytetaan ta- D
sauksen molemmat puolet saman- +00.00 Cm"l'oo .00 c"“
aikaisesti. @ @

Molempien puolten kayttd voidaan
tehda myds samansuuntaisesti.

Lisaksi naytetaan profiilitaiton kal- > 1 . 50 k

tevuus. (mikali vastaavat anturit iy

ovat olemassa jarjestelmassa). \—» 2 35%
el

Paluu tydvalikkoon tapahtuu vain J/T @&® X

painamalla painiketta F3 (keskey- A 4

tys).

Automaattista paluuta ajassa ei ole
olemassa painvastoin kuin muo-
dossa 2.

Kahden erillisen saatopiirin naytté kuvataan vielad tarkemmin seuraavassa.
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6.6.3 2 erillisen sdatopiirin naytto

Aktivoi valikko, jossa on 2 saatopiiria painamalla | " - — N /( )
mita tahansa "toisen" puolen painiketta. % 'II! §2 6 1
Saatoéa .el sa?da viela aikaan ensimmaisella painik- 2. 40% @
keen painamisella. £ 4
9.8 2
o «
12,3 o
— —En
(©) /I @ | (©)
———/ A 4 vﬁ
Kayttaja voi konfiguroida tydvalikon, jossa on kah- f N
e v d ’ $00. 00 cn+00. 00 e

den saatopiirin naytto. @ @

"Ajankohtainen" puoli on aina varattu tasauksella.
"Toinen" puoli voidaan varata painikkeella F1 esim. +00. 00 c!+00. 00 %

tasauksella tai profiilitaiton saatopiirilla, kuten antu- 1.50%
rin valinnassa. iy
4/I & X
€ vy

F1 F2 F3

Painikkeella F1 valitaan toinen saatopiiri (tasaus tai

profiilitaitto).
Vakioasetus on "toisen" puolen tasaus.

Ajankohtainen puoli on aina kiintea.
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O

s

Painikkeella F2 paastaan nakymavalikkoon.

0
Nakymavalikon erilaiset ikkunat kuvataan tarkem- 10 15
min kohdassa 8.7 "Nakymavalikko". ]
A
<

Painikkeella F3 lopetetaan kaksipalstainen esitys ja

palataan taas normaalityévalikkoon. -| A‘M " ;_S/é 6

-2.405 ®

9.8 2
12.3 @

I | =

voinnin lisdksi voidaan aktivoida "2 erillisen saatopiirin naytté" myos suoraan

ﬁl Minké& tahansa "toisen” puolen painikkeella toisen saatopiirin kuvatun akti-
profiilitaitosta kasin (katso 8.8 "Profiilitaittovalikko™).
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7 Asennus ja ensimmainen kayttdonotto

Yleista

7.1 Turvaohjeet

Valmistaja asentaa kiinteasti johdotetut komponentit ja erilaisten antu-
rien pitimet ja suorittaa jarjestelman ensimmaisen kayttéonoton.
Valmistaja on my6s jo mukauttanut sdadinparametrit venttiileihin ja ko-
neen hydrauliikkaan.

Tuotteen asennus ja ensimmainen kayttoonotto tapahtuu yksinomaan
valmistajan tyontekijdiden tai hanen valtuuttamiensa henkiléiden toi-
mesta.

VARO!

Virheellisen asennuksen ja ensimmaisen kayttdénoton aiheuttama

vaaral

Ei hyvaksytyt koneen muutostyot, jotka johtuvat tuotteen asennuksesta,

ja asennusvirheet voivat haitata koneen toimintoa ja turvallisuutta ja

nain johtaa vaaratilanteisiin tai aineellisiin vahinkoihin.

Tasta syysta: ¢ Anna yksinomaan henkildkunnan, joka omaa vaaditun
patevyyden, hoitaa asennus ja ensimmainen kayt-
téonotto.

* Noudata konevalmistajan ohjeita!
Jos riittavia ohjeita ei ole olemassa, ota ennen asen-
nusta yhteytta konevalmistajaan.

* Kiinnitd asennusta varten irrotetut tai deaktivoidut tur-
va- ja suojalaitteet tai tee ne taas toimintakykyiseksi
valittdmasti tdiden paatyttya.
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8 Kaytto, yleisesti

Yleista

8.1 Turvaohjeet

Taman jakson kuvauksien tarkoitus on ohjata sinua tuotteen kaytdssa
kaytto- tai tuotantovalineena. Tama kasittaa

o tuotteen turvallisen kayton

¢ tuotteen mahdollisuuksien hyvaksi kayttamisen

o tuotteen taloudellisen kayton

il

Vain perehdytetyt henkilot saavat kayttaa tuotetta.

Perustavanlaatuista

VAROITUS!

Ep&asianmukaisen kayton aiheuttama vaara!
Epaasianmukainen  kayttd voi johtaa vakaviin henkilo- tai
esinevahinkoihin.
Tasta syysta: ¢ Anna yksinomaan henkildiden kayttaa tuotetta, joilla
on vaadittu patevyys.
* Toteuta kaikki kayttovaiheet taman kayttdohjeen tieto-
jen mukaan.

Kayta tuotetta vain jaksossa "Tarkoituksenmukainen kaytté" ilmoitettui-
hin tarkoituksiin.
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8.2 Ensimmaiset vaiheet

Luvusta "Ensimmaiset vaiheet" I10ydat tietoja jarjestelman kytkemiseksi
seka anturivalinnan kuvauksen.

Ennen kytke- Tarkasta ennen jokaista kytkemista silmamaaraisesti kauko-ohjaus,
mista anturit ja kaapelit.
Tarkasta jarjestelman kaikki komponentit vaurioitumisen varalta, liitos-
kaapelien liitantdjen pitava kiinnitys ja anturien turvallinen ja asianmu-
kainen asennus.
Varmista, ettei kytkemisen aikana kukaan oleskele peran tai muiden
likkuvien osien alueella tai ettei siella ole esineita.

8.2.1 Kytkeminen

~

Kytke syottojannite paalle.
DynNAapeac

Ensin ilmestyy kytkemisilmoitus n. 4 sekunniksi.

Jos painetaan kytkemisilmoituksen aikana painiketta, ilmestyy
ohjelmiston versionumero n. 4 sekunniksi kauko-ohjauksen
paatteeseen.

Screed-Control
v2.00

Seuraavaksi naytetdan taas n. 4 sekunnin ajan sivun tunniste.
Sivun tunnistaminen nayttda, milld peran puolella kauko-
ohjaus on liitetty.

Jos painetaan kytkemisilmoituksen aikana painiketta, ilmestyy
ohjelmiston versionumero n. 4 sekunniksi kauko-ohjauksen
paatteeseen.
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Sivun tunnistamista koskeva huomautus:

Asianmukainen sivun tunnistaminen on tarkeaa molempien kauko-
ohjauksien virheettomalle yhteistyélle, vasemmalla ja oikealla.

Tasta syysta: e« Varmista jarjestelman ylésajossa, etta sivun tunnistaminen
tapahtuu asianmukaisesti.

Kun anturi, jolla on viimeksi tydskennelty, on taas liitetty, siirtyy =
paatteen nayttd seuraavaksi tydikkunaan. '! A‘MI = 6

-2.40% &
9.8 2
12.3

I @ =

Jos viimeksi kaytetty anturi on vaihdettu tai vedetty irti, nayt-
taa kauko-ohjaus taman alhaalla esitetylla symbolilla tyoikku-
nassa.

Kayttajan tulisi huomioida kytkemisessa, etta anturi ei ole enaa
kaytettavissa.

Valitse toinen anturi tai tarkasta, miksi anturi ei ole enaa kay-
tettavissa.

VI ® =
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8.2.2 Anturinvalinta

<):/I Jos viimeksi kaytetty anturi on vaihdettu toiseen tai ehka useampia an-
E— tureita on liitetty samaan aikaan yhteen puoleen, voidaan valita kysei-
seen toimintaan haluttu anturi "Anturivalinnasta”.
Anturivalinta on kaytettavissa vain kayttomuodossa "Manuaalinen”.

Nain muutat aktiivista anturia:

Haku: 0 )
Paina tydikkunassa toimintopainiketta F1 (</%). 3 2. 40% @
9.8 2
e Avautuu anturivalinnan ikkuna. P
e Symboli ¥/% ilmestyy vasemmalle ylhaalle ikku- 1 2. 3 cm
naan.
/1| @ |
< 4
F1 F2 F3
@ D
Valitse toinen anturi ylos-/alas-painikkeilla. 4 J/T
Jos on liitetty useampia antureita, kuin paatteen = =
nayttdon sopii, selailee jarjestelma automaattisesti 3 i | =
eteenpain. % =
e Valinta on mustalla taustalla. o rr
e Vahvista valinta syo6ttopainikkeella. ‘\ﬁn
‘
X




8 Kaytto, yleisesti

e O

Uusi anturi on kayttévalmis. a 2.0

240223
2.0,

4/1\@\
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Anturisymbo- Maksimaalisesti varustetussa jarjestelmassa ovat seuraavat anturit kay-
lien yleiskuva tettavissa:
_——— Ei anturia

,jﬁn % Sonic-Ski® plus SKIS-1500 maaperan tunnustelussa

=29 & Sonic-Ski® plus SKIS-1500 kdyden tunnustelussa
L. Digi-Slope anturi SLOS-0150

Digi-Rotary anturi ROTS-0300

Dual-Sonic anturi DUAS-1000

Verrannollinen laservastaanotin LS-3000

5-kanavan laservastaanotin

Verrannollinen laservastaanotin,
jossa Power-masto ETM-900
5-kanavan laservastaanotin,
jossa Power-masto ETM-900

EJ Eﬁ ag Big Sonic-Ski® koostumus SKIS / SKIS / SKIS
< & ’'u Big Sonic-Ski® koostumus SKIS / ROTS / SKIS
E‘g g SE Big Sonic-Ski® koostumus SKIS / DUAS / SKIS
< ° ¢ Big Sonic-Ski® koostumus SKIS / n.c. / SKIS

’ P Big Sonic-Ski® koostumus DUAS / DUAS / DUAS
‘ gﬁ ’ Big Sonic-Ski® koostumus DUAS / SKIS / DUAS
‘ © ‘i1 Big Sonic-Ski® koostumus DUAS / n.c. / DUAS
“—> 3 3D GNSS

A 3D TPS

B L 3D GNSS/TPS Slope

Q Tiesta riippuva kaltevuussaato
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8.3 Muutostyot

Kytke kauko-ohjaus anturivaihto, asetustoita tai antureita koskevia toita
varten aina kayttdmuotoon "Manuaalinen".

8.4 Katkaisu

Turvallisuussyista kauko-ohjaus siirtyy jokaisessa kytkemisessa ensin
kayttdmuotoon "Manuaalinen", vaikka kayttdmuoto "Automatiikka" ol
kytketty paalle, kun jarjestelma kytkettiin pois paalta.

Kun poistut koneesta, kytke kauko-ohjaus siitd huolimatta aina kaytto-
muotoon "Manuaalinen”.

Pitempien tydtaukojen ajaksi ja tydn lopussa on irrotettava jannitelahde
ja jarjestelma purettava tai sen uudelleenkytkeminen on estettava luo-
tettavasti.
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8.5 Kierukkavalikko

O

Kierukkakaytdn ohjausta varten on kaytettavissa erilaisia kayttdmuotoja.
Tassa ohjeessa kuvattu Screed-Control jarjestelma laskee materiaaliantu-
rin avulla etaisyyden materiaaliin ja rekisterdi vastaavan nappaimistolohkon
kaikki kaytetyt painikkeet.

Molemmat tiedot valitetdan ylatason ohjausjarjestelmaan ja kasitellaan siel-
4. Myds koko ohjaus erilaisissa muodoissa tapahtuu talla ylatason jarjes-
telmalla.

Siita huolimatta kuvataan erilaiset muodot seuraavassa tarkemmin.

8.5.1 KASI-ohjaus

Lukitustoi-
minto

Painiketoi-
minto

Naytto

e Tassa muodossa aktivoidaan kierukka taydella kierrosluvulla.
¢ Painikkeella KASI on 2 toimintoa:

¢ Painikkeen KASIN lyhyt painaminen aktivoi muodon.

e Painikkeessa integroitu vihrea toiminto-LED ilmoittaa kayttajalle, etta
tama muoto on talla hetkella aktiivinen.

e KASI-muodon aktivointi lopettaa lisdksi mahdollisesti sitd ennen akti-
voidun AUTO-muodon.

e Deaktivoimiseksi painetaan kasipainiketta uudelleen lyhyesti.

e AUTO-muodon aktivointi lopettaa myos kasimuodon.

e Painettaessa kasipainiketta pitempaan, kay kierukka vain niin kauan
kuin painiketta pidetaan painettuna. Paastettdessa painike irti pysahtyy
kierukka automaattisesti.

e KASI-muoto ei tarvitse omaa erillista ilmoitusta paatteessa.
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8.5.2 AUTO-ohjaus materiaalianturilla

Toiminto

Kytkeminen
paalle

A+ (e

Naytto

Kytkeminen
pois paalta

Sivukilpeen asennettu materiaalianturi mittaa etaisyyden kierukalla sy6-
tettyyn materiaaliin saakka.

Ohjauksen tavoite kayttdbmuodossa AUTO on pitaa tama etaisyys aina
vakiona niin, ettd peran edessa on aina riittavasti materiaalia.

Tata varten vertaillaan anturin mittamaa tosiarvoa jatkuvasti syotettyyn
asetusarvoon. Naiden molempien arvojen valinen ero on ns. saatdpoik-
keama.

Kierukan aktivointi tapahtuu verrannollisesti laskettuun saatdpoikkea-
maan.

Muoto aktivoidaan painamalla painiketta AUTO.

Painikkeessa integroitu vihrea toiminto-LED ilmoittaa kayttajalle, etta
tdma muoto on talla hetkella aktiivinen.

AUTO-muodon aktivointi lopettaa lisdksi mahdollisesti sitd ennen akti-
voidun KASI-muodon.

Asetusarvoa voidaan muuttaa painikkeella "+" tai "-".

Vain painettaessa painikkeita +/- kytkeytyy naytté automaattisesti kieru-
kan ikkunaan.
Painettaessa AUTO-painiketta naytto ei ilmesty.

Y

% < Valikkosymboli

@ < Kayttdmuoto

12 “——— Anturin mittausarvo
MMy

— Asetusarvo

X < F3 lopettaa nayton

/

Deaktivoimiseksi kaytetaan painiketta AUTO uudelleen.
KASI-muodon aktivointi lopettaa myés AUTO-muodon.
Painikkeen vihrea toiminto-LED ei pala.
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8.5.3 AUTO-ohjaus ilman materiaalianturia

Toiminto ¢ Jos materiaalianturia ei ole liitetty, toimii AUTO-muoto hieman erilailla.
e Tassa tapauksessa kierukka pyorii aina vakiokierrosluvulla.
e Tama kierrosluku voidaan saataa asetusarvolla.

Kytkeminen o Muoto aktivoidaan painamalla painiketta "Auto".
paalle e Painikkeessa integroitu vihrea toiminto-LED ilmoittaa kayttajalle, etta
tdma muoto on talla hetkella aktiivinen.
e AUTO-muodon aktivointi lopettaa lisdksi mahdollisesti sitd ennen akti-
voidun KASI-muodon.
T e Asetusarvoa voidaan muuttaa painikkeella "+" tai "-".
.

Q)

e Vain painettaessa painikkeita +/- kytkeytyy nayttd automaattisesti kieru-
kan ikkunaan.

Naytto
; Painettaessa AUTO-\painiketta naytto ei ilmesty.
% < Valikkosymboli
@ Kayttdmuoto
~ | ==—— Anturin mittausarvoa ei ole olemassa
a)%) < Asetusarvo
X < F3 lopettaa nayton
Kytkeminen
pois paalta ¢ Deaktivoimiseksi kaytetaan painiketta AUTO uudelleen.

e KASI-muodon aktivointi lopettaa myés AUTO-muodon.
¢ Painikkeen vihrea toiminto-LED ei pala.
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8.5.4 Suunnanvaihdon ohjaus

Toiminto

Kytkeminen
paalle

Naytto

Kytkeminen
pois paalta

Tassad muodossa aktivoidaan kierukka taydella kierrosluvulla painvastai-
sessa suunnassa.

Muoto aktivoidaan painamalla painiketta "Suunnanvaihto".
Suunnanvaihtokayttd kestda vain niin kauan, kun painiketta pidetaan
painettuna, ja paattyy automaattisesti paastettaessa painike irti.

KASI-muoto ei tarvitse omaa erillista ilmoitusta paatteessa.

Deaktivoimiseksi paastetaan painike yksinkertaisesti irti.
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8.6 Ritilakuljetinvalikko

Ritilakuljetinkayton ohjausta varten on kaytettavissa erilaisia kayttdmuotoja.
Tassa ohjeessa kuvattu Screed-Control jarjestelma kasittdd vastaavan

nappaimistolohkon kaikki kaytetyt painikkeet.
Nama tiedot valitetdaan ylatason ohjausjarjestelmaan ja kasitellaan siella.
Myos koko ohjaus eri muodoissa tapahtuu talla ylatason jarjestelmalla.

Siita huolimatta kuvataan erilaiset muodot seuraavassa tarkemmin.

8.6.1 KASI-ohjaus

:

Lukitustoi- .

minto .

[ ]

[ ]

[ ]

Painiketoi- °
minto

Naytto °

Tassa muodossa aktivoidaan ritilakuljetin taydella nopeudella.
Painikkeella KASI on 2 toimintoa:

Painikkeen KASIN lyhyt painaminen aktivoi muodon.

Painikkeessa integroitu vihrea toiminto-LED ilmoittaa kayttajalle, etta
tdma muoto on talla hetkella aktiivinen.

KASI-muodon aktivointi lopettaa liséksi mahdollisesti sitd ennen akti-
voidun AUTO-muodon.

Deaktivoimiseksi painetaan kasipainiketta uudelleen Iyhyesti.
AUTO-muodon aktivointi lopettaa myds kasimuodon.

Painettaessa kasipainiketta pitempaan, kay ritilakuljetin vain niin kauan
kuin painiketta pidetaan painettuna. Paastettaessa painike irti pysahtyy
ritildkuljetin automaattisesti.

KASI-muoto ei tarvitse omaa erillista ilmoitusta paatteessa.




8 Kaytto, yleisesti

8.6.2 AUTO-ohjaus materiaalianturilla

Toiminto

Kytkeminen
paalle

&

+

Naytto

Kytkeminen
pois paalta

Ritilakuljettimen ylapuolelle kiinnitetty materiaalianturi mittaa etaisyyden
ritil@kuljettimella syotettyyn materiaaliin saakka.

Ohjauksen tavoite kayttdbmuodossa AUTO on pitaa tdama etaisyys aina
vakiona niin, ettd peran edessa on aina riittavasti materiaalia.

Tata varten vertaillaan anturin mittamaa tosiarvoa jatkuvasti syotettyyn
asetusarvoon. Naiden molempien arvojen valinen ero on ns. saatdpoik-
keama.

Ritilakuljettimen aktivointi tapahtuu verrannollisesti laskettuun saato-
poikkeamaan.

Muoto aktivoidaan painamalla painiketta AUTO.

Painikkeessa integroitu vihrea toiminto-LED ilmoittaa kayttajalle, etta
tdma muoto on talla hetkella aktiivinen.

AUTO-muodon aktivointi lopettaa lisdksi mahdollisesti sitd ennen akti-
voidun KASI-muodon.

Asetusarvoa voidaan muuttaa painikkeella "+" tai "-".

Vain painettaessa painikkeita +/- kytkeytyy nayttdé automaattisesti ritila-
kuljettimen ikkunaan.

Painettaessa AUTO-painiketta naytto ei ilmesty.
>

Valikkosymboli

@ +—— Kayttdmuoto

— Anturin mittausarvo

44'% *+——— Asetusarvo

X<—F3 lopettaa nayton

)

Deaktivoimiseksi kaytetaan painiketta AUTO uudelleen.
KASI-muodon aktivointi lopettaa myés AUTO-muodon.
Painikkeen vihrea toiminto-LED ei pala.
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8.6.3 AUTO-ohjaus ilman materiaalianturia

Toiminto ¢ Jos materiaalianturia ei ole liitetty, toimii AUTO-muoto hieman erilailla.
e Tassa tapauksessa ritildkuljetin kay aina tasaisella nopeudella.
e Tama nopeus voidaan saataa asetusarvolla.

Kytkeminen o Muoto aktivoidaan painamalla painiketta "Auto”.
paalle e Painikkeessa integroitu vihrea toiminto-LED ilmoittaa kayttajalle, etta
tdma muoto on talla hetkella aktiivinen.

e AUTO-muodon aktivointi lopettaa lisdksi mahdollisesti sitd ennen akti-
voidun KASI-muodon.

Asetusarvoa voidaan muuttaa painikkeella "+" tai "-".

Q)

+

e Painettaessa painikkeita +/- kytkeytyy nayttd automaattisesti kierukan
Naytto ikkunaan.
e Painettaessa AUTO-painiketta naytto ei ilmesty.

H —

@ <«— Kayttdmuoto

Valikkosymboli

= Anturin mittausarvoa ei ole olemassa

50 % +—— Asetusarvo

X <—— F3lopettaa nayton

Kytkeminen e Deaktivoimiseksi kaytetaan painiketta AUTO uudelleen.
pois padltda e KASI-muodon aktivointi lopettaa myés AUTO-muodon.

e Painikkeen vihred toiminto-LED ei pala.
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8.6.4 Suunnanvaihdon ohjaus

Toiminto e Tassa muodossa aktivoidaan ritilakuljetin taydella kierrosluvulla painvas-
taisessa suunnassa.

Kytkeminen ® Muoto aktivoidaan painamalla painiketta "Suunnanvaihto®.
paalle e Suunnanvaihtokayttdé kestdd vain niin kauan, kun painiketta pidetaan

painettuna, ja paattyy automaattisesti paastettdessa painike irti.

Nayttd e KASI-muoto ei tarvitse omaa erillista iimoitusta paatteessa.

Kytkeminen ° Deaktivoimiseksi paastetaan painike yksinkertaisesti irti.

pois paalta

8.7 Nakymavalikko

@ Jonkin anturin kanssa tyoskenneltdessa voidaan katsella muiden liitettyjen antu-
rien mittausarvoja ilman, etta saato talloin keskeytyy.

Nakymavalikko on aina kaytettavissa, samantekevaa onko tasaus kayttdmuo-
dossa "Manuaalinen” tai "Automatiikka".

Nain voit katsella nakymavalikon eri ikkunoita:

m ( L P S 3
?I!! = 6
-2 40% ®
Paina vakionakymassa toimintopainiketta F2 (@) .
9.8 2

12,3 e
Seuraavassa kuvataan nayttovalikon kaikki ikkunat
tarkemmin. /I S |
A 4

F1’ ‘FZ’ ‘FB
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Nakymavalikon yleiskuva lyhyesti:

Poikittaiskaltevuusnayttd Kerroksen paksuusnayttd Tampparin taajuus a Peran lampétila

Profiilitaittovalikko Paaperan leveys Kierukka Hataohjaus Materiaalilaskenta

Haluttaessa paasta nopeammin lopussa oleviin valikkoihin, suositellaan na-

ﬁl Nakymavalikkoon on jarjestetty monia erilaisia valikoita perakkain.
vigoimaan painikkeella F1 suoraan loppuun.

Poikittaiskaltevuusnaytto:

Ensimmainen ikkuna nayttaa ajankohtaisen poikittaiskalte-
vuuden.

(Vain kun kaltevuusanturi on olemassa)

Navigointi valikossa:
Toimintopainikkeilla F1 («=) ja F2 (=») navigoidaan naky-
mavalikon lapi.

Valikon lopetus:
Paina toimintopainiketta F3 (X) poistuaksesi nakymavali-
kosta.
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Kerroksen paksuusnaytto:

Tama ikkuna ilmestyy vain, kun kerroksen paksuus on
aktivoitu ja vastaavat anturit on liitetty. (Ks. myds
8.11.1 Konfiguraatiovalikko)

Kerroksen paksuusnaytdn nopea mukauttaminen:

Naytetyn kerroksen paksuuden mu-
kauttaminen seuraavasti: @
1.) Pida ENTER-painike painettuna

2 L=
2.) aseta tata varten arvo painikkeil-

la YLOS/ALAS.

P

1.2

= X

-
A

L) [« [»

Tampparin taajuus: 7'\ ¢ Hz 3
Asetusarvoa voidaan muuttaa ylés-/alag=—"_ l§
painikkeilla. <: |_Kayttémuoto

Saatopiirin kayttdmuoto vaihdetaan

¥
Enter-painikkeella. / «

—Asetusarvo
«— |
(Manuaalinen <---> automatiikka) 25 L
HUOMIOQ! Tehtyja saatoja kaytetaan pai- = ‘ ) ‘ X
namalla mita tahansa toimintopainiketta. < 7
F1 F2 F3
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Nakymavalikon muut ikkunat (tampparin taajuus ja tary) on rakennettu samalla tavalla.
Peran lampdtilavalikossa kayttdmuodon vaihto ei ole mahdollista.

Tampparin taajuus Tary Peran lampétila
Stampferfrequenz Vibration Bohlentemperatur

= S -a;
® @ ®

%5
S | D 15«

() [«X)
- = X - =] X - =X

Muut profiilitaittovalikon jalkeiset valikot eroavat toisistaan perusteellisesti ja tasta syysta ne
on kuvattu erilleen.

Nakymaéavalikon muut valikot:

Profiilitaittovalikko Paaperan leveys Kierukka Hataohjaus Materiaalilaskenta
@ Y
 —
Ny i s | 1
- |e—l

(o

ximad

Oro
- =X - X \4—\-»\X/<—\->\x - [=]X

Profiilitaitto, padperén leveys - ja kierukkavalikon kuvaus I0ytyy euraavasta;
hataohjauksen sek& materiaalilaskennan lisatietoja luvuista 10 ja 11.
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8.8 Profiilitaittovalikko

gh Profiilitaiton ohjaus voi tapahtua 3 erilaisella kayttdmuodolla.

o Kasisaato
e Autosaato
o "Tiesta riippuva" saato

Koska autosaatd, kuten myds "tiesta riippuva" saatd, voidaan aktivoida
vain tietyilla edellytyksilla, on valintavalikko rakennettu erilaiseksi.
Nain valintavalikko voi olla tAman nakdinen:

Valikosta voidaan valita vain kasisaato.

-y

Toiminto:
Késisaatod on profiilitaiton suora s&até painikkeella.

- = X

Kun profiilitaittoanturi on liitetty, voidaan myds valita autosaato.

Toiminto:
Autosaatd muuttaa profiilitaittoa automaattisesti sitd ennen syote-

tyksi kaltevuudeksi. @

- = X
Liitetylla profiilitaittoanturilla ja koneen valittamalla tieinfolla voi-
daan valita myds 3. valikkokohta, "tiesta riippuva" saato. gﬁ
"Tiesta riippuva" saatd ohjaa profiilitaittoa osa osalta syotetyn
tiematkan yli. @

- = X
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8.8.1 Kasiohjaus

Navigoi nakymavalikossa profiilitaittoon asti.

Valitse kasisaato ylos-/alas-painikkeilla.

Vahvista valinta sy6ttdpainikkeella.

HUOMIO!

Painamalla ylos-/alas-painikkeita muutetaan profiilitaittoa
suoraan!

Jos profiilitaittoanturi on olemassa, naytetaan

ajankohtaisesti mitattu arvo.

Erikoistoiminto profiilitaitto - tosiarvotasaus:

Profiilitaittoanturi on kalibroitava joka tapauksessa ensimmai-
sessa kayttdonotossa (ensimmainen asennus
tai anturinvaihto).

Voi olla kuitenkin, ettd pera asettuu kuormitettuna mahdolli-
sesti hieman kalibroinnista poikkeavaan arvoon.

Naytettya tosiarvoa voidaan muuttaa tdman offsetin korjaa-
miseksi.

Tata varten tosiarvo on mukautettava oikeaan arvoon mo-
lemmilla Yl6s-/Alas-painikkeilla (2) pitamalla syoéttdpainike (1)
painettuna.

Jos anturia ei ole olemassa, ei nayteta ajankohtaista arvoa.

«) [+]

iy

SRR

@

*] (=]

p
Profiilitaitto voidaan saataa siitd huolimatta ylés-/alas- 4 a
painikkeilla. \L{ —

Paina toimintopainiketta F1 palataksesi profiilitaiton valintaik-
kunaan.

Paina toimintopainiketta F2 aktivoidaksesi nayton, jossa on
2 saatopiiria.

Talldin on olemassa mahdollisuus nayttaa profiilitaiton ohjaus
ja tasaus samanaikaisesti.

Paina painiketta F3 keskeyttddksesi vaiheen ja palataksesi
paavalikkoon.

4
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8.8.2 Profiilitaiton autosaato

Autosaato voidaan valita vain, kun anturi on olemassa.

Valitse autosaato ylés-/alas-painikkeilla.

Vahvista valinta syéttopainikkeella.

Saada asetusarvo ylos-/alas-painikkeilla haluttuun profiilitaiton
kaltevuuteen.

Vaihe voidaan milloin tahansa keskeyttaa
toimintopainikkeella F3.

Saadon kaynnistamiseksi paina painiketta F2 ...

... jolloin ilmestyy turvallisuuskyselyn ikkuna.

Vasta kun kaynnistyspainiketta F2 kaytetaan uudelleen, tapah-
tuu saato sita ennen asetettuun asetusarvoon.

HUOMIQO!
Ohjaus muuttaa nyt profiilitaittoa suoraan asetettuun arvoon!

Saato keskeytetaan kayttamalla pysaytyspainiketta F1.

Painike F2 aktivoi nayton, jossa on 2 saatopiiria.

Talléin on olemassa mahdollisuus nayttaa profiilitaiton ohjaus
ja tasaus samanaikaisesti.

Paina toimintopainiketta F3 siirtyaksesi profiilitaiton ikkunasta
paavalikkoon.

Talloin aktivoitu toiminto toimii edelleen taustalla. Kun syotetty
kaltevuus on saavutettu, paattyy toiminto automaattisesti itses-
taan.

m - = X
i iy
Ad
0. 84
2. 4R
- ®] X
F1 ‘ F2 F3
L “WiN

- |  ®[ X
F1’ ‘ F2’ F3
Ny
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8.8.3 Tiesta riippuva saato

Valitse "tiesta riippuva" saatd ylos-/alas-painikkeilla.

Tiesta riippuva saatd voidaan valita vain, kun vaylalla on kay-
tettavissa tieinfo ja profiilitaittoanturi on olemassa.

Vahvista valinta syottdpainikkeella.

Saada halutun profiilitaiton kaltevuuden asetusarvo ylos-
/alas-painikkeilla.

(Tama tavoiteprofiilitaittokaltevuus naytetaan lisaksi myds
inforivissa).

Paina painiketta F2 ...

... jolloin avautuu tien syottdikkuna.

Syota etaisyys, johon profiilitaittoa on muutettava, ylds-/alas-
painikkeilla.

Painamalla painiketta F2 uudelleen paaset profiilitaittovalik-
koon.

Painike F1 = keskeytys
Painike F2 = kaynnistys - Siirto turvallisuuskyselyyn
Painike F3 = siirto profiilitaittoikkunasta paavalikkoon

«) [+]

| = =>]X
ﬁ'”m
@ 2. 40%
0. 84

2. 40K

- [=>[X

F1 ‘FZ ‘F3’

£l 50.0
E] @  2.40%

| 50. O

- [=>X

50.0

2. 40%

©

.00 2%
1. 004

-  ® X

F1 ’ F2

‘F3
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Turvallisuuskysely:
Vasta kun kaytetdan kaynnistyspainiketta F2 uudelleen,
tapahtuu tiesta riipuvan profiilitaiton saadon aktivointi.

F1 = siirto nayttdoon, jossa on 2 saatopiiria
F2 = kaynnistys
F3 = siirto profiilitaittoikkunasta paavalikkoon

Tiesta riippuva profiilitaiton saaté on aktiivinen.
Saato keskeytetaan kayttamalla pysaytyspainiketta F1.

Kun tiesta riippuva saatd on kaynnissa, naytetaan otsik-
korivissa viela jaljelle oleva, ajettava etaisyys

-~ ® | X
F1 F2 F3
f TN

Tavoitearvon naytto lopussa

Ajankohtaisesti mitattu tosiarvo

Nykyiselle positiolle ajankohtaisesti laskettu ase-
tusarvo.

(Lahestyy liikkeessa eteenpain jatkuvasti tavoitear-
voon.)

Painike F1 = keskeytys

Painike F2 = siirto nayttdon, jossa on 2 saatopiiria

Painike F3 = siirto profiilitaittoikkunasta paavalik-
koon
(Talléin aktivoitu toiminto jatkuu edel-
leen.)

Kun sydtetty etaisyys on ajettu (asetusarvo =
tavoitearvo), paattyy toiminto automaattisesti itsestaan.
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8.9 Perusperan leveys

Tama valikko on tarkoitettu paaperan leveyden syottamiseksi.

 — — Jos jarjestelma on varustettu paaperan leveydenmittauksella, muodostaa
tassa syotetty leveys yhdessa molempien mitattujen varioperan leveyk-
sien kanssa kokonaistyoleveyden.
Aja tata varten ensin pera kokonaan sisaan ja mittaa seuraavasti koko-
naisleveys (= perusperan leveys + levennysosat)

Arvojen muuttaminen:
Muuta kirkkautta ylos-/alas-painikkeilla.

Navigointi valikossa: )
Toimintopainikkeilla F1 (=) ja F2 (=) navi-
goidaan kayttajavalikon lapi.

Valikon lopetus:
Paina toimintopainiketta F3 (X) poistuaksesi
valikosta.

8.10 Kierukan korkeudenséaato

é é I Tama valikko on tarkoitettu kierukan nostamiseksi ja laskemiseksi.

Vasemmanpuoleista kierukkaa voidaan nos-
taa tai laskea vasemmanpuoleisen painike-
lohkon ylds-/alas-painikkeilla.
Oikeanpuoleiset ylos-/alas-painikkeet on
tarkoitettu oikeanpuoleisen kierukan nosta-
miseksi tai laskemiseksi.

Navigointi valikossa:

Toimintopainikkeilla F1 (e=) ja F2 (=) navi-
goidaan valikon lapi.

Valikon lopetus:

Paina toimintopainiketta F3 (X) poistuaksesi
valikosta.
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8.11 Kayttajavalikko

Kayttajavalikkoon on koottu kauko-ohjauksen mukauttamista ja sdadon
kayttaytymista koskevat tarkeat parametrit ja sdatomahdollisuudet.

Kayttajavalikko on kaytettavissa seka kayttomuodossa "Manuaalinen”

ettd myos "Automatiikka".

Kayttba varten kayttajavalikossa patee yleisesti:
Arvojen asetuksia kaytetddn painamalla mitd tahansa
toimintopainiketta.

Samoin valintaa kaytetaan suoraan painamalla syodttopainiketta.

Nain muutat kayttajavalikon asetuksia:

Paina vakionakymassa toimintopainiketta F3 &) .

Paatteen kirkkaus:
Ensimmainen ikkuna nayttaa paatteen kirkkauden saadon.

Arvojen muuttaminen:
Muuta kirkkautta ylos-/alas-painikkeilla.

Navigointi valikossa:
Toimintopainikkeilla F1 (e=) ja F2 (=») navigoidaan kayttaja-
valikon lapi.

Valikon lopetus:
Paina toimintopainiketta F3 (X) poistuaksesi valikosta.

=

i = o

- 2. 40% &

9.8 2
12. 3 cm

/I <@ | =
A 4
F1 F2 F3
@ Y
1)
]

n

[=T=T=]
- =X
A 4
F1 ‘ F2| | F3




8 Kaytto, yleisesti

Kayttajavalikon muut ikkunat:

[ —

e
A XXX

]

Paatteen kirkkaus
Paatteen taustavalaistuksen kirkkautta voidaan saataa, jotta naytté on
hyvin luettavissa myo6s epasuotuisissa valo-olosuhteissa.

Kirkkauden LED-nuoli
Myds LED-nuolen valovoimakkuus voidaan mukauttaa yksildllisesti.

Herkkyys

Parametri "Herkkyys" maarittaa, miten nopeasti ja aggressiivisesti ta-
saus reagoi poikkeamaan.

Saatdalue ulottuu 1-10 (alhainen herkkyys/suuri herkkyys).
Numeroarvojen taakse piiloutuu pitkissa testaussarjoissa laskettu jarke-
va yhdistelma saatdéparametreista "Kuollut kaista" ja "Verrannollisuus-
kaista".

Arvotaulukot |6ytyvat seuraavalta sivulta.

Etaisyys- ja kaltevuusanturien herkkyysarvo on saadettava erikseen
jase ladataan automaattisesti mukaan mydhemmin, kun anturi
vaihdetaan.

Jos kauko-ohjaus toimii automaattikaytdossa lilan rauhattomasti, on
herkkyyttd laskettava vastaavassa kauko-ohjauksessa. Jos kauko-
ohjaus toimii automaattikaytossa liian hitaasti, on herkkyytta vastaavasti
lisattava.

Perusasetuksissa on olemassa mahdollisuus muuttaa saatéa niin, etta
parametrin "Herkkyys" toimesta naytetdan siiné taakse piilotetut saato-
parametrit "Kuollut kaista" ja "Verrannollisuuskaista". Talldin koulutettu
henkilokunta voi ne mukauttaa yksil6llisesti.
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Erilaisten anturien herkkyystaulukot:

Anturit

e Sonic-Ski® plus,

e Big Sonic-Ski®

e Dual-Sonic anturi,

e Verrannollinen laservas-
taanotin

e Power-masto, jossa la-
servastaanotin

Anturit

e Digi-Rotary anturi

Anturit

¢ Digi-Slope anturi

Herkkyys Kuollut kaista Verrannollisuuskais-
(mm) ta
(mm)
1 5.0 18.0
2 4.0 16.0
3 3.6 14.0
4 34 12.0
5 3.0 10.0
6 24 8.0
7 2.0 6.0
8 1.6 5.0
9 1.2 4.0
10 1.0 3.0
Herkkyys Kuollut kaista Verrannollisuuskais-
(mm) ta
(mm)
1 4.0 18.0
2 34 16.0
3 3.0 14.0
4 24 12.0
5 2.0 10.0
6 1.4 8.0
7 1.0 6.0
8 0.8 5.0
9 0.6 4.0
10 0.4 3.0
Herkkyys Kuollut kaista Verrannollisuuskais-
(%) ta
(%)
1 0.40 1.60
2 0.30 1.40
3 0.20 1.20
4 0.14 1.00
5 0.10 0.80
6 0.06 0.60
7 0.04 0.50
8 0.02 0.40
9 0.02 0.30
10 0.00 0.20
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Saatodikkuna
Tama valikkokohta naytetaan vain silloin, kun etaisyysanturi on valittu
ajankohtaisesti aktiivisena anturina, koska se myds vaikuttaa vain talle

anturityypille.

Erilaisimmista syistd saattaa anturin mittausarvo akillisesti muuttua.
Syyt voivat olla seka kayttdhenkilokunnan huolimattomuus (esteet ult-
radanianturin aanikeilassa, yliajetut kdyden pitimet jne.) ettd myods tek-
niset viat (vertailukdysi revennyt jne.).

o =

Naiden tahattomien mittausvirheiden ja naista johtuvien aarimmaisten
koneen saatotoimien valttamiseksi voidaan kaikkien etaisyysanturien
mittausarvot asettaa ns. "saatdikkunan" ymparille.

Jos esiintyva saatdopoikkeama on suurempi kuin tassa asetettu alue,
tunnistetaan tdma poikkeama virheena.

Tassa tapauksessa ilmestyy nayttoon varoitussymboli "Mittausarvo saa-
toikkunan ulkopuolella”, koko LED-nuoli vilkkuu ja hydraulisylintereiden
aktivointi kytketaan pois paalta.
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Symmetrisesti tyopisteen ymparillda olevan saatdikkunan koko on saa-
dettavissa.

Saato tapahtuu riippuen siitd, mika fysikaalinen mittayksikkdé on asetettu
etaisyydenmittaukselle, 0,1cm:n, 0,1 tuuman tai 0,01 jalan askelein.
Saatdikkunan asetettu arvo kuvaa koko alueen tyopisteen ymparilla, ts.
syo6tto ollessa esim. 6 cm, olisi saatdikkuna alueella "+/- 3 cm" tyopis-
teen ymparilla.

TyOpiste Saatdikkunan saatbarvo

Saéatoikkunan toiminto voidaan deaktivoida.
Muuta tata varten arvoa, kunnes numeroarvon asemesta ilmestyy paat-
teeseen naytto "--.--".

Hydrauliikan tietue

Jos kauko-ohjausta on kaytettava erilaisissa koneissa, voi kaytetty
ammattihenkilokunta tallentaa hydrauliikan parametrien asetukset
enintdan X eri koneelle (hydrauliikan tietueiden suurinta mahdollista
maaraa voidaan rajoittaa jarjestelman perusasetuksessa).

Kyseiselle koneelle tallennetut asetukset on silloin ladattava tdman va-
likkokohdan avulla.

Hydrauliikan tietueen muutos vaikuttaa suoraan sdatdoon. On mahdol-
lista, ettd koneesi saatd ei toimi tai enda vain riittamattdémasti toisella
tietueella; muuta sité vain, kun olet ehdottoman varma.

Muutettaessa hydrauliikan tietuetta, kun jarjestelma on kayttémuodos-
sa "Automatiikka", vaihdetaan itsestaan kayttbmuotoon "Manuaalinen".
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8.11.1 Konfiguraatiovalikko

Konfiguraatiovalikko on kayttajavalikon osa.
Tassa maaritetdan anturien fysikaaliset mittayksikot ja tydikkunan ndkyma seka tarvittaessa
kerroksen paksuusnaytto (jos on mahdollista anturin konfiguraation perusteella).

@ D

Paina vakionakymassa toimintopainiketta F3 &) . ﬂj%m —

N

= 6
=y

N

.

2. 40% <@
9.8 22
12. 3

I @D =
< o

F1 F2 ‘ F3

Toimintopainikkeilla F1 (=) ja F2 (=) navigoidaan f |
kayttajavalikon lapi ...
yta) p U, =
re
... ja siirrytdan konfiguraatiovalikkoon. m
- = X
- 4

Valittavat konfiguraatiot: ( )
e Kerroksen paksuusnaytto m
o Etaisyydenmittauksen mittayksikot 1
o Kaltevuusmittauksen mittayksikot P < g
e Tydikkunoiden konfiguraatio OJH
- =] X
A 4

Valitse valikkokohta yl6s-/alas-painikkeilla.
Vahvista valinta syottopainikkeella. F1 F2 F3
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—l

@ Kerroksen paksuusnayttd
Kerroksen  paksuusndyton  konfiguraatiovalikkokohta  naytetaan

vain silloin, kun kerroksen paksuusnayttd nayttovalikossa on ylipaan-
sa mahdollista CAN-vaylan tamanhetkisen anturikonfiguraation perus-
teella.

Maarittele ensin, haluatko aktivoida vai deaktivoida kerroksen paksuus-
nayton.

Jos kerroksen paksuusnaytté on aktivoitu, on syotettava arvon asianmukaista laskemis-
ta varten ehdottomasti seuraavat parametrit:

150. 0

- = X - - X

Ajankohtaisesti mitattu ker- Etaisyys peran takareunas- Etaisyys ensimmaisen

roksen paksuus. ta ensimmaisen anturin anturin keskelta toisen
keskelle. anturin keskelle.

Tarkasta kerroksen paksuusnayttd kaytdssa ja tarvittaessa optimoi ensimmainen para-
metri "Ajankohtaisesti mitattu kerroksen paksuus".
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1

Etadisyydenmittauksen mittayksikot

Valitse tarjotuista vaihtoehdoista etaisyydenmittauksien erottelutark-
kuus ja fysikaalinen mittayksikko.

Tassa tehty valinta patee kaikille etaisyydenmittauksen antureille.

Valitse haluttu  mittayksikkd ylos-/alas- I [I
painikkeilla.

Q01
0L

Vahvista valinta syottopainikkeella tai paina
toimintopainiketta F3 (X) poistuaksesi kayt-
tajavalikosta.

;hs';E

1
0L

Kaltevuusmittauksen mittayksikko
Valitse tarjotuista vaihtoehdoista kaltevuusmittauksien erottelutarkkuus
ja fysikaalinen mittayksikko.

Tassa tehty valinta patee kaikille kaltevuusmittauksen antureille.
Ve >

Valitse haluttu mittayksikkd ylds-/alas-
painikkeilla.

Vahvista valinta sydttdpainikkeella tai paina
toimintopainiketta F3 (X) poistuaksesi kayt-
tajavalikosta.
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@ Tybikkunoiden konfiguraatio
XXX
Seuraavat valikot voidaan asettaa kayttajakohtaisesti:
Tyoikkuna Automaattinen paluu Inforivi
Arbeitsfenster Auto-Rucksprung Infozeile
O @] @]

9.87

12.34

-2.40%5 <

X

= =X

Tyobikkuna:

Valitse tarjotuista vaihtoehdoista tydikkunan nakyma ylés-/alas-painikkeilla,

ts. tosiarvon ja asetusarvon esitysmuodot.

Vakionakyma Vaihtoehtonakymé
- tosiarvo, pieni - tosiarvo suuri
- asetusarvo, suuri - asetusarvo, suuri

Navigointi tapahtuu painikkeilla F1 ja F2.

1] [@F

Klassinen nakyma
Kayttomuoto "Manu-
aalinen"

= vain tosiarvo
Kayttomuoto  "Auto-
matiikka"

= vain asetusarvo

Tyoikkunan konfiguraation jalkeen paaset painikkeella F2 seuraavaan kon-

figuraatioasetukseen.
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Automaattinen paluu: ¢ — 3
Seuraavassa konfiguraatiovalikossa voidaan O

asettaa ajallisesti maaritetty paluu alavalikoista
paavalikkoon. @ )

Kaistan leveys on 0-10 s.

0 = ei paluuta ] O sec
>0 = paluuaika

- = X

Vakiona on asetettu 5 s.

Inforivi:
Painikkeella F2 paaset seuraavaan
konfiguraatioasetukseen, inforiviin.

Inforivi antaa lisatiedot, jotka on m
naytettdva tavallisessa tyodvalikos-
sa. \/

Inforivi aktivoidaan tai deaktivoi- - = X
daan ylos-/alas-painikkeilla. €
(Esiasetus = aktiivinen)

Kun olet aktivoinut inforivin, voita
valita viereisesta valintavalikosta

infon, jonka haluat lisaksi nahda.

Seuraavassa inforivin valittavien
muuttujien yleiskuva.
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Inforivin Voit valita seuraavat inforivin arvot:
yleiskuva

Q Digi-Slope anturin tosiarvo (= esiasetus)

é" = | Kaikkien nykyisin liitettyjen anturien tosiarvot, kuten
LD esimerkiksi Sonic-Ski®

Profiilitaitonmittauksen tosiarvo
(jos anturi on olemassa)

-y
Koneen ajettu matka.

Materiaalisuunnittelu - viela tarvittava materiaalimaara

Vetopisteiden tosiarvo
(jos anturi on olemassa)

5 Materiaalilaskenta - levitetty materiaalimaara

Kerrospaksuudenmittauksen tosiarvo

(jos anturit ovat olemassa ja aktivoidut)

Lampdtila-anturien koodauksesta riippuen naytetaan
ﬁ_i erikseen lampdtilan mittausarvo kulloinkin vasemmalle
1 ja oikealle tai muuten sama arvo molemmissa kauko-
ohjauksissa

i Materiaalilampotilan tosiarvo
ﬁ. (jos anturi on olemassa)
—]

Ajankohtaisesti toisella puolella aktiivisen tasausanturin
tosiarvo. (jos anturi on olemassa)

Peran leveyden tosiarvo (jos anturi on olemassa)
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9 Tasauksen kayttd

9.1 Tyoskentely Digi-Slope anturilla

9.1.1 Asennus ja asetus

Digi-Slope anturi asennetaan hieman peran edessa olevan poikkipalkin
paalle vetovarsien valiin.

Asennusta varten on nelja kiinnitysreikda anturin kiinnityslevyssa.
(Kotelopiirustus katso jakso "Tekniset tiedot").

Paasyn pistokeliitantdihin on oltava aina esteetdn, jotta litoskaapelin
littdminen on mahdollisimman helppoa. Huomaa myos asennussuunta
(FWD/nuoli ajosuuntaan).

9.1.2 Tosiarvon tasaus

Maarittely

Asennuksessa Digi-Slope anturi on kiinnitettava peran alareunan kans-
sa samansuuntaisesti. Koska kaytanndéssa tama ei ole aina satapro-
senttisesti mahdollista ja joskus anturi on siirrettava, tasautetaan anturi
seuraavaksi jarjestelmassa.

Mittausarvon ja todellisuuden valisen "offsetin" laskemisen jalkeen il-
moittaa Digi-Slope anturi silloin tarkasti peran kaltevuuden. Puhumme
tosiarvon tasauksesta.

Tosiarvon tasaus on tehtdava ensimmaistd kertaa Digi-Slope anturin
kayttoonotossa.
Optimaalisia tyotuloksia varten on tarkastettava tosiarvonayttdé saannol-
lisin vélein ja tarvittaessa korjattava.
Uusi tosiarvon tasaus on tehtava yleisesti, kun ...

¢ Digi-Slope anturi on vaihdettu

¢ Digi-Slope anturin asennusasento on muutettu

¢ on tehty mekaanisia muutoksia perdan tai sen kiinnitykseen.
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Seuraavassa kuvataan, miten tasautetaan asetetun kaltevuuden asetusarvon numeroarvo

tyoskentelyn aikana automaattikaytossa tuloksen todelliseen arvoon (tosiarvo).

Vaihe 1

saato 2,4 % asetusarvolla.

Jarjestelma on automaattikay-
tossa. Tassa esimerkissa toimii

Vaihe 2

Tyon tulos mitataan erit-
tain tarkalla digitaalisella
vesivaa'alla. Alemman
esityksen mukaan tama
laskettu tosiarvo on todel-

Vaihe 3

Paina syoéttopainiketta ja
pida sitad painettuna ja
korjaa naytetty arvo ylos-
/alas-painikkeilla kohdalla
2 laskettuun tosiarvoon

la vain 2,30 %. (2,30 %).

(
i 6

(&)

e

@,

19 23
| T — | T —
J/I | = J/I @ =

Tarvittaessa toista vaiheet 1-3, kunnes asetettu asetusarvo ja levitetty kaltevuus ovat
identtisia.

Optimaalisia tyotuloksia varten on tarkastettava tosiarvonayttd sdanndallisin valein ja
tarvittaessa korjattava.

Uusi tosiarvon tasaus on tehtava yleisesti, kun Digi-Slope anturi on vaihdettu tai sen
asennusasentoa on taytynyt muuttaa tai kun on tehty mekaanisia muutoksia perassa
tai sen kiinnityksessa (esim. perén ryntékulman mekaaninen muutos levittimessa).
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9.1.3 Saato Digi-Slope anturilla

1) Kytke saadin pai-
nikkeella "au-
to/manuaalinen” kayt-
témuotoon "Manuaali-

4) Paina syottdpaini-

ketta.

e Asetusarvon tausta
muuttuu mustaksi
ja ajankohtaista to-
siarvoa kaytetaan
asetusarvona.

&l

e 6
N

1.5

| ——
/I | &

&

o

2) Valitse Digi-Slope anturi
kuten kuvattu.

o Paatteessa naytetaan an-
turisymboli ja symboli
"Manuaalinen”.

6

i
=

5) Kytke saadin painikkeella
"auto/manuaalinen” kaytto-
muotoon "Automatiikka".

R=>®

e Saadin pitaa peran asete-
tussa arvossa.

3) Aseta pera tydasentoon ylos-
/alas-painikkeilla tai kauko-
ohjauksen keinukytkimella.

(i H

6) Asetusarvoa voidaan nyt
muuttaa automaattikaytdossa
ylds-/alas-painikkeilla, jotta voi-
daan tehda korjaukset.

[«)(=]
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9.2 Nollatasaus

Méaarittely

Valmistelu

Ennen kuin seuraavilla sivuilla kuvataan tyo erilaisilla etaisyysantureilla,
on tassa ensin selitettdva nollatasauksen kasite.

Jokaisessa uudessa toiminnassa tai aina kun etaisyysanturi on asen-
nettu tai siirretty, on sen ajankohtainen mittausarvo tasautettava nol-
laan.

Nain valitetdan jarjestelmalle etaisyysanturin ajankohtainen asennus-
korkeus vertailun avulla ja samalla luodaan selkea pohja kaikille seu-
raaville maarittelyille asetusarvoille.

Tata kohtaa kutsutaan nollatasaukseksi.

Tata varten:

1) Aseta peran alareuna manuaalisesti tasauskorkeudelle, ts. tasolle,
joka on ratkaiseva edessa olevalle toiminnalle (levitettdvan kerroksen
taso) ja aseta vetopisteet haluttuun korkeuteen.

2) Aseta etaisyysanturi(t) vertailun avulla.

Tyoskennellessasi laservastaanottimilla siirra niita integroidulla asetus-
avulla niin, etta lasersade osuu vastaanottimen keskelle.

Huomioi talléin erilaisten anturien ominaiset erikoisuudet. Nama erikoi-
suudet on kuvattu kyseisen anturin jaksossa "Asennus ja asetus".

!

Tasauskorkeus Tasauskorkeus
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Nollatasaus toimii vain etdisyysantureilla. Tt varten kauko-ohjauksen
on oltava lisaksi kayttdmuodossa "Manuaalinen”.

Tasauttaminen

Kun pera, vetopiste ja anturi(t) on asetettu tasauskorkeuteen, on mene-

teltava nollatasauksessa seuraavasti:

3) Valitse kauko-ohjauksen anturivalinnasta tasautettava etaisyysanturi.

4) Paina kauko-ohjauksen tasauspainiketta ja pida sita painettuna, kun-
nes tosiarvon ja asetusarvon tausta naytdssa on ensin musta ja
n. 2 sekunnin kuluttua molemmat arvot siirtyvat arvoon "0,0".

=

1 <¢ = = =X = S
W =X LTI - Wy = Wi =
9.8 9.8 m m
12-3 cm mcm mCm mcm
IISD = VID = VID = IID =

Etaisyysanturin ajankohtainen mittausarvoa (tosiarvo) kaytettiin asetus-
arvona ja molemmille suureille annettiin arvoksi 0,0. Saatépoikkeamaa

ei ole olemassa.
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9.3 Tyoskentely Sonic-Ski® plus:lla

9.3.1 Asennus ja asetus

Asennus-
suunta
Maaperan
tunnustelu

Asennus-
suunta
Koyden
tunnustelu

Maaperan tunnustelua varten on kaytettava Sonic-Ski® plus:aa pitkittain
koneen ajosuuntaan (keskiarvon muodostus).

N

Ajosuunta

Koéyden tunnustelua varten on kaytettava Sonic-Ski® plus:aa poikittain
koneen ajosuuntaan. Kohdista anturi keskelle kdyden ylapuolelle.

AN

( 3 Ajosuunta

Jotta kdyden nayttdaminen Sonic-Ski® plus:n anturipdiden alla tapahtuu
paatteessa oikein pain, on anturi asennettava molemmille puolille niin,
kuin on esitetty anturisymbolissa, ts. aina liitospistokkeella vasemmalle
(ajosuuntaan katsottuna).

o == N

iy Ajosuunta

Kdysi tunnistetaan vasta 3 mm I|apimitasta alkaen yksiselitteisesti
vertailuna.
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Tydalue

Optimaalinen ty6alue maaperéan ja kdyden tunnustelulle on Sonic-Ski®
plus:ssa 30 cm ja 40 cm valissa.

Talla alueella on kauko-ohjauksen paatteessa naytetty tosiarvo koko
ajan paalla, taman alueen ulkopuolella naytto vilkkuu (asetusapu).
Sonic-Ski® plus on kohdistettava n. 35 cm etéisyydelle vertailuun.
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9.3.2 Tyoskentely Sonic-Ski® plus:lla maaperan tunnustelussa

1) Kytke saadin painikkeella

"auto/manuaalinen” kaytto-
muotoon "Manuaalinen".

Q>

2) Valitse anturi Sonic-Ski®

plus maaperén tunnustelussa
kuten on kuvattu.

o Paatteessa naytetaan an-

turisymboli ja symboli
"Manuaalinen”.

~
~—
~—
~—

B d

/\E

= ~
= -

3) Aseta pera nollatasausta
varten ylos-/alas-
painikkeilla tai kauko-

ohjauksen kippikytkimella
tybasentoon.

ol

4) Kohdista anturi vertailun
avulla kuten on kuvattu jak-
sossa "Asennus ja asetus".

5a) Paina syoéttopainiketta.

¢ Asetusarvon tausta muut-
tuu mustaksi ja ajankoh-
taista tosiarvoa kayte-
tdan asetusarvona.

I ® =
AV 4

5b) Pida syoéttopainiketta pai-

nettuna n. 2 sekuntia.
e Tosiarvon ja asetusarvon
tausta on ensin musta.

e Tosiarvo ja asetusarvo
asetetaan arvoon "0,0".

VI @® =
A >

6) Kytke saadin painikkeella
"auto/manuaalinen” kaytto-
muotoon "Automatiikka".

Q=@

e Saadin pitaa peran ase-
tetussa arvossa.

7) Asetusarvoa voidaan nyt
muuttaa automaattikaytossa
ylés-/alas-painikkeilla, jotta
voidaan tehda korjaukset.

[«)(=]
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9.3.3 S&ato Sonic-Ski® plus:lla koyden tunnustelussa

1) Kytke saadin painikkeella

@)=

kuten on kuvattu.

o Paatteessa naytetaan

"Manuaalinen".

= 6

AL =

"auto/manuaalinen" kaytto-
muotoon "Manuaalinen”.

2) Valitse anturi Sonic-Ski®
plus kdyden tunnustelussa

anturisymboli ja symboli

varten tydasentoon ylos-

ohjauksen keinukytkimella.

4) Kohdista anturi vertailun
avulla, kuten on kuvattu jak-
sossa "Asennus ja asetus".

3) Aseta pera nollatasausta

/alas-painikkeilla tai kauko-

5a) Paina syottdpainiketta.

mustaksi ja ajankohtaista

tosiarvoa kaytetaan ase-
tusarvona.

9.8

VI ® =
A 4

5b) Pida syéttopainiketta

painettuna n. 2 sekuntia.
e Tosiarvon ja asetusarvon
tausta on ensin musta.

¢ Tosiarvo ja asetusarvo
asetetaan arvoon "0,0".

I ® =
< 4

6) Kytke saadin painikkeella
"auto/manuaalinen” kaytto-
muotoon "Automatiikka".

Q=@

e Saadin pitda peran asete-
tussa arvossa.

7) Asetusarvoa voidaan nyt
muuttaa automaattikaytdossa
yl6s-/alas-painikkeilla, jotta
voidaan tehda korjaukset.

«)(»]

e Asetusarvon tausta muuttuu
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9.4 Tyoskentely Digi-Rotary anturilla

9.4.1 Asennus ja asetus

Koyden
tunnustelu

Maaperéan
tunnustelu

Digi-Rotary anturi "hinaa" tunnusteluvartta siihen kiinnitetylld apuvali-
neelld perassaan.

Erilaisten vertailujen tunnustelemiseksi on kaytettavissa kaksi erilaista
apuvalinetta.

Digi-Rotary anturin korkeus on saadettava niin, etta anturiakselin littea
puoli on pystysuorassa vertailun, tunnusteluputken tai tunnustelusuksen
ollessa sen paalla. Tasta asennosta saadaan erinomainen kulma mit-
tausarvon mittaamiseksi (Katso tata varten myds jaljempana olevat pii-
rustukset.)

Kdyden tunnistelemiseksi kaytetaan tunnusteluputkea.

Saada vastapaino kiertamalld sisaan tai ulos niin, ettd tunnusteluputki
painaa ylhaalta kevyesti koytta.

Jos vertailuna kaytetyn kdyden jannitys on liian pieni, on olemassa
mahdollisuus ohjata tunnusteluputki kdyden alapuolelle. Tata varten
vastapainon on oltava saadetty niin, ettd tunnusteluputki painaa alhaal-
ta kevyesti koytta vasten.

< Ajosuunta

Maaperan tunnustelussa kaytetaan tunnustelusuksia.
Saada vastapaino kiertamalla sisaan tai ulos niin, ettd tunnustelusuksi
painaa kevyesti vertailua.

<,Mq
\

i
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9.4.2 Saato Digi-Rotary anturilla

1) Kytke saadin painikkeella
"auto/manuaalinen” kaytto-
muotoon "Manuaalinen”.

@)=

2) Valitse Digi-Rotary anturi
kuten kuvattu.

o Paatteessa naytetaan
anturisymboli ja symboli
"Manuaalinen".

A, s
e

3) Aseta pera nollatasausta
varten ylos-/alas-painikkeilla
tai kauko-ohjauksen kippi-
kytkimella ty6asentoon.

T (#er

4) Kohdista anturi vertailun
avulla kuten on kuvattu jak-
sossa "Asennus ja asetus".

5a) Paina syoéttopainiketta.

e Asetusarvon tausta
muuttuu mustaksi ja
ajankohtaista tosiarvoa
kaytetaan asetusarvona.

N 6

4/1\@\/

&

5b) Pida syoéttopainiketta

painettuna n. 2 sekuntia.

e Tosiarvon ja asetusarvon
tausta on ensin musta.

e Tosiarvo ja asetusarvo
asetetaan arvoon "0,0".

\4/1\@\

6) Kytke saadin painikkeella
"auto/manuaalinen” kaytto-
muotoon "Automatiikka".

Q=@

e Saadin pitaa peran asete-
tussa arvossa.

7) Asetusarvoa voidaan nyt
muuttaa automaattikaytdossa
ylés-/alas-painikkeilla, jotta
voidaan tehda korjaukset.

«][»]
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9.5 Tyoskentely Dual-Sonic anturilla

9.5.1 Asennus ja asetus

Dual-Sonic anturista lahetetyt ultradanipulssit ovat ominaisuuksiltaan
kiilamaisia, ts. aanikiila tulee sita leveammaksi mita kauemmaksi se
loittonee anturista.

Tasta syysta tyoskentelyssd Dual-Sonic anturilla on noudatettava
> 20 cm vapaata tilaa aanikiilan akselien ymparilla hairitsevien heijas-
tuksien varmasti valttamiseksi koko maaritellylla tydalueella.

Tybalue Dual-Sonic anturin optimaalinen tydalue on 30 cm ja 40 cm valilla.
Dual-Sonic anturi on kohdistettava n. 35 cm etaisyydelle vertailuun.
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9.5.2 Saatd Dual-Sonic anturilla

1) Kytke saadin painikkeella

"auto/manuaalinen" kaytto-
muotoon "Manuaalinen".

Q)=

2) Valitse Dual-Sonic anturi
kuten kuvattu.

o Paatteessa naytetaan an-

turisymboli ja symboli
"Manuaalinen".

painikkeilla tai kauko-

S (#er

sossa "Asennus ja asetus"

3) Aseta pera nollatasausta
varten tybasentoon ylés-/alas-

ohjauksen keinukytkimella.

4) Kohdista anturi vertailun B 5/; 6
avulla kuten on kuvattu jak-

5a) Paina syoéttopainiketta.
e Asetusarvon tausta muut-
tuu mustaksi ja ajankoh-

taista tosiarvoa kaytetaan
asetusarvona.

II @ =
< J

5b) Pida syoéttopainiketta pai-

nettuna n. 2 sekuntia.
e Tosiarvon ja asetusarvon
tausta on ensin musta.

e Tosiarvo ja asetusarvo
asetetaan arvoon "0,0".

II @ =
< 4

"auto/manuaalinen” kaytto-
muotoon "Automatiikka".

Q=@

e Saadin pitaa peran asete-
tussa arvossa.

6) Kytke saadin painikkeella

7) Asetusarvoa voidaan nyt
muuttaa automaattikaytossa
yl6s-/alas-painikkeilla, jotta
voidaan tehda korjaukset.

[«)(=]
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9.6 Tyoskentely Big Sonic-Ski:lla®

9.6.1 Asennus ja asetus

Mekaniikka Sinua varten valmistaja pitda valmiina asennusohjeet, joissa Big Sonic-
Ski:n® asennus ja mekaniikka on kuvattu yksityiskohtaisesti. (Katso tata
varten myds jakso 1.5 "Lisaksi voimassa olevat dokumentit").

Séahkopuoli Koneissa, joissa on tehtaalla johdotettu CAN-vayla, 3 anturin liittdminen
Big Sonic-Ski:n® muodostamiseksi sujuu ongelmitta, koska tavallisesti
eteen, keskelle ja taakse naiden koneiden sivuseindan on jarjestetty
vastaavasti koodatut litospistokkeet.

Big Sonic-Ski:n® littaminen koneeseen, jota ei ole varustettu tehtaalla
johdotetulla CAN-vaylalla, on haastavampi.

Tassa tapauksessa 3 anturia liitetdan erikoisella "Big Sonic-Ski® jakaja-
kotelolla" vastaavasti koodatuilla liitospistokkeilla kauko-ohjaukseen.
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Liitd ajosuunnassa etumainen anturi aina "Big Sonic-Ski® jakajakotelon"
l&ahtoon 1, keskimmainen anturi jakajakotelon 1&8ht66n 2 ja takimmainen
anturi jakajakotelon [&ht66n 3.

Tata liittamisjarjestystd koskevat myods anturien juokseva numerointi

anturisymboleissa.

. keskella
edessa / takana

[

H1 ﬂ? Sﬂ

— =

Seuraavassa viela kerran sallittujen Big Sonic-Ski:n® konfiguraatioiden

illyd
illyd
(i

yleiskuva.
Anturivalintavalikossa ovat valittavina vain vaihtoehdot, jotka ovat mah-

dollisia ajankohtaisesti asennetuilla antureilla.

i | | I i I | I i o S i m
i Iz 3l Iy Iz ER I I 30
=y = = = i~y = = 0 P
SKIS / SKIS / SKIS SKIS / ROTS / SKIS SKIS / DUAS / SKIS
(L 1 1 1 g} 1 1 il 1 i} 1 1 i 1 1
Iy Iz e I I3 3l I I 3l
L I 3 L 7 L $§ L
DUAS / DUAS / DUAS DUAS / SKIS / DUAS DUAS / ROTS / DUAS
[HE 1I i 1f 1] (HE 1 il 1 1l
Iy 2 ER! Iy 2 ER!
= = v Y
SKIS / n.c. / SKIS DUAS / n.c./ DUAS

Kohdissa 1 ja 3, ts. edessa ja takana koneessa, ovat vain identtiset

ultradéanianturit sallittuja.
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Sonic-Ski® Big Sonic-Ski:lla® on yleisesti vain maaperan tunnustelu mahdollista.
plus:n anturien  Tastd syystd kaikki Sonic-Ski® plus on kohdistettava tyGskentelyssa
asennussuunta  pitkittdin koneen ajosuuntaan ndhden (keskiarvon muodostus).

AN

T
N Ajosuunta

Ultradanianturien Myos tyoskentelyssa Big Sonic-Ski:lla® on huomioitava ultradaniantu-

tydalue rien optimaalinen tyGalue.
Jokainen kaytetty ultradanianturi on kohdistettava n. 35 cm etaisyydel-
le vertailuun.
o =

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
e —|

n. 35 cm
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9.6.2 S44ato Big Sonic-Ski:lla®

1) Kytke saadin painikkeella
"auto/manuaalinen” kaytto-
muotoon "Manuaalinen”.

@)=

2) Valitse yksi mahdollisista
Big Sonic-Ski® konfiguraati-
oista kuten on kuvattu.

o Paatteessa naytetaan
anturisymboli ja symboli
"Manuaalinen".

ERL
=
/\_/

3) Aseta pera nollatasausta
varten ylos-/alas-painikkeilla
tai kauko-ohjauksen kippi-
kytkimella tydasentoon.

(EH

4) Kohdista kaikki Big
Sonic-Ski:n® anturit vertai-
luun kuten on kuvattu jak-
sossa "Asennus ja asetus".

5a) Paina syéttopainiketta.

e Asetusarvon tausta
muuttuu mustaksi ja
ajankohtaista tosiarvoa
kaytetaan asetusarvona.

N T FR ¥ 6

\4/1\@\

5b) Pida syottopainiketta

painettuna n. 2 sekuntia.

e Tosiarvon ja asetusarvon
tausta on ensin musta.

e Tosiarvo ja asetusarvo
asetetaan arvoon "0,0".

I ® =
A v

6) Kytke saadin painikkeella
"auto/manuaalinen” kaytto-
muotoon "Automatiikka".

R=@

e Saadin pitaa peran ase-
tetussa arvossa.

7) Asetusarvoa voidaan nyt
muuttaa automaattikaytdossa
ylés-/alas-painikkeilla, jotta
voidaan tehda korjaukset.

«][»]
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9.7 Tyoskentely verrannollisella laservastaanottimella

9.7.1 Turvaohjeet

Lasersateet

Lasersateiden aiheuttama silmien loukkaantumisvaara!
Laserlahettimet toimivat erittain voimakkailla valosateillda. Suora katsomi-
nen lasersateeseen voi johtaa silmien loukkaantumisiin.
Tasta syysta: » Ala katso suoraan lasersateeseen.
 Al3 kohdista lasersédettd muiden henkiliden silmiin.
 Kaytd laserlahetintd selvasti silmien  korkeuden
ylapuolella.

VARO!

Epdasianmukainen asennus

Epéaasianmukaisen asennuksen aiheuttama loukkaantumisvaara!
Laserlahettimet ja laservastaanottimet on joskus asennettava huomatta-
valle korkeudelle maaperan ylapuolelle. Asennus soveltamattomilla apu-
valineilla voi johtaa loukkaantumisiin.

Téasta syysta: « Ald nouse koneen paalle tai mastoon.

* Laserlahettimen asennusta varten kolmijalan paalle ja la-
servastaanottimen maston paalle on kaytettdva sopivia
apuvalineita (esim. irtoportaat) ja ryhdyttava turvallisuus-
toimenpiteisiin.

VARO!
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9.7.2 Asennus ja asetus

Yleista Laservastaanottimen asennuksessa on huomioitava ehdottomasti seu-
raavat seikat:

Anturin edessa ei saa olla esteita (esim. kaapeli).
Laserlahettimen ja laservastaanottimen nakyvyyden toisiinsa on ol-
tava esteeton.
Asenna molemmat edullisesti niin korkealle, etta pyodriva lasersade
voi paasta esteettémasti koneen katon yli.
Lasersateen alueella ei saa olla heijastavia pintoja
(ikkunat, autolasit jne.).
Heijastumisten esiintymisen minimoimiseksi on suositeltavaa peit-
taa laserlahetin niin, etta vain todella tarvittu ympyra on nakyvissa.
Laserlahettimen ilmoitettua ulottuvuutta ei saa ylittda (huomioi ympa-
ristovaikutukset).

TyOpiste

Kytke sopiva laserlahetin paalle (aaltopituus
600 ja 1300 nm:n valilla) sen kayttbohjeen mu-
kaan riittavan korkealla.

Aseta masto, johon laservastaanotin on asennettu, pystysuoraan.
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Verrannollinen laservastaanotin on maston paalla %, ,0°
vapaasti siirrettavissa. ﬁ ey
Kayta laservastaanottimen asetusta varten antu-

rin integroitua asetusapua ja siirra anturi tai masto

niin, etta lasersade osui keskelle vastaanottoalu-
etta.

(Katso tata varten myods jakso 6.2. "Verrannolli-
sen laservastaanottimen nayttdéelementit")

Vain talld tavoin voidaan asetusarvoa muut-
taa seuraavaksi tydskenneltdaessa taydella alueel-
la +/- 14 cm.

Tyopistettd voidaan kayttaa periaatteessa laservastaanottimen missa
tahansa kohdassa.

Suunnitellusta kaytosta riippuen tama voi olla jopa jarkevaa.
Asymmetrisesti olevassa tyopisteessa suurennetaan toisen suunnan
kaytettavissa olevaa saatdaluetta (nosto tai lasku), mutta toisen saato-
aluetta pienennetaan vastaavasti.
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9.7.3 Saato verrannollisella laservastaanottimella

1) Kytke saadin painikkeella
"auto/manuaalinen” kaytto-
muotoon "Manuaalinen”.

@)=

2) Valitse laservastaanotin
kuten kuvattu.

o Paatteessa naytetaan
anturisymboli ja symboli
"Manuaalinen".

3) Aseta pera nollatasausta
varten ylos-/alas-painikkeilla
tai kauko-ohjauksen kippi-
kytkimella ty6asentoon.

T (#er

4) Kohdista laservastaan-
otin keskelle vertailuun ku-
ten on kuvatta jaksossa
"Asennus ja asetus".

5a) Paina syoéttopainiketta.

o Asetusarvon tausta muut-
tuu mustaksi ja ajankoh-
taista tosiarvoa kayte-
tdan asetusarvona.

=]
o
m

9.8

I ® | =
A 4

5b) Pida syoéttopainiketta

painettuna n. 2 sekuntia.

e Tosiarvon ja asetusarvon
tausta on ensin musta.

e Tosiarvo ja asetusarvo
asetetaan arvoon "0,0".

el

(—r= 6

=
0.0

I ®| =

6) Kytke saadin painikkeella
"auto/manuaalinen” kaytto-
muotoon "Automatiikka".

=@

e Saadin pitaa peran ase-
tetussa arvossa.

7) Asetusarvoa voidaan nyt
muuttaa automaattikaytossa
ylds-/alas-painikkeilla, jotta
voidaan tehda korjaukset.

«][»]
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9.8 Tyoskentely Power-mastolla ja verrannollisella laservastaanottimella

9.8.1 Turvaohjeet

Sahkovirta

Sahkdvirran aiheuttama vaaral!

TyOskenneltdessa lasermastolla tai Power-mastolla sahkdlaitteistojen
valittdmassa laheisyydessa, esim. avojohdot tai sahkoiset rautatiet, on
olemassa sahkdiskun aiheuttama hengenvaara.

Tasta syysta: « Pida riittava turvaetaisyys sahkolaitteisiin.

* Jos tydskentely sellaisissa laitteistoissa on ehdotto-
masti tarpeen, on informoitava ennen naiden tdiden to-
teuttamista naiden laitteistojen asianomaisia tahoja tai
viranomaisia ja noudatettava niiden ohjeita.

VAARA!

Lasersateet

Lasersateiden aiheuttama silmien loukkaantumisvaara!
Laserlahettimet toimivat erittain voimakkailla valosateilla. Suora katsomi-
nen lasersateeseen voi johtaa silmien loukkaantumisiin.
Téasta syysta: « Al3 katso suoraan lasersateeseen.
 Ala kohdista lasersédettd muiden henkiliden silmiin.
« Kayta laserlahetintd selvasti silmien  korkeuden
ylapuolella.

VARO!

Ep&asianmukainen asennus

Epéaasianmukaisen asennuksen aiheuttama loukkaantumisvaara!
Laserlahettimet ja laservastaanottimet on joskus asennettava huomatta-
valle korkeudelle maaperan ylapuolelle. Asennus soveltamattomilla apu-
valineilla voi johtaa loukkaantumisiin.

Téasta syysta: « Ald nouse koneen paalle tai Power-mastoon.

* Laserlahettimen asennusta varten kolmijalan paalle ja la-
servastaanottimen Power-maston paalle on kaytettava
sopivia apuvalineita (esim. irtoportaat) ja ryhdyttava tur-
vallisuustoimenpiteisiin.

VARO!
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9.8.2 Asennus ja asetus

Yleista

TyOpiste

Tybskenneltdessa Power-mastolla ja sen paalle asennetulla laservas-
taanottimella on huomioitava ehdottomasti seuraavat seikat:

e Anturin edessa ei saa olla esteita (esim. kaapeli).
o Laserlahettimen ja laservastaanottimen nakyvyyden toisiinsa on ol-
tava esteeton.
Asenna molemmat edullisesti niin korkealle, etta pyodriva lasersade
voi paasta esteettdmasti koneen katon yli.
o Lasersateen alueella ei saa olla heijastavia pintoja
(ikkunat, autolasit jne.).
Heijastumisten esiintymisen minimoimiseksi on suositeltavaa peit-
taa laserlahetin niin, etta vain todella tarvittu ympyra on nakyvissa.
e Laserlahettimen ilmoitettua ulottuvuutta ei saa ylittdéa (huomioi ympa-
ristovaikutukset).

Kytke sopiva laserlahetin paalle (aaltopituus
600 ja 1300 nm:n valilla) sen kayttdohjeen mu-
kaan riittavan korkealla.

Aseta Power-masto, johon laservastaanotin on asennettu, pystysuo-
raan.

Kaanna laservastaanotin asentoon, josta asetusavun LEDit ovat hyvin
nahtavissa kauko-ohjauksesta kasin.
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Tyoskentelyssa Power-mastolla on kayttajan kay- %060
tettavissa 2 erilaista menettelytapaa laservas- e
taanottimen asettamiseksi.

Kumpikin voidaan toteuttaa mukavasti kauko-

ohjauksella.

1) Masto voidaan siirtda kasin ja laservastaanotin ﬁ
asettaa sen asetusavun avulla tai

2) lasersateen haku voidaan toteuttaa automaat-

tisesti. 1l
(Katso tata varten myOs seuraava jakso 9.8.3 H
"Mastovalikko") -

9.8.3 Mastovalikko

Kun on valittu Power-masto yhdessa laservastaanottimen kanssa
aktiiviseksi anturiksi, on kayttajan kaytettavissa hyodyllisia lisatoiminto-
ja. Naiden lisatoimintojen haku tapahtuu tydikkunasta toimintopainik-
keella F2.

Niin kauan kun on valittu Power-masto yhdessa laservastaanottimen
kanssa, naytetaan tyodikkunassa hieman muutettu symboli toimintopai-
nikkeen F2 ylapuolella, joka viittaa laajennettuun kayttoon.

//\
/T /@ J

A

F1] Fz] [F3’
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9.8.4 Mastovalikon haku

Paina tydikkunassa toimintopainiketta F2 (‘1./®).

Avautuu mastovalikon ikkuna.
Symboli I./® ilmestyy vasemmalle ylhaalle ikkunaan.

Valitse haluttu valikkokohta yl6s-/alas-painikkeilla ja vah-
vista valinta syottopainikkeella.

Tai ...

. siirry toimintopainikkeella F2 (=») eteenpain jo tunnet-
tuun nakymavalikkoon, jossa on kaikkien liitettyjen anturien
ajankohtaiset mittausarvot.

Symboli & ilmestyy vasemmalle ylhaalle ikkunaan.

Mastovalikon toiminnat kuvataan seuraavilla sivuilla.

1t [«] ]

=

ﬂ-h-:[§16

PN
9.8
12.3

</T
<

I,/

F1 F2 F3

F1| |F2| |F3
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9.8.5 Power-maston siirto kasin

Valitse mastovalikosta toiminto "Power-maston siirto
kasin". Valinta on mustalla taustalla.
Vahvista valinta sy6ttdpainikkeella.

Paina toimintopainiketta F3 (X) poistuaksesi valikosta.

Kuvattu ikkuna avautuu.
Symboli [4 iimestyy vasemmalle ylhaalle ikkunaan.

Siirra mastoa ylds-/alas-painikkeilla, esim. laservas-
taanottimen asettamiseksi sen asetusavun avulla.

Paatteessa naytetty arvo = maston pituus

= Power-maston ulosajo

= Power-maston sisaanajo

[«)(=]

Iv/@

) [« [

)«

B
¥
o

Molempien painikkeiden ollessa
samanaikaisesti painettuna ajaa
Power-masto automaattisesti
sisaan.




9 Tasauksen kaytto

9.8.6 Automaattinen lasersateen haku

Valitse mastovalikosta toiminto "Automaattinen lasersateen
haku". Valinta on mustalla taustalla.
Vahvista valinta syottdpainikkeella.

Paina toimintopainiketta F3 (X) poistuaksesi valikosta.

Kuvattu ikkuna avautuu.
Symboli 127 ilmestyy vasemmalle ylhaalle ikkunaan.

Kaynnistd automaattinen lasersdteen haku ylos-/alas-
painikkeilla. Masto pysahtyy, kun lasersade osuu keskelle
laservastaanotinta.

f = haku yléspain

‘ = haku alaspain

&)l [

1./

A
v

LA

- = X
Z 4

F1’ ‘FZ F3

P

<2

~

=2

Kaytettdessa molempia painikkeita
samanaikaisesti, haku tapahtuu
ensin yldspain (hakusuunnan au-
tomaattinen vaihto)
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Harmaan suorakulman kohdalla naytetdan yksi seuraavista symboleista:

A\V = haussa

A = haun aikana yldspain
V' = haun aikana alaspéin
\/ = lasersade |0ytynyt

ﬁ = lasersadetta ei I6ytynyt

Huomautus koskien korkeudenmittausta Power-mastolla:

Kolmas valikkokohta on tarkoitettu korkeuden mittaamiseksi
koneella.

Koska korkeudenmittaus levittimen koneella ei ole jarkevaa,
toimintoa ei kuvata tassa kohdassa.

1./®
|9
D

- = X
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9.8.7 Saato Power-mastolla ja verrannollisella laservastaanottimella

1) Kytke saadin painikkeella
"auto/manuaalinen” kaytto-
muotoon "Manuaalinen”.

@)=

2) Valitse laservastaanotin
kuten kuvattu.

o Paatteessa naytetaan
anturisymboli ja symboli
"Manuaalinen".

e o

——————]

=

3) Aseta pera nollatasausta
varten ylés-/alas-painikkeilla
tai kauko-ohjauksen kippi-
kytkimella ty6asentoon.

T (#er

4) Kohdista laservastaan-
otin keskelle vertailuun ku-
ten on kuvatta jaksossa
"Asennus ja asetus".

5a) Paina syéttopainiketta.
Jos lasersade on jossain
laservastaanottimen vas-
taanottoalueella, siirretaan
Power-mastoa niin, etta la-
sersade osuu keskelle la-
servastaanotinta. Asetusar-
von tausta muuttuu mus-
taksi ja ajankohtaista to-
siarvoa kaytetaan asetus-
arvona.

9.8
.58
\<I/I\©\J

5b) Pida syoéttopainiketta

painettuna n. 2 sekuntia.

e Tosiarvon ja asetusarvon
tausta on ensin musta.

e Tosiarvo ja asetusarvo
asetetaan arvoon "0,0".

4]

HEE§36

N
0.0

K<I/I\©\/

6) Kytke saadin painikkeella
"auto/manuaalinen” kaytto-
muotoon "Automatiikka".

=@

e Saadin pitaa peran ase-
tetussa arvossa.

7) Asetusarvoa voidaan nyt
muuttaa automaattikaytossa
ylés-/alas-painikkeilla, jotta
voidaan tehda korjaukset.

«][»]
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9.9 Tyoskentely 3D TPS:lla

9.9.1 Asennus ja asetus

Ota MOBA 3D TPS-jarjestelma kayttoon sen kayttdohjeen mukaan.

Jarjestelmakomponenttien asennuksen, johdotuksen ja konfiguraation
kuvaus - koneen mittojen laskeminen ja niiden rekisterdinti
3D-ohjelmistoon - mastokaltevuusanturin kalibrointi - ja ennen kaikkea
3D-ohjelmiston toimintojen kuvaus, ylittdisi taman kayttdohjeen
laajuuden.

MOBA 3D:lla tydskentelya varten on myyijallasi erillinen ohje valmiina
sinua varten.
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9.9.2 Saat6 3D TPS:11a

1) Kytke saadin painikkeella
"auto/manuaalinen” kaytto-
muotoon "Manuaalinen”.

Q)=

2) Valitse anturiksi 3D TPS
kuten kuvattu.

o Paatteessa naytetaan
anturisymboli ja symboli
"Manuaalinen".

gsb 6

/\3

- 4b) Pida syéttopainiketta pai-
- nettuna n. 2 sekuntia.
- e Tosiarvon ja asetusarvon

: tausta on ensin musta.
- o Tosiarvo ja asetusarvo

asetetaan arvoon "0,0".

VI | =
A\ >

3) Aseta pera nollatasausta
varten tybasentoon saatimen
ylds-/alas-painikkeilla koneen
kayttolaitteella.

HCH

5) Kytke saadin painikkeella
"auto/manuaalinen”
kayttdmuotoon
"Automatiikka".

Q=@

¢ Positiosta riippuen
saadin saataa peran
3D-jarjestelman esiasetet-

tuihin arvoihin.

4a) Paina syéttopainiket-
ta.
e Asetusarvon tausta

muuttuu mustaksi ja
ajankohtaista
tosiarvoa kaytetaan

asetusarvona.

9.8
B -
4/I\©\J
<

6) Asetusarvoa voidaan
nyt muuttaa
automaattikaytdossa ylos-
/alas-painikkeilla, jotta
voidaan tehda korjaukset.

«)(»]
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9.10 Tyoskentely 3D GNSS:lla

vain muutamien senttimetrien alueella, soveltuvat 3D GNSS-

ﬁ Koska GNSS:lla™ voidaan saada aikaan signaalin paikannustarkkuudet
jarjestelmat erilaisiin sovellustapauksiin vain rajoitetusti.

9.10.1 Asennus ja asetus

Ota MOBA 3D GNSS-jarjestelma™ kayttoon sen kayttdohjeen mukaan.

Jarjestelmakomponentin asennuksen, johdotuksen ja konfiguraation
kuvaus - koneen mittojen laskeminen ja niiden rekisterdinti
3D-ohjelmistoon - mastokaltevuusanturin kalibrointi - ja ennen kaikkea
3D-ohjelmiston toimintojen kuvaus, ylittaisi taman kayttéohjeen laajuu-
den.

MOBA 3D:lla tydskentelya varten on myyijallasi erillinen ohje valmiina
sinua varten.

*1 GNSS = Global Navigation Satellite Systems
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9.10.2 Saaté 3D GNSS:1a

1) Kytke saadin painikkeella
"auto/manuaalinen” kaytto-
muotoon "Manuaalinen”.

EIEN

2) Valitse anturiksi 3D GNSS
kuten kuvattu.

o Paatteessa naytetaan
anturisymboli ja symboli
"Manuaalinen"”.

=, 6

— =

4b) Pida syéttopainiketta pai-
~nettuna n. 2 sekuntia.
e Tosiarvon ja asetusarvon

tausta on ensin musta.
. o Tosiarvo ja asetusarvo

asetetaan arvoon "0,0".

<I/I\@>\J

3) Aseta pera nollatasausta
varten tybasentoon saatimen
ylds-/alas-painikkeilla koneen
kayttolaitteella.

T (o1

5) Kytke saadin painikkeella
"auto/manuaalinen”
kayttdmuotoon
"Automatiikka".

Q=@

¢ Positiosta riippuen
saadin saataa peran
3D-jarjestelman esiasetet-

tuihin arvoihin.

4a) Paina syéttopainiket-
ta.
e Asetusarvon tausta

muuttuu mustaksi ja
ajankohtaista
tosiarvoa kaytetaan

asetusarvona.

[«

=
=

9.8
.58
/I < |
A\ >

6) Asetusarvoa voidaan
nyt muuttaa
automaattikaytossa ylos-
/alas-painikkeilla, jotta
voidaan tehda korjaukset.

[«)(=]
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9.11 Tyoskentely 3D-Slope anturilla

3D-Slope anturi ei ole lisdanturi varsinaisessa tarkoituksessa.

Jo kuvattua Digi-Slope anturia kaytetaan tydkalukallistuksen tosiarvon
rekisterdimiseksi. Poiketen tydskentelystd Digi-Slope anturilla asetus-
arvon muutos tydskentelyssa 3D-Slope anturilla ei tapahdu k&sisyotol-
I&, vaan on automaattisesti 3D-jarjestelman maarddma positiosta riip-
puen.

Kayttémuodossa "Automatiikka" kayttgjalla ei ole mahdollisuutta ase-
tusarvon muuttamiseen.

9.11.1 Asennus ja asetus

Ota MOBA 3D-jarjestelma kayttoon sen kayttdohjeen mukaan.

Jarjestelmakomponentin asennuksen, johdotuksen ja konfiguraation
kuvaus - koneen mittojen laskeminen ja niiden rekisterodinti
3D-ohjelmistoon - mastokaltevuusanturin kalibrointi - ja ennen kaikkea
3D-ohjelmiston toimintojen kuvaus, ylittaisi taman kayttéohjeen laajuu-
den.

MOBA 3D:lla tydskentelya varten on myyijallasi erillinen ohje valmiina
sinua varten.

9.11.2 Tosiarvon tasaus

Tosiarvon tasaus on tarkoitettu Digi-Slope anturin mittausarvon
tasoittamiseen tyokalun todelliseen kaltevuuteen.

Tama tasoitus on esimerkiksi tarpeellinen, kun Digi-Slope anturin asen-
nus ei ole tapahtunut ehdottomasti samansuuntaisesti tyokalun alareu-
naan nahden.

(katso myds luku 9.1.2 "Tosiarvon tasaus")
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9.11.3 Saato 3D-Slope anturilla

1) Kytke saadin painikkeella
"auto/manuaalinen” kaytto-
muotoon "Manuaalinen”.

Q)=

4) Kytke saadin painikkeella
"auto/manuaalinen”
kayttdmuotoon
"Automatiikka".

Q=@

¢ Positiosta riippuen
saadin saataa peran
3D-jarjestelman

esiasetettuihin arvoihin.

2) Valitse 3D-Slope anturi
kuten kuvattu.

o Paatteessa naytetaan
anturisymboli ja symboli
"Manuaalinen”.

3) Aseta pera saatimen
ylds-/alas-painikkeilla
tosiarvoon, jonka
3D-jarjestelma maaraa
ajankohtaiselle positiolle.

[«](=]

Tyo6skentelyssad 3D-Slope anturilla asetusarvon muuttaminen ei ole mahdol-
lista saatimen ylos-/alas-painikkeilla!

Jos kaltevuutta on mukautettava, on valittava ensin Digi-Slope anturi aktii-

viseksi anturiksi.
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9.12 Tiesta riippuva tyoskentely Digi-Slope anturilla

Talloin kyseessa ei ole lisdanturi varsinaisessa tarkoituksessa.

Jo kuvattua Digi-Slope anturia kaytetaan tydkalukallistuksen tosiarvon
rekisterdimiseksi. Poiketen tydskentelystd Digi-Slope anturilla asetus-
arvon muutos tiesta riippuvassa tyoskentelyssa Digi-Slope anturilla ei
tapahdu kasisyo6tolla, vaan on automaattisesti jarjestelman maaraama-
na ajetusta matkasta riippuen.

Kayttémuodossa "Automatiikka" kayttgjalla ei ole mahdollisuutta ase-
tusarvon muuttamiseen.

Toiminto:

Digi-Slope anturilla voi tavallisen kaltevuusohjauksen (katso 9.1
"Tydskentely Digi-Slope anturilla") ohella tapahtua myds tiesta riippuva
saato. Talloin saadetaan haluttu kaltevuus ajetusta matkasta riippuen.
Seuraavassa tata saatétapaa kutsutaan "Delta-Slope"-saadoksi.

Jos kaynnissa olevassa kaltevuussaadossa valitaan Delta-Slope anturi,
kdy tahanastinen Slope-saatdé muuttumattomana edelleen AUTO-
muodossa.

Valinnan jalkeen kysytaan ensin tavoite-Slope-anturia ja sen jalkeen
matkaa. Tavoite-Slope-anturi on kaltevuusarvo, joka on saatava syote-
tyn matkan lopussa. Kun molemmat arvot on syétetty, voidaan kaynnis-
taa Delta-Slope-saato.

Toiminnon kaynnistyksessa muodostetaan Delta-arvo kertakaikkisesti
ajankohtaisen kaltevuuden ja tavoitekaltevuuden valilla. Tama arvo in-
terpoloidaan nyt lineaarisesti ja saadetaan matkaa varten.

Matkan umpeuduttua paattyy Delta-Slope-saatd automaattisesti itse-
naisesti ja kytkeytyy tavalliselle Slope-saaddlle, ts. tavoite-Slope pide-
tdan nyt edelleen tasaisena.
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9.12.1 Asennus ja asetus

Digi-Slope anturi asennetaan hieman peran edessa olevan poikkipalkin
paalle vetovarsien valiin.

(Asennuksen lisayksityiskohtia katso myos luku 9.1.1 "Asennus ja ase-
tus")

9.12.2 Tosiarvon tasaus

Tosiarvon tasaus on tarkoitettu Digi-Slope anturin mittausarvon
tasoittamiseen tydkalun todelliseen kaltevuuteen.

Tama tasoitus on esimerkiksi tarpeellinen, kun Digi-Slope anturin asen-
nus ei ole tapahtunut ehdottomasti samansuuntaisesti tydokalun alareu-
naan nahden.

(katso myds luku 9.1.2 "Tosiarvon tasaus")

9.12.3 Saato tiesta riippuvalla Digi-Slope anturilla

Paina toimintopainiketta F1 (<X I) hakeaksesi anturivalin-

nan valikon. _Q 6

Jos sitd ennen tavallinen kaltevuussaatd on ollut aktiivinen 100

(katso esitys oikealla), Slope-saatéa ei aktivoida Delta- 1 . 00 %

Slope anturin valinnnassa. PR |
s & | J

Valitse Delta-Slope anturi yl6s-/alas-painikkeilla.

Jos on liitetty useampia antureita, kuin paatteen naytt
sopii, selailee jarjestelma automaattisesti eteenpain.
e Valinta on mustalla taustalla.

oo6n
/

v

¢ Vahvista valinta sy6ttdpainikkeella.
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Syoéta haluamasi tavoitekaltevuus ylds-/alas-painikkeilla.
(Tavoitekaltevuus naytetaan lisaksi myds inforivissa).

Paina painiketta F2 ...

... jolloin avautuu tien syo6ttoikkuna.

Syota etaisyys, johon kaltevuus on muutettava, ylos-/alas-
painikkeilla.

Painikkeella F2 paaset Delta-Slope valikkoon.

Delta-Slope valikon toiminnot ovat:
Painike F1= keskeytys

Painike F2= aloitus
Painike F3= siirto kayttajavalikkoon

Aktivoi tiesta riippuva saatd painikkeella F2 (®).

1]

a

=

@ 4 2.00%

1.00 @

K

@ a2.00%

500 B

- = X

F1’ ‘FZ F3

a

~

e 50,0

@ «2.00%
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Tiesta riippuva kaltevuussaaté on aktiivinen.

Kun tiesta riippuva saatdé on kaynnissa, naytetaan ot-
sikkorivissa viela jaljelle oleva, ajettava etaisyys.

2

Tavoitearvon nayttd lopussa

Ajankohtaisesti mitattu tosiarvo

——=" 49.9

—
&) 2. 00%

Nykyiselle positiolle ajankohtaisesti laskettu
asetusarvo.

—~ 1.00Q

(Lahestyy liikkeessa eteenpain jatkuvasti
tavoitearvoa.)

Painike F1 = keskeytys
Painike F2 = siirto ndkymavalikkoon
Painike F3= siirto kayttajavalikkoon

Saato voidaan aktivoida tai deaktivoida
AUTO/MANUAALI-painikkeella.

Viereinen kuva nayttda Delta-Slope saadon hieman ennen
tavoitetta.

Kun tavoite on saavutettu (matka = 0), kytkee saaté auto-
maattisesti tavalliselle (tiestd riippumattomalle) kaltevuus-
saadolle.

Inforiviin ilmestyy nyt taas sitd ennen naytetty arvo.

LEROMSE
F1’ ‘le [F3

- 2.0

209

OM=!
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10 Hatdohjauksen kaytto

Yleista

Ennen
aktivointia

Hataohjaus, kutsutaan myos hatatoiminnoksi, on tarkoitettu kaytetta-
vaksi vain silloin, kun ohjaamon ohjauspulpetti ei toimi.

Siina tapauksessa pitaisi voida aktivoida ainakin koneen perustoiminnot
hataohjauksen avulla kauko-ohjauksilla.

Luvusta "Hataohjauksen kayttd" I6ydat infoa naiden toimintojen akti-
voimisesta ja kayttamisesta.

Hataohjauksessa lahetetaan ainoastaan kauko-ohjauksien painiketiedot
ylatason ohjejarjestelmaan, jossa ne kasitellddn. Myos koko ohjaus eri
muodoissa tapahtuu talla ylatason jarjestelmalla.

Siitd huolimatta kuvataan erilaiset muodot seuraavassa tarkemmin.

Huomaa, ettad hatatoiminnoilla vaikutat suoraan koneen ohjaukseen.

Varmista, ettei kytkemisen aikana kukaan oleskele peran tai muiden
likkuvien osien alueella tai ettei siella ole esineita.
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10.1 Hatdohjauksen aktivointi

@ Hatatoiminnot sijaitsevat nakymavalikon toiseksi viimeisena valikkona.

Valikkojarjestysten haku ja rakenne on kuvattu kohdassa
"8.7 Nakymavalikko" yksityiskohtaisesti.

Haku:

Paina vakionakymassa toimintopainiketta F2 (@) .

Seuraavassa vield kerran nakymavalikon lyhyt katsaus.

Poikittaiskaltevuusnayttd Kerroksen paksuusnayttd Tampparin taajuus Tary Jélkitiivistys
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Hatatoimintojen aktivointi
Valikon "Kierukan nosto" jalkeen seuraa valikko
kauko-ohjauksen vapaaksi kytkemiseksi.

Hatatoimintojen avaaminen:
Paina Enter-painiketta hatatoimintojen avaamiseksi.

Navigointi valikossa:
Toimintopainikkeilla F1 («=) ja F2 (=») navigoidaan

valikon lapi. d \

Valikon lopetus:
Paina toimintopainiketta F3 (X) poistuaksesi
valikosta.

Hatatoiminnot avattu:

Hatatoiminnot pysyvat avattuina koneen
seuraavaan uudelleenkaynnistykseen saakka.
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10.2 Hatdohjauksen toiminnot

Dieselin kierrosluku:
Arvoa voidaan muuttaa ylés-/alas-painikkeilla.

Navigointi valikossa:
Toimintopainikkeilla F1 (=) ja F2 (=) navigoidaan
valikon lapi.

Valikon lopetus:
Paina toimintopainiketta F3 (X) poistuaksesi
valikosta.

Vario-Speed:
Kayttdmuoto on vaihdettavissa Enter-painikkeella.
(ON <--> OFF)

Navigointi valikossa:
Toimintopainikkeilla F1 (=) ja F2 (=) navigoidaan
valikon lapi.

Valikon lopetus:
Paina toimintopainiketta F3 (X) poistuaksesi
valikosta.

Ohjausautomaatti:
Kayttomuoto on vaihdettavissa Enter-painikkeella.
(ON <---> OFF)

Navigointi valikossa:
Toimintopainikkeilla F1 («=) ja F2 (=) navigoidaan
valikon |api.

Valikon lopetus:
Paina toimintopainiketta F3 (X) poistuaksesi
valikosta.

] =]

- = X
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Tuutti: ~/ "
Vasemmanpuoleinen tuutti voidaan avata L___)
tai sulkea vasemmanpuoleisen painikeloh-

kon ylés-/alas-painikkeilla. @ ‘<>

l:a\*@
Oikeanpuoleisen painikelohkon ylos-/alas- Q’ ‘g

painikkeet avaavat tai sulkevat oikeanpuo-
leisen tuutin. - \ - \ X

Navigointi valikossa:
Toimintopainikkeilla F1 («=) ja F2 (=) navi-
goidaan valikon lapi.

Valikon lopetus:
Paina toimintopainiketta F3 (X) poistuaksesi
valikosta.

Peré:
Peraa voidaan nostaa tai laskea ylos-/alas-
painikkeilla.

Navigointi valikossa:
Toimintopainikkeilla F1 («=) ja F2 (=») navi-
goidaan valikon lapi.

Valikon lopetus:
Paina toimintopainiketta F3 (X) poistuaksesi
valikosta.




11 Materiaalilaskenta

11 Materiaalilaskenta

Yleista Materiaalilaskenta on ndkymavalikon viimeinen valikko.

Valikkojarjestysten haku ja rakenne on kuvattu kohdassa
"8.7 Nakymavalikko" yksityiskohtaisesti.

Toiminto Materiaalilaskentojen valikossa voit valita jommankumman seuraavista
toiminnoista:

Levitetyn materiaalin laskenta
Tassa lasketaan ja naytetdan koko levitetty materiaali syotetta-
vasta aloituspisteesta alkaen.

Materiaalisuunnittelu (arviolaskelma)

Tama toiminto laskee koko vield tarvittavan materiaalin syodtetta-
vaan tavoitepisteeseen asti.

11.1 Levitetyn materiaalin laskenta

Valitse alas-painikkeella jo levitetyn materiaalin laskenta.
3
ol
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Valinnan jalkeen ilmestyy ensin yleiskuvasivu.

Ajettu matka 5 00000
. L1
Syotetty kerroksen paksuus = 00.0 cn
1.
Laskettu materiaalitilavuus J—» 0000 O 3
Laskettu paino i—» 0000 .0 t
Tassa naytetyt arvot lasketaan seuraavien arvojen poh- . =7 | w-p
jalta: =5 X D
- Matka
- Tylleveys

Kerroksen paksuus
Materiaalin tiheys

Paina painiketta F2 naiden arvojen syottamiseksi.

Syota matka aloituksesta lahtien tai aseta arvo
NOLLAAN painamalla ylés-/alas-painiketta samanaikai-
sesti.

Painike F2 avaa seuraavan syoton.




11 Materiaalilaskenta

Syota levitetyn kerroksen paksuus.

Jos kerroksen paksuudenmittauksen mittausarvot ovat
olemassa jarjestelmassa, silloin niitd kaytetdaan laskel-
miin.

Painike F2 avaa seuraavan syoton.

Syota levitetty tyoleveys (peran leveys).

Jos leveydenmittauksen mittausarvot ovat olemassa jar-
jestelmassa, silloin niitd kaytetaan laskelmiin.

Painike F2 avaa seuraavan syoton.

Syoéta lopuksi materiaalin tiheys "p" tilavuuden muutta-
miseksi painoon.

Painikkeella F2 palaat takaisin yleiskuvasivuun.
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a D
-i 10.5cm
Kun kaikki arvot on syotetty kertakaikkisesti, naytetaan ? )
yleiskuvasivussa jo levitetty materiaali.
A 1500.0 o}
ﬁ 3000.0 ¢
= X

4
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11.2 Materiaalisuunnittelu (arviolaskelma)

Valitse ylos-painikkeella materiaalisuunnittelun laskenta.

Valinnan jalkeen ilmestyy ensin yleiskuvasivu.

Viela ajettava matka .Sﬂ'- > 00000
Syotetty kerroksen paksuus _i B 00 O om
"f (]

Laskettu materiaalitilavuus ﬁ 0000.0 n3

Laskettu paino ﬁ’ 0000.0t

Tassa naytetyt arvot lasketaan seuraavien arvojen poh- — -—) X
jalta:

- Matka

- Tydleveys

- Kerroksen paksuus
Materiaalin tiheys

Paina painiketta F2 naiden arvojen syottamiseksi.
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Syo6ta matka tavoitteeseen saakka.

Painike F2 avaa seuraavan syoton.

Syoéta suunniteltu kerroksen paksuus.

Jos kerroksen paksuudenmittauksen mittausarvot ovat
olemassa jarjestelmassa, jaadytetaan syottdikkunan ha-
kemisessa ajankohtainen mittausarvo naytdssa. Tama
arvo voidaan nyt sopeuttaa ylés-/alas-painikkeilla suunni-
teltuun arvoon.

Painike F2 avaa seuraavan syoton.

Syota levitetty tydleveys (peran leveys).

Jos leveydenmittauksen mittausarvot ovat olemassa jar-
jestelmassa, jaadytetdan syottdikkunan hakemisessa
ajankohtainen mittausarvo naytdéssa. Tama arvo voidaan
nyt sopeuttaa ylos-/alas-painikkeilla  suunniteltuun
arvoon.

Painike F2 avaa seuraavan syoton.
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Syoéta lopuksi materiaalin tiheys "p" tilavuuden muutta-
miseksi painoon.

Painikkeella F2 palaat takaisin yleiskuvasivuun.

Kun kaikki arvot on syotetty kertakaikkisesti, naytetaan
yleiskuvasivussa viela tarvittava maara.

Kun kone ajaa, tilarivissa naytetty etaisyys pienenee au-
tomaattisesti.

Talla viela jaljella olevalla matkalla paivitetdan jatkuvasti
viela tarvittava maara.

L;J 500

4 1500.0 x3

§ 0000

kg
m
X
>
@ N
& 500
L=
—% 10.5

= = | X

4
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-% 10.5 cn

A 1450.0 o

ﬁ 2900.0 ¢
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11.3 Yksikdiden vaihto

Materiaalisuunnittelun erilaisten parametrien sekéa levitetyn materiaalilas-
kennan yksikot ovat aina samoja.

A g so0

= 10.5 em —% 10.5 em

Toimintopainikkeella F1&) paaset yleiskuvasivusta

kasin yksikoiden vaihtoon. & 1500.0 B A 1500.0 n
Silloin ylés-/alas-painikkeilla voidaan valita haluttu ﬁ 3000.0¢ ﬁ 3000.0'
yksikko.

Matkan yksikoiden vaihto.
Valittavissa ovat:

e metri (m)
o jalka (ft)
e jaardi (yd)

Painike F2 avaa seuraavan syoton.
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Kerroksen paksuuden yksikdiden vaihto.
Valittavissa ovat:

e senttimetri (cm)
e tuuma (")

Painike F2 avaa seuraavan syoton.

Levitysleveyden yksikéiden vaihto.
Valittavissa ovat:

e metri (m)
e jalka (ft)
e jaardi (yd)

Painike F2 avaa seuraavan syoton.

Materiaalin tiheyden yksikoiden vaihto.
Valittavissa ovat:

e kilogramma/kuutiometri (kg/m?)
e pauna/kuutiojalka (Ib/ft3)

e pauna/gallona (US) (Ib/gal.)

e pauna/gallona (GB) (Ib/gal.)

Painike F2 avaa seuraavan syoton.
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Materiaalitilavuuden yksikdiden vaihto.
Valittavissa ovat:

e kuutiometri (m?3)

e Kkuutiojalka (ft%)

e kuutiojaardi (yd?®)

e rekisteritonni (reg. tn)

Painike F2 avaa seuraavan syoton.

Materiaalipainon yksikoiden vaihto.
Valittavissa ovat:

e tonni (t)
e tonni (US) (tn. sh.)
e tonni (GB) (tn. 1.)
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12 Ulkoinen tasaus

Yleista Tasaustoiminto on integroitu kokonaan kauko-ohjaukseen.
Jos sen sijaan on tydskenneltava ulkoisella tasauksella, on tdhan vaih-
dettava ohjaamon Dashboardista kasin.

@ D

:f = ¢

2. 40% ®
Ulkoisessa tasauksessa deaktivoidaan sisainen

tasaus. 9.8 @

Tama esitetdan tydvalikossa harmaalla asetusar-

volla. cm
Kaikki muut toiminnot ovat edelleen kaytettavissa /T ‘ & ‘
toimintopainikkeilla F1 - F3. < v
F1 F2 ’ ‘ F3
P
| e— =
= e
-2.40% &
Jos siitd huolimatta ulkoisessa tasauksessa yrite- 9.8 é\:‘\\
taan aktivoida sisainen tasaus, naytetaan varoi- )
tusilmoitus 3 sekunnin ajan asetusarvon asemesta.
cm
/I <&
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13 Huolto ja kunnossapito

Yleista

13.1 Turvaohjeet

Tuote kehitettiin suurta kayttoturvallisuutta ajatellen.

Tuotteen kunnossapitdminen edellyttaa vain vahan tyota.

Kaikki elektroniset rakenneosat sijaitsevat tukevissa koteloissa mahdol-
lisen mekaanisen vaurioitumisen valttamiseksi.

Siitd huolimatta on tarkastettava laitteet seka liitos- ja jatkokaapelit
saannollisin valein mahdollisten vaurioiden ja likaantumisten varalta.

Vain patevoity ammattinenkilékunta saa hoitaa tuotteen huollon ja kun-
nossapitotyot.

VARO!

Epaasianmukaisesti toteutettujen huoltotdéiden aiheuttama louk-
kaantumisvaara!
Epaasianmukainen huolto voi johtaa vakaviin henkild- tai aineellisiin
vahinkoihin.
Tasta syysta: ¢ Anna vain henkilokunnan hoitaa huoltoty6t, jolla on
vaadittu patevyys.
* Ennen toiden aloittamista on huolehdittava riittavasta
tilasta asennusta varten.
* Asennuspaikan on oltava jarjestyksessa ja siisti! Irral-
lisesti paallekkain olevat tai paikalle jatetyt rakenne-
osat ja tydkalut muodostavat tapaturmanlahteet.
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13.2 Puhdistus ja kuivaus

Maallikot voivat hoitaa tuotteen puhdistustydt, jos he noudattavat seu-
raavia ohjeita.

Laitteet: 1)  Kytke tuote pois paalta.
2) Levita tavanomainen muovipuhdistusaine pehmealle nukkaamat-
tomalle liinalle.
3) Puhdista laitteiden pinnat ilman voimankayttoa.
4) Poista puhdistusaine taas puhtaalla liinalla kokonaan laitteista.

Ala koskaan puhdista paatteita aineilla, jotka sisaltavat hiovia ainei-
ta. Pinta naarmuuntuisi ja himmentyisi, naytto olisi hankalammin luetta-
vissa.

Puhdista ja kuivaa tuotteet enintdan 40°:lla. Pakkaa varuste vasta kun
se on taysin kuiva.

Kaapeli: Huonon kosketuksen valttamiseksi on pidettava pistokkeiden kosketti-
met ja pistoliitoksien ja kaapelilukkojen kierteet puhtaina liasta, rasvas-
ta, asfaltista tai muista vierasmateriaaleista ja suojattava maralta. Jat-
kokaapeleiden likaantuneet pistokkeet on puhallettava puhtaiksi.

13.3 Korjaus

Tuotteen vaurioiduttua tai kulumisen ilmaannuttua kdanny valmistajan
puoleen.
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14 Apu héairidissa

Yleista

14.1 Turvaohjeet

Tybskenneltdessa kauko-ohjauksella erotetaan varoitus- ja vikailmoi-
tukset toisistaan.

Tassa jaksossa saat joitakin tietoja siita, mihin toimenpiteisiin voidaan
ryhtya tai on ryhdyttava, jos jarjestelmassa esiintyy varoitus- tai vikail-
moitus.

Varoitusilmoituksien syyt voidaan joissakin tapauksessa sulkea pois
noudattamalla kayttdohjeen maarayksia tarkasti.

Tama saastaa tarpeettomien seisonta-aikojen aiheuttamaa harmia ja
kustannuksia.

Vain patevoity ammattinenkilékunta saa korjata tuotteen hairiot.

Hairionpoistoa varten on kytkettdva kauko-ohjaus aina pois paalta tai
kayttdmuotoon "Manuaalinen”, kun on tarpeen poistaa jannitelahde.

VARO!

Epaasianmukaisen hairionpoiston aiheuttama loukkaantumisvaara!
Epaasianmukainen hairionpoisto voi johtaa henkild- tai aineellisiin va-
hinkoihin.
Tasta syysta: ¢ Anna vain henkildkunnan korjata hairiét, jolla on vaa-
dittu patevyys.
» Ala menettele hairion korjauksessa kiirehtien.
* On noudatettava maakohtaisia lakisaateisia turvalli-
suus- ja tapaturmantorjuntamaarayksia.
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14.2 Hairionetsinta ja hairionpoisto

Varoitus- Varoitusilmoitukset ilmestyvat tydikkunaan juuri aktiivisen anturin to-
ilmoitukset siarvon kohdalle.

I @ =

Anturiyhdistelmissa (Big Sonic-Ski®, Power-masto laservastaanottimella
jne.) naytetdan jokaista yksittdiskomponenttia varten erillinen varoi-
tusilmoitus.
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Jos varoitusilmoituksen esiintymisen aikana on kayttomuoto "Automa-
tiilkka" ollut aktiivinen:

o pysyy kayttdmuoto "Automatiikka" aktiivisena

o kytketaan venttiililahdot pois paalta

o vilkkuu koko LED-nuoli

Jos hairibn syy haviaa itsenaisesti (hyonteinen ultradanianturin mit-
tausalueella, yliajettu pin etc.), toimii kauko-ohjaus taas edelleen ilman,
etta kayttajan on ryhdyttava toimenpiteisiin.

Jos hairid pysyy ennallaan, on syy tutkittava ja korjattava.
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Yleista:

Syy: Viimeksi kaytetty anturi on vaihdettu tai vedetty pois;
Apu: Valitse anturivallinasta toinen anturi tai tarkasta, miksi anturi ei ole
enaa kaytettavissa;

Syy: Ajankohtaisen anturin mittausarvo on ylittanyt tai alittanut sallitun
mittausalueen tai Power-masto on saavuttanut sen mekaanisen saato-
alueen yla- tai alavasteen;

Saatolahdaét: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Kohdista anturi uudelleen vertailuun;

Syy: Aktiivisen anturin sdatdpoikkeama on suurempi kuin asetettu saa-
toikkuna;

Saatélahdaét: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Kohdista anturi uudelleen vertailun avulla;

Ominaisesti tyoskentelyssé laservastaanottimella:

A\

Syy: Lahiston heijastumisien vuoksi laservastaanotin vastaanottaa la-
serlahettimeen useampia signaaleja;

Saatdlahdot: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Peita laserlahetin niin, ettd vain todella tarvittava ympyra on
nakyvissa;

Poista heijastavat pinnat (autolasit, ikkunat jne.) lasersateen vaikutus-
alueelta tai peitd nama pinnat;
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Ominaisesti tyoskentelyssa TPS:lla (totaaliasema):

Syy: Totaaliasemaa ei ole asetettu vaakasuoraan;

Saatélahdot: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Pystyta kolmijalka totaaliasemalle niin, etta ilmakupla pysyy libellin
nayttdalueen keskella.

Syy: Totaaliaseman akun lataustila on liian alhainen;
Saatdlahdoét: Lahdot aktivoidaan edelleen automaattikaytossa;
Apu: Kuittaa vikailmoitus milla tahansa painikkeella;

Vaihda tai lataa akku;

Syy: Mittauksen tarkkuus on rajoitettu;

Saatdlahdoét: Lahdot aktivoidaan edelleen automaattikaytossa;

Apu: Kuittaa vikailmoitus milla tahansa painikkeella;

Varmista, ettd prisma on puhdas ja totaaliaseman suorassa
nakokentassa;

Tarkista totaaliaseman ja koneen valinen etaisyys; yli 250 m:n alueella
(ilman varahtely) ja alle 10 m:n alueella voi sattua mittaustarkkuuden
haittaamista;

Syy: Totaaliaseman ja jarjestelmatietokoneen valinen radioyhteys on
huono;

Saatdlahdoét: Lahdot aktivoidaan edelleen automaattikaytossa;

Apu: Kuittaa vikailmoitus milla tahansa painikkeella;

Varmista, ettei totaaliaseman ja jarjestelmatietokoneen valissa ole metal-
lisia, suojaavia pintoja;
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Ominaista tydskentelyssa GNSS:lla (Global Navigation Satellite Systems):

Syy: Mittauksen tarkkuus on rajoitettu; mahdollisesti vallitsee huono sa-
telliittikonstellaatio osittaisen varjostuksen vuoksi;

Saatolahdot: Lahdot aktivoidaan edelleen automaattikaytossa;

Apu: Kuittaa vikailmoitus milla tahansa painikkeella;

Varmista, etta "taivas on vapaa" eivat puita, kilpia, kattoja tms. ole anten-
nin ylapuolella tai suorassa laheisyydessa:

Syy: Perusaseman akun lataustila on liian alhainen;
Saatoélahdaét: Lahdot aktivoidaan edelleen automaattikaytossa;
Apu: Kuittaa vikailmoitus milla tahansa painikkeella;

Vaihda tai lataa akku;

Syy: Perusaseman ja koneen GNSS-vastaanottimen valinen radioyhteys
on huono;

Saatdlahdot: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Varmista, ettei perusaseman ja jarjestelmatietokoneen valissa ole
suojaavia, metallisia pintoja;
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Vika-ilmoitukset

Vikailmoitukset eroavat varoitusilmoituksista silla, ettd ne naytetaan
aina signaalivarilla "punaisena".

Toisin kuin varoituksessa, jotka usein esiintyvat vain lyhyesti ja haipyvat
taas itsestaan, viittaavat vikailmoitukset useimmiten vikoihin.

Kuten varoitusilmoitukset, ilmestyvat vikailmoitukset tyoikkunaan juuri
aktiivisen anturin tosiarvon kohdalle.

I | =P

Anturiyhdistelmissa (Big Sonic-Ski®, Power-masto laservastaanottimella

jne.) naytetdan jokaista yksittdiskomponenttia varten erillinen
vikailmoitus.
Esim.
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Jos varoitusilmoituksen esiintymisen aikana on kayttdmuoto "Automa-
tiikka" ollut aktiivinen:

¢ pysyy kayttdmuoto "Automatiikka" aktiivisena

o kytketaan venttiililahdot pois paalta

¢ vilkkuu koko LED-nuoli
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Jarjestelman vikailmoitukset naytetdan koko paate tayttaen.

Syy: Screed-Controllerin ja ylatason ohjausjarjestelman valinen yhteys
on katkennut.

Saat6lahdaot: Ei voida enaa lainkaan lahettaa saatdsignaaleja traktorille.
Apu: CAN-yhteys on taas luotava, muuten tydskentely on mahdotonta.
Ota yhteytta valmistajaan;

Syy: On sattunut virhe CAN-verkostossa;

Saatdlahdot: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Tarkasta jarjestelman kaikki liitoskaapelit vaurioitumisen varalta;
Ota yhteytta valmistajaan;

Syy: On sattunut tietojen menetys muistissa;

Saatolahdét: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Kuittaa vikailmoitus milla tahansa painikkeella ja aseta tydpiste ja
asetusarvo uudelleen;

Jos tama toistuu, ota yhteytta valmistajaan;

Syy: Lampdtila kauko-ohjauksen sisalla lahestyy suurinta sallittua 1am-
pdtilaa;

Seuraus: Jos laite lampenee edelleen, kytkeytyy se itsestaan pois paal-
ta suurimman sallitun lampdtilan saavutettuaan;

Apu: Kuittaa vikailmoitus milla tahansa painikkeella - kauko-ohjaus toi-
mii toistaiseksi edelleen normaalisti;

Esta lampenemisen jatkuminen (varjo, jaahdytys, toinen asennuspaik-
ka jne.);

Syy: Lampdtila kauko-ohjauksen sisalla 1ahestyy pieninta sallittua Iam-
potilaa;

Seuraus: Jos laite jaahtyy edelleen, kytkeytyy se itsestdan pois paalta
pienimman sallitun lampdtilan saavutettuaan; paatteen taustavalaistus
pysyy edelleen paallekytkettyna lammonlahteena v;

Apu: Kuittaa vikailmoitus milla tahansa painikkeella - kauko-ohjaus toi-
mii toistaiseksi edelleen normaalisti;

Suojaa kauko-ohjaus jatkuneelta jaahdyttamiselta;

" Huomautus: Otettaessa kauko-ohjaus kayttoon lampdtilassa, joka on maaritellyn tyélam-
poétilan alapuolella (katso tata varten myods tekniset tiedot), vilkkuvat kaikki laitteen LEDit.
Paatteen taustavalaistus kytketdan paalle ja toimii lammonlahteena, kunnes paate voidaan
turvallisesti kytkea paalle.
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Yleista:

Syy: Yhteys aktiiviseen anturiin on akillisesti katkennut tydn aikana.
Saatélahdot: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Tarkasta anturin litoskaapeli vaurioitumisen varalta, tarvittaes-
sa vaihda;

Vaihda anturi;

Syy: Aktiivinen anturi 1&hettdad luvattomia tai ristiriitaisia tietoja tai mit-
tausarvoja;

Saatélahdoét: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Irrota anturi, kohdista se uudelleen vertailun avulla ja kiinnita

se jalleen;

Tarvittaessa vaihda anturi;

Ominainen tydskentelyssa Power-mastolla:

Syy: Power-masto on varustettu omalla sisaiselléa mittausjarjestelmalla,
jolla se laskee jokaisena ajankohtana, miten pitkalle se on juuri ajet-
tu ulos;

Poikkeustilanteissa se voi johtaa siihen, ettd masto "unohtaa" tdman
ajankohtaisen asennon;

Saatélahdot: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Power-masto ajetaan kerran kokonaan sisdan, jotta se voi itse
automaattisesti alustaa tassa asennossa;

Syy: Vaikka yksi kauko-ohjauksen lahdoista aktivoidaan, sahko ei virtaa
Power-mastoon tai sen sisalla;

Saatolahdoét: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Tarkasta Power-maston liitoskaapeli vaurioitumisen varalta, tarvit-
taessa vaihda;

Vaihda Power-masto;
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Syy: Vaikka kauko-ohjauksen lahd6t ovat aktivoidut, Power-masto ei
liiku, masto on jumiutunut tai estetty;

Saatolahdaét: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Tarkasta, onko este maston tiella, masto on mahdollisesti vaanty-
nyt tai maston liikkkuva mekaniikka on voimakkaasti likaantunut ja sen
takia estetty;

Ominaisesti tyoskentelyssé laservastaanottimella:

Heijastumisvirheet (esim. tydmaan heijastuvien pintojen tai vilkkuvalojen
aiheuttamat) ovat yleisimmat hairidt tyoskentelyssa laserjarjestelmilla.
Tasta syysta laservastaanotin analysoi laserlahettimeen osuvat signaa-
lit, arvioi ne ja nayttaa vikatilanteet LED-naytolla seuraavasti:

Syy: Lasersade ei osu laservastaanottimeen,;
Saatélahdaét: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;
Apu: Kohdista laservastaanotin uudelleen lasersateeseen;

Syy: Laservastaanottimeen osuvat ei-jaksoittaiset lasersateet tai use-
ammat laserpulssit samanaikaisesti;

Saatélahdaét: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Peitad laserlahetin niin, ettd vain todella tarvittava ympyra on naky-
vissa;

Poista heijastavat pinnat (autolasit, ikkunat jne.) lasersateen vaikutus-
alueelta tai peitd ndma pinnat;

Tarkasta, onko lahistossa toinen laserlahetin kaytossa;
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Syy: Laserlahettimen ominainen vahimmaiskiertonopeus on alitettu
(<10 Hz [1/8]);

Saatolahdoét: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Suurenna laserlahettimen kiertonopeutta, jos tdma on varustettu
kierrosluvunsaadolla;

Tarkasta laserlahettimen akku/syoéttdjannite;

Syy: Laserlahettimen ominainen maksimikiertonopeus on ylitetty
(>20 Hz [1/s]);

Saatolahdot: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Pienenna laserlahettimen kiertonopeutta, jos tama on varustettu
kierrosluvunsaadolla;

Poista heijastavat pinnat (autolasit, ikkunat jne.) lasersateen vaikutus-
alueelta tai peitd nama pinnat;

Selitys: ) = LED pois @ =LED vilkkuu @ = LED paalla
paalta
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Ominaisesti tydskentelyssa TPS:lla (totaaliasema):

Syy: Totaaliasema on hukkaannut prisman, ts. suora "nakyvyys" siihen on
katkennut;

Saatdlahdot: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Totaaliasema aloittaa mittauksen katkaisun jalkeen automaattisesti
taas tavoiteseurannalla.

Tarvittaessa kayttajan on kaynnistettdva kasin totaaliaseman prisman
etsinta;

Syy: Totaaliaseman prisman etsinta on kaynnissa;

Saatélahdaét: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Odota hetkinen, prisman etsinta voi kestaa jonkin aikaa;
Tarvittaessa kaynnista "laajennettu etsintd" totaaliasemasta kasin;

Syy: On esiintynyt ei tarkemmin maaritelty 3D-vika;
Saatélahdaét: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;
Apu: Huomio vikaa koskevat ohjeet totaaliaseman ja jarjestelmatietoko-

neen naytoissa.

Syy: Totaaliaseman akku on tyhja;
Saatolahdot: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;
Apu: Vaihda tai lataa akku;

Syy: Kone on projektin tai pintadesignin ulkopuolella;

Saatolahdaét: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Palaa takaisin projektiin tai valitse ajankohtaiseen positioon kuuluva
pintadesign;
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Syy: Totaaliaseman ja jarjestelmatietokoneen valinen radioyhteys on kat-
kennut;

Saatolahdot: Lahdaot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Tarkasta radiolaitteiden kaapelointi ja jannitelahde;

Tarkasta totaaliaseman ja radiolaitteen LEDit, jotka on tarkoitettu radioyh-
teyden visualisointiin;

Varmista, ettei totaaliaseman ja jarjestelmatietokoneen valissa ole metal-
lisia, suojaavia pintoja;

Ominaista tyoskentelyssd GNSS:lla (Global Navigation Satellite Systems):

2 B

Syy: GPS ei ilmoita kelvollista positiota puuttuvan korjaussignaalin
perusteella;

Saatolahdot: Lahdaot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Odota hetkinen; varmaan paikannusmaaritykseen tarvittavan satel-
liittien maaran etsinta voi kestaa jonkin aikaa;

Tarkista 3D-ohjelmiston viimeisen vastaanotetun korjauksen ika. Korjaus-
signaalin tulisi saapua jaksoittaisesti kerran sekunnissa;

Syy: GPS ei ilmoita kelvollista positiota liian vahaisten satelliittien maaran
perusteella;

Saatolahdot: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Odota hetkinen; varmaan paikannusmaaritykseen tarvittavan satel-
liittien maaran etsinta voi kestaa jonkin aikaa;

Jos vikailmoitusta naytetdaan pidemman aikaa, aja tydmaan alueelle, jos-
sa on "avoin taivas";

Syy: On esiintynyt ei tarkemmin maaritelty 3D-vika;
Saatélahdot: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;
Apu: Huomioi vikaa koskevat ohjeet jarjestelmatietokoneen naytossa;
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Syy: Perusaseman akku on tyhja;
Saatélahdaét: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;
Apu: Vaihda tai lataa akku;

Syy: Kone on projektin tai pintadesignin ulkopuolella;

Saatélahdaét: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Palaa takaisin projektiin tai valitse ajankohtaiseen positioon kuuluva
pintadesign;

Syy: Perusaseman ja koneen GNSS-vastaanottimen valinen radioyhteys
on katkennut;

Saatdlahdot: Lahdot lukitaan automaattikaytossa;

Apu: Tarkasta radiolaitteiden kaapelointi ja jannitelahde;

Varmista, ettd perusasema toimii eikd suoraan taman edessa ole suojaa-
via, metallisia pintoja.
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Vika sivun tunnistamisessa:

Nayttd: Sivun tunnistaminen osoittaa vilkkuvalla nuolella, ettd molemmat
kauko-ohjaukset ovat lukeneet saman sivutunnuksen.

Toiminto: Kauko-ohjaukset pysahtyvat vikavalikossa, ts. kayttd on mah-
dotonta.

Syyt: Kauko-ohjauksen liitoskaapeli tai pistoliitos liitantakoteloon on vau-
rioitunut tai kyseessa on huojukosketus. Liitantakotelo ilmoitta vaaran
sivutunnuksen.

Apu: Tarkasta anturin liitoskaapeli ml. pistoliitos vaurioitumisen varalta
ja tarvittaessa vaihda se uuteen.

Vaihda kaukoohjaus.

Sivunvaihto ka- Voidakseen paattaa viela kaynnissa olevat tyot vian sattuessa, on mah-
sin dollista vaihtaa sivutunnus kasin.

Viereinen esimerkki nayttaa oikealle puolelle asenne-
tun kauko-ohjauksen, joka on lukenut "vaaran sivu-
tunnuksen”.

o Kayta vaarassa kauko-ohjauksessa 3 painiketta
YLOS + ALAS + ENTER samanaikaisesti, kunnes
nayttdé sammuu.

o Nyt kauko-ohjaus boottaa uudelleen ja ajaa seu-

raavaksi oikealla sivulla ylos.

¢ Sen jalkeen voidaan jatkaa ty6ta normaalisti.

(@i [t] [«][+]

Sivutunnus luetaan uudelleen jokaisella kaynnistyksella.
Ts. sivunvaihto kasin on toistettava jokaisella uudelleenkaynnistyksella.
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15 Kéasitteiden maaritys/sanasto

Kasite

Asetusarvo

CAN-vayla

Kuollut kaista

Maksimipulssi

Minimipulssi

Nollatasaus

Offset

Saatoelin

Saatépoikkeama

Tosiarvo

Maarittely

Kayttajan syottama tai esiasettama asetussuure, joka saatopiirin on
saavutettava ja jota sen on noudatettava.

CAN-vaylassa (Controller Area Network) on kyse sarjatietosiirron
jarjestelmasta. Jarjestelma on kehitetty autojen ohjauslaitteiden
verkostoimista varten, kaapelijohdinnippujen vahentamiseksi (jopa
2 km/ajoneuvo) ja tiedonsiirron tekemiseksi turvallisemmaksi.

Symmetrisesti tyopisteen ymparilla sijaitseva alue, jossa ei tapahdu
lahdon aktivointia. Alue on tarkoitettu peran vakaan kayttaytymisen
saavuttamiseksi tyOpisteessa.

Aktivointipulssi, joka maarittelee hydraulisylinterin suurimman salli-
tun tydnopeuden.

Minimiaktivointipulssi, joka on tarpeen hydraulisylinterin siirtamisek-
si pienimmalla mahdollisella liikkeella.

Etaisyysanturin ajankohtaiseen mittausarvoon kohdistetaan arvo
"0,0" ja sita kaytetdan samalla sdadon asetusarvona.

Suureen tai mittausarvon pysyva, jarjestelmallinen virhe (esim. siir-
to, kun Digi-Slope -anturia ei voida asentaa ehdottoman saman-
suuntaisesti peran alareunaan).

Muuntaa saadon signaalit (useimmiten) mekaaniseksi tyoksi - toisin
sanoen lilkkeeksi -, esim. venttiili, joka avaa ja sulkee.

Asetusarvon ja tosiarvon valinen ero.

Saadossa siirtda saadin saatdelimen niin, ettd anturin mitattu arvo
(tosiarvo) on yhdenpitava

asetetun arvon kanssa (asetusarvo).

Ajankohtaisesti anturilla mitattu arvo, esim. etaisyysanturin etaisyys
vertailuun tai Slope-anturin mitattu kaltevuus.
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Piste (etaisyys tai kaltevuus), jossa tosiarvo ja asetusarvot ovat

Tyopiste
samoja, eika saatda tapahdu.

Alue kuolleen kaistan yla- tai alapuolella, jossa tapahtuu lahdon
"annosteltu" aktivointi. Pulssin pituus riippuu talléin saatopoik-

keamasta.

Verrannollisuuskaista







Parts & Service

Koulutukset
Dynapac-edustajanasi tarjoamme erityyppisia koulutusohjelmia DYNAPAC-laitteissa tata varten erityisesti

tarkoitetussa tehdasharjoittelukeskuksessamme.
Tassé harjoittelukeskuksessa jarjestetdan koulutuksia sekd sdanndllisesti ettd myds kiintedsti suunniteltu-

jen ajanjaksojen ulkopuolella.
Huolto

Kaanny kayttdhairidissa ja varaosakysymyksissa asianomaisen asiakaspalvelun edustustomme puoleen.
Koulutettu ammattihenkildkuntamme huolehtii vahingontapauksessa nopeasta ja asianmukaisesta korjauk-

sesta.
Tekninen Neuvonta
Kaikkialla sielld, missd mahdollisesti myyjaorganisaatiomme mahdollisuudet ovat rajoitetut, voit kdantya

suoraan meidan puoleemme.
"Teknisten neuvoojien" tiimi on kaytettavissasi.
gmbh-service@atlascopco.com
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