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1 Informatii generale

1.1 Informatii privind manualul de utilizare

Generalitati

Acest manual de utilizare contine indicatii fundamentale care trebuie
respectate in activitatile de exploatare si de intretinere curenta
a telecomenzii.

Conditia necesara pentru un lucru in siguranta este respectarea tuturor
indicatiilor de securitate si a instructiunilor de manevrare.

De aceea, acest manual de utilizare va fi citit si aplicat de fiecare per-
soana cu atributii de lucru la utilaj, ca de ex. operarea, remedierea de-
fectiunilor si intretinerea generala (intretinerea curenta, ingrijirea).

Manualul de utilizare este parte componenta a produsului si trebuie sa
fie, dupa caz, predat impreuna cu produsul tertelor persoane sau pose-
sorilor urmatori. El trebuie sa fie accesibil oricand pentru personalul de
operare in locul de utilizare a produsului.

in plus, se vor respecta prescriptiile de prevenire a accidentelor locale
in vigoare pentru domeniul de utilizare a produsului, dispozitile genera-
le de securitate si dispozitile de securitate emise de producato-
rul utilajului.

Telecomanda este disponibila cu diferite combinatii de senzori.
Tn lucrul cu telecomanda, procedati in permanenta conform manualului.
Daca sistemul dumneavoastra nu este echipat cu tofi senzorii, descrie-
rea acestor senzori nu are semnificatie pentru dumneavoastra.
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Ne rezervam Depunem toate eforturile in ce priveste corectitudinea si actualitatea -
dreptul asupra acestui manual de utilizare. Pentru a ne mentine pe linia de avans teh-
modificarilor nologic, poate fi insa necesar sa intreprindem, fara informare prealabi-

Imagini

Ia, modificari asupra produsului care sa-i aduca acestuia posibile ne-
concordante cu prezentul manual de utilizare. In acest caz, solicitati
producatorului un manual de utilizare actual. Pentru defectiuni, iesiri din
functiune si pentru pagubele aparute ca urmare a acestora nu ne putem
asuma responsabilitatea.

Imaginile din acest manual de utilizare servesc unei mai bune intele-
geri. Este posibil ca imaginile din aceste manual de utilizare sa nu fie la
scara sau ca reprezentarea lor sa prezinte abateri minore.
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1.2 Explicitarea simbolurilor

Indicatii de Indicatiile de avertizare din acest manual de utilizare sunt marcate cu
avertizare simboluri. Aceste indicatii sunt introduse prin cuvinte-semnal, care ex-
prima amploarea pericolului.
Respectati neaparat aceste indicatii si procedati cu precautie, pentru a
evita accidentele, vatamarile de persoane si prejudiciile materiale.
PERICOL!
. ... atrage atentia asupra unei situatii periculoase directe, care duce la
accidente mortale sau la vatamari grave, daca nu este evitata.
AVERTIZARE!
: . atrage atentia asupra unei posibile situatii periculoase, care poate
duce la accidente mortale sau la vatamari grave, daca nu este evitata.
PRECAUTIE!
: . atrage atentia asupra unei posibile situatii periculoase, care poate
duce la vatamari minore sau usoare, daca nu este evitata.
PRECAUTIE!

. atrage atentia asupra unei posibile situatii periculoase, care poate
duce la prejudicii materiale, daca nu este evitata.
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Sfaturi utile si recomandari

INDICATIE!
... evidentiata sfaturi utile si recomandari, precum si informatii pentru o
exploatare eficienta si fara defectiuni.

Pas cu pas Instructiuni pas cu pas care trebuie executate de personalul de operare
sunt numerotate curent.
1) ...
2) ...
3) ...

Enumerari e Enumerarile sunt marcate cu un punct negru.
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1.3 Limitarea raspunderii

Toate datele si indicatiile din acest manual de utilizare au fost redactate
ludndu-se in considerare normele si prevederile in vigoare, standardele
tehnice de actualitate, precum si cunostintele si experienta noas-
tra indelungata.

Producatorului nu isi asuma raspunderea pentru pagube aparute ca
urmare a celor de mai jos:

¢ Montaj si instalare improprii

¢ Nerespectarea manualului de utilizare

e Utilizare abuziva si neconforma cu destinatia

e Utilizare in afara limitelor de aplicabilitate

e Exploatare de catre personal insuficient calificat si scolarizat
e Utilizarea unui piese de schimb si accesorii neautorizate

e Transformari constructive ale produsului

Pachetul efectiv de livrare poate prezenta diferente fata de explicatiile si
reprezentarile de aici, in cazul variantelor speciale, al solicitarii unor
optiuni de comanda suplimentare sau din cauza ultimelor modifi-
cari tehnice.

1.4 Drepturi de autor

A se vedea in acest sens pagina 2 din acest manual de utilizare.

1.5 Documentatii conexe

Informatji suplimentare privind montajul sistemului Big Sonic-Skie, pre-
cum si structura si setarile in meniul de parametri al telecomenzii gasiti
in urmatoarele documentatii:

10-02-02120  Manualul de montaj pentru Big Sonic-Skie (de)
10-02-00894  Setarea parametrilor pentru telecomanda (de)
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1.6 Piese de schimb

Piesele de schimb originale si accesoriile autorizate de producator ser-
vesc securitatii in munca.

Utilizarea altor piese poate limita dreptul utilizatorului de a pune produ-
sul in functiune, iar raspunderea producatorului pentru urmarile aparute
dupa utilizare se anuleaza.

PRECAUTIE!

Pericol de vatamare cauzat de piesele de schimb gresite!

Piesele de schimb gresite, defectuoase sau neautorizate pot duce la
deteriorari, disfunctionalitati sau la iesirea totala din functiune; de ase-
menea, ele pot influenta negativ securitatea in munca.

De aceea: ¢ Utilizati numai piese de schimb originale ale producatorului.

Solicitati informatji la producator despre piesele de schimb originale.

1.7 Scoaterea definitiva din functiune / aducerea in stare inutilizabila

La scoaterea definitiva din functiune, componentele telecomenzii se vor
proteja prin aducere in stare inutilizabila impotriva unei noi puneri in
functiune - in special de catre terte persoane neautorizate.

—

Deconectati alimentarea cu tensiune a produsului.

Debransati produsul pe toate liniile.

Demontati produsul.

4a) La componentele cu cablu de conexiune -> sectionati cablul
de conexiune.

4b) La componentele cu fise de racord - distrugeti mecanic figele

de racord.

88\_/
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1.8 Eliminarea ca deseu

Ambalajul

Produsul

Produsele se protejeaza din fabricatie pentru transport cu ajutorul unor
ambalaje speciale. Acestea constau din materiale biodegradabile, usor
separabile si care se pot revalorifica.

Pentru eliminarea ca deseu a materialului de ambalare recomandam
companiile de reciclare.

Produsul nu trebuie eliminat ca deseu menajer. Eliminati produsul ca
deseu in conformitate cu normele de specialitate.

Daca nu exista acorduri de returnare sau de eliminare ca deseu, depu-
neti componentele la un centrul de revalorificare dupa demonta-
rea corecta:

¢ Depuneti la fier vechi resturile metalice de material;
e Eliminati ca deseu componentele electronice in conformitate cu
prescriptiile valabile pe plan local.

PRECAUTIE!

Pericol de vatamare cauzat de eliminarea improprie ca deseu a

produsului!

La arderea pieselor din plastic se formeaza gaze toxice, care pot afecta

sanatatea persoanelor.

De aceea: ¢ Eliminati produsul ca deseu in mod corect, conform
prescriptiilor nationale in vigoare, specifice tarii de utilizare.

PRECAUTIE!

Pericol de vatamare cauzat de eliminarea improprie ca deseu a

produsului!

Eliminarea neglijentda ca deseu permite persoanelor neautorizate sa

utilizeze abuziv produsul. Totodata, aceste persoane si/sau terte per-

soane pot suferi vatamari grave, iar mediul poate fi poluat.

De aceea: * Protejati intotdeauna produsul impotriva accesului din par-
tea persoanelor neautorizate.




1 Informatii generale

1.9 Conditii de garantie pentru produs

Acest manual de utilizare nu contine asigurari de garantie pen-
tru produs.

Conditiile de garantie pentru produs sunt parte a ,Conditiilor de vanzare
si de livrare” emise de producator.

1.10 Serviciul pentru clienti

Pentru informatiji tehnice, producatorul cu reteaua sa de centre de ser-
vice va sta cu placere la dispozitie.
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2 Indicatii fundamentale de securitate

Generalitati

2.1 Scopul de utilizare

Acest paragraf ofera o imagine generala asupra tuturor aspectelor -
importante privind securitatea in lucru, pentru o protectie optima a per-
sonalului, precum si pentru o exploatare in siguranta si fara defectiuni.
Indicatiile au rolul de a oferi administratorului si utilizatorului posibilita-
tea de a recunoaste la timp eventualele pericole in utilizare si de a le
evita, pe cat posibil preventiv.

Administratorul trebuie sa asigure conditiile ca toti utilizatorii sa intelea-
ga si sa urmeze aceste indicatii.

2.1.1 Utilizarea conforma cu destinatia

Sistemul Screed-Control produs de Dynapac este conceput si construit
exclusiv in scopul de utilizare conforma cu destinatia, descris aici.

Achizitionarea datelor despre inéltimea de referinta si/sau a incli-
natia de referinta prin intermediul traductoarelor de rotatie, senzo-
rilor laser gi cu ultrasunete.

Achizitia datelor despre inclinatia grinzii finisoare prin senzorul de
inclinatie.

Achizitia datelor despre frecventa sistemului de vibrare, compacto-
rului si de postcompactare, prin generatoare de impulsuri imple-
mentate in grinda finisoare.

Achizitia datelor despre profilul acoperisului grinzii finisoare printr-
un senzor cu transmisie prin cablu.

Achizitia datelor despre cantitatea de material in zona melcului,
prin senzori de material cu ultrasunete.

Reglarea diferitelor valori nominale, precum si a parametrilor de
putere a sistemului hidraulic al utilajului.

Calculul automat al abaterilor de reglaj pentru nivelarea cu grinda
finisoare si pentru repozitionarea profilului de acoperis, precum Si
expedierea abaterilor de reglaj la un controler de rang superior via
CAN-Bus.

Orice alta utilizare fata cea prezentata aici, precum si orice aplicatie de
lucru care nu corespunde datelor tehnice sunt considerate neconforme
cu destinatja.
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AVERTIZARE!

Pericol prin utilizarea abuziva!

Orice folosire care depaseste cadrul de utilizarea conforma cu desti-
natia si/sau de alt gen a sistemului poate duce la situatii periculoase.

De aceea: * Utilizati produsul numai conform cu destinatia sa.

2.1.2 Utilizarea abuziva

Utilizarea neconforma cu destinatia.

Depasirea valorilor limita indicate in fisa de date.

Utilizarea produsului fara instruire.

Utilizarea produsului in afara limitelor sale de utilizare.

Aducerea in stare inoperanta a dispozitivelor de siguranta.
Inlaturarea placutelor indicatoare sau de avertizare.

Deschiderea produsului (daca acest lucru nu este permis pentru
scopuri explicite).

Transformari constructive sau modificari aduse produsului.

Punerea in functiune a produsului dupa o sustragere.

Utilizarea produsului daca sunt vizibile deficiente evidente
sau prejudicii.

Utilizarea produsului cu accesorii neautorizate de la produca-
tori externi.

Utilizarea produsului in zone ale santierului asigurate insuficient
(de ex. lucrari la drumuri publice)

Utilizarea produsului pentru comanda utilajelor, instalatiilor sau a
obiectelor mobile, daca acestea nu dispun de dispozitive -
suplimentare de comanda si de securitate de rang superior.
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2.2 Limitele de utilizare

Telecomanda este adecvata pentru utilizare intr-o atmosfera locuibila
permanent pentru persoane. Nu este permisa utilizarea in medii agresi-
ve sau explozive.

Autoritatile locale cu atributii de securitate si entitatile responsabile cu

securitatea vor fi contactate de administrator, Thainte de a se lucra in
apropierea instalatjilor electrice sau in situatii asemanatoare.

2.3 Modificari si transformari constructive asupra produsului

Pentru evitarea pericolelor si pentru asigurarea performantelor optime,
nu este permisa realizarea de modificari, utilari sau transformari con-
structive asupra produsului, care nu au fost aprobate explicit
de producator.

2.4 Continutul manualului de utilizare

Fiecare persoana cu atributii de lucru la produs sau cu acesta trebuie
sa citeasca si sa inteleaga manualul de utilizare, Thainte de inceperea
lucrarilor cu produsul. Acest lucru este valabil si daca persoana respec-
tiva a lucrat deja cu un produs asemanator sau daca a fost gcolarizata
de producator sau de furnizor.
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fundamentale de securitate

2.5 Responsabilitatea administratorului

Telecomanda este utilizata in domeniul de industrie mica. Administrato-
rul produsului are, de aceea, obligativitatea legala privind securitatea
in munca.
Pe langa indicatiile de securitate a muncii din acest manual de utilizare,
trebuie sa fie respectate si prescriptiile valabile pentru domeniul de utili-
zare a produsului, de securitate, de prevenire a accidentelor si de -
protectie a mediului.
Tn special este valabil:
Administratorul trebuie sa se informeze asupra dispozitiilor in vigoare
privind protectie muncii si sa identifice intr-o evaluare suplimentara a
expunerii la pericol daca apar si alte pericole care rezulta din conditiile
speciale de lucru in locul de utilizare a produsului. Aceasta trebuie sa
fie transpusa in practica sub forma unor instructiuni de exploatare
pentru activitatea de functionare.
Aceste instructiuni de exploatare trebuie sa fie pastrate in imediata
apropiere a produsului si sa fie accesibile oricand persoanelor cu acti-
vitati la produs si cu acesta.
Administratorul trebuie sa stabileasca cu claritate competentele per-
sonalului pentru activitatea de operare.
Administratorul trebuie sa asigure conditile ca tot continutul -
manualului de utilizare sa fie cunoscut de personalul operator.
Indicatile din manualul de utilizare se vor urma complet si fa-
ra restrictii!
Administratorul trebuie sa asigure conditiile ca toate lucrarile de in-
tretinere curenta, inspectie si montaj sa fie executate de personalul de
specialitate calificat, care s-a informat suficient printr-un studiu ama-
nuntit al manualului de utilizare.
Administratorul informeaza producatorul sau reprezentantul comercial
al acestuia daca la produs sau in aplicatia de lucru cu acesta apar de-
ficiente de securitate.
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2.6 Personalul de operare

AVERTIZARE!

Pericol de vatamare in caz de calificare insuficienta!

Lucrul impropriu cu produsul poate duce la vatamarile considerabile de

persoane si la prejudicii materiale.

De aceea: * Dispuneti executarea activitatilor speciale numai de catre
persoanele mentionate in capitolele respective din acest
manual.

Persoana fara
pregatire

Persoana
instruita

Personal de
specialitate
calificat

In acest manual de utilizare sunt mentionate urmétoarele calificari pen-
tru diferite domenii de activitate:

Personal ajutator fara cunostinte de specialitate sau persoana fara pre-
gatire este considerata o persoana care nu este nici specialist, nici per-
soana instruita.

Persoana instruita este considerata cea care a fost instruita de adminis-
trator sau de producator asupra atributiilor de lucru care fii sunt transmi-
se si pericolelor posibile in caz de comportament impropriu si care, -
daca este necesar, a fost instruita si in ce priveste dispozitivele de se-
curitate necesare si masurile de protecitie.

Prin personal de specialitate calificat in sensul manualului de utilizare
se inteleg persoanele familiarizate cu montajul, punerea in functiune si
exploatarea produsului si care dispun de calificarea corespunzatoare in
activitatea lor. Pe baza instruirii lor de specialitate, cunostintelor si ex-
perientei, precum si a cunogtintelor asupra dispozitiilor in vigoare, spe-
cialistul are capacitatea de a recunoaste riscurile si de a evita pericolele
posibile care pot afecta exploatarea sau intretinerea generala
a produsului.

Printre altele sunt necesare si cunostinte despre masurile de prim-
ajutor si despre dispozitivele locale de salvare.
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2.7 Pericole deosebite

Generalitati

Curentul electric

in paragraful urmator sunt mentionate riscurile reziduale care rezulta
din analiza pericolelor.

Respectati indicatiile de securitate enumerate aici si indicatiile de aver-
tizare din capitolele urmatoare ale acestui manual, pentru a reduce -
pericolele asupra sanatatii si a evita situatiile periculoase.

PERICOL!

Pericol provocat de curentul electric!
in lucrarile cu catargul laser sau catargul Power in imediata apropiere a
instalatiilor electrice, de ex. a liniilor electrice aeriene sau cailor ferate
electrificate, apare pericol de moarte prin electrocutare.
De aceea: » Pastrati o distanta de siguranta suficienta fata de instalatji-
le electrice.
* Daca lucrul in asemenea instalati este obligatoriu -
necesar, inainte de executarea acestor lucrari instiintati
autoritatile competente si urmati instructiunile acestora.

Componente mobile

PRECAUTIE!

Pericol de vatamare cauzat de componentele mobile ale masinii!
Pe parcursul proceselor de comanda si de reglare a grinzii finisoare,
componentele si ansamblurile masinii sunt migcate manual si automat.
Componentele si ansamblurile rotative si/sau care executa miscari linia-
re pot cauza vatamari grave si prejudicii materiale.
De aceea: * Tineti la distanta persoanele fatda de zona de lucru a
masinii, respectiv a grinzii finisoare.
« indepartati obiectele din zona de lucru a masinii, respectiv
a grinzii finisoare.
* Pe parcursul functionarii, nu interveniti in componentele
mobile.
* Deconectati intotdeauna sistemul daca masina este oprita.
* Nu intreprindeti lucrari la sistemul de senzori daca siste-
mul se afla pe modul automat.
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Componente proeminente ale masinii

PRECAUTIE! Pericol de vatamare cauzat de componentele proeminente
_ ale masinii!
Componentele montate ulterior ale sistemului (de ex. senzorii) pot depasi
cotele tipice masginii. Acest lucru poate duce la vatamari si prejudicii
materiale.
De aceea: * Asigurati-va ca masina este exploatata de un operator -

calificat si experimentat.

* Tineti la distanta persoanele fata de zona de lucru a masginii,
respectiv a grinzii finisoare.

« Indepartati obiectele din zona de lucru a masinii, respectiv a
grinzii finisoare.

Disfunctionalitate

AVERTIZARE!

Pericol de vatamare prin disfunctionalitati!

Actiunile necontrolate ale masinii cauzate prin disfunctionalitatea unei

componente a sistemului pot provoca vatamari grave asupra persoane-

lor din zona de lucru a masinii sau prejudicii materiale.

De aceea: * Asigurati-va ca masina este exploatata, comandata si mo-
nitorizata de un operator calificat si experimentat. Operato-
rul trebuie sa aiba capacitatea de a initia masuri de ur-
genta, d ex. o Oprire de urgenta.

* Tineti la distanta persoanele fata de zona de lucru a
masinii, respectiv a grinzii finisoare.

« Indepartati obiectele din zona de lucru a masinii, respectiv
a grinzii finisoare.

» Asigurati zona gantierului.

Lipsa instruirii

AVERTIZARE!

Pericol de vatamare cauzat de lipsa instruirii sau de instruirea in-
completa!

Stadiile de instruire care lipsesc sau sunt incomplete pot duce la -
manevre de operare gregite sau abuzive. Totodata, pot aparea -
accidente cu prejudicii grave asupra persoanelor, bunurilor materiale
si mediului.

De aceea: * Urmati indicatiile de securitate ale producatorului si dispo-

zitiile administratorului.
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Asigurare insuficienta

AVERTIZARE!

Pericol de vatamare cauzat de asigurarea insuficienta!
Asigurarea insuficienta a santierului si a amplasamentului unei compo-
nente, de ex. a emitatorului laser, poate duce la situatii periculoase in
traficul rutier si pe santier.
De aceea: » Acordati atentie unei asigurari suficiente a santierului.
* Acordati atentie unei asigurari suficiente a amplasamentu-
lui fiecarei componente.
* Respectati prescriptiile legale de securitate si de prevenire
a accidentelor, specifice ftarii, precum si legislatia in
vigoare privind traficul rutier.

Rezultate incorecte ale masurarii

PRECAUTIE!

Pericol cauzat de rezultatele incorecte ale masurarii!
Rezultatele incorecte ale masurarii cauzate de utilizarea unui produs dupa
o cadere, dupa o alta solicitare inadmisibila sau dupa o modificare poate
duce la prejudicii materiale considerabile.
De aceea: * Nu utilizati produse cu deteriorari evidente.
« Tnainte de o noua utilizare a unei componente care a cazut,
executati o masurare de control.

2.8 Dispozitiv de sigquranta

Telecomanda are un dispozitiv propriu de securitate de rang superior sub
forma unui comutator Deconectare de urgenta.

Integrarea acestui comutator Deconectare de urgenta intra in sfera de
responsabilitate a producatorului utilajului si  este recomandata
cu insistenta.

Telecomanda mai dispune de o comanda CAN definita, prin care se poa-
te interveni din exterior in sistemul de reglaj. Prin aceastda comanda se
poate deconecta calculul unei abaterii de reglaj.

Totodata, in caz de eroare se aprind intermitent toate diodele luminiscen-
te ale sagetii din LED-uri ale telecomenzii si atentioneaza operatorul asu-
pra unei disfunctionalitati.
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2.9 Comportamentul in caz de pericol si in caz de accidente

Masuri preventive

Fiti pregatit in permanenta de accidente sau de incendiu!

Pastrati pregatite la indeméana dispozitivele de prim-ajutor (trusa de
prim-ajutor, capacele etc.) si extinctoarele.

Familiarizati personalul cu dispozitivele de semnalizare a incendiilor, de
prim-ajutor si de salvare.

Mentineti libere caile de acces pentru vehiculele de salvare.

In cazul caderii: Procedati corect

Scoateti imediat din functiune produsul prin Oprire de URGENTA.
Initiati masurile de prim-ajutor.

Recuperati persoanele din zona periculoasa.

Informati persoanele raspunzatoare din locul de activitate.
Alarmati medicul si/sau pompierii.

Eliberati caile de acces pentru vehiculele de salvare.

2.10 Setul de placute

AVERTIZARE! f’ericol de vatamare din cauza simbolurilor ilizibile!

i In cursul timpului este posibil ca unele etichete adezive si simboluri de
pe produs sa se murdareasca sau sa devina de nerecunoscut intr-un alt
mod.

Influenta mecanica exagerata poate desprinde etichetele adezive si
simbolurile.
De aceea: * Mentineti in permanenta in stare lizibila indicatiile de secu-
ritate, de avertizare si de operare.
* Verificati regulat stabilitatea etichetelor adezive si a simbo-
lurilor pe produs.
* Nu inlaturati etichete adezive si simboluri de pe produs.
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3 Transportul, ambalarea si depozitarea

3.1 Inspectia la transport

Pentru a asigura o protectie suficienta pe parcursul expedierii, produse-
le au fost ambalate riguros.

Verificati imediat dupa livrare daca aceasta este completa si daca exis-
ta deteriorari de la transport.

in cazul unor deteriorari de la transport vizibile pe exterior, procedati
dupa cum urmeaza:
¢ Nu preluati livrarea sau preluati-o cu rezerve.
o Specificati amploarea prejudiciilor pe documentele de transport sau
pe avizul de livrare al transportatorului.
e Tnaintati o reclamatje.
¢ Nu puneti in functiune produsele care prezinta deteriorari evidente.

Reclamati orice deficienta imediat ce este observata. Pretentiile de
despagubire pot fi valabile numai in termenele de reclamatie stabilite.
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3.2 Transportul

3.3 Depozitarea

La transportul echipamentului dumneavoastra spre locul de activitate
sau in teren, aveti intotdeauna grija ca produsul sa fie transportat intr-
un recipient adecvat de transport si acesta sa fie asigu-
rat corespunzator.

Nu transportati niciodata produsul nefixat in vehicule. Functionarea
produsului poate fi influentata negativ de lovituri sau socuri.

La expedierea pe calea feroviara, aeriana sau navala, utilizati
intotdeauna ambalajul original, recipientul de transport si cutia de
carton pentru expediere, respectiv ambalajele corespunzatoare.
Ambalajul asigura produsul impotriva loviturilor si vibratiilor.

Depozitati produsul numai in spatii bine ventilate si uscate; la depozita-
re protejati-l de umiditate si folositi cat mai mult posibil ambalajou-
le original.

Evitati fluctuatiile intense de temperatura pe parcursul depozitarii. For-
marea apei de condens poate produce influente negative asupra
functionarii.

La depozitare acordati atentie valorilor limita de temperatura ale produ-
selor, in special pe timpul verii, daca echipamentul este pastrat in auto-
vehicul. Temperaturile admisibil de depozitare se gasesc in datele teh-
nice ale produselor.
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4 Descrierea produsului

Marcarea
produselor

Telecomanda este un sistem universal de comanda si reglare pentru
masgini de constructji.

Paleta cuprinzatoare de senzori pentru detectia distantei si a inclinatiei,
confortul de operare ridicat si securitatea inaltd in functionare fac din
telecomanda un sistem de reglare flexibil si eficient.

Sistemul se bazeaza pe cea mai moderna tehnologie cu microprocesor
si functioneaza cu asa-numitul ,CAN-Bus” (Controller Area Network).
Acest CAN-Bus reprezinta cel mai nou standard si garanteaza un inalt
nivel de securitate a sistemului. Totodata, el permite in cea mai simpla
forma operarea centrala cu sistemul si, datoritd modularitatii sale, ex-
tinderea sa succesiva. Astfel poate avea loc oricand, de exemplu, ree-
chiparea cu noi senzori, in functie de cerintele aplicatiei.

Telecomanda este piesa centrala a sistemului, ea detecteaza automat
senzorii racordati la conectare.

Fiecare componenta a sistemului (exceptand cablurile) este prevazuta
cu o placuta de fabricatie.

Placuta de fabricatie contine marcajul CE (1), notatia precisa a aparatu-
lui (2), numarul de articol al produsului (3), precum si numarul de serie
curent (4).

Urmatorul desen prezinta un exemplu de placuta de fabricatje.

_Dynapac No.: 4812030284
5 ___—T Type: Screed controller

Art. No.: 04-25-70250
4 | — [ Ser.No. [149-110-110 cg+— |

DynNAPAC




5 Structura, planul general al sistemului si functionarea

5 Structura, planul general al sistemului si functionarea

Generalitati In acest paragraf vetj fi familiarizat cu structura telecomenzii Dynapac si
cu modalitatea sa fundamentala de functionare.

5.1 Structura

Pentru fiecare circuit de reglaj, respectiv pentru fiecare parte a masinii
este necesar un regulator propriu (telecomanda) si cel putin un
senzor aferent.

in functie de masind si de aplicatie, utilizatorul isi poate configura
sistemul in mod individual.

In acest scop, el alege dintr-o gamé larga de senzori disponibili pur si
simplu senzorul care indeplineste cel mai bine cerinta respectiva si il
combina cu telecomanda Dynapac.

CAN-Bus-ul permite racordarea concomitenta a mai multor senzori la o
telecomanda. Tn acest caz, operatorul alege cu ajutorul unui software
senzorul activ respectiv.

1 | ETTTNRANED Bl

@

+
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5.2 Planul general al sistemului si functionarea

Telecomanda Dynapac are toate tastele necesare pentru
comanda sistemului, indicatoarele optice, la care se poate citi
in orice moment starea actuala a sistemului.

Aici sunt prelucrate semnalele de la senzori si introducerile
de la tastatura si sunt retransmise la sistemul de comanda de
rang superior al tractorului.

Screed-Controller de la Dynapac evalueaza urmatorii senzori
montati la grinda finisoare si transmite valorile de masurare la
sistemul de comanda de rang superior al tractorului.

Senzorii evaluati sunt:

Frecventa compactorului, frecventa sistemului de vibrare,
frecventa de postcompactare, senzorul de material pentru
melcul din stdnga, senzorul de material pentru melcul din
dreapta, senzorul de latime a grinzii finisoare din stanga,
senzorul de latime a grinzii finisoare din dreapta.

In continuare el preia si monitorizeaza toatd comunicatia -
bidirectionalda cu sistemul de comanda de rang superior
al tractorului.

Senzorul Digi-Slope SLOS-0150 (senzorul de inclinatie)
functioneaza cu un mecanism de masurare electromecanic
de inalta precizie si serveste la achizitia datelor de inclinatie
a grinzii finisoare.

Senzorul Digi-Rotary ROTS-0300 este un senzor pentru ma-
surarea distantei care baleiaza valorile de masurare prin in-
termediul mijloacelor mecanice ajutatoare de la o referinta
existenta.

Acest lucru poate fi atat un cablu tensionat si masurat, cat si
o suprafata (de ex. o imbracaminte a carosabilului).
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Sistemul Sonic-Ski® plus SKIS-1500 este un senzor pentru
masurarea distantelor care functioneaza cu cinci senzori de -
ultrasunete. Un al saselea senzor serveste la compensarea -
temperaturii.

La palparea solului_se realizeaza o formare a valorii medii
din valorile de masurare de la cei cinci senzori de ultrasunete
ai sistemului Sonic-Ski® plus.

Formarea valorii medii
de catre sistemul Sonic-Ski®

Baleiere conventionala

simpla

o =

Sensul de deplasare

—

t— t—
Imbracaminte rezultata a drumului imbracaminte rezultatd a drumului

La palparea cablului sistemul Sonic-Ski® plus are capacita-
tea nu doar de a masura distanta fata de referinta, ci de a
detecta suplimentar, pe intreaga sa latime de lucru de aprox.
25 cm, si pozitia cablului sau o margine sub capetele senzo-
rilor.
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La sistemul Big Sonic-Ski® este preluat din nou principi-

k e : ul de formare a valorii medii, cunoscuta deja de la Sonic-

— Skie plus.

,\.Z SRS | in acest scop, sunt repartizati ih mod tipic trei senzori (de
V \ | ex. 3x Sonic-Ski® plus) pe lungimea utilajului - sau, cu aju-
torul unui sistem mecanic corespunzator, chiar dincolo
de aceasta.

In cazuri de exceptie, formarea valorii medii poate fi reali-
zata si cu numai doi senzori (de ex. Sonic-Ski® plus in fata
si spate).

©

Dupa ce denivelarile si corpurile straine mici sunt neutrali-
zate deja prin formarea valorii medii a fiecarui Sonic-Ski®
plus, structura ca sistem Big Sonic-Ski® niveleaza si redu-
ce acum suplimentar ondulatijile si denivelarile pe lungime
din profilul longitudinal al substratului.

Un Sonic-Ski
Ein Sonic-Ski Big-Ski
o B o = o = o =

s e EE I — N— L L

e |—

t— i—

resultierende StraRendecke resultierende StraRendecke

Tmbracaminte rezultats a drumului Imbracaminte rezultatd a drumului
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Senzorul Dual-Sonic DUAS-1000 este un senzor pentru masurarea distantei -
care functioneaza cu tehnologie cu ultrasunete.

Printr-o masurare de referinta fata de un cadru cu distanta definita paralel cu
masurarea propriu-zisa a distantei, are loc compensarea temperaturii pe valo-
rarea masurata a senzorului Dual-Sonic.

Receiverul laser proportional LS-3000 este un senzor pentru masurarea -
distantei, care functioneaza cu toate laserele rotative uzuale, ca de exemplu -
emitatoarele de lumina rosie (heliu, neon) si emitatoarele in infrarosu.

El se utilizeaza printre altele pentru constructii in spatii deschise si dispune de
un domeniu de receptie de 29 cm.

Catargele Power se utilizeaza numai in combinatie cu receptoare laser.
Catargul Power ETM-900 mareste considerabil domeniul de receptie al unui
receptor laser, deoarece senzorul poate fi dirijat pe intregul domeniu de re-
pozitionare al cilindrului de ridicare.

Un alt avantaj al catargului Power este faptul ca utilizatorul poate pozitiona
receptorul laser foarte rapid si confortabil in fasciculul laser al emitatorului.
Daca cele doua parti ale utilajului sunt reglate cu receptoare laser, pe fiecare
parte se va monta un catarg Power, pentru a putea folosi consecvent avanta-
jele evidente.
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Indiferent de senzorul care este exploatat, principiul fundamental al reglarii este intotdeauna
identic:

Principiul unui sistem de reglare este cel consecutiv: Masurare - Comparare - Fixare

Un circuit de reglare serveste la aducerea unei marimi fizice prestabilite (marimea de reglaj)
pe o valoare dorita (valoarea nominald) si la mentinerea ei, independent de eventualele de-
fectiuni aparute. Pentru a indeplini atributia de reglare, valoarea momentana a marimii de
reglaj - valoarea reala - trebuie sa fie masurata si comparata cu valoarea nominala. Daca
apar abateri, trebuie sa se realizeze o ajustare intr-un mod adecvat.

Defectiune exterioara

AuRere Storung

Il

Valoarea nominala Constatarea unei abateri Masuri de corectie Val&z{e reala
| [ | [
Feststellung einer Korrekturmal3-
Sollwert —> ung > > Ist-Wert
Abweichung nahmen

Messung des A
Ist-Wertes

Masurarea valorii reale
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6 Elemente de operare si de afisare, regimuri de functionare

6.1 Descrierea telecomenzii

in acest manual este descrisa operarea cu telecomanda Dynapac si, implicit, cu componen-
ta centrald a sistemului. in paragrafele privind operarea cu fiecare dintre senzori se presu-
pune ca operarea de baza cu telecomanda este infeleasa.

Telecomanda contine toate tastele necesare pentru operare, precum si un display TFT
de 3,5" pe care se poate citi oricand starea actuala a sistemului.
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6.1.1 Elemente de operare si de afisare, regimuri de functionare

Afisaj cu LED-uri

Nivelare stanga \ r

. S =
Taste-functie = .

Display DECONECTARE DE URGENTA

/

( Nivelare dreapta

Screed-Control
v2.00

o) (t] [«] (2]

|

Melc stanga E = Gratar stanga

(gratar dreapta) b (melc dreapta)
]

Punct de tractiune { %F

- corectie E] Claxonul

Claxonu \ -

Latimea grinzii
finisoare
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Tastatura telecomenzii are diferite functii, dependent de partea pe care este introdusa. Aici
difera in mod special urmatoarele blocuri de functii marcate.

Telecomanda stdnga  Telecomanda dreapta

Nivelare dreapta

Nivelare stanga

B (0]

AP BEEE

(IS
@

Melc dreapta

Melc stanga

@

Gratar stanga Gratar dreapta

6.1.2 Comutatorul Deconectare de urgenta

Prin confirmarea comutatorului Deconectare de urgenta este intrerupt lanful Deconectare
de urgenta, iar sistemul de comanda de rang superior asigura automat deconectarea

de siguranta.
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6.1.3 Afisajul cu LED-uri

Sageata din LED-uri serveste la aducerea in stare vizibila pentru operator a iesirii respective
comandate a supapei. In special in cazul distantei mari a operatorului fatd de telecomanda
sau in caz de radiatie solara intensa, sageata din LED-uri eset un elemente de afisare de

mare ajutor.

Afigsarea sagetii din LED-uri Abaterea de la reglare lesirea regulatorului
o o)
o o) . .
o0 o e% o o Abatere mare de la reglare lesirea regulatorului
0 ® ) o RIDICARE constant activa
® ®
© 0 o) © lesirea regulatorului
O _ O . y
© 0 o, © 0 ©© Abatere medie reglare RIDICARE cadenteaza cu o
0 ° ., largime mare a pulsului
© ) o © lesirea regulatorului
O _ O - y
© e o o o o o Abatere mica de reglare RIDICARE cadenteaza cu o
o 2 ® ® largime mica a pulsului
o) O
o o) o .
O O - lesirile regulatorului nu sunt
® © © o © 0 o Nici o abatere de la reglare .
o 0 activate
o o)
O O
@ @ @ @ lesirea regulatorului
@ _ o - A .
© o 0 0 0 0 o Abatere mica de reglare COBORARE cu o largime
o O ica '
o o mica a pulsului
@ @ @ @ lesirea regulatorului
@ o . A y
© 0 o @0 OO0 Abatere medie reglare COBORARE cadenteaza cu
O © 4 o largime mare a pulsului
°
) ® : .
oo oce® o o Abatere mare de la reglare lesirea regulatorului
0% g COBORARE constant activé
o) e
Legenda: (O = LED-ul este stins @ = LED-ul se aprinde @ = LED-ul este aprins

=

o defectiune.

intermitent

Daca toate LED-urile sagetii se aprind intermitent simultan, este prezenta

Acestea sunt deseori defectiuni care nu sunt reale, ci reprezinta doar o indicatie asupra in-
cercarii de exploatare in conditii nepermise.
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6.1.4 Display-ul color de 3,5”

Pe display-ul color de 240 (B) x 320 (H) Pixel iluminat din spate se afiseaza pe parcursul
utilizarii normale a tipului de senzor selectat pentru circuitul de reglare respectiv, precum si
valorile nominala si reala ale acestuia.

in diferite meniuri sunt reprezentate aici posibilitati de selectie si parametri sau indicatii ale
sistemului si manuale pentru configurare si reglare.

Exemplu de fereastra in lucrul cu sistemul
Sonic-Skie plus:

“.“I * * = 6@
- 2.40% &»

AN

@ ® @ &

1) Senzor actual ales
2) Sensibilitatea setata a senzorului actual ales
3) Pozitia cablului sub senzor (numai la cablul sistemului Sonic-Ski® plus)
4) Rand configurabil cu informatii
5) Valoarea actuala masurata de senzor (valoarea realad)
6) Regimul de functionare actual selectat: ﬁ\\ = Manual (regimul manual)
@ = Regimul automat
@ = Inchizatorul de blocare este activ
7) Valoarea setata pe care urmeaza a se realiza reglajul (valoarea nominala)
8) Unitatea fizica de masura a senzorului actual ales
9) Directia inclinatiei transversale (numai la senzorul Digi-Slope)
10) Functia tastei F1 (aici: apelare Selectare senzor)
11) Functia tastei F2 (aici: apelare Meniu de vizualizare)
12) Functia tastei F3 (aici: apelare Meniu utilizator)
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Valoarea reala (5) si valorile nominale (7) ale senzorului activ sunt reprezentate cu semnul
de variatie, valoarea nominala este reprezentata totodata cu o unitate fizica de masura (8).
Un semn de variatie indica daca valoarea numerica este pozitiva sau negativa.

Pe display apare numai semnul negativ, agadar ” - ” !

Sagetile de directie pentru inclinatia transversala apar numai daca senzorul Digi-Slope a
fost selectat ca senzor activ. Sensul de inclinatie a sagetii reprezentate este semnul de va-
riatie pentru valoarea senzorului Digi-Slope (inclinatie spre stdnga sau spre dreapta). Cele
doua sageti apar concomitent numai impreuna cu afisajul ,0,0 %”.

Rezolutia si unitatea fizica de masura a valorilor afisate pot fi reglate in meniul de configu-
ratie - pentru senzorii de distanta si senzorii de inclinatie.
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6.1.5 Tasta de operare pentru nivelare

Pentru operarea cu functiile fundamentale de reglare sunt suficiente cateva taste.

«][»]

t

)

Tasta Sus & Tasta Jos

Cu tasta Sus, respectiv cu tasta Jos este modificata in regimul automat valoa-
rea nominala a sistemului de reglare.

In regimul manual este comandaté iesirea corespunzatoare a supapei pentru
durata apasarii respective a tastei.

In meniuri ele servesc la selectarea punctelor de meniu sau la setarea parame-
trilor.

Tasta de introducere

Cu tasta de introducere se egalizeaza valoarea nominala cu valoarea reala
si/sau se executa adaptarea la zero.

In acest meniu, ea serveste la confirmarea punctului respectiv de meniu selec-
tat.

Tasta Auto
Tasta Auto/Manual serveste la comutare intre regimurile de functionare Manual
(regimul manual) si Automat.

Manual (regimul manual)

in regimul de functionare ,Manual” grinda finisoare este deplasata direct cu
tastele Sus/Jos de la telecomanda.

LED-ul de functii integrat in tasta este stins in modul Manual.

Automat

n regimul de functionare ,Automat”, cu tastele Sus/Jos de la telecomanda se
modifica valoarea nominala pentru grinda finisoare.

Daca din compararea intre valoarea reala si valoarea nominala setata rezulta o
diferenta, telecomanda controleaza automat iesirile cu ajutorul sistemului de
comanda de rang superior, pana cand aceasta diferenta este compensata.
LED-ul de funciii integrat in tasta se aprinde pe modul Auto.
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6.1.6 Tastele de operare F1-F3

Tastele-functie F1 pana la F3 sunt alocate diferit, dependent de fereastra, respectiv de me-
niul in care se afla momentan.

Suplimentar, functia respectiva a acestora este descrisa univoc pe display cu un simbol si
face navigarea in fiecare dintre meniuri sistematizata vizual si simpla.

Un camp de text gol deasupra unei taste-functie inseamna ca aceasta nu are functie in me-

niul actual.
-
o

@W@|@Ui\

in fereastra de lucru, tastele au urmatoarele functii:
Functia tastei F1 (aici: apelare Selectare senzor)
Functia tastei F2 (aici: apelare Meniu de vizualizare)
Functia tastei F3 (aici: apelare Meniu utilizator)

J/I|<® | = - = | X

F1l [le [Fs F1

[le [Fs

Alocarea tastelor in fereastra de lucru... ... Si in meniul utilizatorului
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6.1.7 Tastele de operare cu melcul si gratarul

Asa cum a fost deja descris, pentru sistemul de comanda al melcului si la gratarului exista
doua blocurile identice de funciii, care difera numai printr-un simbol luminat din spate situat
in centrul blocului respectiv de funciii.

In caz contrar, operarea cu sistemul de comandé al melcului si gratarului este com-
plet identic.

Tasta Manual:

Tasta MANUAL trece sistemul de actionare al melcului, respectiv al gratarului
pe modul Manual.

Melcul, respectiv gratarul functioneaza in acest caz cu viteza maxima.

LED-ul de functie integrat in tasta simbolizeaza utilizatorului ca acest mod de
functionare este activ momentan.

Pentru dezactivare se apasa tasta din nou.

Activarea modului Manual incheie, in plus, un mod de functionare AUTO care
a fost activ anterior.

Tasta Reverse:

Tasta REVERSE trece sistemul de actionare a melcului, respectiv gratarului
pe asa-numitul mod "Reverse", adica melcul, respectiv gratarul vor functiona

in sens invers.

Regimul Reverse dureaza numai cat timp tasta este {inuta apasata si se in-
cheie automat la eliberarea tastei.

Tasta Auto:

Tasta AUTO trece sistemul de actionare al melcului, respectiv al gratarului pe
modul Auto.

Melcul va functiona in acest caz cu o viteza proportionala cu distanta fata de
senzor.

LED-ul de functie integrat in tasta simbolizeaza utilizatorului ca acest mod de
functionare este activ.

Pentru dezactivare se apasa tasta din nou.

Activarea modului Auto incheie, in plus, un mod de functionare Manual care a
fost activ anterior.
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Daca meniul de afisare "Melc", respectiv "Gratar" nu este activ in momentul
apasarii tastei, meniul este pornit automat.

+ Tastele Plus si Minus:
s Cu tasta Plus, respectiv cu tasta Minus, este modificata in regimul automat
valoarea nominala a sistemului de reglare.
Daca afisajul nu se afla in momentul apasarii tastei in meniul de afisare

[ M~ L2s . .
"Melc", respectiv "Gratar", meniul va fi lansat automat.

« )

6.1.8 Comutatorul basculant pentru corectia punctului de tractiune

Cu comutatorul basculant, grinda finisoare poate fi deplasata in pozitia de lu-

cru dorita.
%}@1 In regim manual, comutatorul basculant deplaseazd punctul de tractiune in

directia respectiva de miscare.
in regimul automat, butonul basculant nu are nicio functie.

6.1.9 Comutatorul basculant pentru latimea grinzii finisoare (stinga si dreapta)

[ J
- @_’ Cu comutatorul basculant, l1atimea grinzii finisoare poate fi deplasata pe partea
stanga si pe cea dreapta.

6.1.10 Tasta de operare pentru claxon

Prin actionarea claxonului se emite un semnal acustic.
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6.2 Elementele de afisare ale receiverului laser proportional

Receiverul laser este echipat cu o sageata
din LED-uri (1) - asemanator celei de pe
telecomanda.

in functie de regimul de functionare in care
se afla telecomanda la care este conectat,
sageata din LED-uri a receiverului laser
are functie diferita.

In regimul de functionare ,Manual’ el ser-
veste ca ajutor de pozitionare; in regimul
de functionare ,Automat” el indica starea -
iesirilor supapelor.
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Afisajele receiverului laser proportional in regimul de functionare ,,Manual”

In regimul de functionare ,Manual’, LED-urile receiverului laser sunt
folosite pentru a indica operatorului cu céat trebuie sa fie deplasat sen-
zorul, pentru ca fasciculul laser sa apara in centrul zonei de receptie.

Ele servesc ca ajutor de pozitionare.

Indicatie

Abatere

Actiune

(4] (4
© ®
(/)

oo OO

QO OO
® ®

Pe receptor nu apare
niciun fascicul laser;

OO OO
(ON®

000 00O

Fasciculul laser intal-
neste receptorul deasu-
pra centrului;

Deplasati receptorul
laser, respectiv ca-
targul in sus;

O O
©) (@]
(ONC)
00 000

Fasciculul laser intal-
neste receptorul deasu-
pra centrului,
la max. 2 cm;

Deplasati receptorul
laser, respectiv ca-
targul putin in sus;

O O
O] (O]
(ONC]
00 000

OO OO
O O

Fasciculul laser intal-
neste receptorul central;

(OX@,
O O

Fasciculul laser intal-
neste receptorul sub
centru, la max. 2 cm;

Deplasati receptorul
laser, respectiv ca-
targul putin in jos;

.. ..
ee
Q0O 000

OO OO
O O

Fasciculul laser intal-
neste receptorul sub
centru;

Deplasati receptorul
laser, respectiv ca-
targul in jos;

Legenda:

O = LED-ul este

@ = LED-ul se

@ = LED-ul este

aprinde intermitent  aprins




6 Elemente de operare si de afigsare, regimuri de functionare

Afisajele receiverului laser proportional in regimul de functionare ,,Automat”

In regimul de functionare ,Automat”, LED-urile receiverului laser sunt
folosite pentru a face vizibild pentru operator starea iegirii respective
comandate a supapei. Ele functioneazd acum analog cu sageata din
LED-uri de la telecomanda.

Indicatie Abaterea de la reglare lesire de reglare
O o0
00 Abatere mare lesirea regulatorului
000 000 RIDICARE constant
oo de la reglare v
o’ % activa
OQO OOO lesirea regulatorului
, RIDICARE ca-
000 000 Abatere medie reglare . . .
oo denteaza cu o largi-
o ® me mare a pulsului
OOO oOO lesirea regulatorului
- RIDICARE ca-
YN IY) Abatere mica de reglare . -
oo denteaza cu o largi-
e o me mica a pulsului
O_ 0O
00 - . .
Nici o abatere lesirile regulatorului
eee0 000 _
o0 de la reglare nu sunt activate
o~ 0
2, ,° lesirea regulatorului
- COBORARE cu o
' TY X YY) Abatere mica de reglare | . . .
oo largime mica a pulsu-
o® %% lui
OOO 09‘3 lesirea regulatorului
. COBORARE ca-
000 00O Abatere medie reglare . . .
5o denteaza cu o largi-
O O4 me mare a pulsului
°, o°
o0 Abatere mare lesirea regulatorului
000 000 COBORARE con-
de la reglare .
5295 stant activa
o) 0

Legenda:

Q = LED-ul este

stins

@ = LED-ul se
aprinde intermitent

@®- LED-ul este
aprins
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6.3 Afisaje de defectiune

Daca toate LED-urile sagetii de la telecomanda se aprind
intermitent simultan, este prezenta o defectiune.
® Acestea sunt deseori defectiuni care nu sunt reale, ci repre-

() s N R ‘o R
0% o o zinta doar o indicatie asupra incercarii de exploatare in con-
o ditii nepermise.

o Informatii despre remedierea defectiunilor gasiti in descrie-
rea lucrului cu diferiti senzori, precum si in paragraful ,Asis-
tenta in cazul defectiunilor”.

@ = LED-ul se aprinde intermitent

6.4 Regimuri de functionare ale sistemului de nivelare

R @ I

Intermitenta

=D

Manual (regimul manual)
in regimul de functionare ,Manual” grinda finisoare este deplasata direct cu
tastele Sus/Jos de la telecomanda.

Automat

in regimul de functionare ,Automat’, cu tastele Sus/Jos de la telecomanda se
modifica valoarea nominala pentru circuitul respectiv de reglare.

Daca din compararea intre valoarea reala si valoarea nominala setata rezulta o
diferenta, telecomanda controleaza automat iesirile, pana cand aceasta dife-
renta este compensata.

Semiautomat 1

in regimul de functionare ,Semiautomat”, cu tastele Sus/Jos de la telecomanda
se poate modifica valoarea nominala pentru circuitul respectiv de reglare.

Nu are loc Tnsa niciun proces de comanda al grinzii finisoare, deoarece iesirile
sunt blocate in acest regim de functionare.

Zavorare
In regimul de functionare ,Zavorare”, sistemul de comandé a blocat toate circu-
itele de reglare.

1 Acest regim de functionare apare cand sistemul de comandéa de rang superior a dezactivat regula-
torul, de ex. in starea de stationare a masinii sau cand varianta optionala de operare a fost activata
cu semiautomat in meniul de parametri (a se vedea si pagina urmatoare).
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6.5 Variante de operare cu sistemul de nivelare

Operarea cu telecomanda poate fi setata de producator pe trei variante diferite in cazul con-
figurarii de baza. Operarea se va diferentia dupa cum urmeaza:

6.5.1 Operarea standard

Corectia valorii nominale cu tastele Sus/Jos se realizeaza in regimul de functionare ,,Auto-
mat” consecutiv in pasi de 1mm, cat timp tasta respectiva ramane apasata.

Grinda finisoare va fi deplasata de regulator corespunzator valorilor prestabilite.

Pe display se va afisa valoarea nominala modificata.

Prin actionarea concomitenta a tastei de introducere impreuna concomitent tasta Sus sau

cu tasta Jos, se poate modifica valoarea nominala afisata fara a influenta pozitia grin-
Zii finisoare.

6.5.2 Operarea pe Semiautomat

Corectia valorii nominale cu tastele Sus/Jos se realizeaza in regimurile de functionare ,,Se-
miautomat” si ,,Automat” consecutiv in pasi d e 1 mm, cat timp tasta respectiva ramane
apasata.

In regimul de functionare ,,Semiautomat” se realizeaz& mai intai un proces de comandi al
grinzii finisoare, deoarece iesirile sunt blocate in acest regim de functionare.

Daca din regimul de functionare ,Semiautomat” se trece pe regimul de functionare
»Automat”, iegirile vor fi validate si grinda finisoare va fi deplasata de regulator in mod co-
respunzator valorilor prestabilite.

In cele doud regimuri de functionare, pe display este afisatd valoarea nominala modificata.

Prin actionarea concomitenta a tastei de introducere impreuna concomitent tasta Sus sau
cu tasta Jos, se poate modifica valoarea nominala afisata fara a influenta pozitia grin-
Zii finisoare.

Comutarea intre regimurile de functionare ,Manual’, ,Semiautomat” si ,Automat” se reali-
zeaza ciclic cu tasta Auto/Manual.
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6.5.3 Operarea cu setare automata pe zero

Valoarea nominala se corecteaza in regimul de functionare ,,Automat” cu fiecare noua
apasare pe tasta Sus sau Jos cu 2mm in sensul corespunzator.
Grinda finisoare va fi deplasata de regulator corespunzator valorilor prestabilite.

Dupa 5 secunde valoarea din afisajul este preluata automat ca punct zero; cu alte cuvinte,
valoarea nominala si valoarea reala vor fi setate pe 0,0.

Descrierea operarii cu diferitii senzori in acest manual se realizeaza pe baza operarii
standard cu telecomanda.

Diferentele specifice dintre variantele de operare (ca de ex. regimul de functionare supli-
mentar ,Semiautomat” sau deschiderile diferite ale pasului la corectia valorii nominale) nu
au nicio influenta asupra procedeului de principiu in operare.
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6.6 Functii speciale ale sistemului de nivelare

6.6.1 Schimbarea directa a meniului

Definitie in timpul operatiei de punere in operé, este necesara de cele mai multe
ori operarea cu sistemul de nivelare.
Daca telecomanda nu se afla in fereastra de lucru pentru sistemul de
nivelare, trebuie sa fie inchis mai intai meniul afisat actual prin actiona-
rea tastei F3.
Alternativ la aceasta, exista si o a 2-a varianta pentru a comuta afisajul
pe fereastra de lucru a sistemului de nivelare.
La o apasare pe o tasta oarecare a sistemului de nivelare alocata partii,
afisajul sare imediat Tn meniul sistemului de nivelare.

Conditie Acest tip de comutare directa la meniul de nivelare functioneaza numai
necesara la urmatoarele meniuri:

° Melc

o Gratar

o Indicator de inclinatie transversala

o Indicator al grosimii stratului

Daca telecomanda se afla intr-unul din meniurile mentionate, afigajul
este comutat prin actionarea unei taste oarecare a sistemul de nivelare
in fereastra de lucru a sistemului de nivelare.

[+
0 a 0
E [« [«
EER (& ) BEE (&
(#) & =)[=] § [+ # ¥ EEE#

2 ¥

De exemplu, revenire directa la telecomanda din stanga.
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Pentru a evita modificari nedorite la aceasta comutare asupra sistemu-
lui de nivelare, aceasta prima apasare de tasta are intotdeauna ca efect
numai o revenire.
Dupa comutarea in fereastra de lucru, tastele isi recapata functiile de
nivelare descrise.

Exceptie "Tasta Auto™:

Tasta Auto/Manual comuta intotdeauna la fiecare apasare de tasta intre
cele doua moduri Manual (regim manual) si Automat.

6.6.2 Operare in cruce

Definitie Prin Operare in cruce se intelege "Operarea in forma incrucisata" cu
sistemul de nivelare.
Cu aceasta varianta speciala de operare, sistemul de nivelare pentru
cealalta parte respectiva a grinzii finisoare poate fi "telecomandat".
Acest lucru are avantajul ca, pentru operarea cu partea opusa (de ex.
corectia punctului de tractiune, modificarea valorii nominale, ...), nu mai
este necesara deplasare pana la cealalta parte a grinzii finisoare.

Conditie Operarea in cruce se bazeaza pe "schimbarea directa a meniului" des-
necesara crisa anterior, adica cele doua telecomenzi trebuie sa se afle in unul din
urmatoarele meniuri:
o Nivelare

o Melc

. Gratar

o Indicator de inclinatie transversala
. Indicator al grosimii stratului

Daca una dintre telecomenzi se afla intr-un alt meniu, operarea in cruce
nu functioneaza.

Moduri Operarea in cruce poate fi validata din dashboard in diferite moduri de
functionare.
0 Nicio operare in cruce posibila
1 Afisare numai pe cealalta parte
2 Afisare si operare pe cealalta parte
3 Afisare concomitenta pe ambele parti
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Mod 0:
n acest mod de functionare nu este posibild nicio operare in cruce.

Mod 1&2:

in modul 1 este posibila numai afisarea celeilalte parti, in timp ce in modul 2 este posibila si
operarea directa.

Deoarece modul 1 si modul 2 difera numai in acest punct, in cele ce urmeaza va fi descris
amanuntit modul 2:

In exemplul urmétor se descrie cum
telecomanda din dreapta controleaza
de la distanta telecomanda din stdnga
- operare in cruce.

Operarea in cruce in sens invers se
realizeaza in mod analog.

B @R EE

@

Comutarea afigajului:

Telecomanda stanga Telecomanda dreapta

N

/ .
O | ErER)*

GIEE G

N

Daca in conditiile necesare descrise mai jos este actionata o tasta oarecare a pariii stangi a
blocului de nivelare, afisajul trece de pe telecomanda din dreapta pe sistemul de nivelare al

partii din stdnga.
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Cu alte cuvinte, display-ul indica senzorul utilizat pe cealalta parte, precum si valorile reala
si nominala ale acesteia.

Pentru a evita modificari nedorite la aceasta comutare asupra sistemului de nivelare pe cea-
lalta parte, aceasta prima apasare de tasta are intotdeauna ca efect numai o operare in cru-
ce. Numai dupa comutarea pe fereastra de lucru a celeilalte parti, tastele au funciiile proprii
de nivelare descrise.

Pentru ca la operare sa nu apara confuzii, cand operarea M é‘_“\\
in cruce este activa in afisaj apare o sageata rosie inter- 0.8
mitentad, care indica spre cealalta parte, cu care se "ope-

reaza in cruce". :I: ! 3
=\J AN

N\

Z 1T\
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incheierea operarii in cruce:

Telecomanda stanga

+ 0} EEEE)
EI$

m&?!

G

e Daca fereastra de lucru a sistemului de
nivelare de pe telecomanda din stanga
este parasita, are loc automat o aban-
donare a operarii in cruce.

Cu alte cuvinte, o comutare la meniul
Melc, Gratar sau similare are ca efect o
abandonare imediata.

Telecomanda dreapta

Incheiere automat& dupé 5 sec.

Daca in acest interval de timp nu este
actionata nicio tasta de la blocul de taste
pentru nivelare din stdnga, operarea in
cruce se incheie automat din motive de
siguranta.

Actionarea tastei F3 (Abandon).
Actionarea unei taste oarecare de la blocul
de taste pentru nivelare din dreapta.
Actionarea unei taste oarecare de la blocul
de taste pentru gratar.

Actionarea unei taste oarecare de la blocul
de taste pentru melc.

Dupa incheierea operarii in cruce, sageata intermitenta dispare si display-ul indica din nou

valorile de pe partea dreapta.
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Mod 3:

in acest mod de functionare sunt afisate D
concomitent cele douad parti ale sistemului +00 OOC“‘H‘OO 00cm‘
de nivelare. @ @

Operarea cu cele doua parti poate fi realiza-
ta, si ea, in paralel.

Suplimentar, este afisata si inclinatia profilu- . 1 . 50 k

lui de acoperis, precum si inclinatia tran- iy

sversala (daca senzorii corespunzatori din\\A 2 35

sistem exist3). B 0
/I &® X

O revenire in meniul de lucru se realizeaza >

numai prin actionarea tastei F3 (Abandon).
Ins3 o revenire automata in timp nu exista,
spre deosebire de modul 2.

Afisajul pentru doua circuite de reglare separate este descrisa si mai detaliat in cele
ce urmeaza.
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6.6.3 Afisarea a 2 circuite de reglare separate

Activati meniul cu 2 circuite de reglare printr-o apa-
sare de tasta oarecare de pe ,cealaltd” parte.

Prima apasare de tasta pentru activare nu are ca
efect nicio corectie.

Meniul de lucru cu afigajul a doua circuite de reglare
este configurabil de utilizator.

Pagina ,actuald” este alocata intotdeauna cu sis-
temul de nivelare.

=

,Cealalta” parte poate fi alocata, ca la selectarea
senzorului, cu F1, de ex. cu sistemul de nivelare
sau cu circuitul de reglare al profilului de acoperis.

Cu F1 selectati al doilea circuitul de reglare (siste-
mul de nivelare sau profilul de acoperisg).

Setarea standard este sistemul de nivelare pe ,cea-
lalta” parte.

Partea actuala este intotdeauna fixa.
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6 Elemente de operare si de afigsare, regimuri de functionare

Cu F2 ajungeti in meniul de vizualizare.

Diferitele ferestre din meniul de vizualizare sunt
descrise detaliat la punctul ,8.7 Meniu
de vizualizare”.

F3 incheie reprezentarea pe 2 coloane si revine la
meniul normal de lucru.

O

-
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- = X
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-2.405 ®

9.8 2
12.3 w

II® =

Suplimentar fata de activarea descrisa a celui de-al doilea circuit de reglare

cu o tasta oarecare de pe ,cealalta” parte,
separate"” poate cu activata si direct din profilul de acoperis (a se vedea 8.8

Meniul profilului de acoperig).

"Afisarea a 2 circuite de reglare
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7 Instalarea si prima punere in functiune

Generalitati

Instalarea componentelor cablate fix, montajul suporturilor pentru diferiti
senzori si prima punere in functiune a sistemului sunt realizate
de producator.

Acesta a intreprinse deja si adaptarea parametrilor de reglare la supa-
pe si la echipamentul hidraulic al utilajului.

7.1 Indicatii de securitate

Instalarea si prima punere in functiune a produsului se realizeaza ex-
clusiv de catre angajatii producétorului sau de céatre persoanele autori-
zate de acesta.

PRECAUTIE!

Pericol cauzat de instalarea si prima punere in functiune incorecte!
Transformarile constructive neautorizate la utilaj prin instalarea produ-
sului si erorile la instalare pot influenta negativ functionarea si securita-
tea utilajului si pot atrage situatii periculoase sau prejudicii materiale.

De aceea: * Dispuneti executarea operatiilor de instalare si de prima
punere Tn functiune exclusiv de catre personalul care dis-
pune de calificarea necesara.

* Respectati instructiunile producatorului utilajului!
Daca nu exista instructiuni suficiente, luati legatura cu pro-
ducatorul utilajului Tnainte de instalare.

* Imediat dupa incheierea lucrarilor, montati din nou si pu-
neti in functiune dispozitivele de siguranta si de protectie
care au fost demontate sau dezactivate.
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8 Generalitati despre operare

Generalitati Descrierile din acest paragraf au rolul de ghid in utilizare sau productie
la operarea cu produsul. Ele cuprind
e operarea in siguranta cu produsul
o descrierea completa a posibilitatilor produsului
e exploatarea economica a produsului

8.1 Indicatii de securitate

Operarea cu produsul este permisa numai persoanelor instruite.

Aspecte fundamentale

Pericol cauzat de operarea improprie!
Operarea improprie poate provoca vatamari grave de persoane si pre-
judicii materiale.
De aceea: * Operarea cu produsul este permisa exclusiv personalului
care detine calificarea necesara.
* Executati toti pasii de operare conform datelor din acest
manual de utilizare.

AVERTIZARE!

Utilizati produsul numai pentru scopurile indicate in paragraful ,,Utiliza-
rea conforma cu destinatia”.
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8.2 Primii pasi
In capitolul ,Primii pasi” gasiti informatii privind conectarea sistemului,
precum si descrierea selectarii senzorilor.
fnainte de Tnainte de fiecare conectare, executati un control vizual la telecomanda,
conectare senzori $i cabluri.

Verificati la toate componentele sistemului daca exista deteriorari vizibi-
le, verificati stabilitatea racordurilor cablurilor de conexiune si montajul
sigur si corect al senzorilor.

Asigurati-va ca la conectare nicio persoana sau niciun obiect nu se afla
in zona grinzii finisoare sau in zona altor piese.

8.2.1 Conectare

~

Conectati tensiunea de alimentare.
DynNAarrac

Mai intéi apare pentru aprox. 4 secunde mesajul de conectare.

Daca in timpul mesajului de conectare este apasata o tasta
oarecare, apare pentru 4 secunde numarul versiunii softului pe
display-ul telecomenzii.

Screed-Control
v2.00

Apoi este afisat identificatorul partii pentru inca 4 secunde.
Identificatorul partii arata pe ce parte a grinzii finisoare este
introdusa telecomanda.
Daca in timpul mesajului de conectare este apasata o tasta
oarecare, apare pentru 4 secunde numarul versiunii softului pe
display-ul telecomenzii.




8 Generalitati despre operare

Observatie la identificatorul partii:

Pentru o conlucrare fara erori a celor doua telecomenzi din stadnga si dreap-

ta, este importanta o identificare corecta a partii.

De aceea: * In faza de pornire normald a sistemului, asigurati-va céd iden

tificarea partii se realizeaza corect.

Daca senzorul cu care s-a lucrat ultima data este din nou co-
nectat, imaginea de pe display se schimba apoi in fereastra
de lucru.

Daca ultimul senzor utilizat a fost schimbat sau scos, teleco-
manda indica acest lucru prin simbolul reprezentat mai jos in

fereastra de lucru.

Utilizatorul trebuie sa fie atentionat la conectare ca senzorul nu
mai este disponibil.

Alegeti un alt senzor sau verificati de ce senzorul nu mai es-
te disponibil.

-2.40% &

9.8 22
12.3 w

I @ =

VI ® =
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8.2.2 Selectare senzor

/I

Daca ultimul senzor utilizat a fost inlocuit cu un altul sau sunt chiar mai
multi senzori racordati in acelasi timp pe o parte, in ,Selectare senzor”

se poate selecta senzorul dorit pentru aplicatia de lucru respectiva.

Selectare senzor este disponibila numai in regimul de functiona-

re ,Manual’.

Modificati senzorul activ in felul urmator:

Apelare:

in fereastra de lucru apé&sati tasta-functie F1 (/).

e Se deschide fereastra de selectare a senzorului.
e Simbolul /% apare in stdnga sus in fereastra.

Cu tastele Sus/Jos selectati un alt senzor.

Daca sunt conectati mai multi senzori decéat se in-
cadreaza pe afigajul display-ului, sistemul deruleaza
automat mai departe.

e Selectia apare pe fundal negru.

e Confirmati selectia cu tasta de introducere.

a

- 2.40% &
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Noul senzor este pregatit de functionare.

@ =
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Vedere de an-

samblu cu
simbolurile
senzorilor

Urmatorii senzori sunt disponibili Tn cazul unui sistem cu dotare maxima:

L e ———]
()
1 2 3
=) =] =
1 2 3
= ﬁk =
1 2 3
= 0 =
1 2 3
= =
1 2 3
g Y y
1 2 3

([
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Niciun senzor

Sonic-Ski® plus SKIS-1500 in sistemul
de palpare a solului

Sonic-Ski® plus SKIS-1500 in sistemul
de palpare a cablului

Senzorul Digi-Slope SLOS-0150
Senzorul Digi-Rotary ROTS-0300
Senzorul Dual-Sonic DUAS-1000
Receiverul prop. cu laser LS-3000
Receiverul laser pe 5 canale

Receiverul prop. cu laser cu catarg Power ETM-900

Receiverul laser pe 5 canale cu catarg
Power-Mast ETM-900

Big Sonic-Ski® din SKIS / SKIS / SKIS
Big Sonic-Ski® din SKIS / ROTS / SKIS
Big Sonic-Ski® din SKIS / DUAS / SKIS
Big Sonic-Skie din SKIS / n.c. / SKIS

Big Sonic-Ski®e din DUAS / DUAS / DUAS
Big Sonic-Ski® din DUAS / SKIS / DUAS
Big Sonic-Ski® din DUAS / n.c. / DUAS
3D GNSS

3D TPS

3D GNSS/TPS Slope

Regulatorul de inclinatie transversala
dependent de parcurs
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8.3 Reechipare

Treceti intotdeauna telecomanda la schimbarea senzorilor pentru lu-
crarile de reglaj pregatitor sau pentru lucrari la senzori pe regimul de
functionare ,Manual”.

8.4 Deconectare

Din motive de siguranta, telecomanda trece la fiecare conectare mai
intai pe regimul ,Manual”, chiar daca este activ regimul ,Automat”, cand
sistemul a fost deconectat.

Treceti totusi telecomanda intotdeauna pe regimul ,Manual’, cand pa-
rasiti utilajul.

in cazul pauzelor de lucru mai lungi si la finalul lucrului, alimentarea cu
tensiune trebuie sa fie intrerupta si sistemul trebuie sa fie dezasamblat
sau asigurat Tn mod fiabil impotriva reconectarii.
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8.5 Meniul Melc

O

Pentru comanda sistemului de actionare a melcului sunt disponibile diferite
regimuri de functionare.

Sistemul Screed-Control descris in acest manual determina cu ajutorul
unui senzor de material distanta fata de material si achizitioneaza datele
tuturor actiunilor de operare cu taste de la blocul corespunzator
al tastaturii.

Aceste doua informatii sunt transmise catre sistemul de comanda de rang
superior si sunt prelucrate acolo. De asemenea, comanda completa a dife-
ritelor moduri de functionare se realizeaza prin acest sistem de
rang superior.

Cu toate acestea, in cele ce urmeaza sunt descrise amanuntit urmatoarele
moduri de functionare.

8.5.1 Sistem de comanda - MANUAL

Functie de
fixare

Functie de
manipulare

Indicatie

e In acest mod de functionare, melcul este comandat cu turatie maxima.
e Tasta MANUAL are 2 funciii:

e O apasare scurta pe tasta MANUAL activeaza modul de functionare.

e Un LED verde de functie integrat in tasta simbolizeaza utilizatorului ca
acest mod de functionare este activ momentan.

e Activarea modului de functionare MANUAL incheie, in plus, un eventual
mod AUTO activat in prealabil.

e Pentru dezactivare apasati din nou scurt tasta MANUAL.

e Activarea modului de functionare AUTO incheie, de asemenea, modul
Manual.

e Daca tasta MANUAL este apasata un timp mai lung, melcul functionea-
za numai cat timp tasta este mentinuta apasata. Daca tasta este elibe-
rata, melcul se opreste automat.

e Modul de functionare MANUAL nu necesita niciun mesaj se
parat pe display.
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8.5.2 Sistem de comanda cu senzor de material - AUTO

Functie

Conectare

&

—

)

—_—
L

Indicatie

Deconectare

Un senzor de material aplicat pe scutul lateral masoara distanta pana la
materialul transportat prin melc.

Scopul sistemului de comanda in regimul de functionare AUTO este de
a pastra in permanenta distanta constanta, astfel incat in fata grinzii fini-
soare sa existe intotdeauna suficient material.

In acest scop, valoarea reald mésurati de senzor este comparata per-
manent cu valoarea nominala introdusa. Diferenta dintre aceste doua
valori este aga-numita abatere de reglaj.

Procesul de comanda al melcului se realizeaza proportional cu abaterea
de reglaj calculata.

Modul se activeaza prin actionarea tastei AUTO.
LED-ul verde de functie integrat in tasta simbolizeaza utilizatorului ca
acest mod de functionare este activ momentan.

Activarea modului de functionare AUTO incheie, in plus, un eventual
mod MANUAL activat in prealabil.

Valoarea nominala poate fi modificata cu tastele "+" resp.

Numai la actionarea tastelor +/- afisajul se comuta automat pe fereastra
melcului.
La actionarea tastei AUTO nu este afisat nimic.

% < Simbol de meniu

@ Regim de functionare

—— Valoare masurata de senzor

12 |
44'% +——— Valoarea nominala

X+ F3 inchide afisajul

/

Pentru dezactivare se actioneaza tasta AUTO din nou.

Activarea modului de functionare MANUAL incheie, de asemenea,
modul AUTO.

LED-ul verde de functie din tasta este stins.
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8.5.3 Sistem de comanda fara senzor de material - AUTO

Functie

Conectare

Q)

+

Indicatie

Deconectare

Daca nu este conectat niciun senzor de material, modul AUTO are o
functie ceva mai diferita.

In acest caz, melcul se roteste intotdeauna cu o turatie constanta.

Prin valoarea nominala, aceasta turatie poate fi corectata.

Modul se activeaza prin actionarea tastei Auto.
LED-ul verde de funciie integrat in tasta simbolizeaza utilizatorului ca
acest mod de functionare este activ momentan.

Activarea modului de functionare AUTO incheie, in plus, un eventual
mod MANUAL activat in prealabil.

Valoarea nominala poate fi modificata cu tastele "+" resp.

Numai la actionarea tastelor +/- afisajul se comuta automat pe fereastra
melcului.
La actionarea tastei AUTO nu este afisat nimic.

%1 < Simbol de meniu

@ Regim de functionare

— Valoarea masurata de senzor nu exista

—
H)% N Valoarea nominala

X < F3 inchide afisajul

/

Pentru dezactivare se actioneaza tasta AUTO din nou.

Activarea modului de functionare MANUAL incheie, de asemenea,
modul AUTO.

LED-ul verde de functie din tasta este stins.
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8.5.4 Sistem de comanda - Reverse

Functie e In acest mod de functionare, melcul este comandat cu turatie maxima in
sens invers.

Conectare o Modul se activeaza prin actionarea tastei "Reverse".

U ¢ Regimul Reverse dureaza numai cat timp tasta este {inuta apasata si se
incheie automat la eliberarea tastei.

Indicatie e Modul de functionare Reverse nu necesita niciun mesaj separat
pe display.
Deconectare e Pentru dezactivare se elibereaza pur si simplu tasta.
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8.6 Meniu gratar

Pentru comanda sistemului de actionare a gratarului sunt disponibile diferi-
te regimuri de functionare.

Sistemul Screed-Control descris in acest manual achizitioneaza datele tu-
turor actiunilor de operare cu taste de la blocul corespunzator al tastaturii.
Aceste informatii sunt transmise catre sistemul de comanda de rang supe-
rior si sunt prelucrate acolo. De asemenea, comanda completa a diferitelor
moduri de functionare se realizeaza prin acest sistem de rang superior.

Cu toate acestea, in cele ce urmeaza sunt descrise amanuntit urmatoarele
moduri de functionare.

8.6.1 Sistem de comanda - MANUAL

:

Functiede ¢
fixare o

Functie de
manipulare

Indicatie

in acest mod de functionare, gratarul este comandat cu viteza maxima.
Tasta MANUAL are 2 funcitii:

O apasare scurta pe tasta MANUAL activeaza modul de functionare.

Un LED verde de functie integrat in tasta simbolizeaza utilizatorului ca
acest mod de functionare este activ momentan.

Activarea modului de functionare MANUAL incheie, in plus, un eventual
mod AUTO activat in prealabil.

Pentru dezactivare apasati din nou scurt tasta MANUAL.

O activare a modului de functionare AUTO incheie, de asemenea, mo-
dul Manual.

Daca tasta MANUAL este apasata un timp mai lung, gratarul functio-
neaza numai cat timp tasta este mentinuta apasata. Daca tasta este eli-
berata, gratarul se opreste automat.

Modul de functionare MANUAL nu necesitda niciun mesaj separat
pe display.
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8.6.2 Sistem de comanda cu senzor de material - AUTO

Functie

Conectare

&

—_—

R

—_—
L

Indicatie

Deconectare

Un senzor de material aplicat deasupra gratarului masoara distanta pa-
na la materialul transportat prin gratar.

Scopul sistemului de comanda in regimul de functionare AUTO este de
a pastra in permanenta distanta constanta, astfel incat in fata grinzii fini-
soare sa existe intotdeauna suficient material.

In acest scop, valoarea reald mé&surati de senzor este comparata per-
manent cu valoarea nominala introdusa. Diferenta dintre aceste doua
valori este aga-numita abatere de reglaj.

Procesul de comanda al gratarului se realizeaza proportional cu abate-
rea de reglaj calculata.

Modul se activeaza prin actionarea tastei AUTO.
LED-ul verde de functie integrat in tasta simbolizeaza utilizatorului ca
acest mod de functionare este activ momentan.

Activarea modului de functionare AUTO incheie, in plus, un eventual
mod MANUAL activat in prealabil.

Valoarea nominala poate fi modificata cu tastele "+" resp.

Numai la actionarea tastelor +/- afisajul se comuta automat pe fereastra
gratarului.
La actionarea tastei AUTO nu este afisat nimic.

“ 3
E < Simbol de meniu
@ Regim de functionare
12 ———— Valoare méasurata de senzor
44‘%“-\ Valoarea nominala
) & F3 inchide afisajul
o Y,

Pentru dezactivare se actioneaza tasta AUTO din nou.
Activarea modului de functionare MANUAL incheie, de asemenea, mo-
dul AUTO.

LED-ul verde de functie din tasta este stins.
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8.6.3 Sistem de comanda fara senzor de material - AUTO

Functie e Daca nu este conectat niciun senzor de material, modul AUTO are o
functie ceva mai diferita.
o In acest caz, gratarul functioneaza intotdeauna cu o viteza constanta.
¢ Prin valoarea nominala, aceasta viteza poate fi corectata.

Conectare o \Modul se activeaza prin actionarea tastei Auto.
LED-ul verde de funciie integrat in tasta simbolizeaza utilizatorului ca
acest mod de functionare este activ momentan.
e Activarea modului de functionare AUTO incheie, in plus, un eventual
mod MANUAL activat in prealabil.
+ Valoarea nominala poate fi modificata cu tastele "+" resp. "-".
.

Q)

e La actionarea tastelor +/- afisajul se comuta automat pe fereastra

Indicatie gratarului.
¢ La actionarea tastei AUTO nu este afigat nimic.

E <«——L Simbol de meniu

@ <+—— Regim de functionare

———— Valoarea masurata de senzor nu exista

0 . o
50 % ¥ —T—— Valoarea nominala

X <—— F3inchide afisajul

Deconectare ¢ Pentru dezactivare se actioneaza tasta AUTO din nou.

e Activarea modului de functionare MANUAL incheie, de asemenea, mo-
dul AUTO.

e LED-ul verde de functie din tasta este stins.
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8.6.4 Sistem de comanda - Reverse

Functie e In acest mod de functionare, gratarul este comandat cu turatie maxima
in sens invers.

Conectare *® Modul se activeaza prin actionarea tastei "Reverse".

¢ Regimul Reverse dureaza numai cat timp tasta este {inuta apasata si se
U incheie automat la eliberarea tastei.

¢ Modul de functionare Reverse nu necesita niciun mesaj separat pe dis-
play.

Indicatie

Deconectare °® Pentru dezactivare se elibereaza pur si simplu tasta.

8.7 Meniu de vizualizare

@ Pe parcursul lucrului cu un senzor oarecare puteti vizualiza valorile de masurare
de la alti senzori conectati, fara ca regulatorul sa fie intrerupt.

Meniul de vizualizare este intotdeauna disponibil, indiferent daca sistemul de
nivelare se afla pe regimul ,Manual” sau pe regimul ,Automat”.

Vizualizati diferitele ferestre in meniul de vizualizare in felul urmator:

Apelare: (r—— D
?I!! = 6
. -2 40%<®
In ecranul standard apasati tasta-functie F2 (@).
9.8 2

1 ] 2 . 3 cm
In cele ce urmeaza vor fi descrise amanuntjt toate
ferestrele din meniul de afisare. /I < |

A 4

F1’ ‘FZ’ ‘FB
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Scurta imagine generala asupra meniului de vizualizare:

Indicator de inclinatie transversala Indicator al grosimii stratului Frecventa compactorului Sistem de vibrare Temperatura grinzii finisoare

Meniu pentru profilul de acoperis Sistemul de comanda de urgenta Calcul de material

In meniul de vizualizare sunt dispuse succesiv multe meniuri diferite.
Daca doriti sa ajungeti mai rapid la meniurile de la capatul final, se reco-
manda sa navigati direct pana la final cu F1.

Indicator de inclinatie transversala:
Prima fereastra indica inclinatia transversala actuala.
(numai daca senzorul de inclinatie exista)

Navigare in meniu:
Cu tastele-functie F1 (e=) si F2 (=») navigati prin meniul de
vizualizare.

Inchidere meniu:
Apasati tasta-functie F3 (X) pentru a parasi meniul de vi-
zualizare.




8 Generalitati despre operare

Indicator al grosimii stratului:

Aceasta fereastra apare numai daca grosimea stratului a
fost activata si senzorii corespunzatori sunt racordatj. (v. si
8.11.1 Meniu de configuratie)

Adaptare rapida a indicatorului grosimii stratului:

= = X
<

Ok

o

11. 2 cm

F1 F2

2]

=

Adaptarea grosimii indicate a stratului L ®
dupa cum urmeaza: @ —
1.) Tineti apasata tasta ENTER si \ 4 |
2.) corectati in paralel valoarea cu tas- E&_ 3
tele SUS/JOS. <«
= 1 2
&
Frecventd compactor: N [ e 2
Cu tastele Sus / Jos se poate m%— l§
valoarea nominala. .—Regim de
¥ @ functionare

Tasta de introducere schimba regimul de
functionare al circuitului de reglare. «
(Manual <---> Automat) / 25%—~Valoarea nomina-

00 &
ATENTIE! Prin apasarea unei taste- - = X
functie oarecare se preiau setarile intre- h g
prinse.

F1 F2 F3
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Ferestrele urmatoare din meniul de vizualizare (frecventa compactorului si a sistemului de
vibrare) au o structura identica.
La meniul de temperatura a grinzii finisoare, schimbarea regimului de functionare nu este

Temperatura grinzii finisoare
Bohlentemperatur

posibila.
Frecventa compactorului Sistem de vibrare
Stampferfrequenz Vibration
Hz

=

(&

A0

ol
00

af
®

S5}
125+

- =X

- = X

Meniurile urmatoare care se conecteaza cu meniul profilului de acoperis difera fundamental

si, de aceea, sunt descrise separat.

Meniuri urmatoare in meniul de vizualizare:

Meniu pentru profilul de acoperis Latimea grinzii finisoare de baza
@

Melcul

Ny o
-
() ' '
2.0
- =X = X

5 |

Sistemul de comanda de urgenta

[3
(o

- =X
A

Oro
- = X

Calcul de material

t

ximad

- = X

Descrierea meniurilor referitoare la profilul de acoperis, latimea grinzii fini-
soare de baza si melc se gasesc in cele ce urmeaza, la informatii suplimen-
tare privind sistemul de comandéa de urgenta, precum gi la calculul materia-
lului in capitolele 10 si 11.
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8.8 Meniul profilului de acoperis

Ny

in meniu se poate selecta numai Manual - Corectie.

Functie:

Manual - Corectie este o modalitate de corectie directa a profilului

de acoperis prin apasare de tasta.

Daca este racordat un senzor al profilului de acoperis, se poate

selecta si Auto - Corectie. iy

Functie:

Auto - Corectie modifica automat profilul de acoperis pe o incli- @
natie introdusa anterior.

Cu senzorul racordat al profilului de acoperis si cu informatia
despre parcurs transmisa de utilaj se poate selecta si al 3-lea gﬁ

punct de meniu, "Dependent de parcurs" - Corectie.

Functie:

"Dependent de parcurs" - Corectie comanda profilul de acoperis @
bucata cu bucata pe un tronson introdus.

Comanda profilului de acoperis se poate realiza in 3 regimuri diferite de
functionare.

e Manual - Corectie

e Auto - Corectie

e "Dependent de parcurs" - Corectie

Deoarece Auto - Corectie, precum si "Dependent de parcurs" - Corectie
pot fi activate numai in anumite conditii, meniul de selectie are o structu-
ra diferita.

Meniul de selectie poate avea urmatorul aspect:

-y

- = X
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8.8.1 Sistem de comanda - MANUAL

Navigati in meniul de vizualizare pana la profilul de acoperis.

Cu tastele Sus/Jos selectati Manual - Corectie. E]

@

Confirmati selectia cu tasta de introducere.

Lo—o—o—o—o—o—o—»
ERESESE
ATENTIE! 2l 0 )
Prin apasarea tastelor Sus/Jos se modifica direct profilul j -y
de acoperis! ﬂ
Daca exista un senzor al profilului de acoperis, se va afisa > (. 84 @

valoarea actuala masurata.

Functie speciala profil de acoperis - Calibrare valoare reala:
Senzorul profilului de acoperis trebuie sa fie calibrat in toate
cazurile la punerea in functiune (prima instalare sau schimba-
rea senzorului).
Cu toate acestea, este posibil ca grinda finisoare sa se stabi-
leasca eventual sub sarcind pe o valoare care difera putin
de calibrare. E
Pentru corectia ofsetului, valoarea reala afisata poate fi co- @
rectatd. In acest scop, adaptati valoarea realad cand tasta de E
P |

introducere (1) este mentinuta apasata, cu cele doua taste
Sus/Jos (2) pe valoarea corecta.

Daca nu exista nicio senzor, valoarea actuala nu se va afiga.

Corectia profilului de acoperis se poate totusi realiza cu taste- r N
le Sus/Jos. iy

P
Apasati tasta-functie F1 pentru a ajunge Tnapoi in fereastra m ~N
de selectare a profilului de acoperis. .- f)‘;‘\
Apasati tasta-functie F2 pentru a activa afisajul cu 2 circuite l t
de reglare.
In acest caz, exista posibilitatea de a afisa concomitent sis- - e~ X
temul de comanda al profilului de acoperis si sistemul de ni- b
velare. F1 ’ F2 ‘ F3

Apasati tasta F3 pentru a abandona procesul si a reveni in
meniul principal.
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8.8.2 Corectie Auto profil de acoperis

Corectia in regim Auto poate fi selectata numai daca exista
un senzor.

Cu tastele Sus/Jos selectati corectia in regim Auto.

Confirmati selectia cu tasta de introducere.

Cu tastele Sus/Jos setati valoarea nominala pe inclinatia dorita
a profilului de acoperis.

Cu tasta-functie F3 se poate abandona procesul in ori-
ce moment.

Pentru pornirea corectiei actionati tasta F2...

... apare fereastra pentru interogarea de siguranta.

Numai cand tasta Start F2 este actionata din nou, se realizea-
za corectia pe valoarea nominala setata anterior.

ATENTIE!
Profilul de acoperis este acum modificat de sistemul de co-
manda direct pe valoarea setata!

Prin actionarea tastei Stop F1 reglarea este abandonata.
Tasta F2 activeaza afisajul cu 2 circuite de reglare.

in acest caz, existd posibilitatea de a afisa concomitent siste-
mul de comanda al profilului de acoperis si sistemul
de nivelare.

Apasati tasta-functie F3 pentru a parasi fereastra profilului de
acoperis spre meniul principal.

Functia activata opereaza in continuare in background in
acest caz. Cand inclinatia introdusa este atinsa, functia se in-
cheie automat.

m - = X
;j; iy
Ad
0. 84
2. 4R
- ®] X
F1 ‘FZ F3
L “WiN

-  ®] X
F1’ ‘ F2’ F3
iy I
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8.8.3 Corectie dependenta de parcurs

Cu tastele Sus/Jos selectati "Dependent de parcurs" - Corectie.

Corectia dependenta de parcurs se poate selecta numai daca
este disponibila pe bus o informatie despre parcurs si daca
senzorul profilului de acoperis exista.

Confirmati selectia cu tasta de introducere.

Cu tastele Sus/Jos introduceti valoarea nominala pentru in-
clinatia dorita a profilului de acoperis.

(aceasta inclinatie de destinatie a profilului de acoperis este
afisata si in randul de informatii).

Actionati tasta F2...

... se deschide fereastra de introducere a parcursului.

Cu tastele Sus/Jos introduceti distanta pe care trebuie sa fie
comutat profilul de acoperis.

Printr-o noua apasare a tastei F2 ajungeti in meniul profilului
de acoperis.

Tasta F1 = Inapoi
Tasta F2 = Start - Trecere la interogarea de siguranta
Tasta F3 = Parasirea ferestrei profilului de acoperis spre

meniul principal

«) [+]

[«] ] [¢]

0.84
2. 40K
- = X
F1 ‘Fz ‘F3’

«) [#]

50.0

@ 2.40%

.00 2
1. 00w

- ® X

F1’ F2 ‘FB
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Interogare de siguranta:

Numai cand tasta Start F2 este actionata din nou, se reali-
zeaza activarea reglarii profilului de acoperis dependenta de
parcurs.

Tasta F1 = Schimbare la afisajul cu 2 circuite de reglare

Tasta F2 = Start

Tasta F3 = Parasirea ferestrei profilului de acoperis spre
meniul principal

Reglarea profilului de acoperis dependenta de parcurs es-
te activa.
Prin actionarea tastei Stop F1 reglarea este abandonata.

In timp ce corectia dependenta de parcurs este in curs, este
afisata Tn antet distanta ramasa de parcurs.

oy

50.0

@

2. 40%

.00 A\
1. 00«

B~ ® X

F1

F2

F3

N\

Afigarea valorii de destinatie spre final \
Valoarea reala actuala masurata

Valoarea nominala calculata actual pentru  pozitia~_|
momentana.

(la migcarea inainte se apropie in continuare tot mai mult

de valoarea {inta.)

Tasta F1 = Abandon

Tasta F2 = Schimbare la afisajul cu 2 circuite de reglare
Tasta F3 = Parasirea ferestrei profilului de acoperis spre me-
niul principal

(functia activata opereaza in continuare in acest caz.)

Cand distanta introdusa este parcursa (valoarea nominala=
valoarea {inta), functia se incheie automat.

Em D)

T 2. 40%

7

—1.00 @

1. 079

® f-~ X

F1]

F2

&
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8.9 Latimea grinzii finisoare de baza

Acest meniu serveste la introducerea latimii grinzii finisoare de baza.

Daca sistemul este dotat cu un sistem de masurare a latimii grinzii fini-

soare, latimea introdusa aici impreuna cu cele doua latimi masurate ale
grinzii finisoare dau valoarea tot. a latimii de lucru.
in acest scop, retractati mai intai complet grinda finisoare si apoi mésu-
rati valoarea tot. a latimii (= latimea grinzii finisoare de baza + compo-

nentele de utilare)

Modificarea valorilor:
Cu tastele Sus/Jos modificati luminozitatea.

Navigare in meniu:
Cu tastele-functie F1 («=) si F2 (=») navigati
prin meniul utilizatorului.

Inchidere meniu:
Apasati tasta-functie F3 (X) pentru a parasi
meniul.

8.10 Melc — corectie pe inaltime

1]

é é I Acest meniu serveste la ridicarea si coborarea melcului.

Cu tastele Sus/Jos de pe blocul de taste din
stdnga, poate fi ridicat, respectiv coborat
melcul din stanga.

Tastele Sus/Jos din dreapta servesc la ridi-
carea, respectiv coborarea melcului din
dreapta.

Navigare in meniu:

Cu tastele-functie F1 (e=) si F2 (=) navigati
prin meniu.

Inchidere meniu:

Apasati tasta-functie F3 (X) pentru a parasi
meniul.

S5 |

[+ ]3] [4)
(5]

- =] X
U

F1 ‘FZ’ ‘FB
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8.11 Meniul utilizatorului

in meniul utilizatorului sunt cuprinsi parametrii si posibilitatile de reglare
pentru adaptarea telecomenzii si pentru comportamentul sistemului de

reglare.

Meniul utilizatorului este disponibil atat in regimul de functionare

.Manual”, cat si in regimul de functionare ,Automat”.

Cu valabilitate generala pentru operarea in meniul utilizatorului:
Setarea valorilor este preluatd prin

functie oarecatre.

De asemenea, selectarea este preluata direct prin apasarea tastei de

introducere.

apasarea unei taste-

Modificati setarile din meniul utilizatorului in felul urmator:

In ecranul standard apésati tasta-functie F3 &).

Luminozitate display:
Prima fereastra indica reglajul luminozitatii display-ului.

Modificarea valorilor:
Cu tastele Sus/Jos modificati luminozitatea.

Navigare in meniu:
Cu tastele-functie F1 («=) si F2 (=») navigati prin meniul
utilizatorului.

Inchidere meniu:
Apasati tasta-functie F3 (X) pentru a parasi meniul.

=

- 2.40% &

9.8 2
12. 3 cn

/I | =
A >

F1 F2 ’ F3

p N
)
Ao =
E _,Q_ XX. X
] [=T=T=]
- =X
A >
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Ferestrele urmatoare din meniul utilizatorului sunt:

oM™
A XXX

]

Luminozitate display
Luminozitatea iluminarii din spate a display-ului poate fi reglata pentru a
asigura o buna lizibilitate a afigajului Tn conditii defavorabile de lumina.

Luminozitate sageata din LED-uri
Intensitatea luminoasa a sagetii din LED-uri poate fi, de asemenea,
adaptata individual.

Sensibilitate

Parametrul ,Sensibilitate” stabileste cat de rapid si de agresiv sa
reactioneze sistemul de nivelare la o abatere.

Domeniul de reglare se intinde de la 1 (sensibilitate redusa) pana la 10
(sensibilitate ridicata).

Tn spatele valorilor numerice se ascunde o combinatie logicd determina-
ta intr-o lunga serie de teste de parametri de reglare ,Banda moarta” si
,B8anda proportionala”.

Tabelele de valori se gasesc la pagina urmatoare.

Valoarea sensibilitatii pentru senzorii de distanta si de inclinatie trebuie
sa fie reglata separat si este apoi incarcata si ea automat, cand un
senzor este schimbat.

Daca telecomanda functioneaza prea inconstant in regim automat, se
va scadea sensibilitatea la telecomanda corespunzatoare. Daca tele-
comanda functioneaza in regim automat cu inertie prea mare, sensibili-
tatea trebuie crescuta corespunzator.

In reglajele de bazé existd posibilitatea de a modifica setarea astfel
incét, in locul parametrului ,Sensibilitate”, sa fie afisati parametrii de
reglare ,Banda moarta” si ,Banda proportionald” ascungi in spatele ei.
Acestia vor putea fi adaptati individual de céatre personalul scolarizat.
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Tabele de sensibilitate pentru diferiti senzori:

Senzori Sensibilitate Banda moarta Banda proportionala
(mm) (mm)
e Sonic-Ski® plus, 1 5.0 18.0
. Bi C QLo
. gtla?izst;)rnlgcu:IIfISonic, 2 4.0 16.0
o Receiverul prop. laser 3 3.6 14.0
e Catargul Power cu 4 34 12.0
receiver laser 5 30 10.0
6 2.4 8.0
7 2.0 6.0
8 1.6 5.0
9 1.2 4.0
10 1.0 3.0
Senzori Sensibilitate Banda moarta Banda proportionala
(mm) (mm)
¢ Senzor Digi-Rotary 1 4.0 18.0
2 3.4 16.0
3 3.0 14.0
4 2.4 12.0
5 2.0 10.0
6 14 8.0
7 1.0 6.0
8 0.8 5.0
9 0.6 4.0
10 04 3.0
Senzori Sensibilitate Banda moarta Banda proportionala
(%) (%)
¢ Senzor Digi-Slope 1 0.40 1,60
2 0.30 1.40
3 0.20 1.20
4 0.14 1.00
5 0.10 0.80
6 0.06 0.60
7 0.04 0.50
8 0.02 0.40
9 0.02 0.30
10 0.00 0.20
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Fereastra de reglare

Acest punct de meniu este afisat numai daca este ales actual un senzor
de distanta ca senzor activ, deoarece el are efect numai asupra acestui
tip de senzor.

Din diferite motive sunt posibile modificari in salturi ale valorii de masu-
rare a unui senzor. Cauzele pot fi atat neatentia, personalului de opera-
re (obstacole in lobul sonic al unui senzor de ultrasunete, suport de ca-
blu calcat etc.), céat si erorile tehnice (cablul de referinta rupt etc.).

o =

Pentru a evita aceste erori nedorite de masurare si actiunile extreme de
reglare ale utilajului rezultate de aici, valorile de masurare de la toti
senzorii de distanta pot fi convertite cu o asa-numita ,fereastra
de reglare”.

AAAA T\ XX /
AVAVAVYAVY
VYV VY

Uv VaY

Daca abaterea de reglaj aparuta este mai mare decat domeniul setat
aici, aceasta abatere este detectata ca eroare.

in afisaj apare in acest caz simbolul de avertizare ,Valorare masurata
in afara ferestrei de reglare”, intreaga sageata din LED-uri se aprinde
intermitent si procesul de comanda al cilindrilor hidraulici es-
te deconectat.
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Marimea ferestrei de reglare situata simetric in jurul punctului de lucru
este reglabila.

Reglajul setarea in functie de care unitate fizica de masura a fost setata
pentru masurarea distantei, in pasi de 0,1cm, 0,1inch sau 0,01feet.
Valoarea setata a ferestrei de reglare descrie intregul domeniu din jurul
punctului de lucru, adica, la o introducere exemplificatoare de 6¢cm, fe-
reastra de reglare ar fi in domeniul "+/- 3cm" in jurul punctului de lucru.

Arbeitspunkt : _________ :: Einstellwert Regelfenster
Punct de lucru Valoare setata in fereastra de reglare

Functia ferestrei de reglare poate fi dezactivata.
In acest scop, corectali valoarea pana cand, in locul valorii numerice,
pe display apare afisajul ,--.--".

Set de date echipament hidraulic

Daca telecomanda urmeaza a fi folosita pe diferite utilaje, pot fi stocate
de catre personalul de specialitate setari de parametri ai
echipamentului hidraulic pentru pana la X tipuri diferite de utilaje
(numarul maxim posibil de seturi hidraulice poate fi limitat in reglajul de
baza al sistemului).

Prin acest punct de meniu se incarca apoi setarile salvate pentru utilajul
respectiv.

Modificarea setului de date al echipamentului hidraulic are influenta
directa asupra procesului de reglare. Este posibil ca sistemul de regla-
re al utilajului dumneavoastrd sa nu functioneze sau sa functioneze
insuficient cu un alt set de date — de aceea efectuati modificari numai
daca sunteli absolut sigur.

Daca setul de date pentru echipamentul hidraulic este modificat in timp
ce sistemul se afla pe regimul ,Automat”, are loc trecerea de la sine pe
regimul ,Manual”.
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8.11.1 Meniu de configuratie

Meniul de configuratie este parte a meniului utilizatorului.

Aici sunt stabilite unitatile fizice de masura ale senzorilor si aspectul ferestrei de lucru, pre-
cum si, dupa caz, este configurat indicatorul grosimii stratului (daca este posibil pe baza
constelatiei de senzori).

@ D

In ecranul standard apésati tasta-functie F3 &). ﬁj%m

~—
=~
=
—
~
L]

2. 40% <@
9.8 22
12. 3

I | =
< o

F1 F2 ‘ F3

Cu tastele-functie F1 (e=) si F2 (=») navigati prin / ]
meniul utilizatorului...
N | Y Cx
re
... i treceti la meniul de configuratie.
- = X
A 4

Configuratiile care pot fi selectate sunt: ( )
e Indicator al grosimii stratului g
¢ Unitati de masura pentru masurarea distantelor 1
e Unitati de masura pentru masurarea inclinatiei > < El
e Configuratia ferestrei de lucru O

- =] X

Cu tastele Sus/Jos selectati punctul de meniu.
Confirmati selectia cu tasta de introducere. F1 F2 F3
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@i Indicator al grosimii stratului
1 Punctul Indicator al grosimii stratului din meniul de configuratie este

afisat numai daca un indicator al grosimii stratului este efectiv posibil in
meniul de afisare, pe baza constelatiei actuale a senzorilor de pe CAN-
Bus.

Stabiliti mai intai daca doriti sa activati sau sa dezactivati indicatorul
grosimii stratului.

Daca indicatorul grosimii stratului a fost activat, trebuie ca pentru calculul corect al valorii
sa fie introdusi neaparat urmatorii parametri:

=

150. 0

- | = X - =X - = X

Grosimea actuala masura-  Distanta de la marginea pos-  Distanta de la centrul
ta a stratului. terioara a grinzii finisoare pa-  primului senzor pana la
na la centrul primului senzor.  centrul celui de-al doilea
senzor.
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Verificati indicatorul grosimii stratului in regim curent de functionare si optimizati, dupa
caz, primul parametru ,Grosimea actuala masurata a stratului”.

i Unitati de masura pentru masurarea distantelor

Alegeti din alternativele oferite rezolutia si unitatea fizica de masura a
masurarilor de distanta.

Selectia facuta aici este valabila pentru toti senzorii de masurare

a distantei.

@ D
Cu tastele Sus/Jos selectati unitatea de ma- I [I

sura dorita.

10011
01

Confirmati selectia cu tasta de introducere
sau apasati tasta-functie F3 (X), pentru a
parasi meniul utilizatorului.

1
Koil

;: g Unitate de masura pentru masurarea inclinatiei
Alegeti din alternativele oferite rezolutia si unitatea fizica de masura a

masurarilor de inclinatie.
Selectia facuta aici este valabila pentru toti senzorii de masurare
a inclinatiei.

Cu tastele Sus/Jos selectati unitatea de ma-
sura dorita. <

0.Q2 %
Q.(b %

Confirmati selectia cu tasta de introducere
sau apasati tasta-functie F3 (X), pentru a
parasi meniul utilizatorului.

0.1

o
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O

ES=E)

Configuratia ferestrei de lucru

Urmatoarele meniuri se pot seta definite de utilizator:

Fereastra de lucru Auto-revenire Rand cu informatii
Arbeitsfenster Auto-Rucksprung Infozeile
@[] @[] L]

-2.40%5 <

12.34

= =X

Fereastra de lucru:

Cu tastele SUS-JOS alegeti din alternativele oferite aspectul ferestrei de
lucru, adica formele de reprezentarea pentru valoarea reala si valoarea
nominala.

1] (@
4]

F1 F2 F3
Ecran standard Ecran alternativ Ecran clasic
- Valoare reala mica - Valoare reala mare Regim ,Manual”
- Valoare nominala mare - Valoare nominala = Numai valoarea
mare reala

Regim ,Automat"
= Numai valoarea
nominala

Navigarea se realizeaza cu tastele F1 si F2.

Dupa ce ati configurat fereastra de lucru, ajungeti cu F2 la urmatoarea se-
tare de configurare.
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Auto-revenire: 4 0 — 2
In urmatorul meniu de configuratie se poa-

te seta o revenire definita in timp din sub-
meniuri Tn meniul principal. @ )

Latimea benzii este de 0-10 sec.
0 = Fara revenire ] O sec
>0 = Timpul de revenire

In varianta standard este setat timpul
de 5 sec.

Réand cu informatii:

Cu F2 ajungeti la urmatoarea se-
tare de configurare, randul cu in-
formatii.

Randul cu informatii ofera infor-
matii suplimentare, care urmeaza
sa fie afisate in meniul de lucru
normal.

Cu tastele SUS-JOS activati, res-
pectiv dezactivati randul cu infor-
matii.

(Default = Activ)

Daca ati activat randul cu infor-
matii, putei selecta in meniul de
selectie alaturat informatia pe
care doriti sa o avefi afisata.

Urmeaza o imagine generala a
variabilelor care pot fi selectate
pentru randul
cu informatii.
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Vederea de

ansamblu rand

cu informatii

/
\

Puteti selecta urmatoarele valori pentru randul cu informatii:

Valoarea reala a senzorului Digi-Slope (= Default)

Valorile reale pentru toti ceilalti senzori conectati mo-
mentan, ca de ex. de la Sonic-Ski®

Valoarea reala pentru masurarea profilului de acoperig
(daca senzorul exista)

Traseul parcurs de utilaj

Planificarea materialului - cantitatea de material
inca necesara

Calculul materialului - cantitatea de material
pusa in opera

Valoarea reala a punctelor de tractiune
(daca senzorul exista)

Valoarea reala pentru masurarea grosimii stratului
(daca senzorii exista si sunt activatj)

in functie de codarea senzorilor de temperatura, se
afiseaza cate o valoare separata a temperaturii masu-
rate pentru stanga si dreapta sau aceeasi valoare pe
ambele telecomenzi

Valoarea reala pentru temperatura materialului
(daca senzorul exista)

Valoarea reala a senzorului de nivelare actual, activ pe
cealalta parte (daca senzorul exista)

Valoarea reala a latimii grinzii finisoare
(daca senzorul exista)
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9 Operarea cu sistemul de nivelare

9.1 Lucrul cu senzorul Digi-Slope

9.1.1 Montajul si reglajul pregatitor

Senzorul Digi-Slope se monteaza pe traversa deplasata putin mai na-
inte fata de grinda finisoare, intre bratele de tractiune.

Pentru montaj sunt prevazute la placa de fixare a senzorului patru orifi-
cii de fixare.

(pentru desenul carcasei, a se vedea paragraful ,Date tehnice”).
Conexiunile cu fise trebuie sa fie liber accesibile, pentru ca racordarea
cablului de conexiune sa fie posibila cu usurinta. Va rugam sa aveti in
vedere si sensul de punere in opera (FWD/sageata in sensul
de deplasare).

9.1.2 Calibrarea valorii reale

Definitie

La montaj trebuie ca senzorul Digi-Slope sa fie aplicat paralel cu mar-
ginea inferioara a grinzii finisoare. Deoarece acest lucru nu este posibil
in practica intotdeauna 100% si, uneori, ramane un decalaj, senzorul
este calibrat apoi in sistem.

Dupa determinarea ,ofsetului” dintre valorarea masurata si realitate,
senzorul Digi-Slope va reda cu exactitate inclinatia grinzii finisoare.
Aceasta este calibrarea valorii reale.

Calibrarea valorii reale se va realiza prima data la punerea in functiune
a senzorului Digi-Slope.
Pentru rezultate optime de lucru, indicatia valorii reale trebuie sa fie ve-
rificata la intervale regulate si, dupa caz, sa fie corectata.
O noua calibrare a valorii reale se va executa intotdeauna daca...

e Senzorul Digi-Slope a fost schimbat

e Pozitia de montare a senzorului Digi-Slope a fost modificata

o Au fost intreprinse modificari mecanice la grinda finisoare sau la

sistemul de preluare a acesteia.
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In cele ce urmeaza este descris calibrarea unei valori numerice pentru prestabilirea nomina-
|a setata a inclinatiei pe parcursul lucrului in regim automat pe valoarea efectiva (valoarea
reald) a rezultatului.

Pasul 1 Pasul 2 Pasul 3

Sistemul se afla pe regim au- Masurati din nou rezultatul | Apasati tasta de in-
tomat. Aici Tn exemplul nostru, | lucrari, folosind o nivela troducerea si tineti-o apa-
regulatorul functioneaza cu o digitala cu bula de aer, de | sata si corectati valoarea
valoare nominala de 2,4%. mare precizie. Dupa re- cu tasta SUS/JOS pe va-
prezentarea de mai jos, loarea reala determinata
aceasta valoare reala de- | la 2 (2,30%).

terminata efectiv este de
numai 2,30%. 4

e 6

e

@,

2.3
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Repetati pasii 1 pana la 3, pana cand valoarea nominala setata si inclinatia incorporata
sunt identice intre ele.

Pentru rezultate optime de lucru, indicatia valorii reale trebuie sa fie verificata la in-
tervale regulate si, dupa caz, sa fie corectata.

O noua calibrare a valorii reale se va executa intotdeauna daca senzorul Digi-Slope a
fost schimbat sau daca pozitia sa de montare a trebui sa fie modificata sau daca au
fost intreprinse modificari mecanice la grinda finisoaresau la sistemul sau de prelua-
re (de ex. repozitionare mecanica a unghiului de atac al grinzii finisoare la repartizo-
rul-finisor).
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9.1.3 Reglarea cu senzorul Digi-Slope

1) Puneti regulatorul
cu tasta Auto/Manual

pe

regimul de functio-

nare ,Manual’.

Q)=

4) Apasati tasta de

intr

oducere.

e \Valoarea nominala

va aparea pe fun-
dal negru si valoa-
rea reala actuala
va fi preluata ca
valoare nominala.

]

e 6
=
1.5
"
| ——
¥/I | =

&

o

2) Selectati senzorul Digi-
Slope asa cum este descris.

e Pe display sunt afisate
simbolul senzorului si
simbolul pentru ,Manual’.

e S
=
/\—/

5) Puneti regulatorul cu tasta
Auto/Manual pe regimul de
functionare ,Automat”.

R=>®

¢ Regulatorul opreste grinda
finisoare pe valoarea se-
tata.

3) Aduceti grinda finisoare cu
tastele Sus/Jos sau cu butonul
basculant de pe telecomanda in
pozitia de lucru.

6) Cu tastele Sus/Jos se poate
modifica acum in regim automat
valoarea nominala, pentru a pu-
tea intreprinde astfel corecitii.

[«)(=]
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9.2 Adaptarea la zero

Definitie

Pregatire

inainte de a face la pagina urmatoare descrierea lucrului cu diferiti sen-
zori de distanta, trebuie sa explicam mai intai in acest loc notiunea de
adaptare la zero.

La fiecare noua activitate de lucru sau intotdeauna dupa ce a fost mon-
tat sau remontat in alt loc un senzor de distanta, valorarea masurata
actuala a acestuia trebuie sa fie adaptata pe zero.

Astfel se comunica sistemului inaltimea actuala de utilare a senzorului
de distanta prin intermediul unei referinte si, concomitent, se creeaza o
referinta clara pentru toate valorile nominale prestabilite care urmeaza.
Acest procedeu este denumit adaptare la zero.

n acest scop:

1) Aduceti manual marginea inferioara a grinzii finisoare la inal{imea de
adaptare; adica la nivelul care este determinant pentru activitatea de
lucru iminenta (nivelul stratului care se pune in opera) si pozitionati
punctele dumneavoastra de tractiune la inaltimea dorita.

2) Pozitionati senzorul/senzorii de distanta peste referinta.

Daca lucrati cu receptoare laser, deplasati-le cu ajutoarele de pozitiona-
re astfel incat fasciculul laser sa intalneasca receptorul in centru.
Acordati atentie totodata particularitatilor specifice ale diferitilor senzori.
Aceste particularitati sunt descrise in paragraful ,Montajul si reglajul
pregatitor” al senzorului respectiv.

—

Inaltimea de adaptare

naltimea de adaptare
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Adaptarea la zero are efect numai la senzorii de distants. In acest
scop, trebuie ca telecomanda sa se afle totodata pe regimul de
functionare ,Manual’.

Adaptarea

Daca grinda finisoare, punctul de tractiune si senzorul (senzorii) sunt
configurati pe Tnalimea de adaptare, pentru operatia de adaptare la
zero trebuie sa se procedeze dupa cum urmeaza:

3) In meniul de selectare a senzorului de pe telecomand& selectati sen-
zorul de distanta care trebuie adaptat.

4) Apasati tasta de adaptare de pe telecomanda si tineti-o apasata pa-
na cand valoarea reala si valoarea nominala din afigsaj apare mai intai
pe fundal negru, iar dupa alte aprox. 2 secunde ambele valori sar

pe ,0,0”.

== < = =6 =9 =
W = M\.&g N LTS W R

9.8 ) 8
12.3 EE - 9.8 0.0

VI ® = VI ® = I D = I =

Valorarea masurata actuala a senzorului de distanta (valoarea reala) a
fost preluata ca valoare nominala si celor doua marimi li s-a atribuit va-
lorarea 0,0. Nu este prezenta nicio abatere de reglaj.
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9.3 Lucrul cu Sonic-Ski® plus

9.3.1 Montajul si reglajul preqgatitor

Directia de Pentru palparea solului trebuie ca sistemul Sonic-Ski® plus sa fie actio-
montaj nat longitudinal fatd de sensul de deplasare a utilajului (formarea valorii
Palparea solului medii).

N

Sensul de deplasare

Directia de Pentru sistemul de palpare a cablului trebuie ca sistemul Sonic-Ski®
montaj plus sa fie actionat transversal fata de sensul de deplasare al utilajului.
Sistem de pal- Orientati senzorul central peste cablu.
pare a cablului
2\
( 3 Sensul de deplasare

Pentru ca afisajul cablului de sub capetele senzorilor sistemului Sonic-
Ski® plus sa prezinte latura corecta pe display, trebuie ca se senzorul
de pe ambele parti sa fie montat asa cum este reprezentat in simbolul
senzorului; cu alte cuvinte, cu fisa de conectare respectiva spre stanga
(privit in sensul de deplasare).

o == N

i} Sensul de deplasare

Cablul este detectat univoc ca referinta numai incepand cu un diametru
de 3 mm.
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Zona de lucru Zona optima de lucru pentru sistemul de palpare a solului si a cablului
este la Sonic-Ski® plus intre 30 cm si 40 cm.
in aceastd zona, valoarea reald de pe display-ul telecomenzii este
afisata permanent, iar in afara acestei zone afisajul se aprinde intermi-
tent (ajutor de pozitionare).
Sistemul Sonic-Ski® plus trebuie sa fie aliniat la o distanta de
aprox. 35 cm fata de referinta.

Sol . Cablu




9 Operarea cu sistemul de nivelare

9.3.2 Reglarea cu Sonic-Ski® plus in sistemul de palpare a solului

1) Puneti regulatorul cu tasta
Auto/Manual pe regimul de
functionare ,Manual”.

Q>

2) Selectati senzorul Sonic-
Ski® plus din sistemul de pal-
pare a solului agsa cum este
descris.

e Pe display sunt afisate
simbolul senzorului si sim-
bolul pentru ,Manual’.

~
~—
~——

3) Aduceti grinda finisoare
pentru adaptarea la zero cu
tastele Sus/Jos sau cu bu-
tonul basculant al tele-
comenzii in pozitia de lucru.

ol

4) Aliniati senzorul peste re-
ferinta asa cum este descris
in paragraful Montajul si
reglajul pregatitor.

5a) Apasati tasta de intro-

ducere.

¢ Valoarea nominala va
aparea pe fundal negru
si valoarea reala actuala
va fi preluata.

] ~—
2 N
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—
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5b) Tineti apasata tasta de

introducere aprox. 2 sec.

¢ Valoarea reala si valoarea
nominala apar mai intai pe
fundal negru.

¢ Valoarea reala si valoarea
nominala vor fi setate
pe ,0,0”.

/I | =P
< D

6) Puneti regulatorul cu tas-
ta Auto/Manual pe regimul
de functionare ,Automat”.

Q=@

¢ Regulatorul opreste grin-
da finisoare pe valoarea
setata.

7) Cu tastele Sus/Jos se
poate modifica acum in re-
gim automat valoarea no-
minala, pentru a putea in-
treprinde astfel corectii.

[«)(=]
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9.3.3 Reglarea cu Sonic-Ski® plus in sistemul de palpare a cablului

1) Puneti regulatorul cu tas-
ta Auto/Manual pe regimul
de functionare ,Manual’.

@)=

2) Selectati senzorul Sonic-
Ski® plus din sistemul de
palpare a cablului asa cum
este descris.

o Pe display sunt afigate
simbolul senzorului si
simbolul pentru ,Manu-
al”.

£ =6
L=

3) Aduceti grinda finisoare
pentru adaptarea la zero cu
tastele Sus/Jos sau cu buto-
nul basculant de pe teleco-
manda in pozitia de lucru.

4) Aliniati senzorul peste re-
ferinta asa cum este descris
in paragraful Montajul si re-
glajul pregatitor.

5a) Apasati tasta de introduce-

re.

¢ Valoarea nominala va apa-
rea pe fundal negru si va-
loarea reala actuala va fi
preluata ca valoare nomi-
nala.

9.8

JI® | =
Z 4

5b) Tineti apasata tasta de

introducere aprox. 2 sec.

¢ Valoarea reala si valoa-
rea nominala apar mai
intai pe fundal negru.

¢ Valoarea reala si valoa-
rea nominala vor fi seta-
te pe ,0,0”.

<x/1\@>\/

6) Puneti regulatorul cu tasta
Auto/Manual pe regimul de
functionare ,Automat”.

Q=@

e Regulatorul opreste grin-
da finisoare pe valoarea
setata.

7) Cu tastele Sus/Jos se poate
modifica acum in regim auto-
mat valoarea nominala, pentru
a putea intreprinde astfel co-
rectii.

[«)(»]
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9.4 Lucrul cu senzorul Digi-Rotary

9.4.1 Montajul si reglajul preqgatitor

Palparea
cablului

Palparea solului

Senzorul Digi-Rotary ,tracteaza” dupa el bratul de palpare cu mijlocul
ajutator aflat acolo.

Pentru palparea diferitelor referinte, sunt disponibile doua mijloace aju-
tatoare diferite.

Senzorul Digi-Rotary trebuie sa fie reglat pe inaltime astfel incat partea
aplatizata a axei sale de senzor sa fie perpendiculara pe referinta cand
teava de palpare, respectiv schiul de palpare sunt asezate. In aceasta
pozitie rezultd unghiul perfect pentru inregistrarea valorii masurate.
(a se vedea in acest sens si desenele de mai jos.)

Pentru palparea cablului se utilizeaza teava de palpare.

Reglati contragreutatea prin rotire spre interior sau exterior astfel incat
teava de palpare sa exercite de sus o0 usoara presiune pe cablu.

in cazul in care cablul folosit ca referinta prezinta o tensiune prea sca-
zut, exista posibilitatea de a ghida teava de palpare pe sub cablu. in
acest scop, contragreutatea trebuie sa fie reglata astfel incat teava de
palpare sa apele usor de jos cablul.

%nsul de deplasare\

La palparea solului se utilizeaza schiul de palpare.
Reglati contragreutatea prin rotire spre interior sau exterior astfel incat
schiul de palpare sa exercite de sus o ugoara presiune pe referinta.

[]I
Sensul de deplasare
\
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9.4.2 Reglarea cu senzorul Digi-Rotary

1) Puneti regulatorul cu tas-
ta Auto/Manual pe regimul
de functionare ,Manual’.

@)=

2) Selectati senzorul Digi-
Rotary asa cum este des-
cris.

¢ Pe display sunt afisate
simbolul senzorului si
simbolul pentru ,Manu-

”

al’.
AL s
=

3) Aduceti grinda finisoare
pentru adaptarea la zero cu
tastele Sus/Jos sau cu bu-
tonul basculant al tele-
comenzii in pozitia de lucru.

ol

4) Aliniati senzorul peste re-
ferinta asa cum este descris
in paragraful Montajul si
reglajul pregatitor.

5a) Apasati tasta de in-

troducere.

¢ Valoarea nominala va
aparea pe fundal negru
si valoarea reala actuala
va fi preluata ca valoare
nominala.

“
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5b) Tineti apasata tasta de

introducere aprox. 2 sec.

¢ Valoarea reala si valoa-
rea nominala apar mai
intai pe fundal negru.

¢ Valoarea reala si valoa-
rea nominala vor fi seta-
te pe ,0,0”.

/I | =

6) Puneti regulatorul cu tas-
ta Auto/Manual pe regimul
de functionare ,Automat”.

Q=@

¢ Regulatorul opreste grin-
da finisoare pe valoarea
setata.

7) Cu tastele Sus/Jos se
poate modifica acum in re-
gim automat valoarea no-
minala, pentru a putea in-
treprinde astfel corectii.

«][»]
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9.5 Lucrul cu senzorul Dual-Sonic

9.5.1 Montajul si reglajul preqgatitor

Zona de lucru

Impulsurile de ultrasunete emise de senzorul Dual-Sonic au o caracte-
ristica de lob; cu alte cuvinte, lobul sonic va fi mai lat cu cat va aflati la
distanta mai mare de senzor.

De aceea, in lucrul cu senzorul Dual-Sonic trebuie sa se pastreze un
spatiu liber > 20 cm in jurul axelor lobului sonic, pentru a evita eficient
reflexiile perturbatoare in toata zona de lucru specificata.

La senzorul Dual-Sonic zona de lucru optima este intre 30 cm

si 40 cm.
Senzorul Dual-Sonic trebuie sa fie aliniat la o distanta de

aprox. 35 cm fata de referinta.

cca. 35cm
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9.5.2 Reglarea cu senzorul Dual-Sonic

1) Puneti regulatorul cu tasta

Auto/Manual pe regimul de
functionare ,Manual”.

Q>

2) Selectati senzorul Dual-
Sonic asa cum este descris.

¢ Pe display sunt afisate

bolul pentru ,Manual”.

simbolul senzorului si sim-

3) Aduceti grinda finisoare
pentru adaptarea la zero cu
tastele Sus/Jos sau cu buto-
nul basculant de pe teleco-
manda in pozitia de lucru.

fSH

4) Aliniati senzorul peste re-
ferinta asa cum este descris
in paragraful Montajul si re-
glajul pregatitor.

5a) Apasati tasta de introdu-

cere.

¢ Valoarea nominala va apa-
rea pe fundal negru si va-
loarea reala actuala va fi

preluata ca valoare nomi-
nala.

I ® | =
\ v

5b) Tineti apasata tasta de

introducere aprox. 2 sec.
¢ Valoarea reala si valoarea
nominala apar mai intai pe
fundal negru.
¢ Valoarea reala si valoarea

nominala vor fi setate
pe ,0,0”.

t]

I @ =
< v

6) Puneti regulatorul cu tasta
Auto/Manual pe regimul de
functionare ,Automat”.

BRI

¢ Regulatorul opreste grinda

finisoare pe valoarea
setata.

pentru a putea intreprinde
astfel corectii.

7) Cu tastele Sus/Jos se poa-
te modifica acum n regim
automat valoarea nominal3,

[«])(=]
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9.6 Lucrul cu sistemul Big Sonic-Ski®

9.6.1 Montajul si reglajul preqgatitor

Partea Producatorul pastreaza la dispozitia dumneavoastra manuale de mon-

mecanica taj, in care este descrisa amanuntit montarea partii mecanice a siste-
mului Big Sonic-Skie. (a se vedea in acest sens si paragraful ,1.5 Do-
cumentatii conexe”).

Partea electrica La utilajele cu CAN-Bus cablat din fabricatie, conexiunea a 3 senzori
pentru formarea unui sistem Big Sonic-Ski® nu reprezinta nicio proble-
ma, deoarece, in mod normal, in fata, in centru si in spate la peretele
lateral al acestor utilaje sunt prevazute fise de conexiune codate cores-
punzator.

Mai laborioasa este conexiunea sistemului Big Sonic-Ski® la un utilaj
care nu dispune inca de un CAN-Bus cablat din fabricatie.

In acest caz, cei 3 senzori se conecteaza printr-o variantd speciala de
,cutie de distributie Big Sonic-Ski®” prin figsele de conexiune codate co-
respunzator cu telecomanda.
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Conectati intotdeauna senzorul cel mai avansat in sensul de deplasare
la iesirea 1, senzorul central la iesirea 2 si senzorul din spate la iesirea
3 ale ,cutiei de distributie Big Sonic-Ski®”.

La aceasta ordine de conectare se refera si numerotarea curenta a
senzorilor din simbolurile senzorilor.

. Centru
Fata / Spate

[

H1 ﬂ? Sﬂ

— =

In cele ce urmeaza este prezentata inca o datd o vedere de ansamblu

asupra constelatiilor admisibile ale sistemului Big Sonic-Skie.
in meniul Selectare senzor pot fi selectate numai alternativele care sunt

posibile cu senzorii atasati actual.

illyd
illyd
(i

T |
SKIS / SKIS / SKIS SKIS /ROTS / SKIS SKIS / DUAS / SKIS
Ilﬂ1 {I ﬂ 2 {I 3 ﬂl\ IH1 1l ﬂ 2 1 3 ﬁll IH1 1I ﬁz 1I 3 ﬁll
y ¥ 2 L 72 L $§ o« f
DUAS / DUAS / DUAS DUAS / SKIS / DUAS DUAS / ROTS /DUAS

Ilﬂ1 1 1 2 1 3 ﬁl IH1 1 il 2 1 3 IH"
= = v Y

SKIS / n.c. / SKIS DUAS /n.c. / DUAS

La pozitiile 1 si 3 - adica in fata si spate la utilaj - sunt admisibili numai
senzorii cu ultrasunete identici.
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Directia de Cu sistemul Big Sonic-Ski® este posibila in toate cazurile numai palpa-

montaj al sen- rea solului.

zorilor Sonic- De aceea, toate sistemele Sonic-Ski® plus trebuie sa fie orientate in

Ski® plus lucru longitudinal fata de sensul de deplasare al utilajului (formarea va-
lorii medii).

AN

Sensul de deplasare

Zona de lucru Inclusiv in lucrul cu sistemul Big Sonic-Ski® trebuie ca zona optima de
a senzorilor cu  lucru a senzorilor cu ultrasunete sa fie luata in considerare.
ultrasunete Fiecare dintre senzorii cu ultrasunete utilizati trebuie sa fie aliniat la o

distanta de aprox. 35 cm fata de referinta.

Sol
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9.6.2 Reglarea cu sistemul Big Sonic-Ski®

1) Puneti regulatorul cu tas-
ta Auto/Manual pe regimul
de functionare ,Manual’.

@)=

2) Selectati una dintre posi-
bilele

constelatii Big Sonic-Ski®
asa cum este descris.

o Pe display sunt afigate
simbolul senzorului si
simbolul pentru ,Manu-
al”.

[[[lﬂfﬂ
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3) Aduceti grinda finisoare
pentru adaptarea la zero cu
tastele Sus/Jos sau cu bu-
tonul basculant al tele-
comenzii in pozitia de lucru.

4) Aliniati fata de referinta
toti senzorii sistemului Big
Sonic-Ski® asa cum este
descris in paragratul Monta-
jul si reglajul pregatitor.

5a) Apasati tasta de intro-

ducere.

¢ Valoarea nominala va
aparea pe fundal negru
si valoarea reala actuala
va fi preluata.

9.8
.58
\4/1\@\/

5b) Tineti apasata tasta de

introducere aprox. 2 sec.

¢ Valoarea reala si valoa-
rea nominala apar mai
intai pe fundal negru.

¢ Valoarea reala si valoa-
rea nominala vor fi seta-
te pe ,0,0”.

K<I/I\@>\

6) Puneti regulatorul cu tas-
ta Auto/Manual pe regimul
de functionare ,Automat”.

Q=@

e Regulatorul opreste grin-
da finisoare pe valoarea
setata.

7) Cu tastele Sus/Jos se
poate modifica acum in re-
gim automat valoarea no-
minala, pentru a putea in-
treprinde astfel corectii.

«][»]
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9.7 Lucrul cu receiverul prop. laser

9.7.1 Indicatii de securitate

Fascicule laser

PRECAUTIE! Pericol de vatamare a ochilor cu fasciculele laser!
Emitatoarele laser functioneaza cu fascicule de lumina de inalta intensita-
te. Privirea directa in fasciculul laser poate produce vatamari ale ochilor.
De aceea: * Nu priviti direct in fasciculul laser.
* Nu indreptati fasciculul laser spre ochii altor persoane.
» Utilizati emitatoarele laser la o Thaltimea considerabil mai ri-
dicata fata de nivelul ochilor.

Montaj impropriu

PRECAUTIE! Pericol de vatamare cauzat de montajul impropriu!

_ Emitatoarele laser si receiverele laser trebuie sa fie montate uneori la o
inaltime apreciabila deasupra solului. Montajul de mijloacele ajutatoare in-
adecvate poate duce la vatamari.

De aceea: * Nu urcati pe utilaj si pe catarg.

* Pentru montajul emitatorului laser pe un stativ si a
receiverului laser pe un catarg, utilizati mijloace ajutatoare
adecvate (de ex. scari duble) si intreprindeti masuri
preventive de siguranta.
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9.7.2 Montajul si reglajul preqgatitor

Generalitati La montajul receiverului laser trebuie sa fie luate in considerare neapa-
rat urmatoarele puncte:

¢ Nu este permisa prezenta de obstacole (de ex. cabluri) in fata sen-
zorului;
o Emitatorul laser si receiverul laser trebuie sa aiba intotdeauna ,lega-
tura de vedere” reciproca;
Ideal este ca cele doua sa fie montate la o inaltime la care fas-
ciculul laser rotativ sa poata baleia fara obstacole pe deasupra
acoperisului utilajului.
¢ In zona fasciculului laser nu este permis prezenta de suprafete re-
flectorizante (ferestre, geamuri auto etc.);
Pentru a minimiza aparitia de reflexii, este recomandat sa aco-
periti emitatorul laser pana la sectorul circular efectiv necesar.
e Raza de actiune indicata a emitatorului laser nu trebuie sa fie de-
pasita (acordati atentie influentelor din mediu);

Punct de lucru

Puneti in functiune un emitator laser adecvat
(lungimea de unda intre 600 si 1030 nm) conform
manualului de utilizare al acestuia la o Tnhal{imea
suficienta.

Asezati vertical catargul pe care este montat receiverul laser.
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Receiverul laser prop. poate fi deplasat liber pe

catargul sau. %, 4o°
Folositi pentru reglajul pregétitor al receiverului ﬁ:é:
laser dispozitivul ajutator integrat de pozitionare C
al senzorului si mutati senzorul, respectiv catargul

astfel incat fasciculul laser sa intre central in zona
de receptie.

(a se vedea in acest sens si paragraful ,6.2 Ele-
mentele de afisare ale receiverului laser pro-
portional”)

Numai in acest fel se poate modifica apoi valoa-
rea nominald in lucrul pe intregul domeniu
de +/- 14 cm.

Punctul de lucru poate fi preluat in principiu intr-un loc oarecare al rece-
iverului laser.

In functie de aplicatia de lucru planificatd, acest lucru poate fi chiar foar-
te recomandat.

Un punct de lucru situat asimetric are ca efect marirea domeniul de co-
rectie disponibil intr-o directie (ridicare, respectiv coborare) si diminua-
rea in aceeasi masura in cealalta directie.
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9.7.3 Reglarea cu receiverul prop. laser

1) Puneti regulatorul cu tas-
ta Auto/Manual pe regimul
de functionare ,Manual’.

@)=

2) Selectati receiverul laser

asa cum este descris.

¢ Pe display sunt afisate
simbolul senzorului si

simbolul pentru
,Manual’.

l| H 6

/\3

&l

3) Aduceti grinda finisoare
pentru adaptarea la zero cu
tastele Sus/Jos sau cu bu-
tonul basculant al tele-
comenzii in pozitia de lucru.

ol

4) Aliniati receiverul laser
central fata de referinta, asa
cum este descris in para-
graful Montajul si reglajul
pregatitor.

5a) Apasati tasta de in-

troducere.

¢ Valoarea nominala va
aparea pe fundal negru
si valoarea reala actuala
va fi preluata.

<I/I\©\J

5b) Tineti apasata tasta de

introducere aprox. 2 sec.

¢ Valoarea reala si valoa-
rea nominala apar mai
intai pe fundal negru.

¢ Valoarea reala si valoa-
rea nominala vor fi seta-
te pe ,0,0”.

e IENI=
U 4

6) Puneti regulatorul cu tas-
ta Auto/Manual pe regimul
de functionare ,Automat”.

Q=@

¢ Regulatorul opreste grin-
da finisoare pe valoarea
setata.

7) Cu tastele Sus/Jos se
poate modifica acum in re-
gim automat valoarea no-
minala, pentru a putea in-
treprinde astfel corectii.

«][»]
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9.8 Lucrul cu catarqul Power si receiverul prop. laser

9.8.1 Indicatii de securitate

Curentul electric

PERICOL! f’ericol provocat de curentul electric!

& In lucrarile cu un catarg laser sau cu catargul Power in imediata apropi-
ere a instalatjilor electrice, de ex. a liniilor electrice aeriene sau cailor
ferate electrificate, apare pericol de moarte prin electrocutare.

De aceea: * Pastrati o distanta de siguranta suficienta fata de instalatji-
le electrice.
e Daca lucrul in asemenea instalafi este obligatoriu -
necesar, inainte de executarea acestor lucrari Tnstiintati
autoritatile competente si urmati instructiunile acestora.

Fascicule laser

PRECAUTIE! Pericol de vatamare a ochilor cu fasciculele laser!
Emitatoarele laser functioneaza cu fascicule de lumina de inalta intensita-
te. Privirea directa in fasciculul laser poate produce vatamari ale ochilor.
De aceea: * Nu priviti direct in fasciculul laser.
* Nu indreptati fasciculul laser spre ochii altor persoane.
» Utilizati emitatoarele laser la o inaltimea considerabil mai ri-
dicata fata de nivelul ochilor.

Montaj impropriu

PRECAUTIE! Pericol de vatamare cauzat de montajul impropriu!

) Emitatoarele laser si receiverele laser trebuie sa fie montate uneori la o
inaltime apreciabila deasupra solului. Montajul de mijloacele ajutatoare in-
adecvate poate duce la vatamari.

De aceea: * Nu urcati pe utilaj si pe catargul Power.

* Pentru montajul emitatorului laser pe un stativ si a receiveru-
lui laser pe catargul Power, utilizati mijloace ajutatoare
adecvate (de ex. scari duble) si intreprindeti masuri preven-
tive de siguranta.
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9.8.2 Montajul si reglajul preqgatitor

Generalitati in lucrul cu un catarg Power si cu receiverul laser montat pe acesta,
trebuie sa fie luate In considerare neaparat urmatoarele puncte:

¢ Nu este permisa prezenta de obstacole (de ex. cabluri) in fata sen-
zorului;
o Emitatorul laser si receiverul laser trebuie sa aiba intotdeauna ,lega-
tura de vedere” reciproca;
Ideal este ca cele doua sa fie montate la o inaltime la care fas-
ciculul laser rotativ sa poata baleia fara obstacole pe deasupra
acoperisului utilajului.
« In zona fasciculului laser nu este permis prezenta de suprafete re-
flectorizante (ferestre, geamuri auto etc.);
Pentru a minimiza aparitia de reflexii, este recomandat sa aco-
periti emitatorul laser pana la sectorul circular efectiv necesar.
e Raza de actiune indicata a emitatorului laser nu trebuie sa fie de-
pasita (acordati atentie influentelor din mediu);

Punct de lucru

Puneti in functiune un emitator laser adecvat
(lungimea de unda intre 600 si 1030 nm) conform
manualului de utilizare al acestuia la o Thalfimea
suficienta.

Asezati vertical catargul Power pe care este montat receiverul laser.
Rotiti receiverul laser intr-o pozitie in care LED-urile dispozitivului ajuta-
tor de pozitionare se pot vedea bine de la telecomanda.
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in lucrul ¢ un catarg Power operatorul are la dis- %060
g . . . -y e T T 00— eooe0 900
pozitie 2 procedee diferite pentru reglajul pregati- J00,
Q o]

tor al receiverului laser.

1) Catargul poate fi deplasat manual si receiverul
laser poate fi configurat cu dispozitivul ajutator de
pozitionare sau

Ambele pot fi realizate comod pe telecomanda.
2) Cautarea fasciculului laser se poate executa f

automat. |l
(a se vedea in acest sens si paragraful urmator H
»9.8.3 Meniul catargului”) -

9.8.3 Meniul catargului

In cazul in care catargul Power cu receiverul laser este selectat cu ca
senzor activ, utilizatorul are la dispozitia functii suplimentare foarte utile.
Apelarea acestor functii suplimentare se realizeaza din fereastra de
lucru, cu tasta-functie F2.

Cat timp este selectat catargul Power cu receiverul laser, in fereastra
de lucru va fi afisat un simbol usor modificat deasupra tastei-functie F2,
care atentioneaza asupra modului extins de operare.

//\—

x/T . /@

AU >

F1] [FZ ‘F3
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9.8.4 Apelarea meniului catargului

in fereastra de lucru ap&sati tasta-functie F2 (‘./).

Se deschide fereastra pentru meniul catargului.
Simbolul ./® apare in stanga sus in fereastra.

Cu tastele Sus/Jos selectati punctul de meniu dorit si con-
firmati selectia cu tasta de introducere.

1t [«] ]

Sau ...

... cu tasta-functie F2 (=) treceti mai departe la meniul de
vizualizare deja cunoscut cu valorile actuale masurate de
la toti senzorii conectati.

Simbolul @ apare in stanga sus in fereastra

Descrierea functiilor meniului catargului se afla la pagina urmatoare.

@

4—3:-:[§|6

=
9.8
12.3

/T /@]

F1 F2 F3
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9.8.5 Deplasare manuala catarq Power

in meniul catargului selectati functia ,Deplasare manua-
|a catarg Power”. Selectia apare pe fundal negru.
Confirmati selectia cu tasta de introducere.

Apasati tasta-functie F3 (X) pentru a parasi meniul.

Se deschide fereastra ilustrata.
Simbolul [4¢ apare in stdnga sus in fereastra.

Deplasati catargul cu tastele Sus/Jos, de ex. pentru a
configura receiverul laser cu ajutorul dispozitivului sau
ajutator de pozitionare.

Valoarea afigsata pe display = Lungimea catargului

f = Extindere catarg Power

= Retractare catarg Power

[«)(»]

)« [»

4] [1s
DIERe
— Ly
Al
00. 08

A ‘ ‘X/
Z fI¢ D
£
|

Daca cele doua taste sunt
actionate concomitent, catargul
Power se retracteaza automat.
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9.8.6 Cautare automata fascicul laser

In meniul catargului selectatj functia ,C&utare automata fas-
cicul laser”. Selectia apare pe fundal negru.
Confirmati selectia cu tasta de introducere.

Apasati tasta-functie F3 (X) pentru a parasi meniul.

Se deschide fereastra ilustrata.
Simbolul 271 apare in stanga sus in fereastra.

Cu tastele Sus/Jos porniti cautarea automata a fasciculului
laser. Catargul se opreste cand receiverul laser receptio-
neaza central fasciculul laser.

f = Cautare in sus

‘ = Cautare n jos

&)« [

1./®

A
v

A

- = X
Z

F1’ ‘FZ F3

P

~

<2

=2

Daca cele doua taste sunt actiona-
te concomitent, cautarea va avea
loc mai intéi in sus (schimbare au-
tomata a sensului de cautare)
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in pozitia dreptunghiului gri este afigat unul dintre urmatoarele simboluri:

A\V = La apelare

A = Pe parcursul cautarii in sus
VW = Pe parcursul cautérii in jos
\/ = Fascicul laser gasit

ﬁ = Fascicul laser negasit

Observatie la masurarea inaltimii cu catarqul Power:

Al treilea punct de meniu serveste la masurarea inaltimii cu 1)@
utilajul. IA
Deoarece masurarea inaltimii cu utilajul pe repartizorul- IV o
finisor nu are sens, se renunta in acest loc la descrierea |,() A

functionarii.
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9.8.7 Reglarea cu catarqul Power si receiverul prop. laser

1) Puneti regulatorul cu tas-
ta Auto/Manual pe regimul
de functionare ,Manual’.

@)=

2) Selectati receiverul laser
asa cum este descris.

¢ Pe display sunt afisate
simbolul senzorului si
simbolul pentru ,Manu-
al”.

Vel Y

————]

=

3) Aduceti grinda fini-
soare pentru adaptarea
la zero cu tastele
Sus/Jos sau cu butonul
basculant al tele-
comenzii in pozitia de
lucru.

iCH

4) Aliniati receiverul la-
ser central fata de refe-
rinta, asa cum este des-
cris in paragraful Monta-
jul si reglajul pregatitor.

5a) Apasati tasta de introducere.
Cand fasciculul laser se afla intr-o
pozitie oarecare din zona de re-
ceptie a receptorul laser, catargul
Power este pozitionat astfel incat
fasciculul laser sa fie incident in
pozitie centrala pe receptorul la-
ser. Valoarea nominala va aparea
pe fundal negru si valoarea reala
actuala va fi preluata ca valoare

nominala

[ D
[ S eSS 6

=

9.8
-
/IS |
A\ >

5b) Tineti apasata tasta de

introducere aprox. 2 sec.

¢ Valoarea reala si valoa-
rea nominala apar mai
intai pe fundal negru.

¢ Valoarea reala si valoa-
rea nominala vor fi seta-
te pe ,0,0”.

/I @ =
A\ 4

6) Puneti regulatorul cu
tasta Auto/Manual pe
regimul de functionare
~2Automat”.

Q=@

e Regulatorul opreste
grinda finisoare pe
valoarea setata.

7) Cu tastele Sus/Jos se poate
modifica acum in regim automat
valoarea nominala, pentru a putea
intreprinde astfel coreciii.

[« (=]
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9.9 Lucrul cu 3D TPS

9.9.1 Montajul si reglajul preqgatitor

Puneti in functiune sistemul MOBA 3D TPS conform manualului de
utilizare al acestuia.

Descrierea montajului, cablajului si a configuratiei componentelor
sistemului - determinarea cotelor utilajului si achizitia datelor acestuia in
softul 3D - calibrarea senzorului de inclinatie a catargului - si, in
principal, descrierea functiilor softului 3D ar conferi acestui manual de
utilizare o amploare enorma.

Pentru lucrarile cu MOBA 3D, reprezentantul comercial are pregatit
pentru dumneavoastra un manual separat.
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9.9.2 Reqglarea cu 3D TPS

1) Puneti regulatorul cu tasta
Auto/Manual pe regimul de
functionare ,Manual”.

Q)=

2) Selectati 3D TPS ca sen-
zor, asa cum este descris.
¢ Pe display sunt afigate

simbolul senzorului si
simbolul pentru ,Manual”.

gm 6

/\3

- 4b) Tineti apasata tasta de
- introducere aprox. 2 sec.
. e Valoarea reala si valoarea

nominala apar mai intai pe
fundal negru.
e Valoarea reala gi valoarea
' nominala vor fi setate
pe ,0,0”.

I | =
A\ >

3) Aduceti grinda finisoare
pentru adaptarea la zero cu
tastele Sus/Jos de pe
regulator sau de la
dispozitivul de operare de pe
utilaj in pozitia de lucru.

(et

5) Puneti regulatorul cu tasta
Auto/Manual pe regimul de
functionare ,Automat”.

Q=@

e Regulatorul regleaza grin-
da finisoare in functie de
pozitie pe valorile presta-

bilite de sistemul 3D.

4a) Apasati tasta de in-
troducere.
e Valoarea nominala va

aparea pe fundal
negru si valoarea
reala actuala va fi
preluata ca valoare

nominala.

\4/1\@\/

6) Cu tastele Sus/Jos se
poate modifica acum n
regim automat valoarea
nominala, pentru a putea
intreprinde astfel corectii.

[«)(=]
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9.10 Lucrul cu 3D GNSS

Deoarece cu semnalul de la GNSS™ s-ar obtine precizii de pozitionare
numai in domeniul a cétiva centimetri, sistemele 3D GNSS sunt adec-
vate pentru diferite cazuri aplicative numai in anumite conditii.

9.10.1 Montajul si reglajul pregatitor

Puneti in functiune sistemul MOBA 3D GNSS™ conform manualului de
utilizare al acestuia.

Descrierea montajului, cablajului si a configuratiei componentelor sis-
temului - determinarea cotelor utilajului si achizitia datelor acestuia in
softul 3D - calibrarea senzorului de inclinatie a catargului - si, in princi-
pal, descrierea funcitiilor softului 3D ar conferi acestui manual de utiliza-
re o amploare enorma.

Pentru lucrarile cu MOBA 3D, reprezentantul comercial are pregatit
pentru dumneavoastra un manual separat.

*1 GNSS = Global Navigation Satellite Systems
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9.10.2 Reglarea cu 3D GNSS

1) Puneti regulatorul cu tasta
Auto/Manual pe regimul de
functionare ,Manual”.

EIEN

2) Selectati 3D GNSS ca sen-
zor, asa cum este descris.

o Pe display sunt afisate
simbolul senzorului si
simbolul pentru ,Manual”.

=, 6

— =

: 4b) Tineti apasaté tasta de
- introducere aprox. 2 sec.
- e Valoarea reala si valoarea

nominala apar mai intai pe
fundal negru.
- e Valoarea real4 si valoarea
: nominala vor fi setate
pe ,0,0”.

K<I/I\©\J

3) Aduceti grinda finisoare
pentru adaptarea la zero cu
tastele Sus/Jos de pe
regulator sau de la
dispozitivul de operare de pe
utilaj in pozitia de lucru.

ol

5) Puneti regulatorul cu tasta
Auto/Manual pe regimul de
functionare ,Automat”.

Q=@

o Regulatorul regleaza grin-
da finisoare in functie de
pozitie pe valorile presta-
bilite de sistemul 3D.

4a) Apasati tasta de in-
troducere.
e Valoarea nominala va

aparea pe fundal
negru si valoarea
reala actuala va fi
preluata ca valoare

nominala.

[«

(@ D

_— 6
N
9.8

VI ®| =
A\ 4

6) Cu tastele Sus/Jos se
poate modifica acum n
regim automat valoarea
nominala, pentru a putea
intreprinde astfel corectii.

[«)(=]
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9.11 Lucrul cu senzorul 3D-Slope

Senzorul 3D-Slope nu este un senzor suplimentar in sens propriu-zis.
Pentru achizitia datelor de valoare realé de la inclinatia instrumentului,
sesizeaza utilizeaza senzorul Digi-Slope deja descris. Spre deosebire
de lucrul cu senzorul Digi-Slope, corectia valorii nominale in lucrul cu
senzorul 3D-Slope nu se realizeaza prin introducere manuala, ci se
prestabileste automat de sistemul 3D in functie de pozitie.

Operatorul nu are in regimul ,Automat” nicio posibilitate de a corecta
valoarea nominala.

9.11.1 Montajul si reglajul pregatitor

Puneti in functiune sistemul MOBA 3D conform manualului de utilizare
al acestuia.

Descrierea montajului, cablajului si a configuratiei componentelor sis-
temului - determinarea cotelor utilajului si achizitia datelor acestuia in
softul 3D - calibrarea senzorului de inclinatie a catargului - si, in princi-
pal, descrierea functiilor softului 3D ar conferi acestui manual de utiliza-
re o amploare enorma.

Pentru lucrarile cu MOBA 3D, reprezentantul comercial are pregatit
pentru dumneavoastra un manual separat.

9.11.2 Calibrarea valorii reale

Calibrarea valorii reale serveste la egalizarea valorii de masurare a
senzorului Digi-Slope cu inclinatia efectiva a instrumentului.

Aceasta egalizare este necesara spre exemplu daca montajul senzoru-
lui Digi-Slope nu s-a realizat perfect paralel cu marginea inferioara a
instrumentului.

(a se vedea si capitolul ,9.1.2 Calibrarea valorii reale”)
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9.11.3 Reglarea cu senzorul 3D-Slope

1) Puneti regulatorul cu tasta | 2) Selectati senzorul 3D- 3) Aduceti grinda
Auto/Manual pe regimul de Slope asa cum este descris. | finisoare cu tastele
functionare ,Manual”. o Pe display sunt afisate Sus/Jos de pe regulator

simbolul senzorului si la valoarea nomlnala pe
Q= @ simbolul pentru ,Manual”. | ¢@r¢©° prestabileste
sistemul 3D pentru

lﬂ 6 pozitia actuala.

— =

[«)(=]

4) Puneti regulatorul cu tasta
Auto/Manual pe regimul de
functionare ,Automat”.

Q=@

e Regulatorul regleaza
grinda finisoare n functie
de pozitie pe valorile
prestabilite de

sistemul 3D.

In lucrul cu senzorul 3D-Slope, corectia valorii nominale cu tastele Sus/Jos

de pe regulator nu este posibila!
Dacéa sunt necesare realizate adaptari de inclinatie, trebuie sa fie selectat
mai intai senzorul Digi-Slope ca senzor activ.
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9.12 Lucrul dependent de parcurs cu senzorul Digi-Slope

Acestea nu este un senzor suplimentar in sensul propriu-zis.

Pentru achizitia datelor de valoare realé de la inclinatia instrumentului,
sesizeaza utilizeaza senzorul Digi-Slope deja descris. Spre deosebire
de lucrul cu senzorul Digi-Slope, corectia valorii nominale in lucrul de-
pendent de parcurs cu senzorul Digi-Slope nu se realizeaza prin intro-
ducere manuala, ci se prestabileste automat de sistem in functie de
drumul parcurs.

Operatorul nu are in regimul ,Automat” nicio posibilitate de a corecta
valoarea nominala.

Functie:

Cu senzorul Digi-Slope se poate realiza, pe langa comanda normala a
inclinatiei transversale (a se vedea ,9.1 Lucrul cu senzorul Digi-Slope”),
si o reglare dependenta de parcurs. In acest caz, este reglata inclinatia
transversald doritd in functie de drumul parcurs. In cele ce urmeaza,
acest tip de reglare va fi numit reglare "Delta-Slope".

Daca senzorul Delta-Slope este selectat in cursul reglarii inclinatiei
transversale, reglarea Slope de pana in prezent va continua fara modi-
ficari pe modul de functionare AUTO.

Dupa selectare se va interoga mai intai Slope-destinatie si apoi drumul
parcurs. Slope-destinatie este valoarea de inclinatie care trebuie setata
la capatul final al parcursului introdus. Cand aceste doua valori sunt
introduse, se poate porni reglarea Delta-Slope.

La pornirea functiei va fi formata unic valoarea Delta dintre inclinatia
transversala actuala si inclinatia transversala de destinatie. Aceasta
valoare va fi acum reglata pe drumul parcurs in stare interpolata liniar.

Dupa epuizarea drumului parcurs, reglarea Delta-Slope se incheie au-
tomat si trece pe reglare Slope normala, adica Slope-destinatie va fi
acum mentinuta in continuare constanta.
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9.12.1 Montajul si reglajul pregatitor
Senzorul Digi-Slope se monteaza pe traversa deplasata putin mai na-
inte fata de grinda finisoare, intre bratele de tractiune.
(pentru alte detalii despre montaj, a se vedea si capitolul ,9.1.1 Monta-
jul si reglajul pregatitor”)

9.12.2 Calibrarea valorii reale

Calibrarea valorii reale serveste la egalizarea valorii de masurare a
senzorului Digi-Slope cu inclinatia efectiva a instrumentului.

Aceasta egalizare este necesara spre exemplu daca montajul senzoru-
lui Digi-Slope nu s-a realizat perfect paralel cu marginea inferioara a
instrumentului.

(a se vedea si capitolul ,9.1.2 Calibrarea valorii reale”)

9.12.3 Reglarea cu senzorul dependent de parcurs Digi-Slope

Apasati tasta-functie F1 (£ I) pentru a apasa meniul de 0 3

selectare a senzorului. Q 6
(&)

3 . . o 1.00

Daca anterior a fost activ regulatorul normal de inclinatie

transversala (a se vedea reprezentarea din dreapta), la se- ] , 00 %

lectarea senzorului Delta-Slope reglarea Slope nu va fi dez- R

activata. | /I | <D | )

F1’ ‘FZ’ F3

Cu tastele Sus/Jos selectati un senzorul Delta-Slope.
Daca sunt conectati mai multi senzori decat se Tncadreazél\A
pe afisajul display-ului, sistemul deruleaza automat mai de-
parte.

e Selectia apare pe fundal negru.

¢ Confirmati selectia cu tasta de introducere. /

t) ] [+]
g
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Cu tastele Sus/Jos introduceti inclinatia transversala de
destinatie dorita.

(inclinatia transversala de destinatie este afisata si ea in
randul cu informatii).

Actionati tasta F2 ...

... se deschide fereastra de introducere a parcursului.

Cu tastele Sus/Jos introduceti distanta pe care trebuie sa fie
mutata inclinatia transversala.

Cu F2 ajungeti in meniul Delta-Slope.

Functiile din meniul Delta-Slope sunt:
Tasta F1 = Abandon

Tasta F2 = Start
Tasta F3 = Trecere la meniul utilizatorului

Activati reglarea dependents de parcurs cu tasta F2 ().

1]

*

@ D

=
© = 2.00%

1.00 @

,,,,,,,,, |
= =X
& D
F1 {FZ’ F3
N

e 50,0

4

@ 2.00%

®
50,0 B

- = X

F1] |[F2| |F3

@ D

T 50,0

@ «2.00%

1.00®
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Regulatorul de inclinatie transversala dependent de parcurs
este activ.

2

in timp ce corectia dependentd de parcurs este in

e 49,9

curs, este afisata in antet distanta ramasa de parcurs.

Afigarea valorii de destinatie spre final

& a2.00%

Valoarea reala actuala masurata

(la migcarea inainte se apropie tot mai mult de valoa-

-1.00Q

Valoarea nominala calculata actual pentru pozitia mo-—___|

mentana. \;I 01 %
R (]
LTl ‘

rea tinta.)

Tasta F1 = Abandon <

Tasta F2 = Trecere la meniul de vizualizare

Tasta F3 = Trecere la meniul utilizatorului

F1] [FZ] {F3

Cu tasta AUTO / MANUAL se poate activa, res-

pectiv dezactiva reglarea

Imaginea alaturatd prezintd reglarea Delta-Slope imediat @‘ 2.00%

inainte de destinatie.

Cand destinatia este atinsa (parcursul = 0), reglarea trece
automat pe regulatorul de inclinatie normal (dependent

de parcurs).

In randul cu informatii apare acum din nou valoarea afisata
in prealabil.

@ =
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10 Operarea cu sistemul de comanda de urgenta

Generalitati

inainte de
activare

Sistemul de comanda de urgenta, numit si functie de urgenta, este con-
ceput pentru cazul in care pupitrul de operare de la postul de deplasare
ar iesi din functiune.
In acest caz trebuie s& poatd fi activate cu ajutorul sistemului de co-
manda de urgenta cel putin functiile de baza ale utilajului prin interme-
diul telecomenzilor.

In capitolul ,Operarea cu sistemul de comandéa de urgenta” gasiti infor-
matii referitoare la activarea si operarea cu aceste funcitiile.

in cazul sistemului de comanda de urgenta sunt transmise catre siste-
mul de comanda de rang superior numai informatiile despre taste ale
telecomenzii si sunt prelucrate acolo. De asemenea, comanda comple-
ta a diferitelor moduri de functionare se realizeaza prin acest sistem de
rang superior.

Cu toate acestea, in cele ce urmeaza sunt descrise amanuntit urmatoa-
rele moduri de functionare.

Va rugam sa aveti in vedere ca, odata cu activarea functijilor de ur-
genta, interveniti direct in sistemul de comanda al utilajului.

Asigurati-va ca la conectare nicio persoana sau niciun obiect nu se afla
in zona grinzii finisoare sau in zona altor piese.
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10.1 Activarea sistemului de comanda de urgenta

@ Functiile de urgenta se gasesc in meniul de vizualizare, ca penultimul meniu.

Apelarea si structura elementelor de meniu sunt descrise amanuntjt la punctul
"8.7 Meniu de vizualizare".

Apelare:

In ecranul standard apasati tasta-functie F2 @)

n cele ce urmeaza, incé o scurtd vedere de ansamblu asupra meniului de vizualizare.

Indicator de inclinatie transversald Indicator al grosimii stratului  Frecventa compactorului

Sistem de vibrare Postcompactare _
Hz Hz Hz
@ bt = = =
e || TACL @ @ @
- i

10.1i° 11.2a 25 | | 2000 ) 25w

00 )
- =] X - =X \«\-»\X - =X - =X

Temperatura grinzii finisoare ~ Meniu pentru profilul de acoperis Melcul Sistemul de comanda de urgentd Calcul de material
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Activarea functiilor de urgenta:

Dupa meniul ,Ridicare melc”, urmatorul meniu este -

cel pentru deblocarea telecomenzii.

Deschidere functii de urgenta:
Pentru deschiderea functiilor de urgenta, actionati
tasta de introducere.

Navigare Tn meniu:

Cu tastele-functie F1 (e=) si F2 (=») navigati prin d ®r0
meniu. P -
- A

Inchidere meniu:

Apasati tasta-functie F3 (X) pentru a parasi meniul.

Functii de urgenta deschise: (

Functiile de urgenta raman deschise pana la
urmatoarea repornire a utilajului.
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10.2 Functiile sistemului de comanda de urgenta

Turatie motor Diesel:
Cu tastele Sus / Jos se poate modifica valoarea.

Navigare in meniu:
Cu tastele-functie F1 (e=) si F2 (=) navigati
prin meniu.

Inchidere meniu:
Apasati tasta-functie F3 (X) pentru a parasi meniul.

Vario-Speed:

Cu tasta de introducere se poate trece pe alt regim
de functionare.

(ON <--> OFF)

Navigare in meniu:
Cu tastele-functie F1 (e=) si F2 (=) navigati
prin meniu.

Inchidere meniu:
Apasati tasta-functie F3 (X) pentru a parasi meniul.

Sistem automat de directie:

Cu tasta de introducere se poate trece pe alt regim
de functionare.

(ON <---> OFF)

Navigare in meniu:
Cu tastele-functie F1 (e=) si F2 (=») navigati
prin meniu.

Inchidere meniu:
Apasati tasta-functie F3 (X) pentru a parasi meniul.

H@H

- = X
F1| [F2| |F3

« ©
- = X

F1 ‘FZ F3’

“®

- = X
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Bena:

Cu tastele Sus/Jos de pe blocul de taste din
stanga, poate fi ridicata, respectiv coborata
bena din stanga.

Tastele Sus/Jos de la blocul de taste din
dreapta deschid, respectiv inchid bena din
dreapta.

Navigare in meniu:
Cu tastele-functie F1 (e=) si F2 (=») navigati
prin meniu.

Inchidere meniu:
Apasati tasta-functie F3 (X) pentru a parasi
meniul.

Grinda finisoare:
Cu tastele Sus/Jos poate fi ridicata, respec-
tiv coborata grinda finisoare.

Navigare in meniu:
Cu tastele-functie F1 (e=) si F2 (=») navigati
prin meniu.

Inchidere meniu:
Apasati tasta-functie F3 (X) pentru a parasi
meniul.

B%E

H%H
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11 Calcul de material

Generalitati Calculul materialului este ultimul meniu din meniul de vizualizare.

Apelarea si structura elementelor de meniu sunt descrise amanuntit la
punctul "8.7 Meniu de vizualizare".

Functie in meniul pentru calculul materialului puteti alege intre urmatoarele do-
ua funcitii:

Calculul materialului pus in opera
Aici este calculat si afisat intregul material pus in opera, incepand
de la punctul de start care se introduce.

Planificare material in avans (calculatie)

Aceasta functie calculeaza materialul total inca necesar péana la
punctul de destinatie care se introduce.

11.1 Calculul materialului pus in opera

Alegeti cu tasta Jos calculul materialului deja pus

in opera.
Q‘

- = X
A




11 Calcul de material

Dupa selectare apare mai intai pagina generala.

Drum parcurs 5 00000

Grosime introdusa a stratului -é > 00.0 cn

Volum calculat de material &> 0000 .0 3

Masa calculata i—’ 0000.0¢t

:gzlfgle afisate aici sunt calculate pe baza valorilor urma- - X )
- Parcurs

Latime de lucru
Grosime a stratului
Densitate a materialului

Apasati tasta F2 pentru a introduce aceste valori.

Introduceti drumul parcurs de la start sau setati valoarea
pe ZERO prin apasare concomitenta pe tastele SUS
si JOS.

Tasta F2 conduce la urmatoarea introducere.




11 Calcul de material

Introduceti grosimea stratului pus in opera.
Daca in sistem sunt prezente valori de masurare a gro-

simii stratului, acestea sunt luate in considerare pentru
calcule.

Tasta F2 conduce la urmatoarea introducere.

Introduceti latimea de lucru pusa in opera (latimea
grinzii finisoare).

Daca in sistem sunt prezente valori de masurare a latimii,
acestea sunt luate Tn considerare pentru calcule.

Tasta F2 conduce la urmatoarea introducere.

Introduceti apoi densitatea materialului "p" pentru con-
versia volumului Tn masa.

Cu tasta F2 ajungeti Tnapoi la pagina generala.




11 Calcul de material

500
10.5 cm

\

—| |-

Cand toate valorile sunt unic introduse, la pagina genera-
|3 este afisat materialul deja pus in opera.

A 1500.0 o3
ﬁ 3000.0 ¢

= = X
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11.2 Planificare material in avans (calculatie)

@ D
Alegeti cu tasta Sus calculul planificarii in avans a mate-
rialului. =
LNt
L
- = X
& o
Dupa selectare apare mai intai pagina generala.
o
Drum inca de parcurs _5; > OOOOO
L y . i
Grosime introdusa a stratului _% > 00 ) O cm

Volum calculat de material ﬁ 0000.0 n3

Masa calculata ﬁ’ 0000.0t
= -

Valorile afigsate aici sunt calculate pe baza valorilor X
urmatoare:

- Parcurs

- Latime de lucru

- Grosime a stratului

- Densitate a materialului

Apasati tasta F2 pentru a introduce aceste valori.
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Introduceti parcursul pana la destinatie.

Tasta F2 conduce la urmatoarea introducere.

Introduceti grosimea planificata a stratului.

Daca in sistem sunt prezenta valori de masurare pentru
grosimea stratului, valoarea actuala masurata va fi imobi-
lizata in afisaj la apelarea ferestrei de introducere. Aceas-
ta valoare poate fi acum adaptata cu tastele Sus/Jos la
valoarea planificata.

Tasta F2 conduce la urmatoarea introducere.

Introduceti Iatimea de lucru pusa in opera (latimea grinzii
finisoare).

Daca in sistem sunt prezenta valori de masurare pentru
latime, valoarea actuala masurata va fi imobilizata n
afisaj la apelarea ferestrei de introducere. Aceasta valoa-
re poate fi acum adaptata cu tastele Sus/Jos la valoarea
planificata.

Tasta F2 conduce la urmatoarea introducere.
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Introduceti apoi densitatea materialului "p" pentru con-

versia volumului Tn masa.

Cu tasta F2 ajungeti inapoi la pagina generala.

Cand toate valorile sunt unic introduse, la pagina genera-
|3 este afisata cantitatea necesara ramasa.

Daca utilajul se deplaseaza, se reduce automat distanta
afisata n antet.

Cu acest parcurs inca ramas, este actualizatd permanen-
ta cantitatea necesara ramasa.

500

Y 105

A 1450.0 o

ﬁ 2900.0 ¢

=l = X

v




11 Calcul de material

11.3 Schimbarea unitatilor

Unitatile diferitilor parametri parametrul planificarea in avans a materialului,

precum si pentru calculul materialului pus in operad sunt intotdeauna ace-
leasi.
@ D @ D
A ;) o 500
: .
— 10,5 em =, 10.5 cm

Cu tasta-functie F1&) ajungeti de la pagina genera-
la la schimbarea unitatjlor. & 15000 & 15000

§ 000 | | 30000

== X || & = X
< > < 4

Cu tastele Sus/Jos se poate alege intre unitatile
disponibile.

F1 F2 ‘F3 F1’ FZHFS

o D

Schimbarea unitatilor pentru parcurs. 5

@

Se pot selecta:

e Metri (m)
e Foot (ft)
e Yard (yd)

Tasta F2 conduce la urmatoarea introducere.
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Schimbarea unitatilor pentru grosimea stratului.
Se pot selecta:

e Centimetri (cm)

e Toli(")

Tasta F2 conduce la urmatoarea introducere.

Schimbarea unitatilor pentru latimea de punere in
opera.
Se pot selecta:

e Metri (m)
e Foot (ft)
e Yard (yd)

Tasta F2 conduce la urmatoarea introducere.

Schimbarea unitatilor pentru densitatea materialu-
lui.
Se pot selecta:

e Kilograme/metru cub (kg/m?3)
e Pound/Cubic foot (Ib/ft?)

e Pound/Gallon (US) (Ib/gal.)
e Pound/Gallon (GB) (Ib/gal.)

Tasta F2 conduce la urmatoarea introducere.
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Schimbarea unitatilor pentru volumul de material.
Se pot selecta:

e Metri cubi (m?3)

e Cubic foot (ft3)

e Cubic yard (yd?)

e Register ton (reg. tn)

Tasta F2 conduce la urmatoarea introducere.

Schimbarea unitatilor pentru masa materialului.
Se pot selecta:

e Tone (1)
e Short ton (US) (tn. sh.)
e Longton (GB) (tn. I.)
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12 Sistemul extern de nivelare

Generalitati Functia de nivelare este integrata complet in telecomanda.
Daca urmeaza sa se lucreze in locul acesteia cu un sistem extern de
nivelare, acest lucru trebuie schimbat din dashboard-ul de la postul
conducatorului.

a
l= 6
A 2. 40% @
In cazul sistemului extern de nivelare, sistemul in-
tern de nivelare este dezactivat. 9.8 @
Acest lucru este reprezentat in meniul de lucru cu
o valoare nominala gri. cm
Accesul la toate celelalte functii este permis fara <)Z/I‘ @ ‘
nicio modificare cu tastele-functie F1 - F3. < v
F1 ’ F2 ] [ F3
p
-2.40% &»
Daca se incearca totusi in cazul sistemului extern
de nivelare sa se activeze sistemul intern de nive- 9.8 é\f\\
lare, va fi afisat pentru aproximativ 3 secunde un
mesaj de avertizare in locul valorii nominale. @ cm
4/ <&
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13 intretinerea curenta si intretinerea generala

Generalitati

Produsul a fost elaborat pentru un nivel ridicat de securitate in functio-
nare.

Pentru intretinerea generala a produsului este necesar un minim
de efort.

Toate componentele electronice se afla in carcase robuste, pentru a
evita o eventuala deteriorare mecanica.

Este necesar totusi ca la aparate, precum si cablurile de conexiune si
de legatura sa se examineze la intervale regulate daca nu exista dete-
riorari si impuritati.

13.1 Indicatii de securitate

Intretinerea curentd si lucrérile de intretinere generald la produs sunt
permise numai personalului de specialitate calificat.

PRECAUTIE!

Pericol de vatamare cauzat de executarea improprie a lucrarilor de
enumerate de intretinere curenta!
Intretinerea curentd improprie poate provoca vatamari grave de per-
soane si prejudicii materiale.
De aceea: * Dispuneti executarea lucrarilor de intretinere curenta nu-
mai de catre personalul care detine calificarea necesara.
+ Tnainte de inceperea lucrérilor, asigurati un spatiu liber de
montaj suficient.
* Acordati atentie ordinii si curateniei in locul de montaj!
Componentele si sculele libere, lasate una peste alta sau
la intAmplare reprezinta surse de pericol.
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13.2 Curatarea si uscarea

Lucrarile de curatare la produs pot fi executate de catre persoane fara
pregatire, daca acestea urmeaza procedurile de mai jos.

Aparate: 1)  Deconectati produsul;
2) Puneti detergent pentru mase plastice, uzual din comert, pe o car-
pa moale si fara scame;
3) Curatati suprafetele aparatelor fara presiune;
4)  nlaturati din nou complet agentii de curatare cu o carpa curata de
pe aparate;
Nu curétati display-urile in niciun caz cu agenti care contin substante
abrazive. Suprafata va suferi astfel zgarieturi si va deveni mata; afigajul
devine greu vizibil.
Curatati si uscati produsele la cel mult 40°. Reimpachetati echipamen-
tul numai cand este complet uscat.
Cabluri: Contactele tip fisa si filetul conectorilor si ale inchizatoarelor pentru ca-

13.3 Reparatie

bluri se vor pastra fara murdarie, unsoare, asfalt sau alte materiale stra-
ine gi se vor proteja de umiditate, pentru a se evita contactele nesatis-
facatoare. Curatati prin suflare fisele murdarite de la cablurile de cone-
xiune.

in cazul deteriorarii produsului sau al uzurii, v rugdm sa va adresat
producatorului.
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14 Asistenta in cazul defectiunilor

Generalitati

in lucrul cu telecomanda se face distinctie intre mesajele de avertizare
si cele de eroare.

In acest paragraf obtineti unele informatii despre masurile pe care puteti
sau trebuie sa le intreprindeti, daca in sistem apare un mesaj de averti-
zare sau de eroare.

Cauzele unor mesaje de avertizare pot fi excluse in unele cazuri prin
respectarea stricta a prevederilor din manualul de utilizare.

Acest lucru va scuteste de griji si de costuri cauzate de timpii inutili de
nefunctionare.

14.1 Indicatii de securitate

Remedierea defectiunilor la produs este permisa numai personalului de
specialitate calificat.

Deconectali intotdeauna telecomanda pentru remedierea defectiunilor
sau, dacéd alimentarea cu tensiune este necesard pentru inlaturarea
acestora, se va activa regimul ,Manual”.

PRECAUTIE!

Pericol de vatamare cauzat de remedierea improprie
a defectiunilor!
Remedierea improprie a defectiunilor poate provoca vatamari grave de
persoane si prejudicii materiale.
De aceea: * Dispuneti executarea remedierii defectiunilor numai de
catre personalul care detine calificarea necesara.
* Nu lucrati cu graba excesiva la remedierea defectiunilor.
* Respectati prescriptiile legale de securitate si de prevenire
a accidentelor, valabile pe plan national.
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14.2 ldentificarea defectiunilor si remedierea defectiunilor

Mesaje de aver- Mesajele de avertizare apar in fereastra de lucru in pozitia valorii reale
tizare a senzorului activ momentan.

I @ =

In cazul combinatiilor de senzori (Big Sonic-Skie, catargul Power cu re-
ceiver laser etc.) este afisat un mesaj de avertizare separat pentru fie-
care componenta.

2 3 6
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Daca la momentul aparitiei unui mesaj de avertizare era activ regimul
de functionare ,Automat”:

¢ regimul de functionare ,Automat” ramane activ

¢ iesirile supapelor sunt deconectate

e sau toata sageata din LED-uri se aprinde intermitent

Cand cauza defectiunii dispare (insecta in domeniul de masurare al
unui senzor cu ultrasunete, pin incalcat etc.), telecomanda continua sa
functioneze imediat, fara sa fie necesara interventia operatorului.

Daca defectiunea persista, trebuie sa fie identificata si inlaturata cauza.
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Generalitati:

Cauza: Ultimul senzor utilizat a fost schimbat sau desprins;
Remediere: Alegeti in ecranul de selectare a senzorului un alt senzor
sau verificati de ce senzorul nu mai este disponibil;

Cauza: Valorarea masurata la senzorul activ a depasit superior sau
inferior domeniul de masurare admisibil, respectiv catargul Power a
atins opritorul superior sau inferior al domeniului sau mecanic de co-
rectie;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Aliniati senzorul din nou fata de referintg;

Cauza: Abaterea de reglaj a senzorului activ este mai mare decat fe-
reastra de reglare setata;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Aliniati senzorul din nou peste referinta;

Specific pentru lucrarile cu receiverul laser:

V2N

Cauza: Receiverul laser receptioneaza mai multe semnale ale emitato-
rului laser din cauza reflexiilor din preajma sa;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Acoperiti emitatorul laser pana la sectorul circular necesar
efectiv;

Inlaturati suprafetele reflectorizante (geamurile din autovehicul, feres-
trele etc.) din zona de influenta a fasciculului laser sau acoperiti aceste
suprafete;
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Specific pentru lucrarile cu TPS (statia totala):

Cauza: Statia totala nu este instalata orizontal,

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Instalati stativul cu statia totala astfel incat incluziunea de
aer sa ajunga in pozitie centrala in domeniul de indicare al nivelei;

Cauza: Starea de incarcare a bateriei de la statia totala este scazuta;
lesiri_de reglare: legirile sunt comandate in continuare n regimul
automat;

Remediere: Confirmati mesajul de eroare cu o tasta oarecare;

Schimbati bateria sau incarcati-o;

Cauza: Precizia masurarii este deficitara;

lesiri de reglare: lesirile sunt comandate in continuare in regimul auto-
mat;

Remediere: Confirmati mesajul de eroare cu o tasta oarecare.
Asigurati-va ca prisma este curata si ca este pozitionata direct in campul
vizual al statiei totale;

Verificati distanta dintre statia totala si masina; in domeniul de peste 250
m (licariri Tn aer) si de sub 10 m pot aparea influente negative asupra
preciziei de masurare;

Cauza: Legatura prin unde radio dintre statia totala si calculatorul sis-
temului este nesatisfacatoare;

lesiri_de reglare: legirile sunt comandate in continuare n regimul
automat;

Remediere: Confirmati mesajul de eroare cu o tasta oarecare;
Asigurati-va ca nu exista suprafete metalice si cu efect de ecranare intre
statia totala si calculatorul sistemului;
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Specific in lucrarile cu GNSS (Global Navigation Satellite Systems):

A\

Cauza: Precizia masurarii este deficitara; probabil constelatia satelitilor
este deficitara din cauza umbiririi partiale;

lesiri_de reglare: legirile sunt comandate in continuare in regimul
automat;

Remediere: Confirmati mesajul de eroare cu o tasta oarecare;
Asigurati-va ca exista ,cer liber” si ca nu se interpun copaci, placi, aco-
perisuri etc. peste antena si in imediata apropiere a acesteia;

Cauza: Starea de incarcare a bateriei de la statia de baza este scazutj;
lesiri_de reglare: legirile sunt comandate in continuare in regimul
automat;

Remediere: Confirmati mesajul de eroare cu o tasta oarecare.

Schimbati bateria sau incarcati-o;

Cauza: Legatura prin unde radio intre statia de baza si receptorul GNSS
al masinii este nesatisfacatoare;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Asigurati-va ca nu exista suprafete metalice si cu efect de
ecranare intre statia de baza si calculatorul sistemului;
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Mesaje
de eroare

Mesajele de eroare se disting dintre mesajul de avertizare prin faptul ca
ele sunt afisate intotdeauna cu culoarea de semnal ,rosu”.

Spre deosebire de avertizare, care apare de cele mai multe ori pentru
scurt timp si dispare din nou de la sine, mesajele de eroare atrag
atentie frecvent asupra defectelor.

Ca si mesajele de avertizare, mesajele de eroare apar in fereastra de
lucru in pozitia valorii reale a senzorului activ momentan.

VI @ | =

In cazul combinatiilor de senzori (Big Sonic-Skie, catargul Power cu re-
ceiver laser etc.) este afisat un mesaj de eroare separat pentru fiecare

componenta.
Ex.
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Daca la momentul aparitiei unui mesaj de avertizare era activ regimul
de functionare ,Automat”:

¢ regimul de functionare ,Automat” ramane activ

o iesirile supapelor sunt deconectate

e sau toata sageata din LED-uri se aprinde intermitent
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Mesajele de eroare din sistem vor fi afigsate pe tot display-ul.

Cauza: Legatura dintre Screed-Controller si sistemul de comanda de
rang superior este intrerupta.

lesiri de reglare: Nu mai pot fi transmise niciun fel de semnale de regla-
re spre tractor.

Remediere: Legatura prin CAN trebuie sa fie restabilita, in caz contrar
continuarea lucrului nu mai este posibila.

Luati legatura cu producatorul;

Cauza: A aparut o eroare in reteaua CAN;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Verificati la toate cablurile de conexiune ale sistemului da-
ca exista deteriorari;

Luati legatura cu producatorul;

Cauza: A aparut o pierdere de date din memorie;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Confirmati mesajul de eroare cu o tasta oarecare si setati
din nou punctul de lucru si valoarea nominala;

In caz de repetare, luati legatura cu producétorul;

Cauza: Temperatura din interiorul telecomenzii se apropie de tempera-
tura maxima admisibila;

Urmare: Daca aparatul se incalzeste in continuare, el se deconecteaza
de la sine la atingerea temperaturii maxime admisibile;

Remediere: Confirmati mesajul de eroare cu o tasta oarecare - mai intai
telecomanda va functiona normal in continuare;

Luati masuri impotriva continuarii incalzirii (umbrire, racire, alt loc de
montaj etc.);

Cauza: Temperatura din interiorul telecomenzii se apropie de tempera-
tura minima admisibila;

Urmare: Daca aparatul continua sa se raceasca, el se deconecteaza
automat la atingerea temperaturii minime admisibile; iluminarea din
spate a display-ului rdmane ca surséa de caldura la V)

Remediere: Confirmati mesajul de eroare cu o tasta oarecare - mai intai
telecomanda va functiona normal in continuare;

Protejati telecomanda de continuarea racirii;

) Observatie: Daca telecomanda este pusa in functiune la o temperatura sub temperatura
de lucru specificata (a se vedea in acest sens si datele tehnice), toate LED-urile aparatului
se aprind intermitent. lluminarea din spate a display-ului este pornita si serveste ca sursa de
caldura pana cand display-ul poate fi activat fara pericole.
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Generalitati:

Cauza: Legatura cu senzorul activ dispare brusc pe parcursul lucrului;
lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Verificati daca la cablul de conexiune al senzorului exista
vreo deteriorare si schimbatj-l, dupa caz;

Schimbati senzorul;

Cauza: Senzorul activ transmite pachete de date, respectiv valori de
masurare inadmisibile sau contradictorii;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Extrageti senzorul, aliniati-l din nou peste referinta si intro-
duceti--I din nou;

Schimbati senzorul, dupa caz;

Specific pentru lucrarile cu catargul Power:

Cauza: Catargul Power dispune de un sistem de masurare intern, cu
care se poate determina in orice moment cat de departe este acesta
extins;

in situatii exceptionale este posibil ca pozitia actuald sa fie ,uitatd”
de catarg;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Retractati o data complet catargul Power, pentru ca el sa
se poata initializa automat din nou in aceasta pozitie;

Cauza: Desi una dintre iesirile telecomenzii este comandata, nu exista
curent spre catargul Power, respectiv in acesta;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Verificati daca la cablul de conexiune al catargului Power
exista vreo deteriorare si schimbati-l, dupa caz;

Schimbati catargul Power;
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Cauza: Desi una dintre iesirile telecomenzii este comandata, catargul
Power nu se misca - catargul este imobilizat sau blocat;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Verificati daca exista un obstacol in calea catargului, este
posibil sa exista o indoitura la catarg sau partea mecanica mobila a
catargului sa fie foarte murdarita si, de aceea, sa fie blocata;

Specific pentru lucrarile cu receiverul laser:

Erorile de reflexie (de ex. din cauza suprafetelor reflectorizante sau lu-
minilor intermitente de pe santier) reprezinta cele mai frecvente de-
fectiuni in lucrul cu sisteme laser.

Din acest motiv, receiverul laser estimeaza semnalele incidente ale
emitatorului laser, le evalueaza si indica situatiile de eroare cu ajutorul
afisajului sdu cu LED-uri dupa cum urmeaza:

Cauza: Niciun fascicul laser incident pe receiverul laser;
lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;
Remediere: Aliniati receiverul laser din nou fata de fasciculul laser;

Cauza: Receiverul laser este intalnit neciclic de fascicule laser sau de
mai multe impulsuri laser;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Acoperiti emitatorul laser pana la sectorul circular
necesar efectiv;

inlaturati suprafetele reflectorizante (geamurile din autovehicul, feres-
trele etc.) din zona de influenta a fasciculului laser sau acoperiti aceste
suprafete;

Verificati daca nu exista un al doilea emitator laser in functiune in
apropiere;

Cauza: Viteza minima specificata de rotatie a emitatorului laser este
depasita inferior (<10 Hz [rot/sec]);

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Majorati viteza de rotatie a emitatorului laser daca acesta
dispune de un regulator de turatie;

Verificati acumulatorul/ tensiunea de alimentare a emitatorului laser;
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Cauza: Viteza maxima specificata de rotatie a emitatorului laser este
depasita (>20 Hz [rot/sec]);

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Reduceti viteza de rotatie a emitatorului laser daca acesta
dispune de un regulator de turatie;

Inl&turati suprafetele reflectorizante (geamurile din autovehicul, feres-
trele etc.) din zona de influenta a fasciculului laser sau acoperiti aceste
suprafete;

Legenda: O =LED-uleste @ = LED-ul se @ - LED-uleste
stins aprinde intermitent  aprins
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Specific pentru lucrarile cu TPS (statia totala):

Cauza: Statia totala a pierdut prisma, adica ,vizibilitatea” directa pe
aceasta a fost intrerupta;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Statia totala incepe din nou automat urmarirea destinatiei
dupa o intrerupere a masurarii;

Dupa caz, incercarea cu prisma a statiei totale trebuie sa fie pornita ma-
nual de catre operator;

Cauza: Cautarea prismei de catre statia totala este in curs;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Va rugam sa aveti rabdare o clipa; cautarea prismei poate
necesita un timp;

Dupa caz, porniti ,cautarea extinsa” |la statia totala;

Cauza: A aparut o eroare 3D care nu este specificata detaliat;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Acordati atentie indicatiilor referitoare la eroare de pe display-
ul statjei totale si calculatorul sistemului;

Cauza: Bateria de la statia totala este goala;
lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;
Remediere: Schimbati bateria sau incarcatj-o;

Cauza: Masina se afla in afara proiectului, respectiv a designului
suprafetei;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Reveniti in proiect sau alegeti designul de suprafata aferent
pozitiei actuale;
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Cauza: Legatura prin unde radio dintre statia totala si calculatorul sis-
temului este intrerupta;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Verificati cablajul si alimentarea cu tensiune a aparatelor de
radioemisie-receptie;

Verificati la statia totala si la aparatul de radioemisie-receptie LED-ul pen-
tru vizualizarea legaturii prin unde radio;

Asigurati-va ca nu exista suprafete metalice si cu efect de ecranare intre
statia totala si calculatorul sistemului;

Specific in lucrarile cu GNSS (Global Navigation Satellite Systems):

Cauza: GPS nu emite nicio pozitie valabila din cauza lipsei semnalului
de coreciie;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Va rugam sa aveti rabdare o clipa; cautarea numarului nece-
sar de sateliti pentru determinarea sigura a pozitiei poate necesita
un timp;

Verificati vechimea ultimei corecitii receptionate in softul 3D. Semnalul de
corectie trebuie sa apara ciclic o data pe secunda;

Cauza: GPS nu emite nicio pozitie valabila din cauza numarului prea mic
de satelitj;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Va rugam sa aveli rabdare o clipa; cautarea numarului nece-
sar de sateliti pentru determinarea sigura a pozitiei poate necesita un
timp;

Daca mesajul de eroare este prezent pe un interval de timp mai lung, va
rugam sa va deplasati intr-o zona a santierului cu ,cer deschis”;

Cauza: A aparut o eroare 3D care nu este specificata detaliat;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Acordati atentie indicatiilor privind eroarea de pe display-ul
calculatorului sistemului;

Cauza: Bateria de la statia de baza este goala;
lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;
Remediere: Schimbati bateria sau incarcati-o;
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Cauza: Masina se afla in afara proiectului, respectiv a designului
suprafetei;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Reveniti in proiect sau alegeti designul de suprafata aferent
pozitiei actuale;

Cauza: Legatura prin unde radio intre statia de baza si receptorul GNSS
al masinii este intrerupta;

lesiri de reglare: lesirile sunt blocate in regimul automat;

Remediere: Verificati cablajul si alimentarea cu tensiune a aparatelor de
radioemisie-receptie;

Asigurati-va ca statia de baza functioneaza si ca nicio suprafata metalica
sau cu proprietati de ecranare nu se afle imediat in fata acesteia;
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Eroare la identificatorul partii :

\ |/

Schimbarea
manuala a partii

Indicatie: Identificatorul partii indica printr-o sageata intermitenta ca cele
doua telecomenzi au preluat datele de la acelasi identificator al partii.
Functie: Telecomenzile raman in meniul de erori, adica operarea nu es-
te posibila.

Cauze: Cablul de conexiune al telecomenzii, respectiv conexiunea cu
fisa spre caseta de conexiuni sunt deteriorate sau au un contact slabit;
caseta de conexiuni emite un identificator gresit al partii.

Remediere: Verificati daca la cablul de conexiune, inclusiv la conexiu-
nea cu fisa, exista vreo deteriorare si schimbati-l, dupa caz;

Schimbati telecomanda;

Pentru a putea incheia lucrarile curent in caz de eroare, exista posibilita-
tea de a schimba manual identificatorul partii .

in exemplul alaturat este ilustratd o telecomanda
montata pe dreapta, care a preluat datele unui "identi-
ficator gresit de parte".

(@ [t] [«] =]

e La telecomanda gresita actionati concomitent cele
3 taste SUS + JOS + ENTER, pana cand afisajul
se stinge.

¢ Acum telecomanda isi incarca din nou sistemul de
operare si porneste apoi nhormal cu partea corecta.

¢ Apoi se poate continua normal lucrarea.

Datele identificatorului partii sunt importate din nou la fiecare pornire.
Cu alte cuvinte, schimbarea manuala a partii trebuie sa fie repetata la
fiecare repornire.
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Notiune

Abatere de reglaj

Actuator

Banda moarta

Banda proportionala

CAN-Bus

Compensare la zero

Impuls max.

Impuls min.

Ofset

Punct de lucru

Definitie

Diferenta dintre valoarea nominala si valoarea reala.

La reglare, regulatorul deplaseaza actuatorul astfel incat valoarea
masurata a senzorului (valoarea reala) ca coincida cu

valoarea prestabilita (valoarea nominala).

Converteste semnale de la un sistem de reglare (de cele mai multe
ori) in lucru mecanic - adica migcare; de ex. o supapa care se des-
chide si se inchide.

Zona simetrica din jurul punctului de lucru, in care nu se realizeaza
niciun proces de comanda al iesirii. Ea serveste la obtinerea unui
comportament stabil al grinzii finisoare in punctul de lucru.

Domeniul de deasupra benzii moarte sau de sub aceasta in care se
realizeaza un proces de comanda ,dozat” al iegirii. Lungimea im-
pulsurilor este aici dependenta de abaterea de reglaj.

CAN-Bus (Controller Area Network) este un sistem de transmisie
seriala a datelor. A fost dezvoltat pentru integrarea in retea a uni-
tatilor de comanda de la automobile, pentru a reduce cablajele (pa-
na la 2 km pe fiecare autovehicul) si pentru a face mai sigura tran-
smisia de date.

Valorii actuale masurate a senzorului de distanta i se atribuie valoa-
rea ,0,0”, iar aceasta este preluata concomitent ca valoare nomina-
I& pentru reglare.

Impuls de comanda care defineste viteza de lucru maxima admi-
sibila a unui cilindru hidraulic.

Impuls minim de comanda care este necesar pentru a deplasa un
cilindru hidraulic cu cel mai mic parcurs posibil.

O eroare sistematica si constanta a unei marimi sau a unei valori de
masurare (de ex. un decalaj, daca senzorul Digi-Slope nu poate fi
montat absolut paralel cu marginea posterioara a grinzii finisoare).

Punct (distanta sau inclinatie) la care valoarea reala si valoarea
nominala sunt egale si nu se realizeaza nicio reglare.
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Valoare reala Valoarea actuala masurata de un senzor; de ex. distanta dintre un
senzor de distanta si referinia sau inclinatia masurata de un sen-
zor Slope.

Valoarea nominala Marimea {inta introdusa, respectiv prestabilita de utilizator, care tre-

buie atinsa si mentinuta de un circuit de reglare.
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Parts & Service

Training
Beneficiarilor nostri le oferim posibilitatea instruirii in vederea cunoasterii utilajelor DYNAPAC, in propriul

nostru centru destinat instruirii de uzina.
In acest centru de instruire se tin cursuri atat periodic, cat si in afara intervalelor de timp planificate.

Service
Tn cazul in care avetj intrebari legate de deranjamente in functionare si de piese de schimb, adresati-va

uneia dintre reprezentantele noastre de service competente.
In caz de defecte, personal de specialitate instruit se ocupa de repararea rapida si profesionala.

Consiliere de catre producator
In toate locurile unde, intr-un caz dat, posibilititile retelei noastre de comercializare se lovesc de limitele lor,

va puteti adresa direct noua.
O echipa de consilieri tehnici va sta la dispozitie.
gmbh-service@dynapac.com

O DYnNapac

FAYAT GROUP
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