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Bezpieczna obstuga maszyny wymaga doktadnej znajomosci informacii
umieszczonych w niniejszej instrukcji obstugi. Informacje sg przedstawione w krotkie;
i przejrzystej formie. Poszczegdlne rozdziaty uporzgadkowane sg wg liter w kolejnosci
alfabetycznej. Kazdy rozdziat rozpoczyna sie od strony oznaczonej numerem 1.
Kazda ze stron oznaczona jest literg rozdziatu i kolejnym numerem.

Przyktad: strona B 2 jest drugg strong rozdziatu B.

Instrukcja obstugi dotyczy rdznych opcji maszyny. Podczas obstugi i prac
konserwacyjnych nalezy zwréci¢ uwage, aby korzystaé z opisédw odnoszgcych sie do
odpowiedniej opcji maszyny.

Instrukcje bezpieczenstwa i wazne uwagi oznaczone sg nastepujgcymi znakami
graficznymi:

Wskazdéwki, ktore muszg by¢ przestrzegane dla zapewnienia osobistego
bezpieczenstwa.

Uwagi, ktére muszg by¢ przestrzegane w celu uniknigcia uszkodzenia maszyny.
Uwagi ogdlne i objadnienia.

Znak wskazujgcy wyposazenie standardowe.

Znak wskazujgcy wyposazenie dodatkowe.

W zwigzku z ciggtym rozwojem technicznym producent zastrzega sobie prawo do
wprowadzania zmian konstrukcyjnych (nie zmieniajgcych podstawowych parametrow
opisanego typu maszyny) bez wprowadzania zmian w niniejszej instrukcji obstugi.

Dynapac GmbH
Wardenburg

Ammerlénder Strasse 93
D-26203 Wardenburg / Niemcy
Telefon: +49/(0)4407 / 972-0
Fax: +49 / (0)4407 / 972-228
www.dynapac.com
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Prawidtowe zastosowanie

,LZasady witasciwego uzycia i zastosowania rozktadarek Dynapac” wydane przez
producenta zostaty dotgczone osobno do dostarczonej maszyny. Zasady te stanowig,
cze$C niniejszej instrukcji obstugi i muszg by¢é koniecznie przestrzegane. Nalezy
rowniez przestrzegac lokalnych przepiséw BHP.

Maszyna do budowy drog opisana w niniejszej instrukcji obstugi jest rozktadarkg
przeznaczong do wbudowywania mieszanek mineralno-asfaltowych, betonu
watowanego lub chudego, ttucznia pod tory kolejowe oraz wszelkich luznych
mieszanek mineralnych pod nawierzchnie brukowe.

Rozktadarka musi by¢ uzywana, obstugiwana i konserwowana zgodnie z zaleceniami
podanymi w niniejszej instrukcji obstugi. Wszelkie odstepstwa traktowane sg jako
niewlasciwe uzycie, ktore mogg stanowi¢ zrdédio zagrozenie dla personelu albo
spowodowac uszkodzenia maszyny lub jej otoczenia.

Kazde uzycie maszyny wykraczajgce poza wyzej opisane, traktowane jest jako
niewlasciwe i jest zabronione! Dotyczy to w szczegdlnosci tych sytuacji, gdy
rozktadarka ma pracowac na pochytosci lub ma byé wykorzystana do wykonywania
prac specjalnych (np. budowa hatd lub zapodr); w takich przypadkach nalezy
bezwzglednie skontaktowac sie z producentem maszyny.

Obowiazki uzytkownika:Uzytkownikiem w znaczeniu niniejszej instrukcji jest osoba
fizycznalub prawna, wykorzystujgcarozktadarke we wtasnym zakresie lub posiadajgca
upowaznienie witasciciela do jej uzywania. W szczegdlnych przypadkach (np. leasing
lubwypozyczenie), uzytkownikiemjestosoba, ktérazgodniezumowazawartgpomiedzy
witascicielem maszyny auzytkownikiem, jestodpowiedzialnazadotrzymanie warunkow
obstugi.

Uzytkownik jest odpowiedzialny za uzycie rozktadarki zgodne z przeznaczeniem, w
sposObbezpiecznydlaobstugiiosdbtrzecich. Ponadtomusionzapewnicprzestrzeganie
przepisow bhp, zasad bezpiecznej i wtasciwej obstugi, konserwacjiinaprawy maszyny.
Obowigzkiem uzytkownikajestréwniezzapewnienie, aby wszyscy operatorzy maszyny
ze zrozumieniem przeczytali niniejszg instrukcje obstugi.

Montaz wyposazenia: Rozktadarka moze pracowal wytgcznie ze stotami
dopuszczonymi przez producenta. Montaz lub instalowanie wszelkiego wyposazenia
dodatkowego wptywajgcego na dziatanie lub uzupetniajgcego jakiekolwiek funkcje
maszyny jest dozwolony wytacznie za pisemng zgodag producenta. W razie potrzeby
nalezy réwniez uzyskaé zgode wtadz lokalnych.

Aprobata taka nie zastepuje jednakze koniecznosci uzyskania zgody producenta.
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Opis maszyny

Zastosowanie

Rozktadarka DYNAPAC F 181 W/ F 181-6 W/ F181-8 W jest rozktadarkg z oponami
gumowymi, przeznaczong do wbudowywania mieszanek bitumicznych, betonu
watowanego lub chudego, ttucznia pod tory kolejowe oraz wszelkich luznych
mieszanek mineralnych pod nawierzchnie brukowe.

BYNAPRC
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Opis techniczny podzespotéw i ich dziatanie

F161W.Tif

Poz.

Opis

Przenosnik slimakowy

Stot

Stanowisko operatora

Miejsce na skrzynke narzedziowg po lewej/po prawej

Wskaznik grubosci rozktadania materiatu

Pulpit operatora (przesuwany w obie strony)

Daszek ochronny

Swiatta robocze

Kosz

Rolki pchajgce do dokowania samochodu ciezarowego

Rura do montazu wskaznika toru jazdy oraz listwy usredniajgcej

Przednia 0$ tandemowa (F 181-8 W z napedem)

0O$ z napedem na kota przednie (F 181-6 W)

Rolka pociggowa

Szyna niwelacji

Sitownik uktadu niwelacji

Ramie niwelacji

535520033 0eN00neN

000000600606 O 0000 0 00

Kota tylne

® = \Wyposazenie standardowe

O = Wyposazenie opcjonalne
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Ciagnik

Budowa
Wszystkie elementy rozktadarki przymocowane sg do spawanej ramy.

Duze kota napedowe (18) w potaczeniu z tandemowg osig przednig kompensujg
nierobwnosci terenu , a sposéb zawieszenia stotu (2) zapewnia wysokg precyzje
rozktadania materiatu.

Bezstopniowo regulowany naped hydrostatyczny (18) pozwala na dostosowanie
predkosci rozkladarki do kazdych warunkdéw pracy.

Obstuge rozktadarki utatwiajg: automatyczny system podawania materiatu,
niezalezny naped gasienic (18) i przejrzyscie rozmieszczone elementy sterowania i
obstugi (3).

Dostepne jest nastepujace wyposazenie dodatkowe (O):

- Dodatkowy naped na przednie kota (F181-6W / F181-8W) z ukladem
zapobiegajacym poslizgowi kot ASR

- Automatyczny ukfad niwelacji i pochylenia poprzecznego

- Czujniki ultradzwickowe w uktadzie podawania materiatu przenos$nika
$limakowego (regulacja)

- Elektryczny regulator predkosci obrotowej

- Dodatkowa ptyta redukujgca szerokos¢ rozktadania

- Wieksze szerokosci robocze

- Daszek ochronny

Inne wyposazenie | wyposazenie opcjonalne na zyczenie.

Silnik: Rozkladarka jest wyposazona w chtodzony woda, 6-cylindrowy silnik
wysokoprezny Cummins. Szczegdtowe informacje znajdujg sie w instrukcji obstugi
silnika.

Podwozie: O$ przednia jest tandemowg osig tamang. Utozyskowanie két na
ramionach dzwigni o roznej dtugosci sprawia, ze drugie koto na krétszym ramieniu
jest bardziej obcigzane.

Rozwigzanie to zapewnia lepszg sterownos¢ i nosnos¢, w szczegdlnosci na miekkim
podtozu. Ogumienie sktada sie z petnych, elastycznych opon na kofach przednich
oraz duzych opon bezdetkowych na kotach tylnych (wypetnienie wodg — O).

W przypadku dodatkowego napedu na kota przednie (F 181-6 W/ F181-8 W) mozna
uzywac osi przednich jako dodatkowych osi napedowych.

Uktad hydrauliczny: Silnik wysokoprezny napedza poszczegdlne pompy

hydrauliczne napeddw gtdwnych rozktadarki za posrednictwem przektadni
réznicowej z odrebnymi wyjsciami.
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Naped jezdny: Pompa napedu jezdnego o zmiennej wydajnosci jest potgczona z
silnikami jezdnymi za pomocg wysokocisnieniowych wezy hydraulicznych.

Silnik napedowy napedza kota tylne poprzez dwubiegowqg przektadnie zmianowg
stopniowg i tancuchy rolkowe. Dwubiegowa przektadnia jest wyposazona we
wbudowany mechanizm réznicowy z blokada.

Uklad kierowniczy/stanowisko operatora: W petni hydrauliczny uktad kierowniczy
typu orbitrol firmy Danfoss gwarantuje lekko$¢ manewrowania.

Pulpit operatora moze by¢ ustawiony po prawej lub po lewej stronie rozkfadarki i
posiada blokade z dostepem od gory.

Rolki pchajace:Rolki pchajgce samochdod z materiatem sg umieszczone na
poprzecznej belce zamocowanej ruchomo z przodu maszyny.

Belka ta kompensuje réznice odlegtosci kazdego z tylnych kot pchanego pojazdu.
Powoduje to zmniejszenie wptywu pchanego pojazdu na zachowanie kierunku jazdy
rozktadarki i utatwia prace na tukach.

Kosz:Kosz jest wyposazony w podajnik zgrzebtowy do oprdzniania i transportu
materiatu pod przenosnik slimakowy.

Pojemnosc¢ kosza wynosi ok. 12,5 tony.

Dla utatwienia oprozniania i poprawy przenoszenia materiatu kazde ze skrzydet
kosza moze by¢ niezaleznie sterowane hydraulicznie (O).

Podawanie materialu: Rozktadarka jest wyposazona w dwa niezaleznie napedzane
podajniki zgrzebtowe, transportujgce materiat z kosza do przenos$nikow
$limakowych.

llo§¢ materiatu transportowanego przez podajnik wzgl. jego predkos$¢ regulowana
jest automatycznie dzieki statej kontroli poziomu napetnienia

Przenos$nik s$limakowy: Przenosniki $limakowe sg napedzane i uruchamiane
niezaleznie od podajnikdw zgrzebtowych. Lewa i prawa potéwka przenosnika moze
byC zatgczana. System napedowy jest w petni hydrauliczny.

Kierunek przenoszenia moze by¢é zmieniany — przenosnik moze transportowaé
materiat do $rodka lub na zewnatrz. Zapewnia to, ze na catej szerokosci uktadane;
warstwy dostarczana jest wystarczajgca ilos¢ materiatu, nawet przy duzych
roznicach w jego zapotrzebowaniu z kazdej strony. Predkos¢ przenosnika
Slimakowego jest stale regulowana przez czujniki monitorujgce przeptyw materiatu.
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Regulacja wysokosci i poszerzenie przenosnika slimakowego: Mozliwosé
regulacji wysokosci i rozbudowy przenos$nika zapewnia optymalne przystosowanie
do duzego zakresu grubosci i szerokosci rozktadanych warstw.

W konfiguracji podstawowej wysokosSC¢ przenosnika regulowana jest za pomocg
tancuchow mocowanych do bocznych ramion oraz hydraulicznego uktadu
podnoszenia stotu.

Przy stosowaniu $rub rzymskich (O) wysoko$¢ regulowana jest za pomoca wrzecion
zaciskowych na wspornikach prowadzgcych w tylnej sciance.

W innym wariancie regulacja wysokosci moze byC przeprowadzona z pulpitu
operatora za pomocg sitownikéw hydraulicznych (O).

Dla roznych szerokosci rozktadania szerokos¢ przenosnika slimakowego moze byé
tatwo zmieniana za pomocg segmentdw o réznej diugosci.

Automatyczny uklad kontroli grubosci warstwy i pochylenia poprzecznego:
Uktad kontroli spadku poprzecznego (O) umozliwia dowolng regulacje w lewo lub w
prawo punktu sity pociggowej poprzez ustawienie okreslonej réznicy w stosunku do
przeciwnej strony.

W celu obliczenia warto$ci rzeczywistej spadku oba boczne ramiona sg potaczone ze
sobg drgzkiem.

Regulacja pochylenia poprzecznego pracuje zawsze w potgczeniu z regulacjg
wysokosci stotu po przeciwlegtej stronie.

Regulacja wysokosci punktu sity pociggowej ramion (rolka pociggowa) umozliwia
regulacje grubosci rozktadania materiatu, wzgl. wysoko$¢ niwelowania stotu.
Uruchomienie regulacji nastepuje po obu stronach elektrohydraulicznie i mozna jg
przeprowadzi¢ recznie przy uzyciu przetgcznika przechytu lub automatycznie za
pomocg elektronicznych czujnikdw grubosci. Doktadniejszy opis znajduje sie w
instrukcji obstugi ,Urzadzenia niwelacyjne”.

Uklad podnoszenia stolu:Uktad podnoszenia stolu jest wykorzystywany do
unoszenia stotu podczas transportu. Podnoszenie nastepuje za pomocg sitownikow
hydraulicznych po obu stronach stotu, sterowanych elektrohydraulicznie za pomocag,
przetgcznikow z pulpitu operatora.

Automatyczna blokada stolu, docigzenie i odcigzenie stolu: Automatyczna
blokada stotu pozwala unikngé ewentualnych odciskéw stotu w uktadanym materiale
podczas zatrzymywania rozktadarki. Podczas zatrzymywania rozktadarki (wymiana
samochodu ciezarowego) ptywakowe zawory sterujgce sg zamykane i blokowane,
dzieki czemu zapobiega sie zapadaniu sie stolu w masie podczas zatrzymywania.

Wigczenie funkcji odcigzenia stotu powoduje wzrost obcigzenia mechanizmu jazdy,
dzieki czemu uzyskuje sie lepszg trakcje jazdy.

Wiagczenie funkcji docigzenia stolu pozwala uzyskac lepsze zageszczenie materiatu
dla réznych warunkdéw roboczych.
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3.1

3.2

3.3

3.4

3.5

3.6

B6

Uklady bezpieczenstwa

Bezpieczna praca jest mozliwa tylko wtedy, gdy wszystkie elementy wykonawcze i
sterujgce pracujg prawidtowo, a urzgdzenia zabezpieczajgce sg wiasciwie

zamontowane.

Dziatanie tych urzadzen nalezy regularnie sprawdzaé (patrz rozdziat D, punkt ,Lista
czynnosci kontrolnych dla operatora maszyny”).

Wyltacznik awaryjny

- na pulpicie operatora
- na obu pilotach zdalnego sterowania

FO0005_A1.EPS

Wecisniecie wytgcznika awaryjnego wytgcza silnik, napedy i ukfad kierowniczy.
Niemozliwe jest wtedy sterowanie maszyng (np. wykonywanie manewrow,
podnoszenie stotu itp.). Niebezpieczenstwo wypadku!

Hamulec
reczny”) (19)

postojowy (,,hamulec

Hamulec roboczy (,,hamulec nozny”)
(20)

Kierownica

Sygnat dzwiekowy

- na pulpicie operatora
- naobupilotachzdalnegosterowania(O)

Kluczyk zaptonowy/oswietlenie

FO125_A1.TIF

F0127_A1.TIF

Horn_K.cdr

Light_K.cdr
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3.7 Wylacznik gtéwny (21)

3.8 Zabezpieczenie transportowe kosza
(22)

3.9 Zabezpieczenie transportowe stotu
(23)

3.10 Zatrzask daszka ochronnego (24)

F0076A_A1.EPS
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3.11 Pozostale urzadzenia zabezpieczajace

F161Wa.Tif

@©

Poz. | Opis
31 |Podesty
32 |Pokrywy stotu
33 | Swiatta ostrzegawcze poszerzenia stotu
34 | Tunele przenosnika $limakowego
35 |Maska silnika
36 |Pokrywy boczne

3.12 Pozostale wyposazenie:

- Kliny

- trojkat ostrzegawczy
- apteczka pierwsze] pomocy

B8

B F181W.PL 8-18 - 02-0103



B F181W.PL 9-18 - 02-0103

4

4.1

=

Dane techniczne — konfiguracja standardowa

Wymiary
<«C »
4
[EE—
-
-
F161Wb. TITF121WeTit
Opis Standard
A Dvﬂ;rgevgzzsvl;cj?éé transportowa bez daszka i rury 5895 mm
B | Wysoko$¢ stanowiska operatora 1600 mm
C |Dtugosé kosza 1900 mm
D |Rozstaw osi przednich 925 mm
E | Rozstaw osi $rodkowych 1340 mm
F |Rozstaw osi tylnych 1200 mm
Dtugosé bez stopnia stotu ze stotem VB 850 T/TV 6640 mm
Dtugosé bez stopnia stotu ze stolem VB 851 T/TV 6640 mm
© Dtugosé bez stopnia stotu ze stotem VB 805 T/TV (plus) 6880 mm
Dtugosé bez stopnia stotu ze stotem VB 1105 T/TV (plus) 6880 mm
Maks. dilugos¢ ze stotem VB 850 TV 6910 mm
Maks. dlugos¢ ze stotem VB 851 T/TV 7060 mm
: Maks. dlugosc ze stotem VB 805 T/TV (plus) 7200 mm
Maks. dtugos¢ ze stotem VB 1105 T/TV (plus) 7200 mm
| |Rozstaw kot 2016 mm
J | Szeroko$c¢ catkowita (transportowa) 2500 mm
L |Wysokosc transportowa ze ztozonym daszkiem 3080 mm
M |Wysokos¢é catkowita z daszkiem 3630 mm
K | Maks. szerokos¢ z otwartym koszem 3400 mm
Wewnetrzny promien skretu 4,45 m
Koto skretu 15,3 m

Dane techniczne stolu podane sg w jego instrukcji obstugi.
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4.2

=

4.3

B 10

Masa
Opis F181W |F 181-6 W|F 181-8 W
Rozktadarka bez stotu ok. 12,45 | ok. 12,75 | ok. 13,05 | t
Rozktadarka ze stotem
(z ptytami bocznymi):
- VB850 T/TV 15.70 16.00 16.30
- VB 851 T/TV 15.70 16.00 16.30 t
- VB 805 T/TV 15.77 16.07 16.37
- VB 805 TV Plus 15.79 16.09 16.39
- VB 1105 T/TV 15.91 16.20 16.50
- VB 1105 16.60 16.50 16.80
Poszerzenia na maks. szeroko$¢ roboczg
ok. 1,3 t
dodatkowo maks.
Z petnym koszem dodatkowo maks. ok. 12,5 t
Dopuszczalna transportowa masa catkowita ok. 18,00 t
(bez tadunku)
Maks. transportowy nacisk na 0s przednig, ok. 7,00 t
Maks. transportowy nacisk na os tylng ok. 14,00 t
Masa stotu i poszerzen podana jest w instrukcji obstugi stotu.
Charakterystyka techniczna
. Maks.
Min. : L
L Bezstopniowo| szerokosc¢
L szerokos¢ .
Zastosowany | Szerokosc ) poszerzany | rozkfadania
. rozktadania N
stot podstawowa (z phyt hydraulicznie (z
piyta do poszerzeniam
redukcyjng) 3
VB 850 T/TV 2.50 2.00 4.75 7.25 m
VB 851 T/TV 2.50 2.00 4.75 7.25 m
VB 805 T/TV 2.50 2.00 5.00 7.20 m
VB 805 TV Plus 2.50 2.00 5.00 6.50 m
VB 1105 T/TV 3.00 2.50 5.75 7.50 m
VB 1105 TV Plus 3.00 2.50 5.75 7.50 m
Predko$¢ transportowa 0-16,5 km/h
Predko$¢ robocza 0-26,5 m/min
Grubos¢ warstwy 0-300 mm
Maks. Srednica ziarna 40 mm
Wydajnosc¢ teoretyczna 700 t/h
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4.4

4.5

4.6

Naped jezdny/podwozie

Naped

Naped hydrostatyczny za pomocg pompy |
silnika, sterowany bezstopniowo

Przenoszenie

Za pomocg dwustopniowej przektadni zmianowej
stopniowej zmechanizmem roznicowym z blokadg)

Predkosci

(patrz wyzej)

Kota napedowe

4 x 13.00 R-22.5 (ogumienie pneumatyczne)
(wypetnienie wodg O)

Kota kierujgce

4 x 560/ 390 - 300
(opony petne elastyczne)

NapednaprzedniekotaF 181-6 W/
F181-8 W (O)

Silniki olejowe 0 2/4 piastach, dowolnie wigczane,
regulacja sity napedowej,
uktad ASR (O)

Hamulce

Hamulec napedu jezdnego, 2 hydr. hamulce
tarczowe, 1 mech. hamulec postojowy

Silnik spalinowy

Producent / typ Cummins QSB 5.9 C155

Model 6-cylindrowy silnik wysokoprezny (chtodzony
woda)

Moc 116 KW/ 158 PS (przy 2100 obr./min)

Uklad hydrauliczny

rodto cisnienia

Pompy hydrauliczne napedzane przez
przektadnie rozdzielczg
(zamontowana bezposrednio na silniku)

Podziat cisnienia

Uk’fady hydrauliczne dla:
uktadu jezdnego

- uktadu transportu i rozdziatu materiatu

- napedow
nozy ubijakéw / wibracji (O)

- sitownikdw hydraulicznych uktadu
kierowniczego, kosza, niwelacji, podnoszenia
stotu, poszerzen hydraulicznych stotu,
podnoszenia przenos$nika slimakowego (O)

llo$¢ napetnieniowa zbiornika

oleju hydraulicznego

185 |
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4.7

4.8

4.9

B12

Kosz

Pojemnosé ok. 5,7 m3=o0ok. 12,5t
Min. wysoko$¢ wlotu, srodek 475 mm

Min. wysoko$¢ wilotu, z bokdw 595 mm

Podawanie materiatu

Podajniki zgrzebtowe

2-czesSciowel/niezalezne zatgczane po prawej i
lewej stronie

Naped

Hydrostatyczny, regulowany proporcjonalnie

Kontrola ilo$ci materiatu

W petni automatyczna, regulowana przez czujniki
0 zmiennej charakterystyce

Rozprowadzanie materiatu

Przenosnik slimakowy

Lewa i prawa potdwka zatgczana niezaleznie

Naped

Zewnetrzny naped hydrostatyczny, zatgczany
bezstopniowo

niezaleznie od podajnika zgrzebtowego
Kierunek obrotéw kazdej potéwki moze byé
zmieniany niezaleznie

Kontrola ilo$ci materiatu

W petni automatyczna, kontrolowana przez
czujniki 0 zmiennej charakterystyce

Regulacja wysokosci
przenosnika

- mechaniczna za pomocg tancucha
- mechaniczna (O)
- hydrauliczna (O)

Poszerzenia przenosnika
$limakowego

Elementy poszerzajgce (patrz tabela poszerzen
w instrukcji obstugi stotu)

B F181W.PL 12-18 - 02-0103



B F181W.PL 13-18 - 02-0103

4.10 Uklad podnoszenia stolu

4.1

Funkcje

Podczas postoju:
- zatrzymanie stotu
- odcigzenie stotu podczas zatrzymania

Podczas rozktadania:
- docigzanie stotu
- odcigzanie stotu (maks. cisnienie 50 bar)

Uktad niwelacji

Mechaniczna kontrola grubosci,
opcjonalne systemy niwelacji z lub bez
czujnika pochylenia poprzecznego

Instalacja elektryczna

Napiecie w instalacji

24V

Akumulatory

2x12V, 88 Ah

pradnica (0)

17 KVA /400 V

Zabezpieczenia

PatrzrozdziatF, punkt,Zabezpieczeniaelektryczne”

llosci napetnieniowe $srodkdéw smarnych i ptyndw roboczych podane sg w rozdziale F

,Konserwacja”.
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B14

Rozmieszczenie znakoéw informacyjnych i tabliczek znamionowych
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Poz. | Opis
1 Nalepka "Wlew paliwa" *
2 Nalepka "Wlew oleju silnikowego" *
3 Nalepka "Przestrzegaé instrukcji obstugi!"
4 Nalepka ostrzegawcza "Niebezpieczenstwo zgniecenia!" **
5  |Wybity numer identyfikacyjny maszyny (PIN)
6 Nalepka "Punkty podnoszenia lub zabezpieczenia do transportu" **
7 | Tabliczka identyfikacyjna rozktadarki
8 | nalepka ,CE + poziom hatasu® (O)
9 nalepka ostrzegawcza ,Niebezpieczenstwo wywotane przez wentylator!
10 |nalepka ,Zakaz spryskiwania wodg*
11 | Nalepka ostrzegawcza "Przestrzegac instrukcji obstugi!" ***
12 | Nalepka "Wysokie napiecie!"
13 | Nalepka "Instrukcja obstugi silnika"
14 | nalepka ,Blokada ramion”
15 | nalepka ,Wszystkie przetgczniki na STOP* ***

*

Nalepki sg umieszczone pod maska silnika / klapg rewizyjng,
** Nalepki sg umieszczone po obu stronach rozktadarki
i Nalepka jest umieszczona na pulpicie operatora, nad kierownicg
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Tabliczka identyfikacyjna rozktadarki (7)

Fertiger3.tif

O

DYNAPAL

Dynapac GmbH /@
D-26203 Wardenburg * Germany |
Typ/’:l Baujahr —||

| Serlennummer —‘ | |
®/ Max. Betriebsgewicht //H_@

Max. Achslast vom |

|

|

|

i

I

Max. Achslast hinten

Motorleistung \l@
Produkt Identifikation Nummer | |
|

O D 9900003 01 ©) e

i

Poz.

Opis

Typ rozktadarki (np. F 181-6 W)

Rok produkcji

Numer modelu

Maksymalna masa operacyjna wigcznie z wyposazeniem w kg

Maksymalny nacisk na przednig 0o$ w kg

Maksymalny nacisk na tylng os w kg

Znamionowa moc w kW

O N O O] A WO DN =

Numer identyfikacyjny produktu (PIN)

Wybity numeridentyfikacyjnymusiby¢zgodnyznumeremidentyfikacyjnymproduktu(8).
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6.1

6.2

6.3

Normy EN
Ciagty poziom hatasu

Podczas obstugi rozktadarki operator musi stosowaé srodki ochrony stuchu. Poziom
emisji dzwieku nawysokosci ucha operatorazmienia sie w zaleznosci od rozktadanego
materiatu i moze przekraczaé 84 dB(A). Nieuzywanie $rodkéw ochrony stuchu moze
spowodowac uszkodzenie narzgdu stuchu.

Poziomy hatasu emitowanego przez maszyne zostaty zmierzone nawolnym powietrzu,
zgodnie z normg prEN 500-6 z marca 1997 oraz 1ISO 4872.

Poziom cisnienia akustycznego na stanowisku operatora (na wysokosci
glowy): Lag = 81,9 dB(A)

Poziom natezenia dzwieku: Lyya = 108,0 dB(A)

Poziom cisnienia akustycznego emitowanego przez maszyne

Punkt pomiarowy 2 4 6 8 10 12

Cisnienie akustyczne Lapeq
775 | 756 | 741 | 753 | 70,8 | 72,8
(dB(A))

Warunki pracy w czasie pomiaru

Silnik wysokoprezny pracowat na maksymalnych obrotach. Stét byt zabezpieczony w
pozycji transportowej. Podajniki zgrzebtowe, przenosniki slimakowe, noze ubijakow i
wibracje pracowaty z predkoscig nie mniejszg niz 50% maksymalnej.

Rozmieszczenie punktéw pomiarowych

Potsferyczna powierzchnia pomiarowa o promieniu 16 m. Maszyna byta ustawiona w
$rodku. Punkty pomiarowe posiadaty nastepujgce wspdtrzedne:

Punkty pomiarowe 2, 4, 6, 8 Punkty pomiarowe 10, 12
Wspodirzedne X Y 4 X Y 4

-4.32 +10,4 11,36
11,2 | #112 1.5 +432 | 104 | 1136

Z-Achss

Y-Achse

SCHALL.TIF
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6.4

6.5

6.6

B18

Wibracje oddziatujace na cate cialo

Jesli maszyna uzywana jest zgodnie z przeznaczeniem, warto$ci wazone
efektywnego przyspieszenia na fotelu operatora nie przekraczajg a,, = 0,5 m/s2
zgodnie z prEN 1032-1995.

Wibracje oddziatujace na rece i ramiona

Jesli maszyna uzywana jest zgodnie z przeznaczeniem, warto$ci wazone
efektywnego przyspieszenia na fotelu operatora nie przekraczaja ay,, = 2,5 m/s2
zgodnie z prEN 1033-1995.

Kompatybilnosé elektromagnetyczna (EMC)

Zgodnie z dyrektywg dotyczacg kompatybilnosci elektromagnetycznej 89/336/EEC/
08.95warto$ézakidcen elektromagnetycznychnie przekraczanastepujgcychwartosci:

- emisja zaktécen zgodnie z normg DIN EN 50081-1/03.93:
< 40 dB pV/m dla czestotliwosci 30 MHz - 230 MHz zmierzone w odlegto$ci 3 m
< 47 dB pV/m dla czestotliwosci 20 MHz - 1 GHz zmierzone w odlegto$ci 3 m

- odpornos$é na wytadowanie elektrostatyczne zgodnie z DIN EN 61000- 4-2/03.96
(ESD):
Rozktadarka nie wykazuje Zzadnych dostrzegalnych reakcji na wytadowania
kontaktowe £ 4 kV i wytadowania powietrzne + 8 kV.
Rozktadarkapotesciepodejmujeprawidtowgprace, zgodniezkryteriamitestowymi“A”.

Zespoty elektryczne i elektroniczne oraz ich rozmieszczenie mogg byc¢
modyfikowane wytgcznie po uzyskaniu pisemnej zgody producenta.

B F181W.PL 18-18 - 02-0103



C F181W.PL 1-8 - 02-0103

Transport

Zasady bezpieczenstwa podczas transportu maszyny

Niewtasciwe przygotowanie do transportu rozktadarki i stotu maszyny lub
nieprawidtowe przewozenie mogg doprowadzi¢ do wypadku!

Szeroko$¢ rozktadarki i stotu nalezy zredukowaé do szeroko$ci podstawowej.
Usung¢ wszelkie wystajgce elementy (takie jak czujniki uktadu niwelacji, wytgczniki
krancowe przenosnika slimakowego, ostony itp). Podczas transportu za specjalnym
zezwoleniem zabezpieczyC te elementy!

Zamkngé potdwki kosza i zasungl zabezpieczenie transportowe. Podniesc i
zabezpieczyC stot. Ztozy¢ daszek ochronny i wtozy¢ sworznie zabezpieczajace.

Sprawdzié, czy zablokowana jest belka przenos$nika Slimakowego i czy rura
teleskopowa jest zabezpieczona przed wypadnieciem (patrz rozdziat E, punkt 2).

Wszystkie czesSci nie potgczone na state z rozktadarkg lub stotem umiescic w
odpowiednich pojemnikach i stole.
Zamkng¢ wszystkie ostony, sprawdzi¢ stabilne zamocowanie.

W Republice Federalnej Niemiec nie wolno przewozi¢ na rozktadarce lub stole butli
gazowych.

Odtgczy¢ butle gazowe od instalacji gazowej i odpowiednio zabezpieczyé.
Transportowac oddzielnym pojazdem.

Podczas zatadunku na rampie istnieje niebezpieczenstwo zsuniecia lub
przewrocenia sie maszyny.

Jecha¢ ostroznie! Osoby powinny przebywac z dala od strefy zagrozenia.

Podczas transportu po drogach publicznych obowigzuje zasada:

W Republice Federalnej Niemiec rozktadarki mogg jezdzi¢ po drogach publicznych
tylko na krétkich odcinkach.

W innych krajach nalezy przestrzega¢ przepiséw ruchu drogowego tam
obowigzujgcych.

Operator maszyny musi posiada¢ wazne prawo jazdy upowazniajgce do kierowania
pojazdami tego typu.

Pulpit operatora musi sie znajdowaé po stronie ruchu przeciwstronnego i byé
odpowiednio zabezpieczony.
Swiatta musza by¢ prawidtowo wyregulowane.

W koszu wolno przewozic jedynie czesci wyposazenia; nie wolno transportowac w
nim materiatu ani butli gazowych!

Podczas jazdy po drogach publicznych moze by¢ konieczna obecnos¢ drugiej osoby

koordynujgcej ruchem maszyny kierowanej przez operatora — szczegdlnie na
skrzyzowaniach i wjazdach.

C1
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Transport na naczepie niskopodiogowej

Szeroko$¢ rozktadarki i stolu nalezy
zredukowac do szerokos$ci podstawowej,
ewentualnie zdemontowac tez piyty
boczne. Aby unikngé uszkodzenia stotu,
kat nachylenia rampy zatadowczej moze
wynosi¢ maks. 11° (19 %).

Przygotowania

- Przygotowaé rozktadarke do jazdy
(patrz rozdziat D).

- Zamkngé obie potowki  kosza
przetacznikiem (1). Zatozy¢ obie
blokady transportowe kosza (2).

- Podnies¢ stot za pomoca przetgcznika
(3). Zatozyé blokady transportowe
stotu (4).

- Aby wysungc sitowniki niwelacji:

- Obréci¢ pokretto regulacji predkosci
(5) w potozenie zerowe. Przechyli¢
do przodu dzwignie jazdy (6).

- Weisng¢ w dét przetacznik (7) az do
catkowitego wysuniecia sitownikow
niwelacji.

- Przestawi¢ dzwignie jazdy (6) w
potozenie Srodkowe.

- Ztozy€ stot do szerokosci podstawowej
rozktadarki.

- Zdemontowaé wszystkie wystajgce
lub luzne czesci rozktadarki i stotu
(patrz tez instrukcja obstugi stotu).
Odpowiednio zabezpieczy¢ czesci.

W przypadku stotu z opcjonalnym
ogrzewaniem gazowym:

- Odtaczyé butle gazowe od uktadu

ogrzewania stotu:

- zamkna¢ gtéwne zawory odcinajgce
i zawory butli.

- Odkreci¢ zawory butlii odtgczy¢ butle
gazowe od rozktadarki.

- Przestrzegajgcwszystkichprzepiséw
bezpieczenstwa transportowac butle
gazowe innym pojazdem.
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FO0076A_A1.eps,FO083A_A1.eps,27.tif, Element1_KC.cdr, Element2_KC.cdr,
Element3a_KC.cdr
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2.3

Zaladunek na naczepe niskopodiogowa

Upewnic sig, czy w strefie zagrozenia nie przebywajg ludzie.

- Wjecha¢ na naczepe niskopodtogowag
nabieguroboczym inaniskichobrotach
silnika.

- Opusci¢ stot na naczepe na
poditozone wczesniej kantowki.

- Wylaczy¢ rozktadarke.

- Ostoni¢ pulpit operatora pokrywg
ochronng i zabezpieczyc.

- W razie potrzeby opusci¢ daszek |roiroarme
ochronny.

- Wysung¢ sworznie zabezpieczajgce
i pociggna¢ daszek do tytu na $rodku
ramy. W dolnej pozycji ponownie
zabezpieczy¢ sworzniami.

- Zabezpieczyc¢ rozktadarke na
naczepie niskopodtogowej:

-uzywaé jedynie  odpowiednich,
atestowanych elementow mocu-
ja-CyCh : Dach.Tif

- Stosowal przewidziane do tego
cztery punkty mocujgce (1,2).

- Po ostygnieciu zdjg¢ i umiescic w
odpowiednim miejscu przedtuzaczrury
wydechowe.

F111Wb.TIF

Po transporcie

- Usunac¢ elementy mocujgce.

- W razie potrzeby podnies$¢ daszek ochronny.
- wyciggnac sworznie zabezpieczajgce, podnie$¢ daszek i ponownie zablokowac.

- Podnies¢ stét do potozenia transportowego i zablokowac.

- Uruchomic silnik i zjecha¢ powoli z naczepy na niskich obrotach silnika.

- Zaparkowac rozktadarke w bezpiecznym miejscu, opuscic stot, wytgczy€ silnik.

- Wyciggna¢ kluczyk zaptonowy i/lub ostoni¢ pulpit operatora pokrywg ochronng i
zabezpieczyC.

C3



Transport po drogach publicznych

Szeroko$¢ rozktadarki i stolu nalezy
zredukowac do szerokos$ci podstawowej, |
ewentualnie zdemontowac tez piyty
boczne.

Przygotowania

- Zamkngé obie potowki  kosza
przetacznikiem (1). Zatozy¢ obie
blokady transportowe kosza (2). i _

- Podnies¢ stot za pomoca przetgcznika ° °
(3). Zatozyé blokady transportowe

solu(4). o Wi _(5)
- Aby wysungg¢ sitowniki niwelacji: ° @EW
o .. , . - TS
- Obrécié pokretto regulacji predkosci Yy

(5) w potozenie zerowe. Przechyli¢ @ 32@

do przodu dzwignie jazdy (6).

66666

- Wcisnaé w dot przetgceznik (7) az do t
catkowitego wysuniecia sitownikow @ -
niwelagji. O | ©"

- Przestawi¢ dzwignie jazdy (6) w o °

potozenie Srodkowe.

- Ztozy€ stot do szerokosci podstawowej
rozktadarki.

- Zdemontowacwszystkie wystajgce lub
luzne czescirozktadarkiistotu(patrztez

instrukcja obstugi stotu). Bt ©
Zabezpieczy¢ czesci, np. witozy¢ do | 3 1
kosza. Y| Beof

W przypadku stotu z opcjonalnym
ogrzewaniem gazowym:

- Odtaczyé butle gazowe od uktadu

ogrzewania stotu:

- zamkna¢ gtéwne zawory odcinajgce
i zawory butli.

- Odkreci¢ zawory butli i odtgczyC
butle gazowe od rozktadarki.

- Przestrzegajgcwszystkichprzepiséw
bezpieczenstwa transportowac butle
gazowe innym pojazdem.
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FO0076A_A1.eps,FO083A_A1.eps,27.tif, Element1_KC.cdr, Element2_KC.cdr,
Element3a_KC.cdr
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3.2

Jazda po drogach publicznych

- Przestawi¢ pokrettoregulacji predkosci

(1) w potozenie maksymaine.
- Regulowaé predko$¢ za pomocag
dzwigni jazdy (2).

Niebezpieczenstwo wypadku!

- Nie jezdzi¢ z wiaczong blokadg
mechanizmu réznicowego.

- Na ostrych zakretach uwzgledniaé
duze wychylenie k&t Aby uzyskacé
petny skret kot kierowniczych, nalezy

obrécié kierownice 2,5 — 3 razy.
- W sytuacjach awaryjnych nacisngé

Element2_KC.cdr

wylacznik awaryjny!

Wecisniecie wytgcznika awaryjnego wyhamowuje rozktadarke, wytgcza silnik i

utrudnia ruchy kierownicy. Moze byc to przyczyng wypadku!

C5
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Zaladunek dzwigiem

Stosowacd tylko dzwignice o dostatecznej no$nosci.

(masy i wymiary, patrz rozdziat B)

Dozatadunkumaszynyzapomocadzwiguprzeznaczonesgczterypunktymocujgce(1,2).

- Zaparkowac i zabezpieczyC maszyne.

- Zatozy¢ blokady transportowe.

- SzerokosS¢ rozktadarki i stotu nalezy
zredukowa¢ do szerokosci pod-
stawowe;.

- Zdja¢ wystajgce lub luzne czesci oraz
zdemontowacC butle gazowe ogrze-
wania stotu.

- Przymocowaé zawiesie dzwigu do
czterech punktow mocujacych (1, 2).

Podczas transportu zwrocic uwage na
poziome ustawienie rozktadarki!

l

1l

L
TTTT

1
TTTT

F161Wb.Tif/F121Wc.Tif
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Holowanie

Przestrzegaé wszystkich przepisdw bezpieczenstwa i podjgé wszelkie kroki
ostroznosci obowigzujgce podczas holowania ciezkich maszyn budowlanych.

Konstrukcja ciggnika musi umozliwia¢ bezpieczny transport rozktadarki réwniez na
zboczach.
Uzywac tylko atestowanych drgzkéw holowniczych!

W razie potrzeby szerokos¢ rozkiadarki i stotu nalezy zredukowacC do szerokosci
podstawowe).

Rozktadarke mozna teraz powoli i ostroznie odholowaé z miejsca budowy.

Ustawi¢ dzwignie (1) dwustopniowej
przektadni w pozycji biegu jatowego ,0”.

- Zamontowacé drgzek holowniczy na
haku holowniczym (6) w zderzaku.

- Powoli i ostroznie  odholowac
rozktadarke — jazda tylko na krétkim
odcinku drogi — z budowy lub strefy
zagrozenia.

|
P A8 >
F161Wb.Tif

Demontaz pokryw bocznych przy
podniesionym stole

Jezeli konieczne bedzie otwarcie pokryw
bocznych przy podniesionym stole, tzn.
gdy ramiona niwelacji znajdujg sie przed
pokrywamibocznymi,moznajeprzesungcé
w bok i zdemontowac.

- Otworzy¢ obie blokady (1).

- Odkrecic srube zabezpieczajacy (2).

- Odkreci¢ obie $ruby mocujace (3) i
blache boczng (4).

- Przesung¢ pokrywe boczng (5) w
kierunku  zdemontowane]  blachy |Fapirg
bocznej i zdjg¢ z tytu ramienia.

C7
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Parkowanie

W przypadku parkowania na otwartym
terenie maszyne nalezy zabezpieczy¢ w
taki sposdb, aby uniemozliwi¢ dostep do
niej osobom nieupowaznionym i
bawigcym sie dzieciom. Wyciggnacé
kluczyk zaptonowy i gtowny wytacznik
(1) izabrac je ze sobg — nie ,chowac’
ich w maszynie.

- Ostoni¢ pulpit operatora pokrywg
ochronng (2) i zamkngg¢.

- Zabezpieczy¢  luzne
wyposazenie dodatkowe.

czesci [

Podczas pracy zabezpieczy¢ pokrywe
ochronng (2) kiédkg na skrzynce
zaciskdw elektrycznych pod prawg
klapg rewizyjng!

F0077/0078_A1.EPS

FO144_A1.TIF

Haube.Tif
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Obstuga

Przepisy bezpieczenstwa

Uruchamianie silnika spalinowego, napedu jezdnego, przenosnika zgrzebtowego,
podajnika slimakowego albo urzgdzen podnoszgcych mogg powodowac zagrozenie
bezpieczenstwa 0sob.

Przed uruchomieniem ktéregokolwiek z tych urzgdzen upewnié sie, czy przy
maszynie, w albo pod nig lub w strefie zagrozonej nie ma zadnych oséb.

- Nie uruchamia¢ silnika spalinowego, ani jakichkolwiek sterownikéw, gdy jest to
wyraznie zabronione!
Jezeli nie okreslono inaczej, sterowniki mogg by¢ uruchamiane tylko przy
pracujgcym silniku!

Nigdy nie wolno czotgac sie do tunelu przenosnika slimakowego ani wchodzi¢ do
kosza lub podajnika zgrzebtowego! Niebezpieczenstwo dla zycial!

- Zawsze upewnic sie, czy podczas pracy nikt nie jest zagrozony przez maszyne!
- Zapewni¢, aby wszystkie urzgdzenia zabezpieczajgce i pokrywy byty odpowiednio
zamocowane i zabezpieczone!

- Natychmiast usungé stwierdzone usterkil Praca niesprawnej maszyny jest
niedozwolonal!

- Na rozktadarce oraz na stole nie wolno przewozi¢ zadnych oséb!

- Usunac przeszkody znajdujgce sie na torze jazdy maszyny!

- Operator maszyny powinien zajmowac swe stanowisko po wiasciwej stronie dla
obowigzujgcego ruchu! Zablokowac pulpit i fotel operatora.

- Utrzymywac bezpieczng odlegtos¢ od zawieszonych przedmiotow, innych maszyn
i niebezpiecznych punktow!

- W czasie jazdy po nierownym terenie zachowac ostroznosc¢, aby unikngé poslizgu,
przechylenia lub przewrécenia sie rozktadarki.

Zawsze pracowacC zgodnie z przeznaczeniem i parametrami maszyny; nigdy nie
przecigza¢ maszyny poza dopuszczalne parametry graniczne!

D1
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Oprzyrzadowanie

Pulpit operatora
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Poz. | Opis Opis
Przednie kota kierowane sg hydraulicznie.
. . Podczas transportu nawagskich zakretach zwroci¢ uwage
1 | Kierownica na szczegoblne przetozenie kierownicy (ok. 3 obroty dla
petnego skretu). Niebezpieczenstwo wypadku!
Zabezpieczenie pulpitu operatora przed przesuwaniem sie.
- - Wkrecic¢ srube radetkowang w odpowiednim miegjscu w
Sruba : . g
2 | zabezpieczajaca oznakoyv_any r_ow_ek_ | zabezp_leczyc nakretk_q. _
Uit Jesli pulpit nie jest prawidtowo zabezpieczony, moze sie
bulp on przesungC. Niebezpieczenstwo wypadku podczas
transportu!
Zabezpieczenie pulpitu operatora przed wysuwaniem sie poza
obrys maszyny.(Dotyczy maszyn wyposazonych w fotele
wysuwane poza obrys maszyny (opcja)).
Sworznie Wyciggna¢ sworznie zabezpieczajgce i przesungc pulpit
3 | zabezpieczajgce | operatora;
pulpit sworznie muszg sie styszalnie zablokowac w swej pozycji.
Jesli pulpit nie jest prawidtowo zablokowany, moze sie
on przesungC. Niebezpieczenstwo wypadku podczas
transportu!
4 | Swiatta Panel A/ B jestpodswietlony, gdywitaczone sg Swiattapostojowe.
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Poz. | Opis Opis

Maszyna moze by¢ uruchomiona tylko wtedy, gdy dzwignia

5 | Rozrusznik jazdy Jes_t W pozycji srodkowq _(neutralnej). _V\l_szystkle
wytaczniki awaryjne (na pulpicie operatora i pilotach zdalnego
sterowania) muszg by¢ wyciggniete.

6 |wolny

7 | Sygnat d2wickowy Uruchomic klaks_on W razie grozacego niebezpieczenstwa lub
przed rozpoczeciem jazdy!

Pokretto do ustalenia predkosci jazdy, gdy dzwignia jazdy jest

8 Pokretto regulacji | catkowicie wychylona.
predkosci jazdy [ Skala odzwierciedla przyblizong predkos¢ w m/min
(przy rozktadaniu materiatu).

Zataczanie funkcji rozktadarki i bezstopniowa regulacja

predkosci jazdy - do przodu lub do tytu.

Pozycja srodkowa: mozliwy jest rozruch; silnik na biegu

jatowym; naped jazdy nie jest wigczony; blokada

niezamierzonego ruchu maszyny.

Aby przechyli¢ dzwignie, pociggnaé pierscien (9a).

Zaleznie od potozenia dzwigni jazdy mozna uruchamiac rézne

Dzwignia jazd funkcje:
9 ( osm?w) Jazdy - 1. pozycja: ustawienie obrotéw silnika
P (patrz - Regulacja obrotdw silnika).

- 2. pozycja: witgczenie przenosnika zgrzebtowego i
$limakowego.

- 3. pozycja: uruchomienie stotu (noze ubijakow / wibracja);
wigczenie napedu jazdy; zwiekszenie predkosci
do momentu osiggniecia oporu dzwigni.

Maksymalng predkos¢ ustawia sie pokrettem do regulaci

predkosci jazdy.

10 swiatta Wiaczac dla bezpieczenstwa na drogach.
ostrzegawcze

11 Kle_runkowskaz Wiaczac podczas zmiany kierunku jazdy na drodze.
(migacz)

D5




D6

D F181W.PL 6-70 - 02-0103



D F181W.PL 7-70 - 02-0103

Poz. | Opis Opis
wtozony kluczyk: zapton zat.
wyciggniety kluczyk: zapton wytgczony, silnik wytgczony.
Pozycje kluczyka zaptonowego:
Stacvika i 0 $wiatta wytgczone
12 yirat - 1 Swiatta postojowe / cofania, podswietlenie pulpitu,
przetgcznik Swiatet o
ewentualnie Swiatta robocze
2 Swiatta mijania
3 $wiatta drogowe (dtugie)
[ Zwolnienieblokady pomigedzy poz. 1i2przeznacisniecie.
W ten sposdb reguluje sie cisnienie dla funkcji obcigzania i
Potenciometr odcigzania stotu:
jometr - Przetgcznik (obcigzanie / odcigzanie stotu) w pozycji A:
regulacji cisnienia L AT
13 S ci$nienie dla odcigzenia stotu
dla obcigzania / : A . N
.. - Przetgcznik (obcigzanie / odcigzanie stotu) w pozycji B:
odcigzaniastotu(O) o AT
ci$nienie dla obcigzenia stotu
Wskazanie poprzez manometr
Jezeli awaria silnika napedowego jest sygnalizowana przez
lampke kontrolng, mozna wywotac kod pulsujacy, ktéremu
Kontrola bledéw / przyporzqc;lkowany Je_st zdeflnlowany_b’fq_d / z_ak’focenle.
13 . PrzestawiC przetacznik w goérne potozenie, az lampka
zaktécen o :
kontrolna wyswietli trzycyfrowy kod pulsujgcy.
> Wyswietlanie koddéw awaryjnych opisane jest w
rozdziale "Zaktocenia w pracy"!
Nacisng¢ w razie niebezpieczenstwa (zagrozenie dla oséb,
grozaca kolizja itd.)!
- Weisniecie wytacznika awaryjnego wytgcza silnik, napedy i
uktad kierowniczy.
Niemozliwe jest manewrowanie, podnoszenie stotu itp.!
Niebezpieczenstwo wypadku!
14 Wytacznik - Uktad ogrzewania gazem nie jest zamykany przez
awaryjny wytgcznik bezpieczenstwa.
Gtéwny zawdr odcinajacy doptyw gazu i oba zawory butli
nalezy zamkng¢ recznie!
- W przypadku wystgpienia probleméw elektrycznych silnik
nalezy wytgczy€ recznie dzwignig na pompie wtryskowej.
W celu ponownego uruchomienia silnika przycisk nalezy
ponownie wyciggnac.
15 | wolny
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D F181W.PL 9-70 - 02-0103

Poz. | Opis Opis
Elektryczne
16 | przetgczanie Przektadnia jest w ten sposéb przetgczana.
biegéw (O)
Kierunek przesuwu obu potéwek podajnika zgrzebtowego
mozna oddzielnie przetgczal w przeciwnym kierunku, aby np.
. umozliwi¢ przesuniecie do tytu materiatu znajdujgcego sie
Przetgcznik . L . : .
16a | nawrotny przed przenosnlklem Slimakowym. Wten_sposob unika sie np.
. strat materiatu podczas transportu. Podajnik zgrzebtowy
(O) | Podajnik : : . :
transportuje materiat na odcinku ok. 1 metra w kierunku kosza.
zgrzebtowy ) ) . ., .
I Wraziepotrzebyprzetacznikmoznauruchamiacdowolnie
czesto w celu przesuwu podajnika zgrzebtowego w
odwrotnym kierunku na dtuzszych odcinkach.
auto: wigcza sie wraz z przesunieciem dzwigni jazdy i
stale kontrolowany w tunelu przez wytgczniki
krancowe podawania materiatu
Podajnik stop: wylaczony
17 | zgrzebtowy recznie: wigczony na state (na petng wydajnosc,
lewy / prawy bez kontroli ilosci materiatu)
- Aby sterowaé podajnikiem zgrzebtowym za pomocg pilota
zdalnego sterowania (O), nalezy oba przetgczniki ustawic¢ w
pozycji ,auto”.
auto: wigcza sie wraz z przesunieciem dzwigni jazdy i
wylacza po zatrzymaniu
stop: wylaczony
recznie: wigczony na state
Funkcja“auto”jestfunkcjgwiasciwgpodczasuktadaniamateriatu.
18 Noze ubijakdéw A Jezeli wtgczona jest funkcja “recznie” podczas pracy,
(zaleznie od stotu) konieczne jest wigczenie funkcji “stop” po zatrzymaniu
maszyny. Wprzeciwnymrazie dojdzie do przegeszczenia
materiatu!
[ Regulacja czestotliwosci uderzen (patrz rozdziat
,Regulacja czestotliwosci nozy ubijakdw")
Wi . Obstuga i stosowanie analogicznie do nozy ubijakdw.
ibracja . P : .
19 Regulacja czestotliwosci (patrz rozdziat ,Regulacja

(zaleznie od stotu)

czestotliwosci wibracji“)

D9
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D F181W.PL 11-70 - 02-0103

Poz. | Opis Opis
: ._._ .| Funkcja ta jest wykorzystywana do poprawienia trakcji i
}:olggi(gzaaﬂioacgﬁuma zwiekszenia zageszczenia.
A: odcigzenie (stdt ‘Izejszy’)
B: funkcja wytaczona
20 U] A C:docigzenie (stdt ‘ciezszy’)
P - Zaworem regulacyjnym (93) nalezy wyregulowac cisnienie
‘\@ B w celu ustawienia sity docigzenia / odcigzenia.
- W celu wigczenia funkcji “odcigzenia stotu podczas postoju”
m C przetgczniknalezyustawicwpoz. A(patrzprzetacznik (21)oraz
zawér regulacyjny (93a)).

Funkcja "STOP” jest uzywana do zablokowania pozycji stotu

podczas zatrzymania maszyny (blokada hydrauliczna) w celu

unikniecia zapadania sie stotu w masie.

A: wtgcza sie automatycznie, gdy dzwignia jazdy (9) jest w

Blokada stotu pozycji srodkowej (neutralnej).
- Pozycja C stuzy do ustawiania rozktadarki, pozycja A
do uktadania materiatu.
o1 SJUPOP A B: funkcja jest stale wtaczona
N C: funkcja jest wytgczona
@/ B Pozycja B nie wystarcza do zabezpieczenia stotu podczas
ofF G transportu i prac konserwacyjnych! Zatozy¢ mechaniczng
blokade transportowg stotu!

- Przetgcznikiem funkcji docigzenia / odcigzenia stotu (20) i
dzwignig jazdy ustawiong w pozycji srodkowej (neutralnej)
mozna ustawic¢ funkcje ,odcigzenia stotu podczas postoju”.

Pozycja stotu A: podnoszenie stotu
B: zatrzymanie (pozycja stosowana do wsuwania
14 A mechanicznych blokad transportowych stotu)
29 - C: opuszczanie stotu i przejécie do ,pozycji ptywania“
@\ B Podczas uktadania materiatu stét musi by¢ zawsze w
= pozycji "ptywania". Dotyczy to rdéwniez postoju i
I ¢ wymiany ciezarowki, gdy stosowana jest funkcja
o automatycznego zablokowania pozycji stotu.
Przeno$nik A stop: wytgczony
$limakowy B recznie: przeptyw materiatu na zewnatrz
lewy / prawy C auto: wiacza sie wraz z przesunieciem dzwigni jazdy
kontrolowany jest stale przez wytaczniki
B ago D krancowe na przeno$niku slimakowym
23 - — D recznie: przeptyw materiatu do $rodka
Astop@:l I Wpozycji(B)i(D)przenosnikislimakowesastalewtaczone
(na petng wydajnosc¢, bez kontroli ilosci materiatu).
E 2 <P Aby sterowac przenos$nikiem slimakowym za pomocg,
Asstop wytgcznikowkrancowych(mechanicznychlubultradzwiekowych

(O), nalezy oba przetagczniki ustawi¢ w pozycji ,auto”.
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Poz. | Opis Opis
Zmiana wysokos$ci przenosnikow slimakowych w przypadku
zastosowania hydraulicznej regulacii.
Regulacja - Wy_sokoéc’: $limakow mo_z_na usta_lic’: za pomocg skal
wysokosci umleszcz_onych po lewej i prawej stronie wspornika ramy
24 | slimakéw przenosnika. » o
lewego / prawego Podstawowa zasada: wtasciwe ustawienie slimaka to 5 cm
(O) (2 cale) nad warstwg uktadana.
Zawsze uruchamiaé jednoczesnie oba przetgczniki,
poniewaz nierébwnomierne podnoszenie prawej i lewej
strony moze zablokowac slimak!
Wysuwanie / W przypaE:Iku stotow typu Vario ws_uwa_mie I wysuwanie
25 | wsuwanie poszerzen st_erowang jest hyc_lral_Jll_cznle. _
poszerzen stotu (O) I Wkrajach Unii Europejskiej dozwolone jest tylko zdalne
sterowanie poszerzeniami.
Gora: zamykanie
Srodek:bez funkgji
Dot otwieranie
6 Otwieranie /

zamykanie kosza

Oddzielne sterowanie lewg i prawg potowg kosza (O):

Gdy praca odbywa sie w miejscach, gdzie ograniczony jest
dostep po jednej stronie albo gdzie przeszkody utrudniajg
roztadunek pojazdu dostawczego.

D13
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D F181W.PL 15-70 - 02-0103

Poz. | Opis Opis
Reczne sterowanie potozeniem sitownikow niwelacji, gdy

57 Sitowniki niwelacji | niwelacja automatyczna jest wytgczona.

lewy / prawy Przetacznik na pilocie zdalnego sterowania musi by¢
ustawiony w pozycji "Recznie".
Bezstopniowaregulacjaobrotow (gdy uruchomionajestdzwignia
jazdy).
Min. pozycja: obroty na biegu jatowym

Requlacia obroté Max. pozycja: obroty robocze

28 leg; acg obrotow W czasie pracy ustawic obroty maksymailne,
siinika (O) zredukowac obroty na czas przejazddw.

Automatyczny system kontroli obrotéw utrzymuje je na
statym poziomie nawet przy zmianach obcigzenia.

29 |wolny

30 |wolny

Wgobrnejpozycjidodatkowynapednaprzedniekotajestwiaczony.
A Naped na przednie kota stosowaé wytgcznie przy

9 Wh Ay napedu na Zzzljf;ci?mu, nigdy podczas transportu. Zwiekszone

przednie kota (O) '
[ Do ustawienia cisnienia napgdowego, patrz zawor i
manometr.
W ten sposob wtgczana i wytgczana jest blokada mechanizmu
roznicowego.
Elektryczna - Witgczanie: Przetaczy¢ w dét, gdy zadziata blokada, zapali
blokada sie lampka kontrolna.

32 : o . . L .
mechanizmu - Whytgczanie: Przetgczy¢ do goéry, jechac, az zgasnie lampka
réznicowego (O) kontrolna.

Wazne: Zastosowanieizagrozenia,patrzpod
Lampkakontrolna(blokadamechanizmurdznicowego).
Stan normalny do temperatury 85 °C = 185 °F.
Wskaznik Zatrzymac maszyne w przypadku wyzszej temperatury

33 | temperatury oleju (przesung¢ dzwignie jazdy do potozenia neutralnego),

hydraulicznego przestudzi¢ silnik na biegu jatowym. Okresli¢ przyczyne
i w razie potrzeby naprawic.
Zapala sie w przypadku wystgpienia awarii silnika
. napedowego. Silnik napedowy jest ze wzgleddw
gv(\j/ranrl;/jnr:l;/azt bezpieczenstwa automatycznie wytgczany.

34 | zatrzymaniem > 2/1\/%/\)/vo+an|ekoduawaryjnegowykonu1e3|eprze’chznlklem
silnika (czerwona '
lampka kontroina) > Swiecisieprzezkilkasekundpodczaskontrolipowtgczeniu

zaptonu.
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Poz. | Opis Opis
Sygnalizuje wystapienie awarii silnika napedowego. Maszyna
moze tymczasowo dalej pracowac. Aby zapobiec uszkodzeniu
Komunikat silnika, nalezyjednakniezwtocznieusungcprzyczynezaktocenia.
35 | awanyjny (z6ita 2/1\/%/\)/vo+an|ekoduawaryjnegowykonu1e3|eprze’chznlklem
lampka kontrolna) '
Swieci sie przez kilka sekund podczas kontroli po
wigczeniu zaptonu.
Kontrolka Swiatet Swieci sie, gdy wigczone sg Swiatta diugie (na stacyjce
36 | dhugich (niebieska) | 22P0NY).
Nie oslepia¢ innych uczestnikéw ruchu drogowego!
37 Naped na przednie Swieci sie, gdy wiaczony jest naped na przednie kota.
kota (O)
Zapala sie, gdy silnik nie moze by¢ uruchomiony (np. gdy
38 |Silnik STOP wcisniety jest wylacznik awaryjny).
[ Patrz rozdziat "Zaktécenia w pracy".
Sygnalizuje za niski poziom wody do chtodzenia silnika
napedowego.
Kontrolka poziomu Aby unikng¢ uszkodzenia silnika, nalezy niezwtocznie
39 |wody w chtodnicy uzupetni¢ poziom wody chtodzgcej.
(zofta)
Swieci sie przez kilkka sekund podczas kontroli po
wigczeniu zaptonu.
(CEwieci sié po ws'czeniu zap®onu, a;, do momentu rozgrzania
Kontrolka powietrza spalania silnika do wymaganej temperatury.
40 |rozgrzewania Uruchamiaee silnik dopiero po zgaceniéciu kontrolki, aby
silnika (zétta) zmniejszyee zugycie silnika i poprawiee warunki
rozruchowe.
Musi zgasna¢ wkrétce po uruchomieniu silnika. Obserwowaé
Kontrolka ci$nienia | nagrzewanie si¢ silnika. Ewentualnie olej hydrauliczny jest
oleju w uktadzie zbyt zimny i gesty.
41 | hydraulicznym A Nie witgczacé napedu jazdy, jezeli lampka nie zgasnie.

napedu jazdy
(czerwona)

Lampka gasnie, gdy cisnienie spadnie ponizej 2,8 bar =
40 psi.
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Poz. | Opis Opis
Swiecisie, gdywtaczonajestblokadamechanizmuréznicowego.
[ Blokada mechanizmu réznicowego stosowana jest przy
problemach z trakcjg (luzne podtoze). Mozna jgq
uruchamiac¢ podczas jazdy.
Lampka kontrolna : . : o .
blokady A Przy _w’chzonej bloka_d2|e mecharyzmu roznicowego |
42 . podniesionym stole nie pokonywac zadnych zakretow.
mechanizmu : . ) :
e Moze to spowodowac uszkodzenie blokady mechanizmu
réznicowego e
roéznicowego.
Blokady mechanizmu réznicowego nie stosowad
podczas transportu. Niebezpieczenstwo wypadku z
powodu ograniczonej sterownosci!
Kontrolk_a Musi zgasnag¢ po uruchomieniu, gdy silnik osiggnie obroty.
43 |tadowania o : .
- Jesli nie, nalezy wytaczy¢ silnik.
(czerwona)
Lampka Swieci sie przy wtaczonym hamulcu postojowym.
ostrzegawcza Gdy dzwignia jazdy jest przesunigta, nie mozna ruszy¢
44 | Hamulec rozktadarkg przy wtgczonym hamulcu postojowym.
postojowy” Przed zwolnieniem hamulca postojowego dzwignie
(czerwona) jazdy przesung¢ do pozycji srodkowe;.
Swieci sie, gdy w separatorze wody uktadu paliwowego
Lampka stwierdzona zostata nadmierna ilo$¢ wody.
ostrzegawcza Aby unikng¢ uszkodzenia silnika, natychmiast spuscié¢
45 ,Woda w paliwie® wode z separatora zgodnie z instrukcjg konserwacji.
(czerwona) [ Swieci si¢ przez kilka sekund podczas kontroli po
wigczeniu zaptonu.
46 | Licznik godzin Licznik rejes’,trUJe czas pracy tyIk’o przy w’chzon_ym silniku.
Przestrzegac okreséw przegladdw (patrz rozdziat F).
Zawsze zwracac uwage na wskaznik paliwa.
47 Wskaznik poziomu A Nie oproznia¢ catkowicie zbiornika oleju napedowego!
paliwa W przeciwnym razie nalezy przeprowadzi¢ catkowite
odpowietrzenie uktadu paliwowego.
Zakres zielony: normalna temperatura.
Zatrzyma¢ maszyne, gdy strzatka zblizy sie do
48 Wskaznik czerwonego pola (przesungé dzwignie jazdy do
temperatury silnika potozenia neutralnego), przestudzi¢ silnik na biegu
jatowym. Okresli¢ przyczyne przegrzania silnika i
usung¢ (patrz rozdziat "Zaktocenia w pracy").
Wskazuje obroty silnika na minute (obr./min).
49 | Obrotomierz (O) Za pomocg potencjometru mozna regulowac liczbe
obrotéw silnika.
50 Skrzynka [ Do podtaczania bezpiecznikow patrz rozdziat F.
bezpiecznikowa |
51 Skrzynka [ Do podtaczania bezpiecznikow patrz rozdziat F.

bezpiecznikowa Il
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2.2 Wyposazenie dodatkowe

[ Mozliwe jest rézne rozmieszczenie na pulpicie operatora nastepujgcych elementow
wyposazenia:j

Poz. Opis

Potencjometr ,Opdzniona blokada stotu®

Zapobiega opadaniu stotu przy rozktadaniu niestabilnego
materiatu.

W przedziale czasowym od 3 do 30 sekund mozna ustawié, jak
dtugo stdt bedzie utrzymywany w swej ostatniej ,pozycji STOP*
przed przetgczeniem go w pozycje ,ptywania’.
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2.3

Zdalne sterowanie

Dwa

umieszczone na lewej i prawej stronie

stotu

kowanej strony rozktadarki.

- Obudowa przymocowana

piloty zdalnego

sterujg funkcjami

bocznej czesci stotu.

sterowania

6

e

przyporzad- r )
(o €&
jest do @ E-@%—@
B A
2
ano A

ap

=T

screed

F0085_A1.EPS

Przéd
Poz. | Opis Opis
Funkcjonuje identycznie jak wytacznik awaryjny (14) na
55 Wytacznikawaryjny | pulpicie operatora.
(O) Wazny w niebezpiecznych sytuacjach, gdy operator ma
ograniczong widocznosg.
56 | Sygnat dzwigkowy Funkcjonuje identycznie jak przycisk (7) na pulpicie
operatora.
Funkcjonuje identycznie jak przycisk (27) na pulpicie
57 | Sitowniki niwelacji | operatora.
- Przetgcznik (56) musibycustawiony w pozycji ,recznie”.
Podajnik Funkcjonuje identycznie jak przycisk (17) na pulpicie
58 zgrzeblowy (O) operatora.
9 y - Przetacznik musi by¢ ustawiony w pozycji ,auto”.
Przenosnik Funkcjonuje identycznie jak przycisk (23) na pulpicie
59 | ., operatora.
Slimakowy . L . .. )
- Przetgcznik musi by¢ ustawiony w pozycji ,auto”.
Wysuwanie / . , . .
) W przypadku stotéw typu Vario wsuwanie i wysuwanie
60 |wsuwanie . : SN
. poszerzen sterowane jest hydraulicznie.
poszerzen stotu
recznie: regulacja grubosci mozliwa jest za pomocg,
61 Automatyczny przetgcznika (57) lub (27) na pulpicie operatora
uktad niwelacji auto: automatyczne przestawianie wysokos$ci przez
czujnik wysokosci

D 21
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FO119_A1.TIF

Poz. | Opis Opis

Gniazdo wtykowe

62 | automatycznego Tutaj przytgczy¢ kabel elektryczny czujnika grubosci.
uktadu niwelacji
Gniazdo wtykowe

63 E:Zr,\:\ggizzr;ka Tutaj przytgczy¢ kabel elektryczny wytgcznika

Veg kranncowego podawania materiatu.

przenosnika
$limakowego
Kabel elektryczny . .

64 | pilota zdalnego Podtgczy¢ wtyczke do gniazda wtykowego w stole

sterowania

(patrz - instrukcja obstugi stotu).
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2.4

>

Elementy oprzyrzadowania
Pokrywa silnika (70)

W celu utatwienia dostepu do
podzespotéwmoznapodniesécatgmaske
silnika. Aby zwolni¢ pokrywe, pociggnaé
dzwignie (70) (umieszczona po prawej
stroniezauchylngpokrywag). Obaskrzydta
kosza powinny by¢ otwarte.

Zabezpieczy¢ otwartg pokrywe boczng
pretem podpierajgcym.

Maske silnika otwieraé tylko przy
wytgczonym silniku. Nie podchodzié do
wentylatora chtodnicy ani do paska
podczaspracysilnika. (patrztezinstrukcja
obstugi silnika).

Nie dotykac goracej rury wydechowej! Niebezpieczenstwo oparzenial!

Akumulatory (71)

Akumulatory instalacji zasilania elektryc-
znego 24V znajdujgsie podlewgpokrywa,
rewizyjna.

Charakterystyka techniczna, patrz rozd-
ziat B "Dane techniczne". Infor-macje
dotyczacekonserwaciji, patrzrozdziat"F".

Uruchamianie zewnetrzne przeprowa-
dzaé tylko zgodnie z instrukcjg obstugi
(patrzrozdziat,Uruchamianierozktadarki,
uruchamianie wspomagane”).

Griff. Tif

Flap-l.EPS
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Gtéwny wyltacznik akumulatora (72)

Gtéwny wytacznik przerywajgcy obwod
pradu miedzy akumulatorem, a gtéwnym
bezpiecznikiem umieszczony jest po
lewej stronie pod klapg gérna.

Zabezpieczy¢ otwarte klapy rewizyjne
pretem podpierajgcym.

Specyfikacja wszystkich bezpiecznikdw,
patrz rozdziat F.

- Aby wylaczyc¢, obrocic kluczyk (72) w
lewo i wyciggnad.

Flap-l.EPS

Nie zgubic kluczyka, poniewaz bez niego maszyna nie da sie uruchomic!

F0077_A1.EPS/FO078_A1.EPS
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Blokada transportowa kosza (73)

Przed transportem Ilub parkowaniem
rozktadarki nalezy przy podniesionych
skrzydtach kosza zatozy¢ blokade
transportowa,

Nie wolno wchodzi¢ do kosza podczas
pracy silnika! Niebezpieczenstwo wcigg-
niecia przez podajnik zgrzebtowy!

Bez zatozonych blokad transportowych
potowki kosza bedg sie powoli otwierag;
niebezpieczenstwo wypadku podczas
transportu!

Mechaniczna blokada transportowa
stolu (po lewej i prawej stronie pod
fotelem operatora) (74)

Stosowane do zabezpieczenia podnie-
sionego stotu przed przypadkowym
opuszczeniem. Blokada transportowa
stotumusibyczatozonaprzedtransportem
oraz po ukonczeniu pracy.

Transport z niezabezpieczonym stotem
grozi wypadkiem!

- Podnies¢ stot.
- Przestawi¢ dzwignie.

F0076A_A1.EPS

WZANYZANNYZAN

FOO083_A1.TIF

- Sprawdzi¢, czy zasuwy (lewa i prawa) wsunigte sg w ramiona niwelacji.

UWAGA!

Zaktadac¢ blokady ramion tylko przy ustawieniu profilu “korony” w pozycji "Zero"!
Uzywac blokady ramion tylko do celow transportowych!
Nie obcigzac stotu ani nie pracowaé pod stotem, gdy jest on zabezpieczony jedynie

blokadg ramion niwelacji!
Niebezpieczenstwo wypadku!

D 25



D 26

Blokada fotela operatora (za fotelem)
(75)

Wysuwane siedzenia (O) dajg sie
wysuwac poza obrys maszyny; muszag
by¢ one zablokowane.

Siedzenia nie mogg wystawaé poza
obrys maszyny w czasie transportu.

@\

——

FO0169_A1.EPS

Wsungc¢ siedzenia do szerokosci podstawowej rozktadarki!

- Wyciggna¢ przycisk blokujacy i przesungé siedzenie; ponownie zablokowacl

przycisk blokujgcy.

Siedzenie operatora moze sie przesung¢, gdy przycisk blokujacy nie jest prawidtowo

zabezpieczony. Niebezpieczenstwo wypadku podczas transportu!

Hamulec roboczy (,,hamulec nozny”)
(76)

Przed prawym | lewym fotelem
operatora znajdujg sie pedaty hamulca.
Hamulec roboczy oddziatuje na dwa
hamulce tarczowe przy gtdwnej osi
napedowe).

Podczas uruchamiania hamulca
automatycznie regulowany jest rowniez
naped jezdny (niezaleznie od pozycji
dzwigni jazdy (1)).

Hamulec postojowy (,,hamulec
reczny”) (77)

Dzwignia hamulca znajduje sie po lewej stronie obok fotela operatora (po obu
stronach jako opcja). Hamulec postojowy oddziatuje mechanicznie na hamulec

tarczowy przy gtownej osi napedowej.

FO125_A1.TIF

Przy parkowaniu rozktadarki zawsze zaciggng¢ hamulec postojowy!
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Dzwignia wyboru przektadni dwubie-
gowej (78)

Dzwignia wyboru posiada trzy pozycje:

< = Bieg roboczy
0 = Bieg jatowy )
<« = Bieg transportowy J ©
—
Przed przetgczeniem zaciggnacl
hamulec postojowy (77). Przetgczacé TN
tylko podczas postoju maszyny! @

F0281 JA2.PICT

- Gdy nie mozna wigczy¢ biegu, lekko
poruszyC dzwignig jazdy.

Podczas holowania rozktadarki (np. awaria silnika wysokopreznego) witgczyé bieg
jatowy. W przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia przektadni.

W potgczeniu z mozliwosciami przetgczania ,zajgc / zO6lw” dla napedu jezdnego
dostepne sg cztery predkosci.

Kombinacja Zastosowanie
4 9 Predko$¢ rozktadania — wolno
44 c. Predkos¢ transportowa — wolno
> | 9 Predko$¢ rozktadania — szybko
<4 g Predkosc transportowa — szybko

Dzwignia przelaczania dla blokady
mechanizmu réznicowego (79)

W ten sposdb blokada mechanizmu
roznicowego jest wigczana i wytaczana
(patrz réwniez przetacznik (32)).

Witgczanie:

- Dzwignia w prawo; gdy zadziata
blokada, zapali sie lampka kontrolna
(42).

F0282_A1.EPS

Wytgczanie:
- Dzwignia w lewo; jechac, az zgasnie lampka kontrolna (42).

Zastosowanie i zagrozenia patrz Lampka kontrolna (42).
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Uklad zraszania Srodkiem separu-
jacym (80) O

Stosowany do spryskiwania emulsjg
separujgcg czesci stykajgcych sie z
asfaltem.

- Kontrolka (81) zapala sie, gdy pracuje
pompa emulsiji.

- Wytgeznik  zasilania  (82) pompy
emulsji.

- Szybkoztgczka (83) do podtgczania
weza

Wigczal uktad zraszania tylko przy
pracujgcym silniku, gdyz w przeciwnym
razie roztadowany zostanie akumulator.
Po uzyciu wylgczyc.

Opcjonalnie dostepna jest zwijarka
weza zainstalowana na state (83a).

Wyciggna¢ waz ze zwijarki, az
styszalnie 'zaskoczy". Po zwolnieniu
waz automatycznie zablokuje sie. Przez
ponowne pociggniecie i zwolnienie waz
zostanie automatycznie zwiniety.

Niezraszacotwartegoogniaanigoracych
powierzchni. Niebezpieczenstwo wybu-
chu!

Uktad zraszania zasilany jest =ze
zbiornika (84) umieszczonego pod
prawg klapg rewizyjna.

Zbiornik napetnia¢ tylko podczas postoju
rozktadarki!

®9

$90.30.09.32

oK)

@

5o

Emu2.tif

&9

Emul1.Tif

Kan1.F

i)
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Na srodkowej $cianie mogg znajdowac
sie dalsze opcjonalne przetgczniki:

Wytacznik  dodatkowych  Swiatet

zabudowanych w daszku (85):
Aby  wigczyc uruchomié
przetgcznik (a).

funkcje,

Wytacznik gniazd
zasilania 230 V (85a)

wtykowych

W przypadku wyposazenia w instalacje
zasilania elektrycznego 230 V gniazda
wtykowe sg witgczane przetgcznikiem
(a). W pozycji przetacznika ,I* Swieci sie
kontrolka (b).

Wyltacznik zasilania pompy do
napeilniania

zbiornika paliwa (85b)

Jezeli pompa jest witgczona

przetgcznikiem(a), swiecisiekontrolka(b).

Podczas tankowania uwazac, aby paliwo
nie dostato sie do ziemi. Wytgczy¢ silnik
iniepali¢tytoniu. Nietankowacwzamknie-
tychpomieszczeniach. Zagrozeniedlazd-
rowia! Przygotowac gasnice.

Wytacznik dodatkowych
reflektoréw (85c)

Jezeli maszyna jest wyposazona w

[

@

[ /T é
0

990.00.04 89

|

230 vN9gooooa79 0

==
ﬂ‘—

| S N

F —

[

@

£

990.00.04 88

990.00.09.33

Schalt_betank.wmf/Schalt_230V.wmf/Schalt_Dachlicht.wmf/Schalt_Sonderlicht.wmf

dodatkowe reflektory, wtgcza sie je przetgcznikiem (a). W pozycji przetacznika ,ON*

(ZAL.) $wieci sie kontrolka (b).

Reflektory dodatkowe i o$wietlenie specjalne zatgczac tylko w czasie pracy silnika,
gdyz w przeciwnym razie zostanie roztadowany akumulator!
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Blokada skltadanego daszka (prawa i
lewa strona wspornika) (86):

Aby ztozy¢é dach (np. w czasie
transportu na naczepie
niskopodtogowe)):

- OdbezpieczyC sworzen blokujacy (86).
- Pociggajagc  za uchwyt (86a)
przesunag¢ rame daszka do przodu.

- Zatrzasngé sworzen blokujgcy w
drugim otworze blokady.

Dach1.Tif/Dach.Tif
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Sktadany daszek regulowany
hydraulicznie (87) (O)

Sktadany daszek regulowany hydraulic-
znie jest zabezpieczony blokadg (A) na
tylnym zawieszeniu po lewej i prawej
stronie maszyny. Nalezy jg odblokowaé
przed opuszczeniem 1 podniesieniem
daszka. W pozycji krancowej daszek
rowniez nalezy zabezpieczy¢ blokada.
Po lewej stronie tylnej Sciany rozktadarki
znajduje sie mechanizm hydrauliczny i
przetgcznik  kluczykowy  (A) do
uruchamiania uktadu hydraulicznego
daszka.

Daszek mozna podnosi¢ i opuszczac
bez koniecznosci uruchomienia silnika
napedowego.

- Aby opusci¢ daszek, przetgcznik
kluczykowy (B) obréci¢ w prawo az do
opuszczenia daszka do dolnej pozycji.

Niebezpieczenstwo zgniecenia! Zwrocic
uwage, aby podczas sktadania daszka
palce lub rece nie dostaty sie miedzy
przeguby lub opuszczany dach nie
stwarzat zagrozenia dla oséb.

Dach_Hydr.wmf

- Aby podniesé daszek, przetgcznik
kluczykowy (B) obréci¢ w lewo az do podniesienia daszka do gérnej pozycji.

Do podnoszenia daszka przy roztadowanym akumulatorze stuzy pompa reczna
umieszczona na zespole hydraulicznym.

- Naciskac¢ dzwignie pompy (C) tak dtugo, az daszek po dotarciu do gornej pozycji
maksymalnej bedzie mégt byé zabezpieczony sworzniem blokujgcym (A).

Do regulacji predkosci podnoszenia i opuszczania stuzg dwa zawory dtawigce:

- Zawor dtawigey (D): do regulacji predkosci podnoszenia daszka.
Obracanie pokretta w prawo = zmniejszanie predkosci.
Obracanie pokretta w lewo = zwiekszanie predkosci.

- Zawdr dtawigey (E): do regulacji predkosci opuszczania daszka.
Obracanie pokretta w prawo = zmniejszanie predkosci.
Obracanie pokretta w lewo = zwiekszanie predkosci.
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Elektryczna regulacja wydajnosci
podajnika zgrzeblowego (88)
(zaleznie od wyposazenia)

Ustawia sie tu - za pomocyg
mechanicznych lub ultradzwiekowych
wytacznikéw  krancowych  (O) -
wymagang ilo$¢ materiatu.

- Pozycja "0° na skali odpowiada
najmniejszej ilosci materiatu.

Wytacznik krancowy przenosnika
zgrzeblowego (89) (lewy i prawy):

Mechaniczne wytgczniki kraricowe (89)
lub ultradzwiekowe wytgczniki kranncowe
(89a0) podajnika zgrzebtowego
regulujg przeptyw materiatu dla kazdej
potowy podajnika. Podajniki zgrzebtowe
powinny byC wytgczone, gdy ilo$¢
materiatu osiggnie poziom ponizej rury
ramy przenosnika slimakowego.

Istotna jest wiasciwa  wysokosc
przenos$nika $limakowego (patrz
rozdziat E).

FO091_A1.TIF

F0114_A1.EPSUItra3.EPS
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Ultradzwiekowe wylgczniki krancowe
przenosnika slimakowego (90) (lewy i
prawy)

Wytaczniki kraricowe regulujg przeptyw
materiatu dla kazdej strony przenosnika
$limakowego.

Sensor ultradzwiekowy zamontowany
jest do ptyty bocznej za pomocg uktadu
dzwigni. Poluzowaé mocowanie dzwigni
w celu nastawienia i skorygowania kata
/ wysokosci sensora.

Kable muszg by¢ podtaczone do pilotéw
zdalnego sterowania umieszczonych po
bokach stotu (gniazdo wtykowe (62)).

Ultschall.tif

Zaleca sie nastawianie potozenia wytgcznikow krancowych podczas rozprowadzania

materiatu.

Gniazda uktadu zdalnego sterowania
(lewego i prawego) (91)

Kabel przytgczeniowy (63) kazdego
pilota zdalnego sterowania podigczy¢ do
gniazda wtykowego (91).

Gniazda swiatel roboczych
(lewe i prawe) (92)

Tu podigcza sie Swiatta robocze (24 V).

- Zasilanie jest wigczone, gdy wigczony
jest gtéwny wytacznik (72).

Jako opcja moze by¢é zastosowane
jedno gniazdo wtykowe do zasilania
ogrzewania elektrycznego fotela
operatora.

FO171_A1.TIF

FO124_A1.TIF
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Zawor ci$nienie
dociazania /

odciazania stolu (93)

regulujacy

Stuzy do regulacji cisnienia docigzenia/
odcigzenia stotu.

FO105_A1.TIF

- Wlaczanie funkgcji, patrz Docigzanie / odcigzanie stotu (44).
- Ci$nienie widoczne jest na manometrze (93b).

cis$nienie
podczas

Zawor regulujacy
odciazenia stotu
zatrzymania (93a) 32

Zawdr umieszczony jest pod uchylnym
prawym podestem stanowiska
operatora.

Stuzy do regulacji cisnienia ,odcigzenia
stotu podczas zatrzymania®“.

- Wlaczanie funkcji, patrz Docigzanie /
odcigzanie stotu (44).

- Ci$nienie widoczne
manometrze (93b).

jest na

Manometr ciSnienia odcigzenia /
dociazenia stolu podczas pracy oraz

odciazenia stotu podczas
zatrzymania (93b)

Pokazuje cisnienie dla:

- odcigzenie stotu podczas

zatrzymania, gdy dzwignia jazdy (22)
jest w pozycji zerowe;.

- obcigzenia/odcigzenia  stotu, gdy
dzwignia jazdy (22) jest w pozycji 2.

FO180_A1.Tif

FO103_A1.EPS
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Zawoér regulujacy cisnienie napedu

na przednie kota (94) (O)

W ten sposéb ustawiane jest cisnienie
robocze dla dodatkowego napedu na
przednie kota.

FO105_A1.TIF

- Przetgcznikiem (30) wtgczyé naped na kota przednie.
- Ci$nienie widoczne jest na manometrze (94a).

Cisnienie przy poruszajgcej sie rozktadarce ustawiac w taki sposdb, aby kota napedu
przedniego nie wpadty w poslizg.

Manometr dla napedu na kola
przednie

(94a) (O) 9

Ciénienie robocze wskazuje dodatkowy
naped na kofa przednie.

Ustawienie ciSnienia za pomocg zaworu
(94)

Warto$¢ doswiadczalna: ok. 110 - 140
barow

Wartos¢ malsymalna: ok. 200 barow

F0104_A1.EPS

Przy zastosowaniu regulacji antyposlizgowej (ASR - O) optymalna wartos¢
dostosowywana jest automatycznie do zmiennych warunkéw trakcji.
W tym celu warto$¢ maksymalna powinna by¢ ustawiona na ok. 200 baréw.
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Obstuga
Przygotowanie do pracy
Niezbedne urzadzenia i materialty pomocnicze

Aby zapobiec opdznieniom w miejscu pracy, przed uruchomieniem sprawdzi¢, czy
dostepne sg nastepujace urzgdzenia i $rodki pomocnicze:

- tadowarka kotowa do transportu ciezkich czesci poszerzen
- Olej napedowy

- olej silnikowy i olej hydrauliczny, $rodki smarne

- czynniki separujgce (emulsja) i reczny zraszacz

- dwie napetnione butle gazowe

- topata i miotta

- zdzierak (szpachla) do czyszczenia wewnetrznych powierzchni przenosnika
$limakowego i kosza zatadowczego

- czesci, ktore mogg by¢ potrzebne do poszerzenia przenosnika slimakowego
- czesci, ktore mogg by¢ potrzebne do poszerzenia stotu

- poziomica spirytusowa (wodna) oraz tata o dtugosci 4 m

- linka niwelacyjna

- odziez ochronna, kamizelka sygnalizacyjna, rekawice, okulary ochronne, stopery
do uszu.

Czynnosci przed uruchomieniem
(rano lub przed rozpoczeciem pracy)

- Przestrzega¢ wskazdéwek bezpieczenstwa.
- Sprawdzi¢ osobiste wyposazenie ochronne.

- Skontrolowal otoczenie maszyny i sprawdzi¢, czy nie ma nieszczelnosci ani
uszkodzen.

- Zamontowac czesci usuniete na czas transportu lub na noc.
- Otworzy¢ zawory butli gazowych, zawory odcinajgce i gtdwny zawdr odcinajgcy
ogrzewania gazowego stotu.

- Przeprowadzi¢ kontrole zgodnie z podang nizej "Listg czynnosci kontrolnych dla
operatora maszyny"
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Lista czynnosci kontrolnych dla operatora maszyny

Sprawdzic!

Jak?

Wytacznik awaryjny

- na pulpicie operatora

- na obu pilotach zdalnego sterowania
O

Nacisng¢ wytgcznik.

Silnik wysokoprezny i wszystkie
pracujgce napedy muszg zostac
natychmiast wytgczone.

Kierownica

Maszyna musi natychmiast i
precyzyjnie reagowac na kazdy ruch
kierownicg, Sprawdzic funkcje jazdy na
wprost.

Sygnat dzwiekowy

- na pulpicie operatora

- na obu pilotach zdalnego sterowania
O

Nacisng¢ krétko przycisk klaksonu.
Klakson musi wydac sygnat
akustyczny.

Swiatta

Wiaczy¢ kluczykiem zapton, obejsé
dookota maszyne w celu kontroli i
ponownie wytgczyc.

Swiatta ostrzegawcze na stole
(w przypadku stotéw hydraulicznie
poszerzanych typu Vario)

Przy zatgczonym zaptonie naciskaé
przetgcznikiwysuwania/wsuwaniastotu.
Tylne swiatta muszg migac.

Uktad ogrzewania gazowego O:

- uchwyty butli

- Zawory butli gazowych

- reduktor cisSnienia

- Zabezpieczenia przed zerwaniem
wezy

- zawory odcinajgce

- gtéwny zawor odcinajgcy

- potaczenia

- kontrolki w skrzynce rozdzielczej

Sprawdzic:

- stabilne zamocowanie

- czystosc i szczelnose

- cisnienie robocze 1,5 bar

- Dziatanie

- Dziatanie

- Dziatanie

- szczelnosc¢

- Przy wigczeniu muszg sie Swieci¢
wszystkie kontrolki
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Sprawdzic!

Jak?

Tunele przenosnika $limakowego

Przy wiekszych szerokosciach
roboczych muszg by¢ stosowane
tunele prowadzace materiat z przodu i z
tytu slimaka.

Ostony i podesty stotu

Przy wiekszych szerokosciach
roboczych muszg by¢ stosowane
podesty skrzynek poszerzajgcych.

W przypadku zastosowania podestéw
uchylnych nalezy je opuscic.
Sprawdzi¢, czy prawidtowo
zamocowane sg boczne ostony i ptyty
stotu.

Blokada transportowa stotu

W uniesionej pozycji stotu sworznie
zabezpieczajgce muszg by¢ wsuniete
w otwory ramion niwelacji (za pomocg
dzwigni pod fotelem operatora).

Blokada transportowa kosza

Przy zamknietym koszu zaczepy
blokujgce muszg by¢ nasuniete na
sworzniach obu skrzydet kosza.

Daszek ochronny

Oba sworznie blokujgce muszg by¢
witozone do odpowiednich otworow i
zabezpieczone po obu stronach
zawleczka.

Pozostate czesci:
- maska silnika
- pokrywy boczne

Sprawdzi¢, czy prawidtowo
zamocowane sg pokrywy i maska
silnika.

Akcesoria:

- kliny

- tréjkat ostrzegawczy

- apteczka pierwszej pomocy

Akcesoria muszg by¢ umieszczone w
przygotowanych uchwytach.
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3.2

Uruchamianie rozkladarki
Przed uruchomieniem rozktadarki

Przed uruchomieniem silnika
wysokopreznego i rozpoczeciem pracy
muszg by¢é wykonane nastepujgce
czynnosci:

- Codzienna konserwacja rozktadarki
(patrz rozdziat F).

Sprawdzié, czy wg stanu licznika godzin
pracy muszg by¢é wykonane prace
konserwacyjne (np. konserwacja
miesieczna lub roczna).

- Sprawdzic urzgdzenia
bezpieczenstwa [ urzgdzenia
ochronne.

,sNormalne“ uruchamianie

Przestawi¢ dzwignie jazdy (1) w
potozenie srodkowe, regulator obrotdéw
(2) ustawi¢ na minimum.

- Obrécié kluczyk zaptonowy (3) w
potozenie ,0. W celu odcigzenia
akumulatora o$wietlenie powinno by¢
wylaczone.

Uruchomienie silnika nie jest mozliwe,
gdy dzwigna jazdy nie jest w potozeniu
neutralnym lub gdy Swieci sie kontrolka
(4) (wcisniety zostat przycisk wytgcznika
awaryjnego (5) Ilub (6) na pilocie
zdalnego sterowania (O), albo gdy
wigczony jest jeden z podajnikow.

- W celu uruchomienia silnika nacisng¢ rozrusznik (8).

@

107 @ @4

HetEe

Element2_KC.cdr,Element3a_KC.cdr,FO085_a1.eps

Nie przytrzymywaé

rozrusznika dtuzej niz 20 sekund, przed kazda kolejng probg odczekac 1 minute!
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Uruchamianie wspomagane

[ Jezeli akumulatory sg roztadowane i rozrusznik nie jest w stanie dtuzej obracac
silnika, to moze on by¢ uruchamiany za pomocg zewnetrznego zrodta zasilania.

Mozliwe zrédta zasilania elektrycznego to:

- inne pojazdy z uktadem napiecia 24 V,
- dodatkowy akumulator 24 V,

- urzgdzenie rozruchowe, ktore mozna wykorzysta¢ do uruchamiania zewnetrznego
(24 V/I90 A).

A Do uruchamiania wspomaganego nie mogg by¢ stosowane tadowarki lub prostowniki
standardowe.

W celu uruchomienia zewnetrznego

silnika:

- Przestawi¢ dzwignie jazdy (1) w
potozenie  srodkowe  (neutralne),
regulator obrotéw (2) ustawi¢ na
minimum.

- Whaczy¢ zapton, obracajgc kluczyk
zaptonowy (3) potozenie 0.

- Podtgczyé zewnetrzne zrodto zasilania
za pomocg odpowiednich kabli.

[
O

m
£
I

:

A Uwaga na biegunowosc¢! Kabel
minusowy zawsze podigczaé na koncu i
odigczaé jako pierwszy!

- Nacisngé rozrusznik (4), aby
uruchomié silnik. Nie przytrzymywac
rozrusznika dtuzej niz 20 sekund,

przed kazdg kolejng prébg odczekad 1
minute! 1l <>

Element2_KC.cdr,Element3a_KC.cdr,
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Po uruchomieniu
Aby zwiekszy¢ liczbe obrotow silnika:

- Pokretto predkosci obrotowej silnika
(1) ustawic na $rednie obroty.

- Dzwignie jazdy (2) przestawi¢ na
stopien 1 (z potozenia Srodkowego).

Jezeli silnik jest zimny, nalezy go
rozgrzewac przez ok. 5 minut. W tym
celu dwubiegowg dzwignie wyboru (3)
ustawi¢ w pozycji biegu jatowego.

Element2_KC.cdr,Element3a_KC.cdr,

F0102_A1.EPS
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Obserwacja lampek kontrolnych
W kazdych warunkach nalezy obserwowac nastepujace lampki kontrolne:

Inne mozliwe zaktécenia, patrz Instrukcja obstugi silnika.

Kontrolka fadowania akumulatora (1)

Musi zgasngé po uruchomieniu, gdy ....
silnik osiggnie obroty. ..D

A Jezeli lampka kontrolna nie zgasnie lub
zapali sie podczas pracy: na krétko
zwiekszy¢ obroty silnika.

Jezeli kontrolka $wieci sie nadal, nalezy natychmiast wytgczy¢ silnik i okre$lic
przyczyne zaktocenia.

Kontrollleucht_KC.cdr

Mozliwe zaktdcenia, patrz rozdziat "Zaktocenia w pracy".
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Kontrolka cisnienia oleju
hydraulicznego w uktadzie jazdy (2)

- Musi zgasng¢ zaraz po uruchomieniu
silnika.

Jezeli kontrolka nie zgasnie:
nie wilgczaé dzwigni jazdy! W

przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia catego uktadu hydraulicznego.

W przypadku zimnego oleju
hydraulicznego:

- przestawi¢ przetgcznik  podajnika
zgrzebtowego (3) i przenosnika
$limakowego (4) w potozenie ,recznie”
(strzatka).

- Regulator obrotéw silnika (5) ustawié
na $rednie obroty, dzwignie jazdy (6)
przesuna¢ do potozenia, az wtgczg sie
podajniki.

- Rozgrzewac uktad hydrauliczny, az
kontrolka zgasnie.

Kontrolka zgasnie, gdy cidnienie
spadnie ponizej 2,8 bar = 40 psi.

Inne mozliwe zaktécenia, patrz rozdziat
"Zakiécenia w pracy".

Kontrollleucht_KC.cdr zé

I ® @

Element1_KC.cdr,Element3a_KC.cdr,Element2_KC.cdr
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3.3

D 44

Przygotowania do pracy
Srodek separujacy

Spryskac srodkiem czesci stykajace sie
z asfaltem (kosz zatadowczy, stét,
przenos$nik Slimakowy, rolki pchajgce
itd.).

Nie stosowacé oleju napedowego, ktéry

powoduje rozkiad bitumindw (zakazany
w Niemczech!).

ogrzewanie stotu

F0147_A1.TIF

Wiaczy¢ ogrzewanie na ok. 15-30 minut (w zaleznosci od temperatury otoczenia)
przed przystgpieniem do ukfadania. Nagrzanie zapobiega przyklejaniu sie materiatu

do ptyt dennych stotu.
Wskaznik toru jazdy

Dla zapewnienia prostoliniowego toru
jazdy musi by¢é stosowany wskaznik
kierunku (krawedz drogi, linia toru
wyznaczona kredg, sznurek traserski lub
podobne).

- Pulpit operatora przesung¢ na
wiasciwg strone i zabezpieczyd.
- Wyciggna¢ wskaznik kierunku ze

F161C.TIF

zderzaka (strzatka) i odpowiednio go wyregulowac.
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tadowanie / dystrybucja materiatu

OtworzyC kosz przetacznikiem (1).
Koordynowac prace kierowcy
ciezarowki podczas wysypywania
materiatu.

Przestawi¢ przetgcznik przenosnika
Slimakowego  (2) i podajnika
zgrzebtowego (3) w potozenie ,auto”.
Na pilotach zdalnego sterowania stotu
przestawiC przetgczniki przenosnika
$limakowego i podajnika zgrzebtowe-
go (o ile sg na wyposazeniu) w
potozenie "auto".

Ustawié regulator obrotow silnika (4)
na stopien 10, przesungé dzwignie
jazdy (5) w potozenie 2 (ok. $rednia
liczba obrotéw silnika).

P & @

T o ‘“‘“@EEJ‘”N
«©» ¢©» “‘”‘“‘“‘“@“

D53 Faaee g

Element1_KC.cdr,Element3a_KC.cdr,Element2_KC.cdr
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- Ustawic¢ podajniki zgrzebtowe.

Wytaczniki  krancowe  podajnikow
zgrzebtowych (6) lub (6a0) muszg sie
wytgczyé, gdy przenoszony materiat
znajdzie sie ponizej przenosnika
$limakowego.

Sprawdzié transport materiatu.

W  przypadku niedostatecznego
doprowadzania materiatu wtgczac lub
wytgczac recznie podajniki, az przed
stotem  znajdowaé sie  bedzie
dostateczna ilos¢ materiatu.

F0114_A1.EPS/Ultra3.EPS

//
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3.4

Rozpoczecie rozkladania

SO0 0000PA0 000000 © @
|

© &

Element1_KC.cdr, Element2_KC.cdr, Element3_KC.cdr,Tamprev.cdr,Vibrev.cdr,FO085_a1.eps
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Gdy stdt osiggnie wymagang temperature roboczg i przed stolem zgromadzona jest
dostateczna ilos¢ materiatu, nastepujgce przetaczniki, dzwignie i regulatory nalezy

przestawi¢ w podane nizej potozenie.

Poz. Przetgcznik

Pozycja

1 Bieg transportowy / roboczy

Bueg roboczy ( « )

2 Pokretto regulacji predkosci jazdy

Podziatka 6 -7

3 Regulator obrotow silnika (O)

maksymalnie

4 Blokada stotu

auto

5 Pozycja stotu pozycja "ptywania"
6 Wibracja auto
7 Noze ubijakdw auto
8 Przenosnik slimakowy lewy / prawy | auto
9 Podajnik zgrzebtowy lewy / prawy auto

Regulator czestotliwosci uderzen

10 nozy ubijakow podziatka ok. 40-60

11 Regulator czestotliwosci wibracji podziatka ok. 40-60

12 Podajnik zgrzebtowy (O) auto

13 Przenosnik slimakowy auto

Nastepnie dzwignie jazdy (14) przesung¢ catkowicie do przodu i rozpoczaé jazde.
Obserwowac rozprowadzanie materiatu i wyregulowa¢ ewentualnie wytgczniki
krancowe.

Odpowiednio do potrzeb ustawic elementy zageszczajgce materiat (noze ubijakow
i / lub wibracje).

Grubos¢ uktadanej warstwy materiatu musi sprawdzi¢ i ewentualnie skorygowaé
odpowiedzialna osoba po pierwszych 5-6 metrach.

Nalezy sprawdzi¢ tancuchy gasienic lub kota napedowe, gdyz nierownosci podioza
sg wyréwnywane przez stot. Punktami odniesienia podczas kontroli grubosci warstwy
sg tancuchy gasienic lub kota napedowe.

Jezeli grubos$¢ warstwy znacznie odbiega od wskazywanych na skalach wartosci,
nalezy skorygowac ustawienie standardowe stotu (patrz instrukcja obstugi stotu).

[ Ustawienie standardowe dotyczy mieszanki asfaltowe;.
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3.5

Czynnosci kontrolne podczas rozkladania
Podczas uktadania materiatu nalezy sprawdzi¢ nastepujgce funkcje:
Funkcje rozkladarki

- ogrzewanie stotu

- noze ubijakéw i wibracje

- temperatura oleju silnikowego i hydraulicznego

- wiasciwe wsuwanie i wysuwanie stotu przed przeszkodami po bokach

- rbwnomierny transport i rozprowadzanie materiatu przed stotem i prawidiowe
ustawienie przetgcznikdw doprowadzania materiatu do podajnika zgrzebtowego |
$limakowego.

W przypadku nieprawidtowych funkcji rozktadarki, patrz rozdziat "Zaktocenia w pracy".

Jakos¢ ukladanej warstwy

Grubosc¢ warstwy

pochylenie poprzeczne

rownoscwarstwywzdtuzipoprzeczniedokierunkujazdy (sprawdziétatgodtugosci4m)
struktura / tekstura nawierzchni za stotem.

W przypadku niezadowalajgcej jakosci warstwy, patrz rozdziat "Zaktdcenia w pracy,
problemy podczas rozktadania".
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Funkcje stolu
Uwagi ogdlne

W celu uzyskania optymalnego rozktadania materiatu, uktadem hydraulicznym stotu
mozna sterowaé na dwa rézne sposoby:

- blokada stotu z lub bez odcigzenia
podczas postoju rozktadarki,

- docigzenie lub odcigzenie stotu
podczas jazdy rozktadarki.

Odcigzenie sprawia, ze stét jest |zejszy i zwieksza sie trakcja.
Docigzenie sprawia, ze stét jest ciezszy, zmniejsza sie trakcja, lecz wzrasta
zageszczenie. (Stosowac w wyjatkowych wypadkach przy lekkich stotach.)

Docigzanie/odcigzanie stotu
. R m STOP &
Funkcja ta umozliwia docigzenie lub A = AUTO E—
odcigzenie stotu. =0 N =0
SQN Q) L@
Przet ik (1) , tawié ° (L (D s
rzetgczni mozna ustawi¢ w ﬂ
X : C OFF .
nastepujacych pozycjach: m ~
A: odcigzenie (stét ‘Izejszy’) 6.EPS

B: funkcja wytgczona
C: docigzenie (stot ‘ciezszy’)

Pozycje ,docigzenie i odcigzenie stolu" sg mozliwe tylko wtedy, gdy rozktadarka
znajduje sie w ruchu. Podczas postoju rozktadarki wtgczana jest automatycznie
funkcja ,blokada stotu®.

Blokada stotu
Funkcja “blokada stolu” jest uzywana do zablokowania pozycji stotu podczas

zatrzymania maszyny (blokada hydrauliczna) w celu unikniecia zapadania sie stotu
w masie.

Przetgcznik (2) mozna ustawi¢é w
nastepujacych pozycjach: UJ STOP [ﬂ fH
A — AUTO =

A: automatczna blokada stotu, gdy _ — —

dzwignia jazdy znajduje sie w pozydji B @/ (5 @
srodkowej oFF
B: ciggle wtgczona blokada stotu C [ﬂ /ﬂ\=/\
C: funkcja jest wytgczona

6.EPS

Pozycja (C) stuzy do ustawiania
rozktadarki, pozycja (A) jest stosowana do uktadania materiatu.

Pozycja (B) nie wystarcza do zabezpieczenia stolu podczas transportu i prac
konserwacyjnych!
Nalezy zatozy¢ dodatkowo blokady transportowe stotu.
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Odciazenie stolu podczas zatrzymania

Jak w przypadku docigzenia i odcigzenia stolu mozna wytworzy¢ oddzielne cisnienie
w zakresie od 2 do 50 bar dziatajgce na sitowniki podnoszenia stotu. Cisnienie to
odcigza ciezar stolu, aby zapobiec zapadaniu sie stolu w Swiezo potozonym
materiale, i wspomaga funkcje blokady stotu szczegdinie wtedy, gdy jazda odbywa
sie z wigczong funkcjg odcigzenia stotu.

Wysoko$¢ cisnienia nalezy przede wszystkim dostosowac do wiasciwosci nosnych
materiatlu. W razie potrzeby cidnienie nalezy dopasowacC podczas pierwszych
postojow, az usuniete zostang $lady odciskow w masie dolnej krawedzi stotu po
wznowieniu jazdy.

Od ciénienia odcigzenia ok. bar zapadanie sie jest neutralizowane przez ciezar
wiasny stotu.

W przypadku funkcji kombinowane] ,blokada stotu” i ,odcigzenie stotu® nalezy
zwroci¢ uwage, aby rdznica cisnienia pomiedzy obiema funkcjami nie przekraczata
10-15 bar.

Szczegdbinie gdy "odcigzenie stotu" jest uzywane jedynie na krotko do wspomagania
rozruchu, istnieje niebezpieczenstwo niekontrolowanych ruchéw podczas ruszania z
miejsca.

Podczas pracy z funkcjg ,docigzenia stotu® nie nalezy stosowac funkcji odcigzenia
stotu podczas zatrzymania.

Regulacja cisnienia

Regulacje ci$nienia mozna ‘Zi\\‘lil
przeprowadzaé tylko przy pracujacym FOIGR

/T~
a ) ©
silniku. Dlatego: S/ I
SN ' 1D
- Uruchomi¢ silnik, regulator (1) obroécic A O y -
na zero.
t

(@] O
Elemenrt2_KC.cdr
- Przetgcznik (2) ustawi¢ w pozycje
plywania“. m STOP Zi
A — AUTO =
///\ ///\\ 7\
C OFF
i =

6.EPS
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Regulacja cisnienia docigzania /
odciazania stolu

- Przestawi¢ dzwignie jazdy z potozenia
Srodkowego w 3. potozenie.

- Przetgcznik (1) ustawi¢ w potozeniu A
(odcigzenie) lub C (docigzenie).

- Ustawi¢ ci$nienie zaworem
regulacyjnym (2), odczytaé warto$é na
manometrze (3).

Jezeli podczas pracy z automatycznym
uktadem niwelacji (czujnik gruboscii/lub
kontrola pochylenia poprzecznego)
wigczona zostanie funkcja docigzenia /
odcigzenia stotu, zmienia sie stopien
zageszczenia  (grubos¢  ukladanej
warstwy).

Cisnienie mozna regulowac tez podczas
uktadania materiatu.
(max. 50 bar)

Regulacja cisnienia odcigzenia stolu
podczas zatrzymania (O)

- Przestawi¢  dzwignie jazdy w
potozenie srodkowe.

- Przetgcznik (4) ustawi¢ w potozeniu C,
przetgcznik (1) w potozeniu A.

Wyregulowac cis$nienie zaworem
regulacyjinym (5) (pod podestem
stanowiska operatora), odczytaé
warto$¢ na manometrze (3).

(ustawienie standardowe 20 bar)

5 STOP

A & &

s (@ @ @
\,J/ \,J/ g

6.EPS

FO103_A1.EPS,10.eps/FO105_a1.eps
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3.7

Przerwanie / zakonczenie pracy

Przerwy (np. w wyniku zaktocen w
transporcie materiatu)

- Okresli¢ w przyblizeniu czas trwania
postoju.

- Jezeli temperatura materiatlu moze
spasc¢ ponizej minimalnej temperatury
uktadania, roztozy¢ caty materiat i
wykona¢ krawedz krancowa.

- Przestawi¢ dzwignie jazdy (1) w
potozenie srodkowe.

Dluzsze przerwy
(np. przerwa Sniadaniowa)

na minimum.
Wiaczy¢ zapton.
Wytaczy¢ ogrzewanie stotu.

butli gazowych.

ﬁ WAV /\
wz\ /zo /_\

LEW AN

S U

Elemenrt2_KC.cdr

Przestawi¢ dzwignie jazdy (1) w potozenie srodkowe, regulator obrotéw (2) ustawi¢

W przypadku stotu z opcjonalnym ogrzewaniem gazowym stotu zamkngc¢ zawory

Przed wznowieniem pracy stét nalezy rozgrza¢ do wymaganej temperatury roboczej.
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Zakonczenie pracy

Oprézni¢ rozktadarke z materiatu |
zatrzymac.

Podnies¢  stdt:  przetgcznik (1)
przestawi¢c w potozenie S$rodkowe,
przetacznik (2) w gbérne potozenie,
przetacznik (3) przesungé na pozycje
Podnoszenie.

Wsungc stét do szerokosci
podstawowej i uruchomié przenosnik
Slimakowy. Ewentualnie wysungcé

catkowicie sitowniki niwelacji.

Zatozy¢ blokady transportowe stotu
(4) .

- Jezeli noze ubijakdbw pracujg za

wolno, usung¢ blokujgce resztki
materiatu.

Przestawi¢ dzwignie jazdy (5) w
potozenie Srodkowe, regulator
obrotoéw (6) ustawi¢ na minimum.
Wiaczy¢ zapton.

Wytaczy¢ ogrzewanie stotu.

W przypadku stolu z opcjonalnym
ogrzewaniem gazowym zamkngc¢
gtdbwne zawory odcinajgce i zawory
butli gazowych.

Zdemontowac elementy niwelacyjne i
umiesci¢ w odpowiednich skrzyniach
do przechowywania, zamknac¢ klapy.

Zdemontowac [ zabezpieczy¢

wszystkie  wystajgce czesci 0w
przypadku transportu rozktadarki
pojazdem  niskopodiogowym  po

drogach publicznych.

Element1_KC.cdr
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- Odczytac¢ licznik godzin pracy (8) i
sprawdzi¢, czy nalezy przeprowadzi¢
pracekonserwacyjne (patrzrozdziatF).

- Zastoni¢ pulpit operatora i zamkngg.

- Usunagl resztki materiatu ze stotu i
rozktadarki oraz spryskaC wszystkie
czesci srodkiem separujgcym.

guuuuuuuu%guuuuuuuu%%

Element3_KC.cdr 6
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4 Zakloécenia w pracy
4.1 Wyswietlanie kodéw awaryjnych - silnik napedowy

Jezeli awaria silnika napedowego jest sygnalizowana przez lampke kontrolng (1) lub
(2), mozna wyswietli¢ kod pulsujacy, ktéremu przyporzadkowany jest zdefiniowany
btad / zaktdcenie, za pomocg przetgcznika koddw awaryjnych (3).

Pulsujacy kod jest zawsze wys$wietlany przez drugg lampke kontrolnag. Jezeli
zakidcenie jest sygnalizowane przez lampke kontrolng (1), kod awaryjny jest
wyswietlany przez lampke kontrolng (2) i odwrotnie.
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Wyswietlanie kodu cyfrowego
- Nacisng¢ przetacznik (3), az lampka kontrolna wyswietli trzycyfrowy kod pulsujacy.

Po naci$nieciu przetgcznika do wyswietlania kodow awaryjnych gasnie lampka
kontrolna, ktdra jako pierwsza sygnalizowata zakiécenie.
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Przyktad:
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Kolejnos¢ pulsowania: 3-przerwa-5-przerwa-2.
Numer kodu awaryjnego: 352

Jezeli przetgcznik do wys$wietlania koddw awaryjnych zostanie przytrzymany w
gornym potozeniu, kod zostanie wyswietlony ponownie.

Jezeli przetgcznik znajduje sie w pozycji 0, zapali sie ponownie lampka kontrolna,
ktéra sygnalizowata zaktdécenie. Cykl ten powtarza sie az do usuniecia btedu /
zaktocenia.

Jezeli nastgpito kilka bteddw jednoczednie, rézne kody pulsujgce sg wskazywane
kolejno po nacisnieciu przetgcznika do wyswietlania kodow awaryjnych.

Poinformowac personel serwisowy rozktadarki o numerach kodéw awaryjnych w celu
podjecia odpowiednich czynnosci.
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Kody awaryjne

Kod
ﬁW?WJ PID(P) SPN(S
Y SID(S) Przyczyna Skutek
lampka EMI )
kontrol FMI
na
11~ 5254 629 Wewnetrzny btad sprzetowy Bez zadnych konsekwencji lub silnik
ZOLTA | 12 12 sterownika elektronicznego. zacina sie lub nie daje sie uruchomic.
115 | P190 | 190 | Dre Syr?ar}f,"”szfy-n"ebrﬁtﬁlvsﬂﬂl,k?? Zredukowana moc silnika.
ZOLTA | 2 2 okabfwanifsilﬁilg 9 Wydobywa sie ewentualnie biaty dym.
122 P102 102 fi\ll\rlﬁligucajlgasStﬁzliu‘tgzzl'(r?iﬁgogzgilznia Silnik jest redukowany na zerowe
ZOLTA | 3 3 asYg ) ciénienie tadowania.
tadowania.
123 P102 102 Niedomiar napigcia ha styku 45 Silnik jest redukowany na zerowe
JOLTA | 4 4 okablowania silnika dla sygnatu cisnienie tadowania
czujnika cisnienia fadowania. '
Silnik pracuje na biegu jalowym, gdy
czujnik sygnalizuje bieg jatowy, i
13,1 P091 091 Zwarcie na styku 30 okablowania zwieksza obroty do ustawionej
ZOtTA | 3 3 OEM dla regulaciji liczby obrotéw predkosci obrotowej, gdy czujnik biegu
jatowego sygnalizuje wytgczenie biegu
jatowego.
Silnik pracuje na biegu jalowym, gdy
132 | Pog1 | o091 | Niedomiar napiecia na styku 30 ok Sbroty o ustmione)
:, 2 okablowania OEM dla regulaciji ersza y do. 3
ZOLTA | 4 4 liczby obrotow predkosci obrotowej, gdy czujnik biegu
¥ jatowego sygnalizuje wytgczenie biegu
jatowego.
133 P029 029 Zwarcie na styku 9 okaplowanla - Silnik nie reaguje na wymontowang
iy OEM dla wymontowanej regulaciji : .
ZOLTA | 3 3 liczby obrotéw. regulacje obrotéw.
Niedomiar napiecia na styku 9
13,4 P029 029 okablowania OEM dla Silnik nie reaguje na wymontowang
ZOLTA | 4 4 wymontowanej regulaciji liczby regulacje obrotéw.
obrotéw.
135 P100 | 100 Zwarcie na styku 33 okablowania \E’;\g';ozsacbzegai’;“(;l‘;}f;;ﬁﬁ(‘:”';gf’“'
ZOLTA | 3 3 silnika dla sygnatu ci$nienia oleju. abezpleczenia stinixa p
wahaniami ci$nienia oleju.
141 P100 100 Niedomiar napiecia na styku 33 Warto$¢ znamionowa cisnienia oleju.
JOLTA | 4 4 okablowania silnika dla sygnatu Brak zabezpieczenia silnika przed
cisnienia oleju. wahaniami ciSnienia oleju.
Czujnik ci$nienia oleju sygnalizuje, . .
143 P100 | 100 ze cisnienie oleju silnikowego Eefii‘gﬁig‘;fg’ingnt‘;ﬂ”ana ot
ZOLTA | 1 1 wynosi ponizej minimalnej wartosci y1a » 90y axly )

granicznej.

funkcja zabezpieczenia silnika.
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lampka EMI )
kontrol FMI
na
. . Warto$é znamionowa temperatury
144 P110 | 110 Zwarcie na styku 23 okablowania | . 10 Brak zabezpieczenia silnika
. 4 silnika dla sygnatu czujnika L
ZOLTA | 3 3 . przed wahaniami temperatury
temperatury chtodziwa. .
chtodziwa.
. . L Warto$é znamionowa temperatury
145 P110 | 110 Niedomiar napigcia na styku 23 chiodziwa. Brak zabezpieczenia silnika
. 4 okablowania silnika dla sygnatu L
ZOLTA | 4 4 o . przed wahaniami temperatury
czujnika temperatury chiodziwa. .
chtodziwa.
Czujml.( te_mp.eratury chiodziwa Redukcja mocy i ewentualne
146 P110 110 sygnalizuje, ze temperatura L .
. - . wylaczenie silnika, gdy aktywna jest
ZOkTA | O 0 chtodziwa przekroczyta maksymalng ; . AR
s . funkcja zabezpieczenia silnika.
warto$¢ graniczna.
151 Czujml.( te_mp.eratury chiodziwa Redukcja obrotéw i ewentualne
P110 110 sygnalizuje, ze temperatura L .
CZER 0 0 chtodziwa przekroczyta maksymain wytaczenie silnika, gdy aktywna jest
WONA zIwa prz y ¥ a funkcja zabezpieczenia silnika.
warto$¢ graniczna.
Warto$é znamionowa temperatury
Zwarcie na styku 34 okablowania kolektora ssgcego. Brak
153 P105 105 L . . AN
) silnika dla sygnatu czujnika zabezpieczenia silnika przed
ZOLTA | 3 3 o
temperatury kolektora ssgcego. wahaniami temperatury kolektora
ssgcego.
Niedomiar napiecia na styku 34 \I:\(I)T:kc;(s)(r:azgsarr(;fn:vgar;ekmperatury
154 P105 105 okablowania silnika dla sygnatu . acego. ¢
) o zabezpieczenia silnika przed
ZOLTA | 4 4 czujnika temperatury kolektora L
wahaniami temperatury kolektora
ssgcego.
ssgcego.
155 Czujnik tempergtu_ry k.olektora Redukcja obrotéw i ewentualne
P105 105 ssgcego sygnalizuje, ze temperatura L .
CZER wylaczenie silnika, gdy aktywna jest
0 0 kolektora ssacego przekroczyta ; . AR
WONA . . funkcja zabezpieczenia silnika.
maksymalng warto$¢ graniczna.
P050 876 Czujnik ,klimatyzacji” sygnalizuje . o S .
191 11 11 zwarcie doziemne przy zatgczeniu. Klimatyzacja™ nie daje sig wiaczyc.
534 Czujnik obrotéw silnika sygnalizuje, | Brak doptywu paliwa do dysz
CZER P190 190 ze liczba obrotéw silnika wtryskowych az do momentu spadku
WONA 0 0 przekroczyta maksymalng warto$é liczby obrotéw ponizej maksymalnej
graniczng. warto$ci granicznej.
235 . . . . .
Czujnik poziomu chtodziwa na styku | Redukcja mocy i ewentualne
KONS | P111 111 S N L ,
ERWA | 1 1 37 okablowania silnika sygnalizuje wylaczenie silnika, gdy aktywna jest
CJA niski poziom chiodziwa. funkcja zabezpieczenia silnika.
Warto$¢ graniczna obrotéw silnika na
opcji ,Maks. liczba obrotéw bez VSS”.
Brak sygnatu predkosci jazdy Ogranicznik predkosci, zabezpieczenie
241 P084 084 : ) L L
JOLTA | 2 5 pojazdu na stykach 8i 18 przekfadni i regulator predkosci nie

okablowania OEM.

dziatajg. Dane jazdy bazujgce na
przejechanych kilometrach sg
nieprawidtowe.
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Warto$¢ graniczna obrotéw silnika na
Nieprawidtowy sygnat predkosci opcji ,Maks. liczba obrotéw bez VSS”.
pojazdu na stykach 8i 18 Ogranicznik predkosci, zabezpieczenie
242 P084 084 . . - L L
- okablowania OEM, ktéry sygnalizuje | przektadni i regulator predkosci nie
ZOLTA | 10 10 ; . : e g )
nieprawidtowe pofgczenie lub dziatajg. Dane jazdy bazujgce na
zaktocenie. przejechanych kilometrach sg
nieprawidtowe.
543 P121 513 Btad W’ol:_JV\_/odZ|e sterowa_nlg - _ _
przekaznikiem hamulca silnikowego | Hamulec silnikowy nie dziata.
BRAK | 4 4 T
na styku 42 okablowania silnika.
Btad w obwodzie sterowania Sterownik elektroniczny nie reguluje
245 S033 647 o
wentylatorem na styku 31 pracy wentylatora silnika. Wentylator
BRAK | 4 4 L )
okablowania silnika. pozostaje wigczony lub wytaczony.
Sterownik pompy paliwowej VP44
261* P174 174 sygnalizuje, ze temperatura paliwa .
ZOLTA | O 0 przekroczyta wartos¢ graniczng Redukcja mocy.
zabezpieczenia pompy.
Zwarcie lub niedomiar napiecia w
26,4 P174 174 obwodzie pradu czujnika Warto$é znamionowa temperatury
ZOLTA | 2 2 temperatury paliwa w sterowniku paliwa. Ewentualnie niska moc.
VP44,
Ewentualnie niska moc, mozliwe
278" PO73 1075 Btad w obwodzie pradu pompy na zatrzymanie silnika lub utrudniona
ZOLTA | 11 11 styku 11 okablowania silnika. praca lub problemy z uruchomieniem
silnika.
Z_Wgr0|e na sty_ku 8 okal:_)lov_vanla ECM wykorzystuje rezerwowo liczbe
283 P021 636 silnika dla zasilania napieciowego . ;
iy - e . obrotéw pompy VP44, Wydobywa sie
ZOLTA | 3 3 czujnika obrotéw silnika gtéwnego / S .
. . ewentualnie biaty dym i spadek mocy.
czujnika pozycyjnego.
Niedomiar napiecia na styku 8
okablowania silnika dla zasilania ECM wykorzystuje rezerwowo liczbe
284 P021 636 o . i . ‘
y napieciowego czujnika obrotéw obrotéw pompy VP44, Wydobywa sie
ZOLTA | 4 4 o . . Cn .
silnika gtéwnego / czujnika ewentualnie biaty dym i spadek mocy.
pozycyjnego.
207 P223 | 1084 | Zwarcie na styku 48 okablowania \6\{?;‘;5; dzorl‘r?(’:é“;” doc‘)’vf‘ec'jzfi”ﬁégii'r\]’i'é
ZOLTA | 3 3 OEM dla sygnatu cignienia OEM. OEM gulac]
Niedomiar napiecia na styku 48 Warto$é znamionowa cisnienia OEM.
298 P223 1084 ; . L
SOLTA | 4 4 okablowania OEM dla sygnatu Utrata zdolnosci do regulaciji cinienia
ci$nienia OEM. OEM.
319 Zasilanie zegara czasu Stempel czasowy w parametrach
KONS | P251 251 rzeczywistego zostato przerwane i pelc Y W Pa
. . wylgczenia ECM bedzie
ERWA | 2 2 jego konfiguracja zostata : .
nieprawidtowy.
CJA skasowana.
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Sygnat liczby obrotéw urzadzenia
dodatkowego na stykach 818
okablowania OEM znajduje sie poza . o
34,9 P191 191 sakresem wartosci aranicznveh Utrata zdolnosci do regulaciji liczby
ZOLTA | O 0 ECM 9 ¥ obrotéw urzadzenia dodatkowego.
Warto$é znamionowa czujnikow
podigczonych do zasilania
Niedomiar napiecia na styku 10 napieciowego +5V. Silnik jest
352 S232 620 okablowania silnika dla zasilania redukowany na zerowe ciSnienie
ZOLTA | 4 4 napieciowego +5V czujnika pozycji fadowania i utrata zabezpieczenia
silnika. silnika przed wahaniami ciSnienia
oleju, cisnienia kolektora ssacego i
ci$nienia powietrza otoczenia.
361 S251 | 251 VWysokie napigcie na zaworze Odciecie doplywu paliwa do dysz
CZER 3 3 regulacyjnym pompy paliwowej wtryskowych i wylgczenie silnika
WONA VP44. ryskowych 1wysa :
362 S251 251 ZN;(j\fioorr;;arrelullj)I:Cra_I; n:]puz(;lna na Silnik traci moc i ewentualnie wylgcza
ZOLTA | 4 4 . reguracyjnym pompy sie.
paliwowej VP44,
36,3 S251 251 :it: rsc;air:a”r(drz)gnggr? ac"f:Nr(LV(\;ﬁJc’)\vCPM Spadek mocy silnika
ZOLTA | 7 7 any P ¥ '
zaworu regulacyjnego.
Brak transmisji danych lub
niewtasciwa predkos¢ transmis;ji
. danych na odcinku transmisiji Silnik pracuje na obrotach ustawionych
364 S$233 1077 ) R
oy danych pomiedzy ECM a dla trybu rezerwowego, jezeli nie sg
ZOLTA | 9 9 o : . ) :
sterownikiem pompy paliwowej wigczone obroty biegu jatowego.
VP44 na stykach 4 i 13 okablowania
silnika.
365 S233 1077 NleFior’r_uar naplecia w obwodzie Silnik traci moc i ewentualnie wylgcza
-, 4 zasilania sterownika pompy :
ZOLTA | 4 4 i : sie.
paliwowej VP44,
Napiecie akumulatorowe sterownika
36§ S233 1077 pompy paliwowej VP44 znajduje sie | Silnik traci moc i ewentualnie wylgcza
ZOLTA | 2 2 poza zakresem granicznym od 6 do | sie.
24 V.
367 . . . .
P190 1078 Brak sygnatu czujnika obrotéw / Odciecie doptywu paliwa do dysz
CZER - : : ; A
WONA 11 11 pozycji pompy paliwowej VP44. wtryskowych i wylgczenie silnika.
Sterownik pompy paliwowej VP44
3Q8 S254 1078 nie moze osiggna¢ czasu Znaczny spadek mocv silnika
ZOLTA | 8 8 sterowania wymaganego przez ysp ¥ '
sterownik silnika.
369 P190 | 1078 ff:;‘;m'r‘ dzg’}‘rﬁylﬁ:ﬂw‘;"zvei \I/ ;ﬁﬁka Znaczny spadek mocy silnika.
ZOLTA | 2 2 P pozyc Wydobywa sie ewentualnie biaty dym.

na styku 7 okablowania silnika.
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Ste_rownlk pompy paliwowej VP44 Jezeli transmisja danych pomiedzy
stwierdza napiecie state na styku 16 s .
S : sterownikiem elektronicznym a
okablowania silnika dla biegu requlatorem pom aliwowei P44 iest
372* | $233 | 1077 | jatowego...LUB...sterownik pompy 9 pompy pallwowe) a4
. . . . . przerwana, silnik - niezaleznie od
ZOLTA | 11 11 paliwowej stwierdza rozwarty obwéd - . :
: : regulacji obrotéw - bedzie pracowat na
pradu lub zwarcie doziemne na : . i o
S obrotach nieznacznie wyzszych niz
styku 16 okablowania silnika dla . .
. . obroty biegu jatowego.
biegu jatowego.
373 $233 | 1077 | ZWwarcie na styku 6 okablowania Odciecie doplywu paliwa do dysz
CZER 3 3 silnika dla sygnahi zaworu wtryskowych i wylgczenie silnika
WONA odcinajgcego doplyw paliwa VP 44, Y y yia '
37,4* S233 1077 Sterownik pompy paliwowej VP44 Reakcja: od spadku mocy do
ZOLTA | 12 12 stwierdzit btad wewnetrzny. wylaczenia silnika.
Sterownik elektroniczny silnika
37,5 S254 629 wymaga czasu tadowania lub Brak konsekwencji lub nieznaczny
ZOLTA | 2 2 sterowania, ktérego pompa VP44 spadek mocy silnika.
nie moze osiagnagé.
376" . . . . .
S233 1077 Brak kalibracji w sterowniku pompy | Odciecie doptywu paliwa do dysz
CZER 13 13 aliwowej VP44 wtryskowych i wylgczenie silnika
WONA p ] . ry y yiq .
377 S233 1077 :it::;l)v:n!(zgc;ri’npy galcl)v(\;:)v(v:?a \r::fl:st Akumulatory mogaq by¢ roztadowane
ZOLTA | 7 7 wy'q ¢ gdy odia ) po dlugim okresie odtgczenia.
zasilanie ECM.
Sterownik elektroniczny nie moze
. Btad w obwodzie pradu przekaznika | doprowadzi¢ napiecia do
381 S237 626 . .
JOLTA | 11 1 rozrusznika 1 na styku 41 podgrzewacza zasysanego powietrza.
okablowania OEM. Wydobywa sie ewentualnie biaty dym i
/ lub problemy z uruchomieniem.
Sterownik elektroniczny nie moze
" Btad w obwodzie pradu przekaznika | doprowadzi¢ napiecia do
382 S237 626 . .
JOLTA | 11 1 rozrusznika 2 na styku 31 podgrzewacza zasysanego powietrza.
okablowania OEM. Wydobywa sie ewentualnie biaty dym i
/ lub problemy z uruchomieniem.
Zwarcie na styku 10 okablowania Czujniki podtgczone do zasilania
385 S$232 620 A S S ,
JOLTA | 3 3 OEM dla zasilania napieciowego napieciem statym +5V (tzn. regulacja
+5V czujnika okablowania OEM. liczby obrotéw) nie dziatajg.
Warto$é znamionowa czujnikow
podigczonych do zasilania napieciem
Zwarcie napigcia na styku 10 Zﬁ?r?illineﬁ\r/édukowan na zerowe
386 | S232 | 620 | okablowania silnika dla zasilania i e
ZOtTA | 3 3 napigciowego +5V czujnika pozyciji

silnika.

zabezpieczenia silnika przed
wahaniami ciSnienia oleju, cisnienia
kolektora ssacego i temperatury
chtodziwa.
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Silnik pracuje na biegu jatowym, gdy
. . czujnik sygnalizuje bieg jatowy, i
387 P091 91 Zwarcie na s’.(yku. 29 olfab_lowanla zwieksza obroty do ustawionej
iy OEM dla zasilania napieciowego o : N
ZOLTA | 3 3 . . predkosci obrotowej, gdy czujnik biegu
+5V regulacji liczby obrotéw. ; o L
jatowego sygnalizuje wytgczenie biegu
jatowego.
391 S017 | 632 Biad w obwodzie sterowania Brak konsekwencii lub silnik nie
JOLTA | 11 1 przekaznikiem zasilania VP44 na pracuje
styku 43 okablowania silnika. '
415 QZUJ.I”]IKI cisnienia OI.eJl.j sygnalizuje, Redukcja obrotéw i ewentualne
P100 100 ze cisnienie oleju silnikowego L .
CZER 1 1 Wvnosi bonizei minimalnei wartosci wylaczenie silnika, gdy aktywna jest
WONA ynost ponize ) funkcja zabezpieczenia silnika.
granicznej.
Czujnik ,\Woda w paliwie” Nadmiar wody w paliwie moze
418 P097 097 ST . .y - .
sygnalizuje, ze nalezy spusci¢ wode | doprowadzi¢ do powaznego
WIF 0 0 g ) .
Z filtra paliwa. uszkodzenia ukfadu paliwowego.
Stwierdzono jednoczes$nie napiecie
na obu stykach 27 i 37 okablowania
422 P111 111 S|In|_ka dia Wyso!(lego | niskiego Brak zabezpieczenia silnika przed
Ny poziomu chtodziwa...LUB...brak S : .
ZOLTA | 2 2 o wahaniami poziomu chiodziwa.
napiecia na obu stykach (btad
wystepuje tylko, gdy aktywne sg
czujniki poziomu paliwa).
429 P097 097 Niedomiar napigcia ha styku 40 Brak zabezpieczenia przed
Ny okablowania OEM dla sygnatu L :
ZOLTA | 4 4 " L whniknigciem wody do paliwa.
Woda w paliwie".
Czujniki biegu jatowego na stykach
431 | Po91 | o091 | 22126 okablowania OEM Bez wplywu na moc silnika, ale brak
iy sygnalizuja, ze na obu stykach : ;
ZOLTA | 2 2 : Lo ! s biegu jatowego.
jednoczes$nie stwierdzono napiecie
(rozwarty obwdd pradu).
Czujnik biegu jatowego na styku 26
okablowania OEM sygnalizuje, ze
regulacja obrotéw znajduje sie w
potozeniu biegu jatowego, podczas
gdy regulacja obrotéw na styku 30
okablowania OEM sygnalizuje, ze
regulacja obrotéw nie jest w pozycji
43,2 P091 091 biegu jatowego...LUB...czujnik biegu | Silnik pracuje tylko na obrotach biegu
ZOLTA | 13 13 jatowego na styku 26 okablowania jatowego.

OEM sygnalizuje, ze regulacja
obrotoéw nie jest w pozycji biegu
jatowego, podczas gdy regulacja
obrotéw na styku 30 okablowania
OEM sygnalizuje, ze regulacja
obrotéw znajduje sie w potozeniu
biegu jatowego.
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Czujnik ci$nienia tadowania
sygnalizuje, ze ciSnienie fadowania . . .

43,3 P102 102 jest wysokie, podczas gdy inne Ec\;\;ecr;tzsalng r;aciier’gfargé d\c,)\s) ngbp?,\ll';va

ZOLTA | 2 2 czujniki silnika (tzn. liczba obrotéw i | POCCZas Przysp - YWydoby

S T sie intensywniejszy czarny dym.
obcigzenie) wskazujg, ze ciSnienie
fadowania powinno by¢ niskie.
Zasilanie napieciowe sterownika
elektronicznego spadto w ciggu Bez widocznego wplywu na moc
utamka sekundy ponizej6,0 V... silnika LUB silnik gasnie LUB problemy

43,4* S251 627 LUB...sterownik elektroniczny nie Z uruchomieniem.

ZOLTA | 2 2 mogt zostaé wytgczony (napiecie Btedne informacje, parametry jazdy i
akumulatora pozostaje aktywne dane kontroli okreséw konserwacji
przez 30 sekund po obréceniu moga by¢ nieprawidtowe.
kluczyka w potozenie WYL.).

Stwierdzone napiecie na stykach 38,
39 40 okablowania silnika dla

44,1 P168 168 zasilania sterownika elektronicznego | Silnik gasnie lub pracuje

ZOLTA | 1 1 sygnalizuje, ze napiecie zasilania niejednostajnie.
sterownika elektronicznego spadto
ponizej 6 V.

Stwierdzone napiecie na stykach 38,
39 40 okablowania silnika dla

442 P168 168 zaS|Ian_|a §ter.own|kai1 el_ektron_lczpego -

. - sygnalizuje, ze napiecie zasilania Bez wplywu na moc silnika.

ZOLTA | O 0 . )
sterownika elektronicznego
przekracza maksymalng warto$é
graniczna.

Silnik pracuje na biegu jalowym, gdy
Niedomiar napiecia na styku 29 czujnik sygnalizuje bieg jatowy, i

44,3 S232 620 okablowania OEM dla zasilania zwieksza obroty do ustawionej

ZOLTA | 1 1 napigciowego +5V regulacji liczby predkosci obrotowej, gdy czujnik biegu
obrotéw. jatowego sygnalizuje wylgczenie biegu

jatowego.
Niedomiar napiecia na styku 10 L I

444 S232 | 620 okablowania OEM dla zasilania Czujniki podtaczone do zasilania

. - oo o napieciem stalym +5V (tzn. regulacja

ZOLTA | 1 1 napieciowego +5V regulacji liczby . . . L

. liczby obrotéw) nie dziatajg.
obrotéw.
Czujnik tempergtu_ry k.olektora Redukcja mocy i ewentualne

488 P105 105 ssgcego sygnalizuje, ze temperatura L .

iy wylaczenie silnika, gdy aktywna jest

ZOkTA | O 0 kolektora ssacego przekroczyta ; . AR

L e . funkcja zabezpieczenia silnika.
minimalng warto$¢ graniczna.
Sygnat liczby obrotéw urzgadzenia
489 | P191 | 191 | Godatkowegorask@oh 8118 1 irata zdoinosci do regulaciliczby
ZOLTA | 1 1 jauje sie p obrotéw urzadzenia dodatkowego.

zakresem warto$ci granicznych
ECM.
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Zwarcie napiecia na styku 49
51,5 P091 091 okablowania silnika dla zasilania Brak zabezpieczenia silnika przed
ZOtTA | 3 3 napieciowego +5V czujnika poziomu | wahaniami poziomu chtodziwa.
chtodziwa.
Niedomiar napiecia na styku 49
51,6 P091 091 okablowania silnika dla zasilania Brak zabezpieczenia silnika przed
ZOLTA | 4 4 napieciowego +5V czujnika poziomu | wahaniami poziomu chtodziwa.
chtodziwa.
Zablokowany mechanicznie zawor
317 5251 1076 regulacji przeptywu paliwa zostat Silnik moze sie wvtaczvé
ZOLTA | 12 12 stwierdzony przez sterownik pompy ¢ wyrczyc.
paliwowej VP44,
Btad na styku 24 okablowania silnika | Nie mozna ustawi¢ innej warto$ci
524 P113 113 o o o
JOLTA | 2 5 dla wejscia regulatora do redukgciji redukcji regulatora HSG. Stosowana
wysokich obrotéw (HSG). jest normalna redukcja.
52,7* P154 702 S;fgwivtgggigvf:aflgmgiOrE'\(/jlu Urzadzenie sterowane przez sterownik
ZOLTA | 3 3 wejscloweg Pradl 1 a» nie dziata prawidtowo.
sterownika ,A”.
Blad na stvku 39 okablowania OEM Nie mozna ustawi¢ alternatywnych
52,8 P093 093 dlgwe'éci: rzetacznika momentu krzywych momentu obrotowego.
ZOLTA | 2 2 ) przeta Stosowana jest normalna krzywa
obrotowego.
momentu obrotowego.
52,9* S051 703 5;‘:‘%&35\2&%3\/2kzbcl)%\’v\\’gg'j S:'In(;kua Urzadzenie sterowane przez sterownik
ZOLTA | 3 3 wejscloweg Pradl 1 8" nie dziata prawidtowo.
sterownika ,B”.
Czujniki biegu jatowego na stykach
55,1 P091 091 251 26 okablowania OEM Silnik pracuje tylko na obrotach biegu
ZOLTA | 4 4 sygnalizuja, ze na obu stykach jatowego.
brakuje napigcia.
Sygnat dwuwejsciowego obwodu
pradu w indywidualnej kalibraciji
599 uzytkownika spowodowat
CZER S025 640 Wy’rqcze,nle silnik w wyniku o Silnik wylacza sie.
14 14 warunkoéow roboczych, wartosci
WONA g o .
czujnika silnika lub sygnatéw
wejsciowych OEM do czujnika ECM.
Sterownik elektroniczny stwierdzit,
ze zadziatato wylaczenie silnika lub
" S151 1020 i
611 0 0 wyltaczony zostat zapton, gdy Bez konsekwenciji.
przekroczona zostata dozwolona
granica obcigzenia.
768 S009 923 Btad na styku 21 okgblowanla OEM o o ]
SOLTA | 11 1 dla sygnatu sterownika (sygnat Przektadnia nie daje sie sterowac.

modulacji przetaczania przektadni).
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4.2 Problemy podczas rozkladania

nawierzchnia
(,krotkie fale®)

Problem Przyczyna

- zmiana temperatury materiatu, niewtasciwe wymieszanie
- nieprawidtowy sktad mieszanki
- nieprawidtowa obstuga walca
- niewlasciwie przygotowana podbudowa
- diugie przerwy miedzy zatadunkami
- nieprawidtowa linia odniesienia czujnika grubosci warstwy
- czujnik grubosci warstwy skacze na lince

Pofalowana

- wahania czujnika grubosci warstwy géra / dét

(za duza czutosé)

- luzne ptyty denne stotu

- ptyty denne stotu sg nierébwnomiernie zuzyte lub odksztatcone
- stot nie pracuje w pozycji "ptywania"

- za duzy luz w mechanizmie zawieszenia stotu

- za wysoka predkos$¢ rozktadarki

- przecigzenie przeno$nikéw slimakowych

- zZmieniajacy sie poziom materiatu przed stotem

Pofalowana
nawierzchnia
(,dtugie fale®)

- zmiana temperatury materiatu

- niewfasciwe wymieszanie

- zatrzymanie walca na gorgcym materiale

- za szybki nawrot walca

- nieprawidtowa obstuga walca

- niewlasciwie przygotowana podbudowa

- za mocne hamowanie samochodu ciezarowego

- diugie przerwy miedzy zatadunkami

- nieprawidtowa linia odniesienia czujnika grubosci warstwy
- nieprawidtowo zamontowany czujnik grubosci warstwy
- nieprawidtowo ustawione wytaczniki kraricowe

- brak materiatu przed stotem

- stot nie jest wigczony na pozycje "ptywania"

- za duzy luz w mechanizmie zawieszenia stotu

- za nisko ustawiony przenosnik slimakowy

- przecigzenie przeno$nikéw slimakowych

- zZmieniajacy sie poziom materiatu przed stotem

Pekniecia na
nawierzchni
(na catej szerokosci)

- za niska temperatura materiatu

- zmiana temperatury materiatu

- wilgotna podbudowa

- niewfasciwe wymieszanie

- nieprawidtowy sktad mieszanki

- niewlasciwa grubos$¢ warstwy dla maksymalnej wielkosci ziarna
- zimny stét

- plyty denne stotu sg zuzyte lub odksztatcone

- za wysoka predkos$¢ rozktadarki

Pekniecia na
nawierzchni
(na srodku)

- temperatura materiatu

- zimny stét

- piyty denne stotu sg zuzyte lub zdeformowane
- nieprawidtowy profil daszkowy stotu
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Problem

Przyczyna

Pekniecia na
nawierzchni
(pas zewnetrzny)

temperatura materiatu

nieprawidtowo zamontowane poszerzenia stotu
nieprawidtowo ustawione wytgczniki krancowe
zimny stét

ptyty denne stotu sg zuzyte lub zdeformowane
za wysoka predkosc¢ rozktadarki

Niejednorodny sktad
warstwy

temperatura materiatu

zmiana temperatury materiatu

wilgotna podbudowa

niewtasciwe wymieszanie

nieprawidtowy sktad mieszanki

niewtasciwie przygotowana podbudowa
niewtasciwa grubosé warstwy dla maksymalnej wielkosci ziarna
dtugie przerwy miedzy zatadunkami

za wolne wibracje

nieprawidtowo zamontowane poszerzenia stotu
zimny stét

ptyty denne stotu sg zuzyte lub zdeformowane
stét nie pracuje w pozycji "ptywania"

za wysoka predkosc¢ rozktadarki

przecigzenie przenosnikdw slimakowych
zmieniajgcy sie poziom materiatu przed stotem

Odciski stotu w
materiale

samochdd ciezarowy uderza za mocno rozkladarke
za duzy luz w mechanizmie zawieszenia stotu

za mocne hamowanie samochodu ciezarowego
witgczone wibracje podczas postoju

Stot nie reaguje
prawidtowo na
zmiany ustawien

temperatura materiatu

zmiana temperatury materiatu

niewtasciwa grubosé warstwy dla maksymalnej wielkosci ziarna
nieprawidtowo zamontowany czujnik grubosci warstwy

za wolne wibracje

stét nie pracuje w pozycji "ptywania"

za duzy luz w mechanizmie zawieszenia stotu

za wysoka predkosc¢ rozktadarki
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4.3 Nieprawidlowe dziatanie rozkitadarki lub stotu

Zakidcenie

Przyczyna

Pomoc

Silnik wysokoprezny

rozne

patrz - instrukcja obstugi silnika

Silnik nie uruchamia
sie

roztadowane akumulatory

Patrz ,Uruchamianie
wspomagane”

rozne

patrz ,Holowanie”

Noze ubijaka lub
wibracja nie pracujg,

noze ubijaka sg blokowane
przez zimng mieszanke
bitumiczng,

rozgrzac stét

Zamatoolejuhydraulicznego
w zbiorniku

Uzupetnianie oleju

uszkodzony reduktor
ci$nienia

wymienic lub naprawi¢ zawor |
wyregulowac

nieszczelnny przewod
$8qCy pompy

uszczelnié przytacza lub
wymienic

dociggng¢ obejmy wezy lub
wymienic

zanieczyszczony filtr oleju

sprawdzic filtr, ewentualnie
wymienic

Podajniki
zgrzebtowe

lub przenosniki
$limakowe pracujg,
za wolno

za mato oleju
hydraulicznego w zbiorniku

Uzupetnianie oleju

przerwany doptyw pradu

sprawdzi¢ bezpieczniki i kable,
ewentualnie wymienié

uszkodzony przetacznik

wymienic przetgcznik

uszkodzony jeden z
reduktoréw ci$nienia

naprawic lub wymieni¢ zawory

uszkodzony wat pompy

wymieni¢ pompe

wytgcznik krancowy nie
wigcza sie lub dziata
nieprawidtowo

sprawdzi¢ wytgcznik krancowy,
ewentualnie wymienic i
wyregulowac

uszkodzona pompa

sprawdzi¢, czy nie ma wiorow w
filtrze wysokiego cisnienia,
ewentualnie wymienié

zanieczyszczony filtr oleju

wymienic filtr
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Zakidcenie

Przyczyna

Pomoc

Kosz nie przechyla
sie do gory

za niskie obroty silnika

zwiekszy¢ obroty

za niski poziom oleju
hydraulicznego

Uzupetnianie oleju

nieszczelny przewdd ssgcy | dociggnacl przytacza
uszkodzony regulator o,
o wymienic
natezenia przeptywu
nieszczelne pierscienie
samouszczelniajgce wymienié
sitownika hydraulicznego
uszkodzony zawor sterujgcy | wymienic

przerwany doptyw pradu

sprawdzic¢ bezpieczniki i kable,
ewentualnie wymienié

Kosz opuszcza sie w
sposob
niekontrolowany

uszkodzony zawor sterujgcy | wymienic
nieszczelne pierscienie
samouszczelniajgce wymienié

sitownikéw hydraulicznych

Stot nie daje sie
podniesc

za niskie cisnienie oleju

zwiekszyC cisnienie oleju

nieszczelny pierscien
samouszczelniajacy

wymienié

wigczona jest funkcja
odcigzenia lub docigzenia
stotu

przetacznik musi sie znajdowac
w potozeniu Srodkowym

przerwany doptyw pradu

sprawdzic¢ bezpieczniki i kable,
ewentualnie wymienié

Ramiona niwelaci
nie podnoszg ani nie
opuszczajg sie

przetgcznik zdalnego
sterowania jest ustawiony
,auto®

przestawic przetgcznik w pozycje
,recznie®

przerwany doptyw pradu

sprawdzic¢ bezpieczniki i kable,
ewentualnie wymienié

uszkodzony przetacznik na

. wymienic
pulpicie operatora
uszkodzony zawor .
P wymienic
nadcisnienia
uszkodzony regulator o,
o wymienic
natezenia przeptywu
uszkodzone pierscienie .
wymienic

samouszczelniajgce
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Zaktocenie Przyczyna Pomoc
uszkodzone zawory o,
. wymieni¢
. . . sterujgce
Ramiona niwelaci
opuszczajg sie w uszkodzone sterowane o,
. wymieni¢
sposbdb zawory zwrotne
niekontrolowany SPT
uszkodzone pierscienie o,
e wymieni¢
samouszczelniajgce
. . wymieni¢
uszkodzony bezpiecznik ymie : i
. (bezpiecznik na pulpicie
napedu jazdy
operatora)

Brak jazdy

przerwany doptyw pradu

sprawdzi¢ potencjometry, kable i
wtyczki, ewentualnie wymienic

uszkodzony czujnik napedu
jazdy (zaleznie od typu)

wymienic

uszkodzony serwozawor
oraz uktad elektryczny i
hydrauliczny pompy

wymieni¢ serwozawor

niedostateczne ci$nienie
zasilania

sprawdzic¢, ewentualnie
wyregulowac

sprawdzic filtr ssgcy, ewentualnie
wymieni¢ pompe zasilania i filtr

uszkodzony wat napedowy
pomp hydraulicznych lub
silnikéw

wymieni¢ pompe lub silnik

Niejednostajne
obroty silnika,

nie dziata funkcja
wylaczenia silnika

za niski poziom paliwa

sprawdzi¢ poziom paliwa,
ewentualnie uzupemic

uszkodzony bezpiecznik
,Regulacja obrotéw silnika*“

wymienic
(listwabezpiecznikowanapulpicie
operatora)

uszkodzony obwdd pradu
(uszkodzenie przewodu lub
zwarcie)

sprawdzi¢ potencjometry, kable i
wtyczki, ewentualnie wymienic
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Ustawianie | rozbudowa

Zasady bezpieczenstwa

Niezamierzone uruchamianie silnika spalinowego, napedu jezdnego, podajnika
zgrzebtowego, przenosnika Slimakowego, stotu lub urzadzen podnoszgcych moze
stanowi¢ zagrozenie dla 0osbb.

Jezeli nie okreslono inaczej, wykonywac prace tylko przy wytgczonym silniku!

- Zabezpieczy¢ rozktadarke przed niezamierzonym uruchomieniem:
Przestawi¢ dzwignie jazdy w potozenie $rodkowe (neutralne) i obrdcié pokretto
regulacji predkosci jazdy na zero; ewentualnie wyja¢ zabezpieczenie napedu jazdy
na pulpicie operatora; wyjgc¢ kluczyk zaptonowy i gtdwny wytgcznik akumulatora.

- Podniesione czes$ci maszyny (np. stot lub kosz) zabezpieczy¢é mechanicznie przed
opuszczeniem.

- Wymienic lub zleci¢ wymiane czesci zamiennych tylko w fachowy sposéb.

Podczas tgczenia lub odtgczania wezy hydraulicznych i podczas prac przy uktadzie
hydraulicznym moze doj$¢ do wytrysku gorgcego ptynu hydraulicznego pod duzym
cisnieniem.

WhytgczyC silnik i odtaczy¢ cidnienie od uktadu hydraulicznego! Chronié oczy!

- Przed ponownym uruchomieniem prawidtowo zamontowacé wszystkie urzgdzenia
zabezpieczajace.

- Przy wszystkich szerokosciach roboczych nalezy stosowal podesty na catej
szerokosci stotu.
Podest sktadany (O w przypadku stotéw Vario) wolno podnosié¢ tylko w
nastepujgcych sytuacjach:
- podczas pracy w poblizu muru lub innych podobnych przeszkdd;
- podczas transportu naczepg niskopodtogowa.

E 1
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2.2

E2

Przenosnik slimakowy

Regulacja wysokosci

W przypadku grubosci ukladanej
warstwy do 15 cm  wysokosc
przenos$nika $limakowego (1) — mierzac
od jego dolnej krawedzi — zaleznie od
mieszanki materiatu — powinna wynosi¢
ok. 5cm (2 cale) powyzej wysokosci
uktadanej] warstwy.

Przyktad:grubosé warstwy 10 cm
ustawienie 15 cm od podtoza

FO130_A1.TIF

Nieprawidiowo ustawiona wysoko$¢ moze prowadzi¢ do problemdw podczas
uktadania:

- za wysoko ustawiony przenosnik slimakowy:
nadmiar materiatu przed stotem; spietrzenie materiatu. W przypadku wiekszych
szerokosci roboczych tendencja do segregowania materiatu i problemy z trakcja.

- za nisko ustawiony przenosnik slimakowy:
za mata ilos¢ materiatu, ktéry jest wstepnie zageszczany przez przenosnik
Slimakowy. Powstajace w wyniku tego nieréwnosci nie mogg byé catkowicie
wyroéwnane przez stdt (tworzenie sie fal na nawierzchni).
Dodatkowo dochodzi do zwiekszonego zuzycia segmentdw przenosnika
$limakowego.

Wersja podstawowa

- Opusci¢ stét na odpowiednie podtoze
(np. kantowki).

- Catkowicie wysung¢ oba sitowniki
niwelacji.

- tancuchy nosne (2) do podnoszenia
przenosnika slimakowego zawiesi¢ na
hakach ramion niwelacji.

- Odkreci¢  Ssruby  mocujgce  (3)
przenosnika slimakowego. FO131_AT.TIF

- Wsung¢ sitowniki niwelacji, az
przenosnik  Slimakowy  osiggnie r
wymagang wysokosc.

- Dokreci¢  Sruby  mocujgce  (3)
przenosnika slimakowego.

FO129_A1.TIF
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2.3

2.4

Regulacja mechaniczna srubg
rzymska (O)

Ustawié sworzen zabieraka na obroty
lewo- lub prawostronne. Zabierak
obracany w lewo opuszcza
przenosnik Slimakowy, w prawo —
podnosi przenos$nik slimakowy.
Ustawi¢ wymagang wysokos¢é po-
przez naprzemienng regulacje lewej i
prawej strony.

Aktualna wysoko$¢ widoczna jest na
skali w cm lub calach (lewa kolumna -
cm, prawa kolumna - cale).

Regulacja hydrauliczna O

Odczytac na skali aktualng wysokosé
przenos$nika slimakowego — lewego i
prawego.

Przetaczniki (4) na pulpicie operatora
przesuwa¢ do goéry lub w dét, aby
wsuwaé lub  wysuwacé sitowniki
hydrauliczne.

Oba przetaczniki uruchamia¢ réwnomi-
ernie, aby zapobiec zablokowaniu
przenosnika slimakowego.

- Sprawdzi¢, czy wysokosé lewego i

prawego Slimaka jest jednakowa.

F0117_A1.EPS

7.eps
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2.5

E 4

Poszerzenia przenosnika slimakowego
W zaleznosci od wersji wykonania stotu uzyska¢ mozna rézne szerokosci robocze.

Poszerzenia przenosnika slimakowego i stotu muszg by¢é wzajemnie dopasowane.
Patrz tez instrukcja obstugi stotu w odpowiednim rozdziale ,Ustawianie i rozbudowa“:
— tabela poszerzen stotu,

— tabela poszerzen przenosnika slimakowego,

Aby uzyskaC wymagang szerokos¢ roboczg, nalezy zamontowac odpowiednie
poszerzenia stotu, blachy boczne, przenosniki slimakowe, ptyty tunelowe lub ptyty
redukcyjne.

W przypadku szerokosci roboczych powyzej 3,00m w celu poprawienia
rozprowadzania materiatu | zmniejszenia zuzycia nalezy po kazdej stronie
przenosnika slimakowego zamontowac jedno poszerzenie.

Podczas prac przy przenosniku Slimakowym silnik musi byé wylgczony.
Niebezpieczenstwo wypadku!
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2.6

Montaz poszerzen

- Odkreci¢ sruby zaciskowe (6) na n| CS% ==
podporze. Nastepnie wkrecié
Srodkowg Srube rozprezng (5), aby
rozprezy€ zacisk.

FO132_A1.TIF

- Wyciggng¢ rure teleskopowg =z
podpory (7).

- Przytozyé poszerzenia przenosnika
$limakowego. 5

Zwréci¢ uwage na rowek prowadzacy g
uzebienia! Zwréci¢ uwage na czystosé —
koricowego czopa osi! '

- Wsungg rure teleskopowa, zwracajgc
uwage, aby naped przektadni
Slimakowej byt catkowicie wsuniety na
czop watu przediuzenia slimaka i aby |Fotss aimF
zwoje S$limaka bylty prawidtowo
ustawione.

- Wykreci¢ srube rozprezng (5). Nastepnie dokreci¢ sruby zaciskowe (6). Na koniec
dociggnag¢ lekko rekg srube rozprezna.

o

Przed ponownym dokreceniem $rub zaciskowych (6) nalezy koniecznie odkreci¢ na
odpowiednig odlegtos¢ srube rozprezng (5)!

W przeciwnym razie nie bedzie mozliwe bezpieczne zamocowanie rury
teleskopowej, i dojdzie do zerwania uzebienia czopdw watu.

W przypadku niewtasciwego zamocowania rura teleskopowa moze wysungc sie z
podpory. Niebezpieczenstwo wypadku podczas transportu!
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E6

Montaz poszerzen podpor

W przypadku szerokosci roboczych
powyzej 7,25 m konieczny jest montaz
poszerzenia przenosnika slimakowego.

Poszerzenie  podpory  przenosnika
$limakowego sktada sie z dwdch czesci
(8). Jest ono mocowane za pomocg 5
$rub do podpory. Po przymocowaniu
obu czesci do podpory nalezy je skrecié¢
ze sobg za pomocg Srubunkdw.

Zamocowanie rury teleskopowe;j
odbywa sie przez dokrecenie
Srubunkdéw (9) taczacych obie czesci
poszerzenia podpory.

W przypadku szerokosci roboczych
powyzej 7,50m nalezy zamontowac
diuzsze weze hydrauliczne (10) silnikow
przenosnika slimakowego.

Weze te sg dotgczone do zestawu
montazowego do  poszczegdblnych
poszerzen.

Podczas taczenia lub odtgczania wezy
hydraulicznych moze nastgpi¢ wytrysk
ptynu hydraulicznego pod wysokim
cisnieniem.

Wytaczy¢ maszyne i odtgczy¢ cisnienie
od uktadu hydraulicznego! Chronic¢ oczy!

Podczas montazu wezy zwroci¢ uwage
na czysto$¢ przytaczy.

Zanieczyszczenia w uktadzie hydraulicznym mogag powodowac zaktdcenia w pracy.

FO134_A1.TIF

FO136_A1.TIF

FO135_A1.TIF

E F181W.PL 6-10 - 02-0103



E F181W.PL 7-10 - 02-0103

2.8

Montaz plyt tunelowych

Aby zapewni¢ prawidtowy przeptyw
materialu — szczegllnie w przypadku
wiekszych szerokosci roboczych -
montowane sg ptyty tunelowe (11).
Znajdujg sie one bezposrednio przed
przeno$nikiem $limakowym i wraz z
przeno$nikiem tworzg one optymalny
system transportu materiatu.

W przypadku szerokosci roboczych
powyzej 3,90 m konieczne jest uzycie
dwdch lub  wiecej zamontowanych

FO140_A1.TIF

szeregowo ptyt tunelowych (13). W takim wypadku w celu dodatkowej stabilizacji ptyt

tunelowych nalezy przymocowac podpory (12) do rury teleskopowe;j.

Plyty tunelowe przykreca sie
bezposrednio do przewidzianych do
tego uchwytéw (14) o regulowane]
wysokosci, ktore znajdujg sie z boku
ramy przenosnika slimakowego.

Tabela poszerzen przenos$nika
Slimakowego przedstawia, jakie czesci
przenos$nika nalezy zamontowac
odpowiednio do roznych szerokosci
roboczych.

Poszerzenia przenosnika slimakowego
patrz instrukcja obstugi stotu.

FO139_A1.TIF
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2.9

ES8

Montaz dodatkowych podpér

W przypadku szerokosci roboczych
powyzej 7,25 m konieczny jest montaz
dodatkowych  podpor  przenosnika
$limakowego.

W tym celu montuje sie po prawej i lewej
stronie  dwie podpory  pomiedzy
uchwytami ptyt tunelowych, a tgcznikami
rozktadarki.

Podpora jest dotgczona do zestawu
montazowego do  poszczegdblnych
poszerzen.

FO142_A1.TIF
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4.1

4.2

4.3

4.4

Stét

Wszystkie prace zwigzane z montazem, ustawianiem i poszerzeniem stotu sg

opisane w instrukcji obstugi stotu.

Potlaczenia elektryczne

Po montazu i ustawieniu podzespotéw mechanicznych nalezy wykonac nastepujgce

potaczenia:

Podlaczenie pilotow zdalnego
sterowania

do gniazda wtykowego (15) (na stole).

Podlaczenie czujnika grubosci
warstwy

do gniazda wtykowego (16) (na zdalnym
sterowaniu).

Podlaczenie wylacznika krarncowego
przenosnika slimakowego

do gniazda wtykowego (17) (na zdalnym
sterowaniu).

Podlaczenie swiatel roboczych

- do gniazd wtykowych (18) (na
rozktadarce).

F171_A1.TIF

F119_A1.TIF

FO124_A1.TIF
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Konserwacja

Zasady bezpieczenstwa

Prace konserwacyjne: prace konserwacyjne przeprowadzac tylko przy wytgczonym
silniku.

Przed rozpoczeciem prac konserwacyjnych zabezpieczyC rozktadarke i elementy wy-
posazenia przed przypadkowym zatgczeniem:

- Dzwignie jazdy przesungé w potozenie srodkowe (neutralne) i obrocic pokretto reg-
ulacji predkosci jazdy na zero.

- Wyjaé bezpiecznik napedu jazdy na pulpicie operatora.

- Wyjaé kluczyk zaptonowy i gtdwny wytgacznik akumulatora.

Podnoszenie i podpieranie: podniesione cze$ci maszyny (np. stot lub kosz) zabez-
pieczy¢ mechanicznie przed opuszczeniem.

Czesci zamienne: stosowac tylko atestowane czesci zamienne i montowac zgodnie
z przepisami! W razie watpliwosci skontaktowac sie z producentem!

Ponowne uruchamianie: przed ponownym uruchomieniem prawidtowo zamon-
towac wszystkie urzgdzenia zabezpieczajgce.

Czyszczenie: nigdy nie przeprowadzac czyszczenia przy pracujgcym silniku.

Nie uzywac substancji tatwopalnych (benzyny itp.).

Podczas czyszczenia strumienicg parowa nie kierowaé strumienia bezposrednio na
czesci elektryczne | materiat izolujgcy; wczesnigj ostonic.

Prace w zamknietych pomieszczeniach: spaliny muszg by¢ odprowadzane na ze-
wnatrz. Butli z propanem nie wolno przechowywac w zamknietych pomieszczeniach.

W polaczeniu z powyzsza instrukcja obslugi, pod uwage powinna byc rowniez brana
instrukcja obslugi wytworcy silnika. Wszystkie wytczne i uwagi zawarte w tej instrukcji
sa réwniez wiazace.

Informacje dotyczace optymalnej konserwacji wyposazenia dodatkowego znajdujg
sie na koncu tego rozdziatu!
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21 Codziennie (lub co 10 godzin pracy)

=
'g © 9
® & g ©
. . . Q 2 ¢ ®© . . .
Poz. Miejsce konserwacji g o E = Materiat llosé
j © o -
£ ¥ £
m >
=

3 Pasek napedowy 1 X

5 Naprezenie tancuchdéw > " smar
napedowych

6 Hydraullc_:,zn_y fl_Itr 5 "
wysokocisnieniowy

8 Lozy_sk_o srodkowe 11X smar 10 skokdw
podajnika zgrzebtowego

9 LOZySk? z_ewp_etrzne 2| X smar 5 skokow
przenosnika slimakowego

16 Poziom wody w chtodnicy 1 " olyn chiodzacy

17 Poziom ole!u silnika 1 " olgj silnikowy
wysokopreznego

20 ROlk? napinajaca 2| X smar 5 skokow
podajnika zgrzebtowego

o1 Po_Z|om paliwa w zbiorniku 1 " olej napedowy paftrz o
paliwa pojemnosci

29 Filtr pallyva (opréznic 1 "
odwadniacz)

o5 Poziom oleju 1 " olej patrz
hydraulicznego w zbiorniku hydrauliczny pojemnosci
Naprezenie tancuchow

28 Ay 2 X
podajnika zgrzebtowego
Ogoblna kontrola bezpieczenstwa patrz rozdziat D, punkt 3.1.

Kontrola bezpieczenstwa

Podczas fazy docierania sie silnika sprawdzaé poziom oleju 2x dziennie!
Podczas prac przy uktadzie hydraulicznym sprawdzi¢ i ewentualnie wymienié po 20
godzinach pracy wszystkie filtry!
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2.2

Co tydzien (lub co 50 godzin pracy)

=
'g © 9
s & g5 ©
. . . 2 32 & ®© . , .
Poz. Miejsce konserwacji g o E = Material llosé
j © o -
£ ¥ €
m >
=
1 Czop osi 4 | X smar 5 skokéw
2 Uktad kierowniczy 11X smar 5 skokéw
Przektadnia napedu olej atrz
7 A be 2 X przektadniowy pa , .
podajnika zgrzebtowego 520 pojemnosci
Przektadnia katowa Olej patrz
11 AP 2 X przektadniowy . , .
przenosnika slimakowego 90 pojemnosci
13 Cisnienie powietrza \iv 5 "
kotach napedowych
Olej atrz
14 | OS napedowa 1 X przektadniowy pa L
90 pojemnosci
Przektadnia napedowa olej atrz
15 ape 1 X przektadniowy pa , .
pomp hydraulicznych 90 pojemnosci
tozysko kota F 161 W. 4 | x .
18 F161-6 W | 2 | x smar 5 skokow
19 | Osfamana 2 X smar 5 skokow
26 .
O Klapy kosza 2| x smar 2 skoki
27 | Rolki pchajace 4 | x smar 5 skokéw

*) Wymagane cisnienie powietrza w oponach jest wybite na obreczy kazdego kota
| zaznaczone na kolorowo.
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2.3

2.4

Co 250 godzin pracy

=
'g © 9
® & g ©
. . . Q 2 £ ®© . , .
Poz. Miejsce konserwaciji g 9 E = Material llosé
j © o -
£ ¥ £
w >
=
4 Filtr powietrza 1 X
10 Lozysk(? s_rod’k owe 11X smar 5 skokow
przenosnika slimakowego
Silnik wysokoprezny:
; . o patrz
17 | - wymiana oleju 1 X | X | olej silnikowy . L
: . pojemnosci
- wymiana filtra
Akumulatory:
- poziom napetnienia woda
24 A L 2 X
- zaciski biegunow i destylowana
kable
Zawieszenie silnika X
Co 500 godzin pracy
=l
(<)
o & S ©
2 8 O w : o
Poz. Miejsce konserwaciji N g € = Material llosé
422 E
= >
=
Ptyn przeciwmrozowy w
16 chiodnicy 1 X Ptyn chtodzacy
22 | Filtr paliwa 11 x
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2.5

2.6

Raz w roku (lub co 1000 godzin pracy)

0| |3
Tl ® %
S g3 °
Poz. Miejsce konserwacji NI o ‘-E c Materiat llos¢
= ARANCEE:
glx €
w >
=
7 Przektadnia napedu ) % | x OIrijek’fadniow patrz
podajnika zgrzebtowego 220 y pojemnosci
11 Przektadnia katowa 2 % | x olej patrz
przeno$nika Slimakowego przekfadniowy 90 | pojemnosci
tozysko przektadni .
12 przenosnika slimakowego 2| x smar 10 skokow
. olej patrz
14 | OS napedowa 1 X | X przekfadniowy 90 | pojemnosci
15 Przektadnia napedowa 1 % | x olej patrz
pomp hydraulicznych przekfadniowy 90 | pojemnosci
Silnik wysokoprezny:
- luz zaworowy X
- Swiece zarowe X

Zleci¢ specjaliscie kontrole rozktadarki, stotu i opcjonalnej instalacji gazowej i
elektrycznej — patrz rozdziat 2, ,Bezpieczenstwo”

Sprawdzi¢ srubunki — szczegolnie na kotach napedowych, oraz potaczenia
uktadu hydraulicznego, ewentualnie dociggnag;

Srubunki uktadu hydraulicznego tylko w przypadku nieszczelnosci

Co dwa lata (lub co 2000 godzin pracy)

o =
- @D
s S| § ©
- . QS N| @ . .-
Poz. Miejsce konserwaciji NIE § € Materiat llosé
S >0 8
= R E
Ol >
=
Chiodnica i patrz
16 caty uktad chtodzenia 1 X ptyn chtodzacy pojemnosci
Zbiornik paliwa i uktad
21 paliwowy 1 X
Ssacy / powrotny filtr
23 hydrauliczny * 2| x
Zbiornik oleju hydraulicznego patrz
25 | — 1 X | X | olej hydrauliczny . .
cata pojemnosé zbiornika PojeMnosci

*) Stosowac tylko filtry o strukturze 10 y = 0,01 mm!
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Punkty kontrolne, smarowania i spusty olejow

Ponizej opisane sg doktadnie punkty kontrolne, smarowania i spusty olejow.

Numery pozycji w nagtéwkach odnoszg sie do powyzszego rysunku.

F F181W.PL 10-34 - 02-0103
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3.1

Punkty smarowania

Czopy osi (1)

Na kazdym czopie osi znajduje sie
gniazdo smarowe.

Uklad kierowniczy (2)

Gniazdo smarowe znajduje sie na
prawej $ciance bocznej i dostarcza
smar poprzez przewody smarowe do

drgzkdw sterowniczych.

Srodkowe lozysko
zgrzeblowego (8)

podajnika

Po prawej stronie powyzej przektadni
napedu podajnika zgrzebtowego na
tylnej Sciance znajduje sie gniazdo
smarowe, ktére jest potgczone
przewodem smarowym z fozyskiem i
umozliwia smarowanie.

Zewnetrzne tozyska
slimakowego (9)

przenosnika

Gniazda smarowe sg zamontowane po
obu stronach u goéry na rurze nosnej.
Muszg by¢ one smarowane przed
zakonczeniem pracy, gdy sg jeszcze
ciepte, aby mozna byto wycisngé
ewentualne resztki masy bitumicznej i
dostarczy¢ do tozysk Swiezy smar.

FO149_A1.TIF

FO135_A1.TIF

Schneckaula.Tif
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Srodkowe  tozysko
slimakowego (10)

przenosnika

tozysko Ssrodkowe jest smarowane po
lewej stronie przenosnika slimakowego.
W tym celu zdjg¢ przektadnie katowa.
tozysko srodkowe nalezy smarowac, gdy
jest ciepte, aby mozna byto wycisngé
resztki masy bitumicznej.

FOO15_A1.TIF

Lozysko przektadni przenosnika slimakowego (12)

Srubazamykajgca ztbem szesciokatnym
umieszczona na szyjce przektadni petni
funkcje ochronna. Po zdjeciu znajdujacej
sie za nig $ruby nalezy wkreci¢ gniazdo
smarowe 10x1. Praskg smarowg
(smarownicg reczng) wttoczy¢ smar (ok.
10 skokow ttoka praski).

Nastepnie odkreci¢ gniazdo smarowe i
wkreci¢obie $ruby. Déttozyskaprzektadni
jest uszczelniony i jest smarowane tylko
smarem.

tozysko kota (18)

Na kazdym kole gniazda smarowe
znajdujg sie na piascie.
Woprzypadkunapedunaprzedniekotakoto
napedowe nie posiada gniazda
smarowego.

Os tamana (19)

Gniazda smarowe znajdujg sie po lewe;

]

l € —
=O¢€

FO139_A1.TIF

FO149_A1.TIF

i prawej stronie na tozysku srodkowym osi tamane;.
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Rolki napinajace
zgrzeblowego (20)

podajnika

Rolki napinajgce podajnikéw  zgr-
zebtowych posmarowaé przez gniazda
smarowe (20.1) z tytu trawersy.
tozyskasrodkowesgrowniezsmarowane
przez zewnetrzne gniazda smarowe.

Klapy kosza O (26)

Sprezynowe klapy kosza majg po
$rodku po jednym gniezdzie smarowym.

Rolki pchajace (27)

Rolki pchajace sg smarowane z obu
stron (27.1).

Umieszczona po $rodku ruchoma
trawersa nie jest smarowana.

FOO014_A1.TIF

FO188_A1.TIF

FO016_A1.TIF




3.2  Punkty kontrolne

Pasek napedowy (3)

[ Konserwacja paska, patrz instrukcja

obstugi silnika.

Filtr powietrza (4)

Konserwacja filtra powietrza,
instrukcja obstugi silnika.

F 14

patrz

Riemen. Tif/Riemen2.Tif

uftfilter. Tif/Lufi. Tif/F0156_A1.Tif
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Naprezenie tancuchéw napedowych

(5)
Kontrola naprezenia tancuchéw:

tancuch jest prawidtowo naprezony, gdy
zwistancuchawynosimiedzy 20a30mm.

Naprezanie tancucha:

Napinacz smarowy tancuchow
napedowych  napetniany jest za
posrednictwem gniazda smarowego,
znajdujgcego sie za klapami bocznymi.

- Otworzy¢ zawér (5.1) (za gniazdem
smarowym)

- Napetni¢ napinacz smarowy praska
poprzez gniazdo smarowe (5.2), do
momentu osiggniecia odpowiedniego
naprezenia tancucha.

- Zamkng¢ zawdér (5.2)

F0161_A1.Tif/Chain.EPS

Uruchomic rozktadarke do przodu lub do tytu w celu kontroli naprezenia.

Hydrauliczny filtr wysokocisnieniowy

(6)

Wszystkie filtry nalezy sprawdzi¢ po 20
godzinach pracy od przeprowadzenia
napraw uktadu hydraulicznego i w razie
potrzeby wymienic!

Wymieni¢  filtry, gdy  wskaznik
konserwacji (6.1) jest czerwony.

Po odkreceniu filtra oprozni¢ osady

FO158_A1.TIF

zanieczyszczenia do pojemnika na zuzyty olej.
Wyja¢ element filtrujgcy i poddaé recyklingowi zgodnie z obowigzujacymi przepisami
(niebezpieczenstwo skazenia $rodowiska naturalnego!). Umy¢ obudowe, wymienié
pierécienie uszczelniajgce i posmarowac olejem. Ponownie dokreci¢ obudowe filtra z

wkladem.

Czerwony wskaznik (6.1) zostanie automatycznie zresetowany.

F15



Przekladnia napedu podajnika
zgrzeblowego (lewa i prawa) (7)

Przektadnie napedu podajnika
zgrzebtowego  znajdujg sie  pod
podestem stanowiska operatora.
Kontrola poziomu oleju: Tylko przed
rozpoczeciem pracy. Poziom oleju musi
siegaC gbérnego rowka bagnetu
pomiarowego (7.1).

Uzupetnianie oleju: po usunieciu korka
(7.2) przez krociec wlewowy (7.3).

10cm na bagnecie pomiarowym
odpowiada ok. 0,25 | oleju.

Przektadnie napedu podajnika
zgrzebtowego sg napetnione fabrycznie
olejem przektadniowym Optimol
Optigear 220. Wysoka jako$¢ tego oleju
pozwala na rezygnacje z regularnej
wymiany oleju.

Wystarczy regularna kontrola poziomu
oleju w przektadni — patrz rozdziat ,Okresy przegladdow”.

FO152_A1.TIF

Dotyczy to tylko wtedy, gdy stosowany jest olej Optimol Optigear 220 lub wysokoga-
tunkowy olej o podobnych parametrach innego producenta.

Przektadnia katowa przenos$nika
slimakowego
((lewego i prawego) (11)

— O

Przektadnia ma dwie sruby zamykajace. y
Boczna s$ruba (11.1) stuzy do kontroli 3
poziomu i uzupetniania oleju.

Przed odkreceniem S$ruby nalezy
wyczysci¢ Srube | miejsce wokot Sruby.
Poziom oleju jest prawidtowy, jezeli z
bocznego otworu wyptywa niewielka
ilos¢ oleju.

Yol

FO139_A1.TIF

Cisnienie powietrza w kotach
napedowych (13)

Wymagane cisnienie w oponach jest
wybite na kazdej obreczy i zaznaczone
na kolorowo.

FOO019_A1.TIF
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Os napedowa (14)

W gornej czesci osi napedowej znajduje
sie bagnet pomiarowy (14.1). Poziom
oleju powinien siegac¢ gérnego znacznika.
Otwor bagnetu pomiarowego (14.2) stuzy
takze do uzupetniania oleju.

Przekladnia napedowa
hydraulicznych (15)

pomp

Kontrola poziomu oleju:

Sruba rewizyjna (1) stuzy do kontroli
poziomu oleju.

Po odkreceniu $ruby powinna wyptynac
niewielka ilo$¢ oleju. W przeciwnym razie
dolac olej przez krociec wlewowy (2).

Przestrzega¢ czystosci!

Jezeli na przekladni napedowej pomp
zamiast korka przelewowego znajduje
sie wziernik (X) , prawidlowy poziom
oleju ustala sie w polowie wysokosci
wziernika.

Chtodnica (16)

Poziom ptynu chiodniczego powinien byé¢
sprawdzany, gdy chtodnica jest zimna.
Zwrocié uwage na dostateczng ilosc
srodka przeciwmrozowego i
antykorozyjnego (-25 °C).

Goracy uktad chtodzenia znajduje sie pod
cisnieniem. Niebezpieczenstwo oparzenia!

FO017_A1.TIF
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Silnik wysokoprezny (17)

Zawsze sprawdzac poziom oleju w silniku
przed rozpoczeciem pracy za pomocg
bagnetu pomiarowego (17.1).
Wykonywac¢ kontrole poziomu oleju, gdy
rozktadarka stoi na réwnym podiozul!

Nadmierna ilos¢ oleju uszkadza uszczelki;
za mato oleju prowadzi do przegrzania i
uszkodzenia silnika.

Wymiana oleju i filtra, odpowietrzanie
uktadu paliwowego i regulacja zaworow,
patrz Instrukcja obstugi silnika.

Akumulatory (24)

Akumulatory sg fabrycznie napetnione
wymagang iloscig kwasu. Poziom ptynu
powinien siegaC goérnej podziatki. W
razie potrzeby uzupetnié wytgcznie
wodg destylowana!

Zaciski biegundéw muszg by¢ wolne od
osadéw tlenku i zabezpieczone
specjalnym smarem do akumulatorow.

Filtr paliwa (22)

Kontrola filtra paliwa / spuszczanie wody
i osadow  zanieczyszczen, patrz
instrukcja obstugi silnika.

Zbiornik paliwa (21)

Zbiornik paliwa nalezy uzupetniaé
zawsze przed rozpoczeciem pracy, aby
wykluczy¢ zagrozenie ,pracy na sucho”,
coO wigze sie z Kkoniecznoscig
czasochtonnego odpowietrzania.

Filterk.EPS

\

Fuse9.EPS
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Ssacy / powrotny filtr hydrauliczny (23)

Filtry nalezy wymienia¢, gdy wskazniki
konserwacji (23.1) lub (23.2) osiggng
czerwong podziatke.

Przy wymianie oleju hydraulicznego
wymienic réwniez filtry.

Odkrecic pokrywe obudowy filtra na
zbiorniku oleju hydraulicznego i wymienic
wktad filtra.

Nigdy nie czyscic filtra ani nie uzywac go
ponownie! Zawsze stosowacé nowe filtry.

Zbiornik oleju hydraulicznego (25)

Sprawdzi¢ poziom oleju na bagnecie
pomiarowym 25.1. Przy wsunietych
sitownikach poziom oleju musi siegaé
gornego rowka.

Otwor do odpowietrzania zbiornika nalezy
regularnie oczyszcza¢ z brudu i kurzu.
Wyczysci¢ powierzchnie chtodnicy oleju
(patrz tez Instrukcja obstugi silnika).

Stosowacé tylko zalecane oleje hydraulic-
zne, patrz rozdziat ,Zalecane oleje hy-
drauliczne” (Strona F27).

Naprezenie tancuchow, podajnik zgrzebtowy (28)

Sruby regulacyjne (28.1) znajduja sie z
przodu na trawersie.

tancuch podajnika zgrzebtowego nie
moze by¢ naprezony za mocno lub za
stabo. W przypadku za mocno
naprezonego tancucha materiat pomiedzy
tancuchem a kotem napedowym moze
spowodowacé zatrzymanie lub zerwanie
tancucha.

Za stabo napiete fancuchy moga ulec

F0016 A1.11+

uszkodzeniu w wyniku zaczepiania sie 0 wystajgce przedmioty.

Codzienne  przeprowadza¢  kontrole
wizualng tancucha pod zderzakiem.
tancuch nie moze zwisac ponizej dolnej
krawedzi zderzaka.

Jezeli konieczna jest regulacja, zmierzyc
zwis fancucha w stanie nienaprezonym od
dolnej krawedzi podtogi do dolnegj
krawedzi taricucha (patrz rysunek).

FO159_A1.TIF

-
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Ogdlna kontrola wizualna
Codziennie nalezy obejs¢ rozktadarke i przeprowadzi¢ nastepujgce kontrole:

- uszkodzenia czesci lub oprzyrzgdowania?
- przecieki z silnika, uktadu hydraulicznego, przektadni itp.”?

- czy wszystkie punkty mocowan (podajnik zgrzebtowy, przenosnik slimakowy, stot
itp.) sg w nienagannym stanie?

Stwierdzone usterki natychmiast usungé, aby zapobiec uszkodzeniu, wypadkom lub
skazeniu srodowiska naturalnego!

Kontrola przez specjaliste

Zleci¢ wykwalifikowanemu specjaliscie kontrole bezpiecznego dziatania rozktadarki,
stotu, opcjonalnej instalacji gazowej lub elektrycznej

- w razie potrzeby (odpowiednio do warunkdéw roboczych i wymogdéw
eksploatacyjnych),

- jednakze przynajmniej raz w roku.

Dodatkowe czynnosci kontrolne

Po dostawie maszyny oraz po fazie docierania sie silnika nalezy sprawdzi¢ sruby
mocujgce kot napedowych i w razie potrzeby dociggnac z odpowiednim momentem
dokrecenia.
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- Spusci¢ olej

Spusty olejéw

Przepracowany olej nalezy zebra¢ i oddac¢ do punktu utylizacji! Niebezpieczenstwo

skazenia srodowiska naturalnego!

llos¢ ptyndw roboczych patrz ,Pojemnosci”.

Przenosnik slimakowy - przektadnia katowa (11)

Spusci¢ olej, odkrecajgc dolng Srube
(11.1).

Po spuszczeniu oleju ponownie wkrecic
$rube z nowg uszczelka.

Zachowac czystos¢!

Uzupetnianie oleju patrz str. 16.

Os napedowa (14)

przektadniowy jak w
przypadku przektadni napedowej
pomp hydraulicznych (patrz powyzej).

Uzupetnianie oleju patrz str. 17.

FO139_A1.TIF

d}

FO113_A1.jpg

F 21




F 22

Przektadnia napedowa pomp hydraulicznych (15)

Spuszczanie oleju:

- Odkrecic¢ korek.

- Przykreci¢ waz znajdujacy sie w akce-
soriach. Koniec we