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Wstep

Bezpieczna obstuga maszyny wymaga doktadnej znajomosci informacii
umieszczonych w niniejszej instrukcji obstugi. Informacje sg przedstawione w krotkie;
i przejrzystej formie. Poszczegdlne rozdziaty uporzgadkowane sg wg liter w kolejnosci
alfabetycznej. Kazdy rozdziat rozpoczyna sie od strony oznaczonej numerem 1.
Kazda ze stron oznaczona jest literg rozdziatu i kolejnym numerem.

Przyktad: strona B 2 jest drugg strong rozdziatu B.

Instrukcja obstugi dotyczy rdznych opcji maszyny. Podczas obstugi i prac
konserwacyjnych nalezy zwréci¢ uwage, aby korzystaé z opisédw odnoszgcych sie do
odpowiedniej opcji maszyny.

Instrukcje bezpieczenstwa i wazne uwagi oznaczone sg nastepujgcymi znakami
graficznymi:

Wskazdéwki, ktore muszg by¢ przestrzegane dla zapewnienia osobistego
bezpieczenstwa.

Uwagi, ktére muszg by¢ przestrzegane w celu uniknigcia uszkodzenia maszyny.
Uwagi ogdlne i objadnienia.

Znak wskazujgcy wyposazenie standardowe.

Znak wskazujgcy wyposazenie dodatkowe.

W zwigzku z ciggtym rozwojem technicznym producent zastrzega sobie prawo do
wprowadzania zmian konstrukcyjnych (nie  zmieniajgcych podstawowych
parametrow opisanego typu maszyny) bez wprowadzania zmian w ninigejsze;
instrukcji obstugi.

Dynapac GmbH
Wardenburg

Ammerlénder Strasse 93

D-26203 Wardenburg / Niemcy
Telefon:  +49/(0)4407 / 972-0
Fax: +49 / (0)4407 | 972-228
www.dynapac.com
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A Prawidtowe zastosowanie

I]%D “Zasady wtasciwego uzycia i zastosowania rozktadarek Dynapac” wydane przez
producenta zostaty dotgczone osobno do dostarczonej maszyny. Zasady te stanowig,
cze$C niniejszej instrukcji obstugi i muszg by¢é koniecznie przestrzegane. Nalezy
rowniez przestrzegac lokalnych przepiséw BHP.

Maszyna do budowy drog opisana w niniejszej instrukcji obstugi jest rozktadarkg
przeznaczong do wbudowywania mieszanek mineralno-asfaltowych, betonu
watowanego lub chudego, ttucznia pod tory kolejowe oraz wszelkich luznych
mieszanek mineralnych pod nawierzchnie brukowe.

Rozktadarka musi by¢ uzywana, obstugiwana i konserwowana zgodnie z zaleceniami
podanymi w niniejszej instrukcji obstugi. Wszelkie odstepstwa traktowane sg jako
niewlasciwe uzycie, ktore mogg stanowi¢ zrdédio zagrozenie dla personelu albo
spowodowac uszkodzenia maszyny lub jej otoczenia.

Kazde uzycie maszyny wykraczajgce poza wyzej opisane, traktowane jest jako
niewlasciwe i jest wzbronione! Dotyczy to w szczegdlnosci tych sytuacji, gdy
rozktadarka ma pracowac na pochytosci lub ma byé wykorzystana do wykonywania
prac specjalnych (np budowa hatd lub zapédr); w takich przypadkach nalezy
bezwzglednie skontaktowac sie z producentem maszyny.

Obowiazki uzytkownika: Uzytkownikiem w znaczeniu niniejszej instrukcji jest osoba
fizyczna lub prawna, wykorzystujgca rozktadarke we wilasnym zakresie lub
posiadajgca upowaznienie wiasciciela do jej uzywania. W szczegdlnych przypadkach
(np leasing lub wypozyczenie), uzytkownikiem jest osoba, ktéra zgodnie z umowg
zawartg pomiedzy wiascicielem maszyny, a uzytkownikiem, jest odpowiedzialna za
dotrzymanie warunkdéw obstugi.

Uzytkownik jest odpowiedzialny za uzycie rozktadarki zgodne z przeznaczeniem, w
sposOb bezpieczny dla obstugi i oséb trzecich. Ponadto musi on zapewnic
przestrzeganie przepisdw bhp, zasad bezpiecznej i wiasciwej obstugi, konserwacji i
naprawy maszyny. Obowigzkiem uzytkownika jest rowniez zapewnienie, aby
wszyscy operatorzy maszyny ze zrozumieniem przeczytali niniejszg instrukcje
obstugi.

Montaz wyposazenia: Rozktadarka moze pracowal wytgcznie ze stotami
dopuszczonymi przez producenta. Montaz lub instalowanie wszelkiego wyposazenia
dodatkowego wptywajgcego na dziatanie lub uzupetniajgcego jakiekolwiek funkcje
maszyny jest dozwolone wytgcznie za pisemng zgodg producenta. W razie potrzeby
nalezy réwniez uzyskaé zgode wtadz lokalnych.

Aprobata taka nie zastepuje jednakze koniecznosci uzyskania zgody producenta.
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Opis maszyny

Zastosowanie

DYNAPAC F181 C jest rozktadarkg gasienicowg przeznaczong do wbudowywania
mieszanek bitumicznych, betonu watowanego lub chudego, tlucznia pod tory
kolejowe oraz wszelkich luznych mieszanek mineralnych pod nawierzchnie brukowe.
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Opis techniczny podzespotéw i ich dziatanie
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Kosz

Rolki pchajgce do dokowania samochodu ciezarowego

Rura do montazu wskaznika toru jazdy oraz listwy usredniajgce;

Naped gasienicowy

Sitownik uktadu niwelacji

Rolka holowania

Prowadnica rolki ramienia niwelacji

Wskaznik grubosci

Ramie niwelacji

Naped gasienicy

Przenosnik slimakowy

Stot

Stanowisko operatora

Pulpit operatora (przesuwany w obie strony)

Daszek ochronny
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Swiatta robocze

® = \Wyposazenie standardowe O = Wyposazenie opcjonalne
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Ciagnik

Budowa

Wszystkie elementy rozktadarki przymocowane sg do spawanej ramy.

Gasienice (4) kompensujg nieréwnos$ci terenu; sposdb zawieszenia stotu (12)
dodatkowo utatwia uzyskanie wysokiej precyzji rozktadania.

Bezstopniowo regulowany naped hydrostatyczny (10) pozwala na dostosowanie
predkosci rozkladarki do kazdych warunkdéw pracy.

Obstuge rozktadarki utatwiajg: automatyczny system podawania materiatu (1),
niezalezne napedy gagsienic (10) i przejrzyscie rozmieszczone elementy sterowania i
obstugi (15).

Dostepne jest nastepujgce wyposazenie dodatkowe (opcje):

O Automatyczny uktad niwelacji i pochylenia poprzecznego

O Czujniki ultradzwiekowe w uktadzie podawania materiatu

O Dodatkowa ptyta redukujgca szeroko$¢ rozktadania

O Wieksze szerokosci rozktadania

O Automatyczny uktad centralnego smarowania rozktadarki i/lub stotu

O Daszek ochronny (16)

O Inne wyposazenie i poszerzenie opcji na zgdanie.

Silnik: Rozkladarka jest wyposazona w chtodzony woda, 6-cylindrowy silnik
wysokoprezny Cummins. Szczegdtowe informacje znajdujg sie w instrukcji obstugi
silnika.

Naped gasienicowy: Obie gasienice majg niezalezne napedy bezposrednie.
tancuchy napedowe nie wymagajg przegladow i napraw.

Naprezenie ggsienic moze by¢ regulowane za pomocg napinaczy.

Uktad hydrauliczny: Silnik wysokoprezny napedza poszczegdlne pompy
hydrauliczne za posrednictwem przektadni napedowej z odrebnymi wyjsciami.

Naped jazdy: Pompy napedowe o zmiennej wydajnosci sg potaczone z silnikami
jazdy za pomocg wysokoci$nieniowych wezy hydraulicznych.

Silniki napedowe napedzajg gasienice poprzez przektadnie planetarne, ktdre sg
zamontowane bezposrednio wewnatrz kot napedowych tarncuchdw gasienicowych.
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Uklad kierowniczy / stanowisko operatora:Niezalezny naped hydrostatyczny
pozwala na zawracanie maszyny w miejscu.

Elektroniczna synchronizacja predkosci gasienic, kontrolowana z pulpitu operatora,
zapewnia jazde na wprost po torze prostoliniowym.

Pulpit operatora moze by¢ ustawiony po prawej lub po lewej stronie rozktadarki i jest
zabezpieczany w pozycji robocze;.

Rolki pchajace: Rolki pchajgce samochdd z materiatem sg umieszczone na
poprzecznej belce zamocowanej wahliwie z przodu maszyny.

Belka ta kompensuje réznice odlegtosci kazdego z tylnych kot pchanego pojazdu.
Powoduje to zmniejszenie wptywu pchanego pojazdu na zachowanie kierunku jazdy
rozktadarki i utatwia prace na tukach.

Kosz: Kosz jest wyposazony w podajnik zgrzebtowy do oprdzniania i transportu
materiatu pod przenosnik slimakowy.

Pojemnosc¢ kosza wynosi ok. 12,5 tony.

Dla utatwienia oprozniania i poprawy przenoszenia materiatu kazde ze skrzydet
kosza moze by¢ niezaleznie sterowane hydraulicznie (opcja).

Podawanie materialu: Rozktadarka jest wyposazona w dwa niezaleznie napedzane
podajniki zgrzebtowe transportujgce materiat z kosza do przenos$nikow $limakowych.
Dzieki ciggtej kontroli poziomu materiatu przed stotem podczas rozktadania, ilosé
materiatu transportowanego przez podajnik (predkosé podajnika) jest regulowana
automatycznie.

Przenos$nik s$limakowy: Przenosniki $limakowe sg napedzane i uruchamiane
niezaleznie od podajnikdw zgrzebtowych. Lewa i prawa potodwka przenosnika jest
sterowana niezaleznie. System napedowy jest w petni hydrauliczny.

Kierunek przenoszenia moze by¢ zmieniany - przenosnik moze transportowaé
materiat do $rodka lub na zewnatrz uktadane] warstwy. Zapewnia to, ze na catej
szeroko$ci uktadanej warstwy dostarczana jest wystarczajgca ilos¢ materiatu, nawet
przy duzych rdéznicach w jego zapotrzebowaniu z kazdej strony. Predkosc
przeno$nika $limakowego jest stale kontrolowana przez czujniki monitorujgce
przeptyw materiatu.

Regulacja wysokosci i poszerzenie przenosnika slimakowego: Mozliwosé
regulacji wysokosci i rozbudowy przenos$nika zapewnia optymalne przystosowanie
do duzego zakresu grubosci i szerokosci rozktadanych warstw.

W konfiguracji podstawowej wysokosSC¢ przenosnika regulowana jest za pomocg
tancuchow mocowanych do bocznych ramion oraz hydraulicznego uktadu
podnoszenia stotu.

Przy stosowaniu $rub rzymskich (opcja) wysokosSC¢ regulowana jest za pomocg
wrzecion zaciskowych na wspornikach prowadzacych w tylnej sciance.

W innym wariancie regulacja wysokosci moze byC przeprowadzona z pulpitu
operatora za pomocg sitownikdw hydraulicznych (opcja).

Dla roznych szerokosci rozktadania szerokos¢ przenosnika slimakowego moze byé
tatwo zmieniana za pomocg segmentdw o réznej diugosci.
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Automatyczny uklad kontroli grubosci warstwy i pochylenia poprzecznego:
Uktad kontroli spadku poprzecznego (opcja) umozliwia dowolng regulacje w lewo lub
w prawo punktu sity pociggowej poprzez ustawienie okreslonej roznicy w stosunku do
przeciwnej strony.

W celu obliczenia warto$ci rzeczywistej spadku oba boczne ramiona sg potaczone ze
sobg drgzkiem.

Regulacja pochylenia poprzecznego pracuje zawsze w potgczeniu z regulacjg
wysokosci stotu po przeciwlegtej stronie.

Regulacja wysokosci punktu sity pociggowej ramion (rolka holowania) umozliwia
regulacje grubosci rozktadania materiatu, wzgl. wysoko$¢ niwelowania stotu.
Uruchomienie regulacji nastepuje po obu stronach elektrohydraulicznie i mozna jg
przeprowadzi¢ recznie przy uzyciu przetgcznika przechytu lub automatycznie za
pomocg elektronicznych czujnikow grubosci.

Uklad podnoszenia stolu: Uktad podnoszenia stolu jest wykorzystywany do
unoszenia stotu podczas transportu. Podnoszenie nastepuje za pomocg sitownikow
hydraulicznych po obu stronach stotu, sterowanych elektrohydraulicznie za pomocag,
przetgcznikow z pulpitu operatora.

Automatyczna blokada stolu, docigzenie i odcigzenie stolu: Automatyczna
blokada stotu pozwala unikngé ewentualnych odciskéw stotu w uktadanym materiale
podczas zatrzymywania rozktadarki. Podczas zatrzymywania rozktadarki (wymiana
samochodu ciezarowego) ptywakowe zawory sterujgce sg zamykane i blokowane,
dzieki czemu zapobiega sie zapadaniu sie stolu w masie podczas zatrzymywania.

Wigczenie funkcji odcigzenia stotu powoduje wzrost obcigzenia mechanizmu jazdy,
dzieki czemu uzyskuje sie lepszg trakcje jazdy.

Wiagczenie funkcji docigzenia stolu pozwala uzyskac lepsze zageszczenie materiatu
dla réznych warunkdéw roboczych.
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Uklady bezpieczenstwa

Bezpieczna praca jest mozliwa tylko wtedy, gdy wszystkie elementy wykonawcze i
sterujgce pracujg prawidtowo, a urzgdzenia zabezpieczajgce sg wiasciwie
zamontowane.

Dziatanie tych urzgdzen nalezy regularnie sprawdzac
(patrz rozdziat D, punkt 2.1).

Wylacznik awaryjny

- na pulpicie operatora
- na obu pilotach zdalnego sterowania

FOO05_A1.EPS
(opcja)

Wecisniecie wytgcznika awaryjnego wytgcza silnik, napedy i ukfad kierowniczy.
Niemozliwe jest wtedy sterowanie maszyng (np. wykonywanie manewrow,
podnoszenie stotu itp.). Niebezpieczenstwo wypadku!

3.2

3.3

3.4

B6

Kierownica
FO069_A1.EPS
Sygnat dzwiekowy
=
- na pulpicie operatora )
- na obu pilotach zdalnego sterowania °0¢
(OpCja) Horn_K.cdr
Stacyjka / oswietlenie
D~ N
g
Light_K.cdr
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3.5

3.6

3.7

3.8

Wytacznik gtéwny (17)

Blokada transportowa kosza (18)

Blokada transportowa stotu (19)

Zatrzask daszka ochronnego (20)

0076_A1.EPS

WONONVO

FO083_3A1.TIF

NN

F121Cb.Tif
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FO183_A1.TIF

» —
A N
. -~::==:=== ":=====_ 31

Poz.

Nazwa

26

Pokrywy silnika

27

Pokrywy boczne

28

Podesty

29

Pokrywy stotu

30

Swiatta ostrzegawcze poszerzenia stotu

31

Pokrywy przenosnika slimakowego

Wyposazenie pomocnicze:

- Trojkat ostrzegawczy (O)
- Apteczka (O)

B8
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4

Dane techniczne - konfiguracja standardowa
Wymiary (wszystkie wymiary w mm)
i
= ] A
P 1000
— \Wdl. o &
= et IR ™
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J 3370 _
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637_side_cab.bmp,637_front_cab.bmp

2
A Y
(40
O
v
N~
Ty V
- X* |
. X** _
y - o
300
2200 s ~
. 2500 *\VB805 = 6880
VB850 = 6640
- 3400 q * SB1250 = 6590

VB850 =7200
**VB850 =6910

** SB1250 = 6930
\_ _/

[ Dane techniczne stotu podane sg w jego instrukcji obstugi.
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4.1

Masy (wszystkie masy in t)

Rozktadarka bez stotu ok. 18,15
Rozktadarka ze stotem:

- VB 850 T/TV ok. 21,40
- VB 851 T/TV ok. 21,40
- VB 805 T/TV ok. 21,47
- VB 805 TV Plus ok. 21,50
- VB 1000 T/TV ok. 21,90
- VB 1105 T/TV ok. 21,72
- VB 1105 TV Plus ok. 21,92
- SB 1250 T/TV ok. 20,55
Z poszerzeniami na max.

szerokos¢ roboczg ok. 1,4

dodatkowo max.

Z petnym koszem ok 12,5

dodatkowo max.

Masa stotu i poszerzen podana jest w jego instrukcji obstugi.
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4.2

B12

Charakterystyka techniczna

Zastosowany stot
Szerokos¢ podstawowa
(bez ptyty redukcyjnej)

Min. szeroko$¢ rozktadania
(z ptytg redukcyjng)

Bezstopniowo poszerzany
hydraulicznie do

Max. szerokosc¢ rozktadania
(z poszerzeniami)

VB 850 T/TV 2,50 | 2,00 4,75 8,50 m
VB 851 T/TV 2,50 | 2,00 4,75 8,50 m
VB 805 T/TV 2,50 | 2,00 | 5,00 8,00 m
VB 805 TV Plus 2,50 | 2,00 @ 5,00 8,00 m
VB 1000 T/TV 3,00 | 250 | 5,75 | 9,00 m
VB 1105 T/TV 3,00 | 250 | 6,00 9,00 m
VB 1105 T/TV Plus | 3,00 | 2,50 | 6,00 | 8,20 m
SB 1250 T/TV 3,00 | 2,10 - 1250 | m
Predkos¢ transportowa 0-38 km/h
Predkos¢ robocza 0-20 m/min
Grubos¢ rozktadania 0 -300 mm
Max. $rednica ziarna 40 mm
Wydajnosc¢ teoretyczna 800 t/h
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4.3

4.4

4.5

Naped jazdy / podwozie
Naped Naped hydrostatyczny,
sterowany bezstopniowo
Gasienice Dwie niezaleznie napedzane gagsienice z

gumowymi oktadzinami

Zdolnos$¢ zawracania

Zawracanie w miejscu

Predkosé

Patrz wyzej

Silnik spalinowy

Producent / typ Cummins QSB 6.7-C205

Model 6-cylindrowy silnik wysokoprezny (chtodzony
woda)

Moc 153 KW/ 208 PS (przy 1800 obr./min)

Pojemnosc¢ zbiornika paliwa

(patrz rozdziat F)

Uklad hydrauliczny

Zrodto cisnienia

Pompy hydrauliczne napedzane przez
przektadnie rozdzielczg
(zamontowana bezposrednio na silniku)

Podziat cisnienia

Oddzielne uktady hydrauliczne dla:

- napedu jazdy

- uktadu transportu i rozdziatu materiatu

- napedow
nozy ubijakéw / wibracji (opcja)

- sitownikdw hydraulicznych uktadu
kierowniczego, kosza, niwelacji, podnoszenia
stotu, poszerzen hydraulicznych stotu,
podnoszenia przenos$nika slimakowego (opcja)

Pojemnosc¢ zbiornika oleju

hydraulicznego

(patrz rozdziat F)

B13




4.6

4.7

4.8

B14

Kosz

Pojemnosc¢

ok. 5,7m3 =0k 12,5t

Min. wysoko$¢ wlotu, srodek

480 mm

Min. wysoko$¢ wlotu, z bokdéw

600 mm

Podawanie materiatu

Podajniki zgrzebtowe

Lewy i prawy, sterowane niezaleznie

Naped

Hydrostatyczny, sterowany bezstopniowo

Kontrola ilo$ci materiatu

W petni automatyczna, kontrolowana przez
czujniki 0 zmiennej charakterystyce

Rozprowadzanie materiatu

Przenosnik slimakowy

Lewa i prawa potdéwka sterowana niezaleznie

Naped

Zewnetrzny naped hydrostatyczny, sterowany
bezstopniowo

niezaleznie od podajnika zgrzebtowego
Kierunek obrotéw kazdej potéwki moze byé
zmieniany niezaleznie

Kontrola ilo$ci materiatu

W petni automatyczna, kontrolowana przez
czujniki 0 zmiennej charakterystyce

Regulacja wysokosci
przenos$nika

- mechaniczna za pomocg tancucha
- mechaniczna $rubami rzymskimi (opcja)
- hydrauliczna (opcja)

Poszerzenia przenosnika

Elementy poszerzajace (patrz tabela poszerzen)
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4.9

4.10

Uklad podnoszenia stolu

Funkcje

Podczas postoju:

- zatrzymanie

- zatrzymanie z odcigzeniem
(max. ci$nienie 50 bar)

Podczas rozktadania:

- docigzanie stotu

- odcigzanie stotu
(max. ci$nienie 50 bar)

Uktad niwelacji

Mechaniczna kontrola grubosci,
opcjonalne systemy niwelacji z lub bez
czujnika pochylenia poprzecznego

Uklad elektryczny

Napiecie w instalacji 24V

Akumulatory 2x12V, 88 Ah

pradnica (0) 17 kVA /400 V
Bezpieczniki patrz rozdziat F, punkt 5).

Objetosci srodkdéw smarnych i ptyndéw roboczych podane sg w rozdziale F.
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Rozmieszczenie znakoéw informacyjnych i tabliczek znamionowych
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Poz. Opis
1 Nalepka "Wlew paliwa" *
2 Nalepka "Wlew oleju silnikowego" *
3 Nalepka "Przestrzegaé instrukcji obstugi!"
4 Nalepka ostrzegawcza "Niebezpieczenstwo zgniecenia!" **
5  |Wybity numer identyfikacyjny maszyny (PIN)
6 Nalepka "Punkty podnoszenia lub zabezpieczenia do transportu" **
7 | Tabliczka identyfikacyjna rozktadarki
8 | nalepka ,CE + poziom hatasu® (O)
9 nalepka ostrzegawcza ,Niebezpieczenstwo wywotane przez wentylator!
10 |nalepka ,Zakaz spryskiwania wodg*
11 | Nalepka ostrzegawcza "Przestrzegac instrukcji obstugi!" ***
12 | Nalepka "Wysokie napiecie!"
13 | Nalepka "Instrukcja obstugi silnika"
14 | nalepka ,Blokada ramion”
15 | nalepka ,Wszystkie przetgczniki na STOP* ***

*

*%

*kk

Nalepki sg umieszczone pod maska silnika / klapg rewizyjng,
Nalepki sg umieszczone po obu stronach rozktadarki
Nalepka jest umieszczona na pulpicie operatora, nad kierownicg

B17




5.1

Tabliczka identyfikacyjna rozktadarki (7)

Fertiger3.tif

O

DYNAPAL

Dynapac GmbH
D-26203 Wardenburg - Germany |

Typ/ Baujahr |
@// Seriennummer —‘
Max. Betriebsgewicht //H_@

i

I

Max. Achslast hinten

Max. Achslast vom | @
Motorleistung \l@
Produkt Identifikation Nummer | |
|
G D 990 00 03 01 ] e

i

Poz.

Opis

—

Typ rozktadarki (np. F 181C)

Rok produkcji

Numer seryjny

Maksymalna masa operacyjna wigcznie z wyposazeniem w kg

Maksymalny nacisk na przednig 0o$ w kg

Maksymalny nacisk na tylng os w kg

Znamionowa moc silnika w kW

O N OOl o M| WO DN

Numer identyfikacyjny maszyny (PIN)

[ Wybity numer identyfikacyjny musi by¢ zgodny z numerem (8).

B18
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6.1

6.2

6.3

Normy EN
Ciagty poziom hatasu

Podczas obstugi rozktadarki operator musi stosowaé srodki ochrony stuchu. Poziom
emisji dzwieku na wysokosci ucha operatora zmienia sie w zaleznosci od
rozktadanego materiatu i moze przekraczac¢ 84 dB(A). Nieuzywanie srodkow ochrony
stuchu moze spowodowacé uszkodzenie narzadu stuchu.

Poziomy hatasu emitowanego przez maszyne zostaty zmierzone na wolnym
powietrzu, zgodnie z norma prEN 500-6 z marca 1997 oraz ISO 4872.

Poziom cisnienia akustycznego na stanowisku operatora (na wysokosci
glowy): Lap = 82,6dB(A)
Poziom natezenia dzwieku: Lyya = 109,0 dB(A)

Poziom cisnienia akustycznego emitowanego przez maszyne

Punkt pomiarowy 2 4 6 8 10 12
Cisnienie akustyczne Lpfeq

755 | 728 | 742 | 738 | 71,3 | 73,8
(dB(A))

Warunki pracy w czasie pomiaru

Silnik wysokoprezny pracowat na maksymalnych obrotach. Stét byt zabezpieczony w
pozycji transportowej. Podajniki zgrzebtowe, przenosniki slimakowe, noze ubijakow i
wibracje pracowaty z predkoscig nie mniejszg niz 50% maksymalnej.

Rozmieszczenie punktéw pomiarowych

Potsferyczna powierzchnia pomiarowa o promieniu 16 m. Maszyna byta ustawiona w
$rodku. Punkty pomiarowe posiadaty nastepujgce wspdtrzedne:

SCHALL.TIF

Punkty pomiarowe 2, 4, 6, 8 Punkty pomiarowe 10, 12
Wspoirzedne X Y 4 X Y 4
-4,32 +10,4 11,36
M2 M2 1S e 04 | 1136
§ Z-Achse

Y-Achse

ve)
-




6.4

6.5

6.6

B 20

Wibracje oddziatujace na cate cialo

Jesli maszyna uzywana jest zgodnie z przeznaczeniem, warto$ci wazone
efektywnego przyspieszenia na fotelu operatora nie przekraczajg a,, = 0,5 m/s2
zgodnie z prEN 1032-1995.

Wibracje oddziatujace na rece i ramiona

Jesli maszyna uzywana jest zgodnie z przeznaczeniem, warto$ci wazone
efektywnego przyspieszenia na fotelu operatora nie przekraczajg a,, = 2,5 m/s2
zgodnie z prEN 1033-1995.

Kompatybilnosé elektromagnetyczna (EMC)

Zgodnie z dyrektywg dotyczacg kompatybilnosci elektromagnetycznej 89/336/EEC/
08.95 wartos¢ zaktocen elektromagnetycznych nie przekracza nastepujgcych
wartosci:

- emisja zaktécen zgodnie z DIN EN 50081-1/03.93:
<40 dB pV/m dla czestotliwosci 30 MHz - 230 MHz zmierzone w odlegto$ci 3 m
< 47 dB pV/m dla czestotliwosci 20 MHz - 1 GHz zmierzone w odlegto$ci 3 m

- odpornos$é na wytadowanie elektrostatyczne zgodnie z DIN EN 61000- 4-2/03.96
(ESD):
Rozktadarka nie wykazuje Zzadnych dostrzegalnych reakcji na wytadowania
kontaktowe £ 4 kV i wytadowania powietrzne + 8 kV.
Rozktadarka po teScie podejmuje prawidtowg prace, zgodnie z kryteriami
testowymi “A”.

Zespoty elektryczne i elektroniczne oraz ich rozmieszczenie mogg byc¢
modyfikowane wytgcznie po uzyskaniu pisemnej zgody producenta.
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Transport

Zasady bezpieczenstwa podczas transportu maszyny

Niew3aceciwe przygotowanie do transportu rozk3adarki i sto®u maszyny lub niepra-
wid3owe przewo¢ enie mog' doprowadziee do wypadku!

Szerokoceae rozk3adarki i stodu nalesy zredukowaaze do szerokooceci podstawowe;.
Usun'ae wszelkie wystaj'ce elementy (takie jak czujniki uk®adu niwelacji, wy3'czniki
krafcowe przenocenika celimakowego, os®ony itp). Podczas transportu za specjal-
nym zezwoleniem zabezpieczyae te elementy!

Zamkn'ae po3dwki kosza i zasun'ee zabezpieczenie transportowe. Podniecez i za-
bezpieczyee sté3. Z304yae daszek ochronny i wio,yae sworznie zabezpieczaj'ce.

Sprawdziae, czy zablokowana jest belka przenocenika celimakowego i czy rura teles-
kopowa jest zabezpieczona przed wypadniéciem (patrz rozdzia3 E, punkt 2.5).

Wszystkie czéceci nie po3'czone na stad3e z rozk®adark! lub sto®em umiececiee w od-
powiednich pojemnikach i stole.
Zamkn'ae wszystkie os®ony, sprawdziee stabilne zamocowanie.

W Republice Federalnej Niemiec nie wolno przewozige na rozk3adarce lub stole butli
gazowych.

Od?®'czyee butle gazowe od instalacji gazowej i odpowiednio zabezpieczyae. Trans-
portowage oddzielnym pojazdem.

Podczas za%adunku na rampie istnieje niebezpieczenstwo zsuniécia lub przewrdce-
nia sié maszyny.
Jechaae ostro¢ nie! Osoby powinny przebywaae z dala od strefy zagrog enia.

Podczas transportu po drogach publicznych obowi'zuje zasada:

w Niemczech rozk3adarki g'sienicowe zasadniczo nie mog' poruszaa sié samod-
zielnie w ruchu drogowym.
Winnychkrajachnale¢yewentualnieprzestrzegaaeinnychprzepisowruchudrogowego.

Operator maszyny musi posiadaae wa¢ ne prawo jazdy upoway, niaj'ce do kierowania
pojazdami tego typu.

Pulpit operatora musi sié znajdowaae po stronie ruchu przeciwstronnego i byse odpo-
wiednio zabezpieczony.
(Ewiat®a musz' byee prawid®owo wyregulowane.

W koszu wolno przewoziee jedynie czéceci wyposagenia; nie wolno transportowaze
w nim materia3u ani butli gazowych!

Podczas jazdy po drogach publicznych moge byae konieczna obecnoceze drugiej

osoby koordynuj'cej ruchem maszyny kierowanej przez operatora - szczegolnie na
skrzy i owaniach i wjazdach.
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Transport na naczepie niskopod3ogowej

Szerokoceaerozk3adarkiistounaleyzre-
dukowaee do szerokoceci podstawowej, |
ewentualnie zdemontowaee tes os®ony
blaszane.Abyunikn'aeuszkodzeniastosu,
k't nachylenia rampy za%adowczej mog¢.e
wynosiae max. 11° (19 %).

Przygotowania

- Przygotowaze rozk®adarké do jazdy
(patrz rozdzia® D).

- Zamkn'ze obie poowki kosza
przedicznikiem (1). Za30;,yae obie blo-
kady transportowe kosza (2).

- Podnieceae sté® za pomoc! przed'czni-
ka (3). Za®0¢ yee blokady transportowe
stodu (4).

- Aby wysun'ae si®owniki niwelacji:

- Obrécisepokrétioregulacjiprédkoceci
(5) w po3o¢ enie zerowe. Przechylise
do przodu dYwignié jazdy (6) .

- Wcisn'ae w dé8 przed'cznik (7) a¢, do
cakowitego wysuniécia sifownikow
niwelacji.

- Przestawize dYwignié jazdy (6) w \

po®o¢ enie cerodkowe. ?

- Z304yee sté® do szerokoceci podsta-
wowej rozk3adarki.

- Zdemontowaze wszystkie wystaj'ce
lub luYne czéceci rozk3adarki i sto3u

(patrz te¢ instrukcja obsSugi stodu).
Odpowiednio zabezpieczyee czéceci.

W  przypadku sto®u z opcjonalnym
ogrzewaniem gazowym:

- Od®'czyae butle gazowe od uk3adu
ogrzewania stosu:
- zamkn'ae g2dwne zawory odcinaj'ce
i zawory butli.

- Odkréciee zawory butli i od3'czyase
butle gazowe od rozk3adarki.

- Przestrzegaj'c wszystkich przepi-

sOw bezpieczefistwa transportowaze TS
butle gazowe innym pojazdem. 72 e
N
Q
gio
7 D
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Element3a_KC.cdr
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2.3

Za’adunek na naczepé niskopodiogow!

Upewniee sié, czy w strefie zagro¢ enia nie przebywaj' ludzie.

- Wijechaae nanaczepé niskopodiogowy
nabieguroboczyminaniskichobrotach
silnika.

- Opucecize st6® na naczepé na
pod304,0ne wczeceniej kantowki.

- Wy?slczyae rozk3adarké.

- Os®oniee pulpit operatora pokryw?
ochronn' i zabezpieczyee.

- Opuceciee daszek ochronny.

- Wysun'ae sworznie zabezpieczaj'ce
i poci'gn'ee daszek do ty®u na cerod-
ku ramy. W dolnej pozycji ponownie
zabezpieczyae sworzniami.

- Zabezpieczyee rozk3adarké na nacze-
pie niskopodiogowe;:
- ujywaze jedynie odpowiednich,
atestowanych  elementéw  mo-
cuj'cych.
- Stosowaeae przewidziane do tego cz-
tery punkty mocuj'ce (1,2).
- Po przestudzeniu zdj'ae i zabez-piec-
zyee przed3ug enie rury wydecho-wej.

Po transporcie

- Usun'ee elementy mocuj'ce.

FO185_A1.TIF

Dach.Tif
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_______

=
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- Podnieceae daszek ochronny: wyci'gn'ae sworznie zabezpieczaj'ce, podnieceae

daszek i ponownie zablokowaee.

- Ewentualnie ponownie naci'gn'ae oeci'gniét' wczeceniej plandeké dachow!.
- Podniecea sté® do po30¢enia transportowego i zablokowaee.
- Uruchomiee silnik i zjechaae powoli z naczepy na niskich obrotach silnika.
- Zaparkowaee rozk3adarké w bezpiecznym miejscu, opuceciae std3, wys'czyee silnik.
- Wyci'gn'ee kluczyk zap®onowy i/lub os®onige pulpit operatora pokryw! ochronn' i

zabezpieczyee.

C3



Transport po drogach publicznych

Szerokoceaerozk3adarkiistounaleyzre-
dukowaee do szerokoceci podsta-wowej, |
ewentualnie zdemontowaze te; p3yty
boczne.

Przygotowania

- Zamkn'aze obie poowki kosza
przedicznikiem (1). Za30;,yae obie blo-
kady transportowe kosza (2).

- Podnieceae sté® za pomoc! przed'czni-
ka (3). Za®o¢ yee blokady transportowe
stodu (4).

- Aby wysun'ae si®owniki niwelacji:

- Obrécisepokrétioregulacjiprédkoceci
(5) w po3o¢ enie zerowe. Przechylise
do przodu dYwignié jazdy (6).

- Wcisn'ae w dé8 przed'cznik (7) a¢, do

cakowitego wysuniécia sifownikow 5 @ @
'

niwelacji.
- Przestawize dYwignié jazdy (6) w o
po®o¢ enie cerodkowe.

- Z304yeae sté® do szerokoceci podsta-
wo-wej rozk3adarki.

- Zdemontowaae wszystkie wystaj'ce
lub luYne czéoeci rozk3adarki i stou
(patrz te¢, instrukcja obs3ugi stodu).
Zabezpieczyee czéceci, np. wlo¢yee
do kosza.

W  przypadku sto®u z opcjonalnym
ogrzewaniem gazowym:

- Od®'czyae butle gazowe od uk3adu

ogrzewania stosu:

- zamkn'ae g2éwne zawory odcinaj'ce
i zawory butli.

- Odkréciee zawory butli i od3'czyase
butle gazowe od rozk3adarki.

- Przestrzegaj'c wszystkich przepi-
sow bezpieczefistwa transportowaze
butle gazowe innym pojazdem.

QNN
a
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FOO076A_A1.eps,FOOB3A_A1.eps,27 tif, Element1_KC.cdr, Element2_KC.cdr,
Element3a_KC.cdr
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3.2

Jazda po drogach publicznych

- Prze®'cznik jazdy szybkiej / wolnej (1)
przestawige na symbol ,zaj'ca“.

- Przestawize pokrét®o regulacji préd-
koceci (2) w po0¢,enie maksy-malne.

- Regulowaze prédkoceae za pomoc!
dYwigni jazdy (3).

- W sytuacjach awaryjnych nacisn'ae
wy3lcznik awaryjny!

Element2.cdr
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Za’adunek dYwigiem

Stosowaze tylko dYwignice o dostatecznej nocenoceci.

(masy i wymiary, patrz rozdzia3 B).

Dozaladunkumaszynyzapomoc'dYwiguprzeznaczones'czterypunktymocuj'ce(1,2).

- Zaparkowaeeizabezpieczyeemaszyné.

- Za®o¢yee blokady transportowe.

- Szerokooeee rozk3adarki i sto3u nalegy
zredukowaae do szerokoceci podsta-
wowej.

- Zdj'ae wystaj'ce lub luYne czéoeci oraz
zdemontowaae butle gazowe ogrzewa-
nia stodu (patrz rozdzia® E i D).

- Przymocowaze zawiesie dYwigu do
czterech punktow mocuj'cych (1,2).

Podczas transportu zwrdcise uwagé na
poziome ustawienie rozk3adarki!

F121Cb.Tif/F121We.Tif

C F181C.D 6-10 - 02-0103



C F181C.D 7-10 - 02-0103

Glsienica wahad3owa

Sifownik hydrauliczny moge podnosiae
lub opuszczaae ca3' przedni' ramé po-
jazdu w nastépuj'cym celu:

- dostosowania do wysokoceci wysypu
transportera materiadu lub wielkoceci
jego opon

- dowjazdunanaczepéniskopod3ogow!.

Niebezpieczenstwo zgniecenia! Przed
uruchomieniem zaworéw odcinaj'cych
zamkn'ae kosz.

Zado4 yee blokadé transportow! kosza!

Podnoszenie ramy:

- Zamkn'ae Kkosz przez naciceniécie
prze3'cznika / przycisku (1) i zao¢yae
blokadé transportow' kosza.

- Otworzyee oba zawory odcinaj'ce (A) i
uruchomiee prze®'cznik/przycisk (1) a¢,
do uzyskania wymaganej wysokocoeci.

- Zamkn'ae oba zawory odcinaj'ce (B).

Opuszczanie ramy:

- Zamkn'ae Kkosz przez naciceniécie
prze3'cznika / przycisku (1) i zao¢yee
blokadé transportow! kosza.

- Otworzyee oba zawory odcinaj'ce (A)
a¢, do opuszczenia ramy do wymaga-
nej wysokoceci.

- Zamkn'ae oba zawory odcinaj'ce (B).

Pozycja neutralna jest osi'gniéta, gdy ro-
wek (2) ramy prowadz'cej znajduje sié na
gornej krawédzi p3yty prowadz'cej (3).

Pendeltr1.cdr/Pendeltr2.cdr/Pendeltr3.cdr/Pendeltr4.cdr
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Holowanie

Przestrzegase wszystkich przepiséw bezpieczefistwa obowi'zuj'cych podczas holo-
wania cié¢ kich maszyn budowlanych.

Konstrukcja ci'gnika musi umoy liwiage bezpieczny transport rozk®adarki rownie¢, na
zboczach.

U¢ywaee tylko atestowanych dr'; kow holowniczych.

W razie potrzeby szerokoceae rozk3adarki i stodu nalesy zredukowage do szerokoceci
podstawowe;j.

Za tyIn' lew' pokryw' znajduje sié pompa réczna, ktérej nale;y ugiyse przed
holowaniem maszyny.
Pompa réczna wytwarza cicenienie potrzebne do zwolnienia hamulcéw podwozia.

Zwalniage hamulce dopiero wtedy, gdy maszyna jest odpowiednio zabezpieczona
przed niezamierzonym stoczeniem sié lub gdy jest ju prawid®owo sprzé;ona z
pojazdem holowniczym.

- Wk3ady wysokocicenieniowe (4 sztuki)
(1) pomp napédowych nalegy
wykréciae o ok. 3 obroty.

F0264_A1.TIF

- Odkrécie przeciwnakrétké (2), wkrét
boz 3 - A
bez ba (3) wkrécise dq oporuw eompe n
| zabezpieczyee przeciwnakrétk!.

- Naciskaze dYwignié (4) pompy récz- ‘x
nej, a;, wytworzone zostanie dostate- S

czne cicenienie i nast'pi zwolnienie e 2
hamul-cow.
. . “’i N -\
Rozk3adarké mog¢na teraz powoli i ost- ‘ e |\

ro¢,nie odholowaae z miejsca budowy.

< F %

. l Q““; |‘ \)
Zawsze holowaze tylko na krotkich L F _
odcinkach do pojazdu transportowego » @ \@j r\‘ —

L
lub do najbli¢ szego parkingu. N> \,_, — @‘. \)
pump'l - !d'i\
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Po zakofczeniu holowania ponownie wykrécise wkrét bez 3ba (3) o kilka obrotow i

zabezpieczyae przeciwnakrétk! (2).

Po przeprowadzonej naprawie wk3ady wysokocicenieniowe (1) nalegy ponownie

wkréciee.

Hamulce podwozia s' teraz ponownie aktywne i maszyna jest zabezpieczona przed

niezamierzonym stoczeniem sié.

DYwignié pompy récznej nale;y zabezpieczyae, gdy gérny cylinder (5) znajduje sié

W pozycji wsuniétej.

- Zamontowaae dr';ek holowniczy na
haku holowniczym (6) w zderzaku.

- Powoli i ostroinie odholowaae
rozk3adarkeé - jazda tylko na krotkim od-
cinku drogi - z budowy lub strefy za-
grogenia.

Demonta¢, pokryw bocznych przy po-
dniesionym stole

Jeseli  konieczne bédzie otwarcie
pokryw bocznych przy podniesionym
stole, tzn. gdy ramiona niwelacji znajduj’
sié przed pokrywami bocznymi, mo¢na
je przesun'ae w bok i zdemon-towaee.

- Otworzyee obie blokady (1).

- Odkréciae cerubé zabezpieczaj'c! (2).

- Odkréciee obie ceruby mocuj'ce (3) i
blaché boczn' (4).

- Przesun'ae pokrywé boczn' (5) w
kierunku  zdemontowanej  blachy
bocznej i zdj'ae z ty3u ramienia.

F121C.Tif

Flap.jpg
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Parkowanie

W przypadku parkowania na otwartym
terenie maszyné nale;y zabezpieczyae
w taki sposob, aby uniemoy liwiee dostép
do niej osobom nieupowagnionym i ba-
wilcym sié dzieciom.

- Wyci'gn'ee kluczyk zap3onowy i g3éw-
ny wy3icznik (1) i zabraze je ze sob' -
nie "chowaa" ich w maszynie.

- Os®oniee pulpit operatora pokryw?
ochronn' (2) i zamkn'ee.

- Zabezpieczyae luYne czéceci i wypo-
sasenie dodatkowe.

Podczas pracy zabezpieczyese pokrywé
ochronn' (2) k36dk' na skrzynce zaciskow
elektrycznych pod praw! klap' rewizyjn'!

F0077/0078_A1.EPS

FO144_A1TIF

Haube.Tif

C F181C.D 10-10 - 02-0103



D F181C.D 1-70 - 02-0103

Obstuga

Przepisy bezpieczenstwa

Uruchamianie silnika spalinowego, napedu jezdnego, przenosnika zgrzebtowego,
podajnika slimakowego albo urzgdzen podnoszgcych mogg powodowac zagrozenie
bezpieczenstwa 0sob.

Przed uruchomieniem ktéregokolwiek z tych urzgdzen upewnié sie, czy przy
maszynie, w albo pod nig lub w strefie zagrozonej nie ma zadnych oséb.

- Nie uruchamia¢ silnika spalinowego, ani jakichkolwiek sterownikéw, gdy jest to
wyraznie zabronione!
Jezeli nie okreslono inaczej, sterowniki mogg by¢ uruchamiane tylko przy
pracujgcym silniku!

Nigdy nie wolno czotgac sie do tunelu przenosnika slimakowego ani wchodzi¢ do
kosza lub podajnika zgrzebtowego! Niebezpieczenstwo dla zycial!

- Zawsze upewnic sie, czy podczas pracy nikt nie jest zagrozony przez maszyne!
- Zapewni¢, aby wszystkie urzgdzenia zabezpieczajgce i pokrywy byty odpowiednio
zamocowane i zabezpieczone!

- Natychmiast usungé stwierdzone usterkil Praca niesprawnej maszyny jest
niedozwolonal!

- Na rozktadarce oraz na stole nie wolno przewozi¢ zadnych oséb!

- Usunac przeszkody znajdujgce sie na torze jazdy maszyny!

- Operator maszyny powinien zajmowac swe stanowisko po wiasciwej stronie dla
obowigzujgcego ruchu! Zablokowac pulpit i fotel operatora.

- Utrzymywac bezpieczng odlegtos¢ od zawieszonych przedmiotow, innych maszyn
i niebezpiecznych punktow!

- W czasie jazdy po nierownym terenie zachowac ostroznosc¢, aby unikngé poslizgu,
przechylenia lub przewrécenia sie rozktadarki.

Zawsze pracowacC zgodnie z przeznaczeniem i parametrami maszyny; nigdy nie
przecigza¢ maszyny poza dopuszczalne parametry graniczne!

D1
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Poz. | Nazwa Opis
Kierowanie odbywa sie elektrohydraulicznie przez
zréznicowanie predkosci ggsienic.
1 Potencjometr > Ab)éI precyzyjnie ustawic’:jazcclzle_ r;a \/Svprozt (pqzyc_ja _“O’;j=
Kierownicy jazda na wprost), patrz rozdziat - Synchronizacja jazdy
na wprost.
Aby zawrdci¢ w miejscu, patrz rozdziat (Zawracanie w
miejscu).
Zabezpieczenie pulpitu operatora przed przesuwaniem sie.
g - Wkreci¢ srube radetkowang w odpowiednim miejscu w
ruba ) . ]
2 | zabezpieczajaca oznakoyv_any r_ow_ek_ | zabezpleczyc nakretkq. o
oulpit Jeslipulpit nie jest prawidtowo zabezpieczony, moze sie
on przesungC. Niebezpieczenstwo wypadku podczas
transportu!
Zabezpieczenie pulpitu operatora przed wysuwaniem sie poza
obrys maszyny.(Dotyczy maszyn wyposazonych w fotele
wysuwane poza obrys maszyny (opcja)).
Sworznie Wyciggnac sworznie zabezpieczajace i przesung¢ pulpit
3 | zabezpieczajgce | operatora;
pulpit sworznie muszg sie styszalnie zablokowac w swej pozycji.
Jesli pulpit nie jest prawidtowo zablokowany, moze sie
on przesungC. Niebezpieczenstwo wypadku podczas
transportu!
4 | Oswietlenie PanelA/Bjestpod$wietlony, gdywigczone sg $wiattapostojowe.

D3
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Poz.

Nazwa

Opis

Rozrusznik

Maszynamozebycuruchomionatylkowtedy, gdy dzwigniajazdy
jest w pozycji srodkowej (neutralnej). Wszystkie wytgczniki
awaryjne (na pulpicie operatoraipilotach zdalnego sterowania)
muszg by¢ wyciggniete.

Uktad jazdy
szybko / powoli

Zajgc: predkose transportowa
Zotw: predkosc¢ robocza podczas rozktadania materiatu
- Przetaczaé tylko podczas postoju maszyny!

Sygnat dzwiekowy

Uruchomi¢ klakson w razie grozacego niebezpieczenstwa lub
przed rozpoczeciem jazdy!

Pokretto regulacji
predkosci jazdy

Pokretto do ustalenia predkosci jazdy, gdy dzwignia jazdy jest
catkowicie wychylona.
Skalaodzwierciedlaprzyblizong predkoséw m/min (przy
rozktadaniu materiatu).

Dzwignia jazdy
(posuw)

Zatgczaniefunkcjirozktadarkiibezstopniowaregulacjapredkosci
jazdy - do przodu lub do tytu.

Pozycjasrodkowa: mozliwyjestrozruch; silniknabiegujatowym:;
napedjazdy nie jest wigczony; blokada niezamierzonego ruchu
maszyny.

Aby przechyli¢ dzwignig, pociggng¢ pierscien (9a).

Zaleznie od potozenia dzwigni jazdy mozna uruchamiaé rozne
funkcje:

- 1. pozycja: ustawienie obrotow silnika

(patrz - Regulacja obrotéw silnika).

wigczenie przenosnika zgrzebtowego |
$limakowego.

uruchomienie stotu (noze ubijakdéw / wibracja);
wigczenie napedu jazdy; zwiekszenie predkosci
do momentu osiggniecia oporu dzwigni.
Maksymalng predkos¢ ustawia sie pokrettem do regulaci
predkosci jazdy.

- 2. pozycja:

- 3. pozycja:

10

wolny

11

wolny
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Poz.

Nazwa

Opis

12

Stacyjka i
przetgcznik Swiatet

wilozony kluczyk: zapton zat.

wyciggniety kluczyk: zapton wytgczony, silnik wytgczony.
Pozycje kluczyka zaptonowego:

0 Swiatta wytgczone

1 Swiatta postojowe / cofania, podswietlenie pulpitu,
ewentualnie Swiatta robocze

2 Swiatta mijania

3 Swiatta drogowe (ditugie)

[ Zwolnienieblokadypomigdzypoz. 1i2przeznaci$nigcie.

13

Kontrola blteddw /
zaktocen

Jezeli awaria silnika napedowego jest sygnalizowana przez
lampke kontrolng, mozna wywotac kod pulsujacy, ktéremu
przyporzadkowany jest zdefiniowany btad / zaktocenie.
Przestawic przetgcznik w gérne potozenie, az lampka kontrolna
wyswietli trzycyfrowy kod pulsujacy.
Wyswietlanie koddéw awaryjnych opisanejestwrozdziale
"Zaktbcenia w pracy"!

14

Wytacznik
awaryjny

Nacisngc w razie niebezpieczenstwa (zagrozenie dla oséb,

grozaca kolizja itd.)!

- Weisniecie wytgcznika awaryjnego wytacza silnik, napedy i
uktad kierowniczy.

Niemozliwe jest manewrowanie, podnoszenie stotu itp.!
Niebezpieczenstwo wypadku!

- Ukfad ogrzewania gazem nie jest zamykany przez wytgcznik
bezpieczenstwa.
Gtéwnyzawdrodcinajacydoptywgazuiobazaworybutlinalezy
zamkng¢ recznie!

- W przypadku wystapienia problemow elektrycznych silnik
nalezy wylgczyc recznie dzwignig na pompie wtryskowej
(COM1).

W celu ponownego uruchomienia silnika przycisk nalezy
ponownie wyciggnac.

15

wolny
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Poz.

Nazwa

Opis

16

wolny

16a
©)

Przetgcznik
nawrotny
podajnika
zgrzebtowego

Kierunek przesuwu obu potéwek podajnika zgrzebtowego mozna
oddzielnie przetgczac w przeciwnym kierunku, aby np. umozliwic
przesunieciedotylumateriatuznajdujgcegosieprzedprzenosnikiem
Slimakowym. W ten sposdb unika sie np. strat materiatu podczas
transportu. Podajnik zgrzebtowy transportuje materiat na odcinku
ok. 1 metra w kierunku kosza.

W razie potrzeby przetgcznik mozna uruchamiac¢ dowolnie

czesto w celu przesuwu podajnika zgrzebtowego w

odwrotnym kierunku na dtuzszych odcinkach.

17

Podajnik
zgrzebtowy
lewy / prawy

auto: wigcza sie wraz z przesunieciem dzwigni jazdy i stale

kontrolowany w tunelu przez wytaczniki krancowe

podawania materiatu

wytgczony

wigczony na state (na petng wydajnosc,

bez kontroli ilosci materiatu)

- Aby sterowac podajnikiem zgrzebtowym za pomocg pilota
zdalnego sterowania (opcja), nalezy oba przetaczniki ustawic w

pozycji ,auto®.

stop:
recznie:

18

Noze ubijakéw
(zaleznie od stotu)

auto: wigcza siewraz z przesunieciem dzwignijazdy iwytacza

po zatrzymaniu

stop: wytgczony

recznie: wigczony na state

Funkcja “auto” jest funkcjg wtasciwg podczas uktadania materiatu.

A Jezeli witgczona jest funkcja “recznie” podczas pracy,
konieczne jest witagczenie funkcji “stop” po zatrzymaniu
maszyny. W przeciwnym razie dojdzie do przegeszczenia

materiatu!

Regulacjaczestotliwosciuderzen (patrzrozdziat,,Regulacja
czestotliwosci nozy ubijakdéw®)

=

19

Wibracja
(zaleznie od stotu)

Obstuga i stosowanie analogicznie do nozy ubijakdw.
Regulacja czestotliwosci (patrz rozdziat ,Regulacja czestotliwosci
wibrac;ji“)

20

Funkcja docigzania
/
odcigzania stotu

L5 A
\Q@)

15 ©

Funkcjatajestwykorzystywanadopoprawieniatrakcjiizwiekszenia

zageszczenia.

A: odcigzenie (stot ‘Izejszy’)

B: funkcja wytaczona

C: docigzenie (stot ‘ciezszy’)

- Zaworemregulacyjnym (93)nalezywyregulowaccisnieniewcelu
ustawienia sity docigzenia / odcigzenia.

- W celu wtgczenia funkcji “odcigzenia stotu podczas postoju”
przetagcznik nalezy ustawi¢w poz. A (patrz przetacznik (21b) oraz
zawor regulacyjny (93a)).
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Poz. | Nazwa Opis
Funkcja "STOP” jest uzywana do zablokowania pozycji stotu
podczas zatrzymania maszyny (blokada hydrauliczna) w celu
unikniecia zapadania sie stotu w masie.
Funkcja A: wigcza sie automatycznie, gdy dzwignia jazdy (9) jest w
zablokowania pozycji sSrodkowej (neutralngj).
pozycji stotu - Pozycja C stuzy do ustawiania rozktadarki, pozycja A
"STOP" do uktadania materiatu.
1 B: funkcja jest stale wigczona
STOP A C: funkcja jest wytaczona
AUTO Pozycja B nie wystarcza do zabezpieczenia stotu
@\ B podczas transportu i prac konserwacyjnych! Zatozy¢
=2 c mechaniczng blokade transportowg stotu!
DFF
- Przetgcznikiem funkcji docigzenia / odcigzenia stotu (20) i
dzwignig jazdy ustawiong w pozycji sSrodkowej (neutralnej)
mozna ustawi¢ funkcje ,odcigzenia stotu podczas postoju”.
A: podnoszenie stotu
Pozycja stotu B: zatrzymanie (pozycja stosowana do wsuwania
mechanicznych
| & A blokad transportowych stotu)
22 ~ C: opuszczanie stotu i przej$cie do ,pozycji ptywania“
@)‘ B A Podczas ukfadania materiatu stét musi byé zawsze w
___ ¢C pozycji "ptywania". Dotyczy to rowniez postoju i
~

wymiany ciezarowki, gdy stosowana jest funkcja
automatycznego zablokowania pozycji stotu.

D 11
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Poz. | Nazwa Opis
A stop: wylaczony
Przenosnik B re,czr.ue: przep’fyw_ materiatu na zew_nq’_trz o
&limakow C auto: wigcza sie wraz z przesunieciem dzwigni jazdy
y I kontrolowany jest stale przez wytgczniki
lewy / prawy krar
rancowe
B C na przenosniku slimakowym
3 < 22 P D recznie: przeptyw materiatu do $rodka
Astop@j > Wpozydji(B)i(D)przeno$nikislimakowesgstalewtaczone
(na petng wydajnosé, bez kontroli ilosci materiatu).
B auto D
AT — Aby sterowac przenosnikiem slimakowym za pomocg
oo wytacznikéw krarnicowych (mechanicznych lub
ultradzwiekowych(O), nalezy obaprzetacznikiustawi¢wpozycji
,auto”.
Zmiana wysokos$ci przenosnikow Slimakowych w przypadku
zastosowania hydraulicznej regulacii.
. - Wysokos¢ slimakéw mozna ustali¢ za pomocg skal

Regulacja . hoo | - : . i

wysokosci umieszczonych po lewej i prawe; stronie wspornika ramy

1 ! przenosnika.

24 | $limakdow _ .. L
Podstawowa zasada: wtasciwe ustawienie slimaka to 5 cm
lewego / prawego
(2 cale) nad warstwg uktadana.

(O) o _ .
Zawsze uruchamiac¢ jednoczes$nie oba przetgczniki,
poniewaz nieréwnomierne podnoszenie prawej i lewej
strony moze zablokowac slimak!

Wysuwanie / W przypadku stotdw typu Vario wsuwanie i wysuwanie

o5 wsuwanie poszerzen sterowane jest hydraulicznie.
poszerzen stotu W krajach Unii Europejskiej dozwolone jest tylko
(O) zdalne sterowanie poszerzeniami.
Gédra: zamykanie
Srodek:bez funkgji
Dot otwieranie
6 Otwieranie /

zamykanie kosza

Oddzielne sterowanie lewego i prawego skrzydta kosza (O):
gdy praca odbywa sie w miejscach, gdzie ograniczony jest
dostep po jednej stronie albo gdzie przeszkody utrudniajg
roztadunek pojazdu dostawczego.

D13
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Poz.

Nazwa

Opis

27

Sitowniki niwelacji
lewy / prawy

Reczne sterowanie potozeniem sitownikow niwelacji, gdy
niwelacja automatyczna jest wytgczona.

Przetacznik na pilocie zdalnego sterowania musi by¢
ustawiony w pozycji "Recznie".

28

Regulacja obrotéw
silnika (O)

Bezstopniowa regulacja obrotdéw (gdy uruchomiona jest
dzwignia jazdy).
Min. pozycja: obroty na biegu jatowym
Max. pozycja: obroty robocze
W czasie pracy ustawi¢ obroty maksymalne,
zredukowac obroty na czas przejazddw.

Automatyczny system kontroli obrotéw utrzymuje je na
statym poziomie nawet przy zmianach obcigzenia.

29

Synchronizacja
jazdy
na wprost

Za pomocg potencjometra oba tancuchy gasienic mogag by¢

zsynchronizowane do jazdy na wprost:

- potencjometr kierownicy obréci¢ w potozenie ,0%; nastepnie
kalibrowac potencjometrem, az maszyna bedzie jechata
prosto.

30

Zawracanie w
miejscu

Przetgcznik w gérnym potozeniu:

Pozycja normalna do jazdy na wprost.
Jezeli przetgcznik zostanie omytkowo przestawiony w
dot (przy kierownicy ustawionej do jazdy na wprost),
maszyna nie ruszy z miejsca. Czesto interpretowane to
jest jako "zaktocenie".

Przetgcznik w dolnym potozeniu:

Maszyna obraca sie w migjscu (tancuchy gasienic obracajg

sie w przeciwnych kierunkach), gdy pokretto kierownicy

ustawione jest na "10".

Obrét kierownicy w lewo = maszyna obraca sie w lewo

Obrét kierownicy w prawo = maszyna obraca sie w prawo

Podczas obracania sie maszyny osoby i przedmioty
znajdujgce sie w jej zasiegu sg w ekstremalnym

niebezpieczenstwie. Obserwowac obszar obracania sie

maszyny!

31

wolny

D15
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Poz. | Nazwa Opis
32 | wolny
Stan normalny do temperatury 85 °C = 185 °F.
Wskaznik Zatrzymaé maszyne w przypadku wyzszej temperatury
33 | temperatury oleju (przesung¢ dzwignie jazdy do potozenia neutralnego),
hydraulicznego przestudzi€ silnik na biegu jatowym. Okresli¢ przyczyne
i w razie potrzeby naprawié.
Zapala sie w przypadku wystgpienia awarii silnika
. napedowego. Silnik napedowy jest ze wzgleddw
Komu_nlkat bezpieczenstwa automatycznie wytgczany.
34 aV\{(arany z = Wywotanie kodu awaryjnego  wykonuje  sie
zalrzymaniem przetgcznikiem (13).
silnika (czerwona
lampka kontrolna) I Swieci sie przez kilka sekund podczas kontroli po
wigczeniu zaptonu.
Sygnalizuje wystgpienie awarii silnika napedowego. Maszyna
moze tymczasowo dalej pracowal. Aby zapobiec
uszkodzeniu silnika, nalezy jednak niezwtocznie usung¢
Komunikat przyczyne zaktocenia.
35 | awaryjny (zétta = Wywotanie kodu awaryjnego  wykonuje  sie
lampka kontrolna) przetgcznikiem (13).
> Swieci sie przez kilka sekund podczas kontroli po
wigczeniu zaptonu.
36 Kontrolka $wiatet | Swiecisie, gdy wiaczone sg $wiatta dtugie (na stacyjce zaptonu).
dtugich (niebieska) Nie o$lepia¢ innych uczestnikow ruchu drogowego!
37 | wolny
Zapala sie, gdy silnik nie moze by¢ uruchomiony (np. gdy
38 | Silnik STOP wcisniety jest wytgcznik awaryjny).
[ Patrz rozdziat "Zaktocenia w pracy".
Sygnalizuje za niski poziom wody do chtodzenia silnika
napedowego.
Kontrolka poziomu Aby unikng¢ uszkodzenia silnika, nalezy niezwtocznie
39 | wody w chtodnicy uzupetnié poziom wody chtodzgcej.

(z6tta)

Swieci sie przez kilka sekund podczas kontroli po
wigczeniu zaptonu.

D17
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Poz. | Nazwa Opis
Swieci sie po wtgczeniu zaptonu, az do momentu rozgrzania
Kontrolka powietrza spalania silnika do wymaganej temperatury.
40 | rozgrzewania silnika Uruchamia¢ silnik dopiero po zga$nieciu kontrolki,
(zbtta) aby zmniejszy¢ zuzycie silnika i poprawi¢ warunki
rozruchowe.
Musi zgasna¢ wkrétce po uruchomieniu silnika.
Kontrolka ciénienia | Obserwowaé nagrzewanie sie silnika. Ewentualnie olgj
oleju w uktadzie hydrauliczny jest zbyt zimny i gesty.
41 | hydraulicznym A Nie witgczacé napedu jazdy, jezeli lampka nie zgasnie.
napedu jazdy
(czerwona) Lampka gasnie, gdy cisnienie spadnie ponizej 2,8 bar
= 40 psi.
42 | wolny
43 Kontrolka tadowania | Musi zgasng¢ po uruchomieniu, gdy silnik osiggnie obroty.
(czerwona) - Jesli nie, nalezy wytgczy¢ silnik.
44 | wolny
Swieci sie, gdy w separatorze wody uktadu paliwowego
stwierdzona zostata nadmierna ilo$¢ wody.
Lampka A Aby unikng¢ uszkodzenia silnika, natychmiast
45 ostrzegawcza spusci¢c wode z separatora zgodnie z instrukcjg
,Woda w paliwie* konserwacji.
(czerwona)
I Swieci sie przez kilka sekund podczas kontroli po
wigczeniu zaptonu.
46 | Licznik godzin Licznik rejes’,trUJe czas pracy tyIk,o przy w’rqczon_ym silniku.
Przestrzegac okreséw przegladdw (patrz rozdziat F).
Zawsze zwracac uwage na wskaznik paliwa.
47 Wskaznik poziomu Nie oprdzniac catkowicie zbiornika oleju napedowego!
paliwa W przeciwnym razie nalezy przeprowadzi¢ catkowite
odpowietrzenie uktadu paliwowego.
Zakres zielony: normalna temperatura.
Zatrzymaé maszyne, gdy strzatka zblizy sie do
48 Wskaznik czerwonego pola (przesung¢ dzwignie jazdy do
temperatury silnika potozenia neutralnego), przestudzi¢ silnik na biegu
jatowym.Okresli¢przyczyneprzegrzaniasilnikaiusungc
(patrz rozdziat "Zaktdcenia w pracy").
Wskazuje obroty silnika na minute (obr./min).
49 | Obrotomierz (O) [ Za pomocg potencjometra mozna regulowac liczbe
obrotéw silnika.
Skrzynka [ Do podtaczania bezpiecznikow
>0 bezpiecznikowa | patrz rozdziat .
51 Skrzynka [ Do podtgczania bezpiecznikow

bezpiecznikowa Il

patrz rozdziat F.

D19




2.2 Wyposazenie dodatkowe

[ Mozliwe jest rézne rozmieszczenie na pulpicie operatora nastepujgcych elementow
wyposazenia:j

Poz. Opis

Potencjometr ,Opdzniona blokada stotu®
Zapobiega opadaniu stotu przy rozktadaniu niestabilnego

materiatu.
W przedziale czasowym od 3 do 30 sekund mozna ustawié, jak

dtugo stdt bedzie utrzymywany w swej ostatniej ,pozycji STOP*
przed przetgczeniem go w pozycje ,ptywania’.
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=
=
=
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2.3

Zdalne sterowanie

Dwa

- Obudowa przymocowana

piloty

bocznej czesci stotu.

zdalnego
umieszczone na lewej i prawej stronie
stotu sterujg funkcjami

kowanej strony rozktadarki.

sterowania

9

e

przyporzad- r )
(o €&
jest do @ E-@%—@
B RN
T .
ano A

ap

O o

screed

FO085_A1.EPS

Przéd
Poz. | Nazwa Opis
Funkcjonuje identycznie jak wytacznik awaryjny (14) na
55 Wytacznik pulpicie operatora.
awaryjny (O) Wazny w niebezpiecznych sytuacjach, gdy operator ma
ograniczong widocznosg.
56 | Sygnat dzwickowy Funkcjonuje identycznie jak przycisk (7) na pulpicie
operatora.
Funkcjonuje identycznie jak przycisk (27) na pulpicie
57 | Sitowniki niwelagji | °Peratora
- Przetacznik (61) musi by¢ ustawiony w pozycji
"Recznie".
Podajnik Funkcjonuje identycznie jak przycisk (17) na pulpicie
58 zgrzeblowy (O) operatora.
9 y - Przetacznik musi by¢ ustawiony w pozycji "auto".
Przenosnik Funkcjonuje identycznie jak przycisk (23) na pulpicie
59 | .. operatora.
Slimakowy : Sl - o "
- Przetgcznik musi by¢ ustawiony w pozycji "auto".
Wysuwa_nle / W przypadku stotdw typu Vario wsuwanie i wysuwanie
60 |wsuwanie . : SN
. poszerzen sterowane jest hydraulicznie.
poszerzen stotu
recznie:regulacja grubosci mozliwa jest za pomocg
61 Automatyczny przetgcznika (57) lub (27) na pulpicie operatora
uktad niwelacji auto: automatyczna regulacja grubosci za pomocg
czujnika grubosci

D 21
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Tyt

FO119_A1.TIF

Poz. | Nazwa Opis

Gniazdo wtykowe

62 | automatycznego Tutaj przytaczy¢ kabel elektryczny czujnika grubosci.
uktadu niwelacji
Gniazdo wtykowe

63 E:Zr,\]/\c/:)g\;quzr;ka Tutaj przytgczy¢ kabel elektryczny wytgcznika

Veg krancowego podawania materiatu.

przenosnika
$limakowego
Kabel elektryczny . .

64 | pilota zdalnego Podtgczy¢ wtyczke do gniazda wtykowego w stole

sterowania

(patrz - instrukcja obstugi stotu).
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2.4

>

Elementy oprzyrzadowania
Pokrywa silnika (70)

W celu utatwienia dostepu do
podzespotéwmoznapodniesécatgmaske
silnika. Aby zwolni¢ pokrywe, pociggnaé
dzwignie (70) (umieszczona po prawej
stroniezauchylngpokrywag). Obaskrzydta
kosza powinny by¢ otwarte.

Zabezpieczy¢ otwartg pokrywe boczng
pretem podpierajgcym.

Maske silnika otwieraé tylko przy
wytgczonym silniku. Nie podchodzié do
wentylatora chtodnicy ani do paska
podczas pracy silnika. (patrz tez
instrukcja obstugi obstugi silnika).

Nie dotykac goracej rury wydechowej! Niebezpieczenstwo oparzenial!

Akumulatory (71)

Akumulatory instalacji zasilania elek-
trycznego 24 V znajdujg sie pod lewag
pokrywg rewizyjna.

Charakterystyka  techniczna, patrz
rozdziatB"Danetechniczne". Infor-macje
dotyczacekonserwaciji, patrzrozdziat"F".

Uruchamianie zewnetrzne przepro-
wadzac tylko zgodnie z instrukcjg obstugi
(patrzrozdziat"Uruchamianierozktadarki,
uruchamianie wspoma-gane").

Griff.Tif

Flap-.EPS

D 23



>

@

D 24

Gtéwny wyltacznik akumulatora (72)

Gtéwny wytacznik przerywajgcy obwod
pradu miedzy akumulatorem, a gtéwnym
bezpiecznikiem umieszczony jest po
lewej stronie pod klapg gérna.

Zabezpieczy¢ otwarte klapy rewizyjne
pretem podpierajgcym.

Specyfikacja wszystkich bezpiecznikdw,
patrz rozdziat F.

- Aby wylaczyc¢, obrocic kluczyk (72) w
lewo i wyciggnad.

Flap-.EPS

Nie zgubic kluczyka, poniewaz bez niego maszyna nie da sie uruchomic!

F0077_A1.EPS/FO078_A1.EPS
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Blokada transportowa kosza (73)

Przed transportem Ilub parkowaniem
rozktadarki nalezy przy podniesionych
skrzydtach kosza zatozy¢ blokade
transportowa,

Nie wolno wchodzi¢ do kosza podczas
pracy  silnika! Niebezpieczenstwo
wciggniecia przez podajnik zgrzebtowy!
Bez zatozonych blokad transportowych
potowki kosza bedg sie powoli otwierag;
niebezpieczenstwo wypadku podczas
transportu!

Mechaniczna blokada transportowa
stolu (po lewej i prawej stronie pod
fotelem operatora) (74)

Stosowane do zabezpieczenia podnie-
sionego stotu przed przypadkowym
opuszczeniem. Blokada transportowa
stotu musi  by¢C zatozona przed
transportem oraz po ukonczeniu pracy.

Transport z niezabezpieczonym stotem
grozi wypadkiem!

- Podnies¢ stot.
- Przestawi¢ dzwignie.

FOO76A_A1.EPS

WZANYZANNYZAN

FO083_A1.TIF

- Sprawdzi¢, czy zasuwy (lewa i prawa) wsunigte sg w ramiona niwelacji.

UWAGA!

Zaktadac¢ blokady ramion tylko przy ustawieniu profilu “korony” w pozycji "Zero"!
Uzywac blokady ramion tylko do celow transportowych!
Nie obcigzac stotu ani nie pracowaé pod stotem, gdy jest on zabezpieczony jedynie

blokadg ramion niwelacji!
Niebezpieczenstwo wypadku!
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Blokada fotela operatora (za fotelem)
(75)

Wysuwane siedzenia (O) daja sie @\
wysuwaé poza obrys maszyny; muszg
by¢ one zablokowane. —_—

Siedzenia nie mogg wystawaé poza
obrys maszyny w czasie transportu.
Wsungc¢ siedzenia do szerokosci podstawowej rozktadarki!

FO169_A1.EPS

- Wyciggna¢ przycisk blokujacy i przesungé siedzenie; ponownie zablokowacl
przycisk blokujgcy.

Siedzenie operatora moze sie przesung¢, gdy przycisk blokujacy nie jest prawidtowo
zabezpieczony. Niebezpieczenstwo wypadku podczas transportu!

D F181C.D 26-70 - 02-0103



D F181C.D 27-70 - 02-0103

Uktad zraszania srodkiem
separujacym (80) O

Stosowany do spryskiwania emulsjg
separujgcg czesci stykajgcych sie z
asfaltem.

- Kontrolka (81) zapala sie, gdy pracuje
pompa emulsiji.

- Wytgeznik  zasilania  (82) pompy
emulsji.

- Szybkoztgczka (83) do podtgczania
weza

Wigczal uktad zraszania tylko przy
pracujgcym silniku, gdyz w przeciwnym
razie roztadowany zostanie akumulator.
Po uzyciu wylgczyc.

Opcjonalnie dostepna jest zwijarka
weza zainstalowana na state (83a).

Wyciggna¢ waz ze zwijarki, az
styszalnie 'zaskoczy". Po zwolnieniu
waz automatycznie zablokuje sie. Przez
ponowne pociggniecie i zwolnienie waz
zostanie automatycznie zwiniety.

Nie zrasza¢ otwartego ognia ani
gorgcych  powierzchni.  Niebezpie-
czenstwo wybuchu!

Uktad zraszania zasilany jest =ze
zbiornika (84) umieszczonego pod
prawg pokrywg boczna.

Zbiornik napetnia¢ tylko podczas postoju
rozktadarki!

®9

Q

$90.30.09.32

Emu2.tif

5ed

&)

Emul1.Tif

4)

Kan2.Tif
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Na srodkowej $cianie mogg znajdowac
sie dalsze opcjonalne przetgczniki:

Wytacznik  dodatkowych  Swiatet

zabudowanych w daszku (85):
Aby  wigczyc uruchomié
przetgcznik (a).

funkcje,

Wytacznik gniazd
zasilania 230 V (85a)

wtykowych

W przypadku wyposazenia w instalacje
zasilania elektrycznego 230 V gniazda
wtykowe sg witgczane przetgcznikiem
(a). W pozycji przetacznika ,I* Swieci sie
kontrolka (b).

Wyltacznik zasilania pompy do
napeiniania zbiornika paliwa (85b)

Jezeli pompa jest witgczona
przetgcznikiem(a), swiecisiekontrolka(b).

Podczas tankowania uwazaé, aby
paliwo nie dostato sie do ziemi.
Wytaczy¢ silnik i nie pali¢ tytoniu. Nie
tankowa¢ w zamknietych pomieszcze-
niach.  Zagrozenie dla  zdrowia!
Przygotowaé gasnice.

Wytacznik dodatkowych
reflektoréw (85c)

Jezeli maszyna jest wyposazona w

[
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0
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990.00.0L4.88

Schalt_betank.wmf/Schalt_230V.wmf/Schalt_Dachlicht.wmf/Schalt_Sonderlicht.wmf

dodatkowe reflektory, wtgcza sie je przetgcznikiem (a). W pozycji przetacznika ,ON*

(ZAL.) $wieci sie kontrolka (b).

Reflektory dodatkowe i o$wietlenie specjalne zatgczac tylko w czasie pracy silnika,
gdyz w przeciwnym razie zostanie roztadowany akumulator!
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Blokada skltadanego daszka (prawa i
lewa strona wspornika) (86):

Aby ztozy¢ dach (np. w czasie transportu
na naczepie niskopodto-gowej):

- OdbezpieczyC sworzen blokujacy (86).
- Pociggajagc  za uchwyt (86a)
przesunag¢ rame daszka do przodu.

- Zatrzasngé sworzen blokujgcy w
drugim otworze blokady.

Dach1.Tif/Dach.Tif
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Sktadany daszek regulowany
hydraulicznie (87) (O)

Sktadany daszek regulowany hydrau-
licznie jest zabezpieczony blokadg (A) na
tylnym zawieszeniu po lewej i prawej
stronie maszyny. Nalezy jg odblokowaé
przed opuszczeniem 1 podniesieniem
daszka. W pozycji krancowej daszek
rowniez nalezy zabezpieczy¢ blokada.
Po lewej stronie tylnej Sciany rozktadarki
znajduje sie mechanizm hydrauliczny i
przetgcznik  kluczykowy  (A) do
uruchamiania uktadu hydraulicznego
daszka.

\
\

[ Daszek mozna podnosi¢ i opuszczac
bez koniecznosci uruchomienia silnika
napedowego.

- Aby opusci¢ daszek, przetgcznik
kluczykowy (B) obréci¢ w prawo az do
opuszczenia daszka do dolnej pozycji.

Niebezpieczenstwo zgniecenia! Zwrocic
uwage, aby podczas sktadania daszka
palce lub rece nie dostaty sie miedzy
przeguby lub opuszczany dach nie
stwarzat zagrozenia dla oséb.

Dach_Hydr.wmf

- Aby podniesé daszek, przetgcznik
kluczykowy (B) obréci¢ w lewo az do podniesienia daszka do gérnej pozycji.

Do podnoszenia daszka przy roztadowanym akumulatorze stuzy pompa reczna
umieszczona na zespole hydraulicznym.

- Naciskac¢ dzwignie pompy (C) tak dtugo, az daszek po dotarciu do gornej pozycji
maksymalnej bedzie mégt byé zabezpieczony sworzniem blokujgcym (A).

Do regulacji predkosci podnoszenia i opuszczania stuzg dwa zawory dtawigce:

- Zawor dtawigey (D): do regulacji predkosci podnoszenia daszka.
Obracanie pokretta w prawo = zmniejszanie predkosci.
Obracanie pokretta w lewo = zwiekszanie predkosci.

- Zawdr dtawigey (E): do regulacji predkosci opuszczania daszka.
Obracanie pokretta w prawo = zmniejszanie predkosci.
Obracanie pokretta w lewo = zwiekszanie predkosci.

D 30
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Elektryczna regulacja wydajnosci
podajnika zgrzeblowego (zaleznie od
wyposazenia) (88)

Ustawia sie tu - za pomocyg
mechanicznych lub ultradzwiekowych
wytgcznikdow krancowych - wymagang
ilos¢ materiatu.

- Pozycja "0° na skali odpowiada
najmniejszej ilosci materiatu.

Wyltaczniki  krancowe
zgrzeblowego:

podajnika

Mechaniczne wytgczniki kraricowe (89)
lub ultradzwiekowe wytgczniki kranncowe
(89a0) podajnika zgrzebtowego
regulujg przeptyw materiatu dla kazdej
potowy podajnika. Podajniki zgrzebtowe
powinny byC wytgczone, gdy ilo$¢
materiatu osiggnie poziom ponizej rury
ramy przenosnika slimakowego.

wiasciwa
$limakowego

Istotna  jest
przenos$nika
rozdziat E).

wysokoscé
(patrz

FO091_A1.EPS

FO114_A1.EPSUltra3.EPS
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Ultradzwiekowe wylgczniki krancowe
przenosnika slimakowego (90) (lewy i

prawy)

Wytaczniki kraricowe regulujg przeptyw
materiatu dla kazdej strony przenosnika
$limakowego.

Sensor ultradzwiekowy zamontowany
jest do ptyty bocznej za pomocg uktadu
dzwigni. Poluzowaé mocowanie dzwigni
w celu nastawienia i skorygowania kata
/ wysokosci sensora.

Kable muszg by¢ podtaczone do pilotéw
zdalnego sterowania umieszczonych po
bokach stotu (gniazdo wtykowe (59)).

Ultschall.tif

Zaleca sie nastawianie potozenia wytgcznikow krancowych podczas rozprowadzania

materiatu.

Gniazda uktadu zdalnego sterowania
(lewego i prawego) (91)

Kabel (60) kazdego pilota podtgczy¢ do
gniazda wtykowego (91).

Gniazda swiatel roboczych
(lewe i prawe) (92)

Tu podigcza sie Swiatta robocze (24 V).

- Zasilanie jest wigczone, gdy wigczony
jest gtéwny wytacznik (72).

Jako opcja moze by¢ zastosowane jedno
gniazdowtykowedozasilaniaogrzewania
elektrycznego fotela operatora.

\

FO171_A1.TIF

FO124_A1.TIF
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Zawor regulujacy cisnienie
docigzania / odcigzania stotu (93) (O)

Stuzy do regulacji cisnienia docigzenia/
odcigzenia stotu.

FO105_A1.TIF

- Wlaczanie funkgcji, patrz Docigzanie / odcigzanie stotu (44).
- Ci$nienie widoczne jest na manometrze (93b).

Zawor regulujacy cisnienie odcig-
zenia stolu podczas zatrzymania
(93a)

Zawdr umieszczony jest pod uchylnym
prawym podestem stanowiskaoperatora.

Stuzy do regulacji cisnienia ,odcigzenia
stotu podczas zatrzymania®“.

- Wlaczanie funkcji, patrz Docigzanie /
odcigzanie stotu (44).

- Ci$nienie widoczne jest na mano-
metrze (93b).

Manometr ciSnienia odcigzenia /
dociazenia stolu podczas pracy oraz
odciazeniastotupodczaszatrzy-mania
(93b)

Pokazuje cisnienie:

- odcigzenia stotu podczas zatrzyania,
gdy dzwignia jazdy (22) jest w pozycji
neutralnej (zero) (cidnienie reguluje
sie zaworem (93a)); FO103_A1.EPS

- docigzenie / odcigzenie stotu podczas pracy,
gdy dzwignia jazdy (22) jest w pozycji maksymalnego wychylenia (pozycja 3.)
(ci$nienie reguluje sie zaworem (93)).
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Obstuga
Przygotowanie do pracy
Niezbedne urzadzenia i materialty pomocnicze

Aby zapobiec opdznieniom w miejscu pracy, przed uruchomieniem sprawdzi¢, czy
dostepne sg nastepujace urzgdzenia i $rodki pomocnicze:

- tadowarka kotowa do transportu ciezkich czesci poszerzen
- olej napedowy

- olej silnikowy i olej hydrauliczny, $rodki smarne

- czynniki separujgce (emulsja) i reczny zraszacz

- dwie napetnione butle gazowe

- topata i miotta

- zdzierak (szpachla) do czyszczenia wewnetrznych powierzchni przenosnika
$limakowego i kosza zatadowczego

- czesci, ktore mogg by¢ potrzebne do poszerzenia przenosnika slimakowego
- czesci, ktore mogg by¢ potrzebne do poszerzenia stotu

- poziomica spirytusowa (wodna) oraz tata o dtugosci 4 m

- linka niwelacyjna

- odziez ochronna, kamizelka sygnalizacyjna, rekawice, okulary ochronne, stopery
do uszu.

Czynnosci przed uruchomieniem
(rano lub przed rozpoczeciem pracy)

- Przestrzega¢ wskazdéwek bezpieczenstwa.
- Sprawdzi¢ osobiste wyposazenie ochronne.

- Skontrolowal otoczenie maszyny i sprawdzi¢, czy nie ma nieszczelnosci ani
uszkodzen.

- Zamontowac czesci usuniete na czas transportu lub na noc.
- Otworzy¢ zawory butli gazowych, zawory odcinajgce i gtdwny zawdr odcinajgcy
ogrzewania gazowego stotu.

- Przeprowadzi¢ kontrole zgodnie z podang nizej "Listg czynnosci kontrolnych dla
operatora maszyny"

D F181C.D 34-70 - 02-0103
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Lista czynnosci kontrolnych dla operatora maszyny

Sprawdzic!

Jak?

Wytacznik awaryjny

- na pulpicie operatora

- na obu pilotach zdalnego
sterowania O

Nacisng¢ wytgcznik.

Silnik wysokoprezny i wszystkie
pracujgce napedy muszg zostac
natychmiast wytgczone.

Kierownica

Maszyna musinatychmiast i precyzyjnie
reagowac na kazdy ruch kierownica.
Sprawdzi¢ funkcje jazdy na wprost.

Sygnat dzwiekowy

- na pulpicie operatora

- na obu pilotach zdalnego
sterowania O

Nacisng¢ krétko przycisk klaksonu.
Klakson musiwydac sygnat akustyczny.

Swiatta

Wiaczy¢ kluczykiem zapton, obejsé
dookota maszyne w celu kontroli i
ponownie wytgczyc.

Swiatta ostrzegawcze na stole
(w przypadku stotéw hydraulicznie
poszerzanych typu Vario)

Przy zatgczonym zaptonie naciskaé
przetgcznikiwysuwania/wsuwaniastotu.
Tylne swiatta muszg migac.

Uktad ogrzewania gazowego O:

- uchwyty butli

- zawory butli gazowych

- reduktor cisSnienia

- zabezpieczenia przed zerwaniem
wezy

- zawory odcinajgce

- gtéwny zawor odcinajgcy

- potaczenia

- kontrolki w skrzynce rozdzielczej

Sprawdzic:

- stabilne zamocowanie

- czystosc i szczelnose

- cisnienie robocze 1,5 bar

- dziatanie

- dziatanie

- dziatanie

- szczelnosc¢

- przy wigczeniu muszg sie swiecic
wszystkie kontrolki
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Sprawdzic!

Jak?

Tunele przenosnika $limakowego

Przy wiekszych szerokosciach
roboczych muszg by¢ stosowane
tunele prowadzace materiat z przodu i z
tytu slimaka.

Ostony i podesty stotu

Przy wiekszych szerokosciach
roboczych muszg by¢ stosowane
podesty skrzynek poszerzajgcych.

W przypadku zastosowania podestéw
uchylnych nalezy je opuscic.
Sprawdzi¢, czyprawidtowozamocowane
sg boczne ostony i ptyty stotu.

Blokada transportowa stotu

W uniesionej pozycji stotu sworznie
zabezpieczajgce muszg by¢ wsuniete
w otwory ramion niwelacji (za pomocg
dzwigni pod fotelem operatora).

Blokada transportowa kosza

Przy zamknietym koszu zaczepy
blokujgce muszg by¢ nasuniete na
sworzniach obu skrzydet kosza.

Daszek ochronny

Oba sworznie blokujgce muszg by¢
witozone do odpowiednich otworow i
zabezpieczone po obu stronach
zawleczka.

Pozostate czesci:
- maska silnika
- pokrywy boczne

Sprawdzi¢, czyprawidtowozamocowane
sg pokrywy i maska silnika.

Akcesoria:

- kliny

- tréjkat ostrzegawczy

- apteczka pierwszej pomocy

Akcesoria muszg by¢ umieszczone w
przygotowanych uchwytych.
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3.2

Uruchamianie rozkladarki
Przed uruchomieniem rozktadarki

Przed uruchomieniem silnika wyso-
kopreznego i rozpoczeciem pracy muszg
by¢ wykonane nastepujgce czynnosci:

- Codzienna konserwacja rozktadarki
(patrz rozdziat F).

Sprawdzié, czy wg stanu licznika godzin
pracy muszg by¢é wykonane prace
konserwacyjne (np. konserwacja
miesieczna lub roczna).

- Sprawdzi¢ urzgdzenia bezpieczenst-
wa i urzgdzenia ochronne.

,sNormalne“ uruchamianie

Przestawi¢ dzwignie jazdy (1) w
potozenie srodkowe, regulator obrotdéw
(2) ustawi¢ na minimum.

- Obrécié kluczyk zaptonowy (3) w
potozenie ,0. W celu odcigzenia
akumulatora o$wietlenie powinno by¢
wylaczone.

Uruchomienie silnika nie jest mozliwe,
gdy dzwigna jazdy nie jest w potozeniu
neutralnym lub gdy Swieci sie kontrolka
(4) (wcisniety zostat przycisk wytgcznika
awaryjnego (5) Ilub (6) na pilocie
zdalnego sterowania (O), albo gdy
wigczony jest jeden z podajnikow.

- W celu uruchomienia silnika nacisngé

L@ L@
0

0

Element2_KC.cdr,Element3a_KC.cdr,FO085_a1.eps

rozrusznik (7). Nie przytrzymywac rozrusznika dtuzej niz 20 sekund, przed kazdg

kolejng probg odczekac 1 minute!

D 37



Uruchamianie wspomagane

[ Jezeli akumulatory sg roztadowane i rozrusznik nie jest w stanie dtuzej obracac
silnika, to moze on by¢ uruchamiany za pomocg zewnetrznego zrodta zasilania.

Mozliwe zrédta zasilania elektrycznego to:

- inne pojazdy z uktadem napiecia 24 V,
- dodatkowy akumulator 24 V,

- urzgdzenie rozruchowe, ktore mozna wykorzysta¢ do uruchamiania zewnetrznego
(24 V/I90 A).

A Do uruchamiania wspomaganego nie mogg by¢ stosowane tadowarki lub prostowniki
standardowe.

W celu uruchomienia zewnetrznego
silnika:

- Przestawi¢ dzwignie jazdy (1) w
potozenie  srodkowe  (neutralne),

° VY qZIJ
regulator obrotéw (2) ustawi¢ na @ hﬂﬁ)
onl @%

minimum. I Do S
. . = T’ 45 ©
- Wiaczy¢ zapton, obracajac kluczyk ‘/&\ e @@@
zaptonowy (3) potozenie ,0“. Ki / T® |T® K

- Podtgczyé zewnetrzne zrédio zasila-
nia za pomocg odpowiednich kabli.

A Uwaga na biegunowosc¢! Kabel %0 .

H 4 r - 13, K ‘5\ I‘7 y? 19
minusowy zawsze podtgczac na koncu i “*;\\‘ v
;o . (@] om—
odtgczac jako pierwszy! PO ANS °
T\

- Nacisnac¢rozrusznik (4), aby uruchomié N e 63;
[ A . p 2 @ §D
t

silnik. Nie przytrzymywac rozrusznika

dtuzej niz 20 sekund, przed kazdg
kolejng probg odczekac 1 minute!

Element2_KC.cdr,Element3a_KC.cdr,
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Po uruchomieniu
Aby zwiekszy¢ liczbe obrotow silnika:

- Pokretto predkosci obrotowej silnika
(1) ustawic na $rednie obroty.

- Dzwignie jazdy (2) przestawi¢ na
stopien 1 (z potozenia Srodkowego).

Jezeli silnik jest zimny, nalezy go
rozgrzewac przez ok. 5 minut.

I & @

Element2_KC.cdr,Element3a_KC.cdr,
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Kontrolki

W kazdych warunkach nalezy obserwowac nastepujace kontrolki:

Inne mozliwe zaktécenia, patrz Motor-Betriebsanleitung.

Kontrolka fadowania akumulatora (1)

Musi zgasngé po uruchomieniu, gdy
silnik osiggnie obroty.

Jezeli kontrolka nie zgasnie lub zapali
sie podczas pracy: na krétko zwiekszyé
obroty silnika.

Jezeli kontrolka $wieci sie nadal, nalezy natychmiast wytgczy¢ silnik i okre$lic

przyczyne zaktocenia.

o[ &)
ID

Kontrollleucht_KC.cdr

Mozliwe zaktdcenia, patrz rozdziat "Zaktocenia w pracy".
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Kontrolka cisnienia oleju hydraulicz-
nego w ukladzie jazdy (2)

- Musi zgasng¢ zaraz po uruchomieniu
silnika.

Jezeli kontrolka nie zgasnie:
nie wigcza¢ dzwigni jazdy! W przeci-

CJA =]
IID@.

Kontrollleucht_KC.cdr

wnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia catego uktadu hydraulicznego.

W przypadku zimnego oleju hydraulicz-
nego:

- przestawi¢ przetgcznik  podajnika
zgrzebtowego (3) i przenosnika
$limakowego (4) w potozenie ,recznie”
(strzatka).

- Regulatorobrotowsilnika(5)ustawi¢na
$rednie obroty, dzwignie jazdy (6)
przesuna¢ do potozenia, az wtgczg sie
podajniki.

- Rozgrzewac uktad hydrauliczny, az
kontrolka zgasnie.

Kontrolka zgasnie, gdy cidnienie
spadnie ponizej 2,8 bar = 40 psi.

Inne mozliwe zaktécenia, patrz rozdziat
"Zakiécenia w pracy".

é@@
@@EP
=

1 © @

o

Element1_KC.cdr,Element3a_KC.cdr,Element2_KC.cdr
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Przygotowania do pracy

Srodek separujacy

Spryskac srodkiem czesci stykajace sie
z asfaltem (kosz zatadowczy, stét,
przenos$nikslimakowy,rolkipchajgceitd.).
Nie stosowacé oleju napedowego, ktéry

powoduje rozkiad bitumindw (zakazany
w Niemczech!).

Ogrzewanie stotu

FO147_A1.TIF

Wiaczy¢ ogrzewanie na ok. 15-30 minut (w zaleznosci od temperatury otoczenia)
przed przystgpieniem do ukfadania. Nagrzanie zapobiega przyklejaniu sie materiatu

do ptyt dennych stotu.
Wskaznik toru jazdy

Dla zapewnienia prostoliniowego toru
jazdy musi by¢é stosowany wskaznik
kierunku (krawedz drogi, linia toru
wyznaczona kredg, sznurek traserski
lub podobne).

- Pulpit operatora przesungc
wiasciwg strone i zabezpieczyd.
- Wyciggna¢ wskaznik kierunku ze

na

F121C.TIF

zderzaka (strzatka) i odpowiednio go wyregulowac.
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tadowanie / dystrybucja materiatu

OtworzyC kosz przetacznikiem (1).
Koordynowaé prace kierowcy ciez-
aréwki podczas wysypywania
materiatu.

Przestawi¢ przetgcznik przenosnika
Slimakowego (2) i podajnika zgrzebto-
wego (3) w potozenie ,auto.

Na pilotach zdalnego sterowania stotu
przestawiC przetgczniki przenosnika
$limakowego i podajnika zgrzebtowe-
go (o ile sg na wyposazeniu) w
potozenie "auto".

Ustawié regulator obrotow silnika (4)
na stopien 10, przesungé dzwignie
jazdy (5) w potozenie 2 (ok. $rednia
liczba obrotéw silnika).

el
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- Ustawic¢ podajniki zgrzebtowe.

Wytaczniki  krancowe  podajnikow
zgrzebtowych (6) lub (6a0) muszg sie
wytgczyé, gdy przenoszony materiat
znajdzie sie ponizej przenosnika
$limakowego.

Sprawdzié transport materiatu.

W  przypadku niedostatecznego
doprowadzania materiatu wtgczac lub
wytgczac recznie podajniki, az przed
stotem  znajdowaé sie  bedzie
dostateczna ilos¢ materiatu.

FO114_A1.EPS/Ultra3. EPS

//

D F181C.D 44-70 - 02-0103



D F181C.D 45-70 - 02-0103

3.4 Rozpoczecie rozkladania

JO000000R000000100° © @
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Element1_KC.cdr, Element2_KC.cdr, Element3_KC.cdr,Tamprev.cdr,Vibrev.cdr,FO085_a1.eps
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Gdy stdt osiggnie wymagang temperature roboczg i przed stolem zgromadzona jest
dostateczna ilos¢ materiatu, nastepujgce przetaczniki, dzwignie i regulatory nalezy
przestawi¢ w podane nizej potozenie.

Poz. Przetgcznik Pozycja
1 uktad jazdy szybko / powoli powoli (,zétw")
2 regulator zat. / wyt. zat. (dolne potozenie)
3 regulator obrotéw silnika (O) maksymalnie
4 zablokowanie pozycji stotu "STOP" | auto
5 pozycja stotu pozycja "ptywania"
6 | wibracja (O) auto
7 noze ubijaka (O) auto
8 przenosnik slimakowy lewy / prawy | auto
9 podajnik zgrzebtowy lewy / prawy auto
10 ;eogzlillitgigackzgv\s/totliwoéci uderzen oodziatka ok. 40-60
11 regulator czestotliwosci wibraciji podziatka ok. 40-60
12 | podajnik zgrzebtowy (O) auto
13 | przenosnik slimakowy auto

kraficowe.

i / lub wibracje).

Nastepnie dzwignie jazdy (14) przesung¢ catkowicie do przodu i rozpoczaé jazde.
Obserwowac rozprowadzanie materiatu i wyregulowa¢ ewentualnie wytgczniki

Odpowiednio do potrzeb ustawic elementy zageszczajgce materiat (noze ubijakow

Grubos¢ uktadanej warstwy materiatu musi sprawdzi¢ i ewentualnie skorygowaé

odpowiedzialna osoba po pierwszych 5-6 metrach.

Nalezy sprawdzi¢ tancuchy gasienic lub kota napedowe, gdyz nierownosci podioza
sg wyréwnywane przez stot. Punktami odniesienia podczas kontroli grubosci warstwy
sg tancuchy gasienic lub kota napedowe.

Jezeli grubos$¢ warstwy znacznie odbiega od wskazywanych na skalach wartosci,
nalezy skorygowac ustawienie standardowe stotu (patrz instrukcja obstugi stotu).

D 46

Ustawienie standardowe dotyczy mieszanki asfaltowe;.
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3.5

Czynnosci kontrolne podczas rozkladania
Podczas uktadania materiatu nalezy sprawdzi¢ nastepujgce funkcje:
Funkcje rozkladarki

- ogrzewanie stotu

- noze ubijakéw i wibracje

- temperatura oleju silnikowego i hydraulicznego

- wiasciwe wsuwanie i wysuwanie stotu przed przeszkodami po bokach

- rbwnomierny transport i rozprowadzanie materiatu przed stotem i prawidiowe
ustawienie przetgcznikdw doprowadzania materiatu do podajnika zgrzebtowego |
$limakowego.

W przypadku nieprawidtowych funkcji rozktadarki, patrz rozdziat "Zaktocenia w pracy".

Jakos¢ ukladanej warstwy

grubos¢ warstwy

pochylenie poprzeczne

rownoscwarstwywzdtuzipoprzeczniedokierunkujazdy (sprawdziétatgodtugosci4m)
struktura / tekstura nawierzchni za stotem.

W przypadku niezadowalajgcej jakosci warstwy, patrz rozdziat "Zaktdcenia w pracy,
problemy podczas rozktadania".
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Funkcje stolu

Uwagi ogdlne

W celu uzyskania optymalnego rozktadania materiatu uktaden hydraulicznym stotu
mozna sterowaé na dwa rézne sposoby:

- blokada stotu z lub bez odcigzenia
podczas postoju rozktadarki,

- docigzenie lub odcigzenie stotu
podczas jazdy rozktadarki.

Odcigzenie sprawia, ze stét jest |zejszy i zwieksza sie trakcja.

Docigzenie sprawia, ze stét jest ciezszy, zmniejsza sie trakcja, lecz wzrasta
zageszczenie. (Stosowac w wyjatkowych wypadkach przy lekkich stotach.)

Docigzanie/odcigzanie stotu

Funkcja ta umozliwia docigzenie lub

odcigzenie stotu. UJ STOP [ﬂ N
A = AUTO —

Przetgcznik (1) mozna ustawié w - ~ =

nastepujacych pozycjach: B @ @ @

OFF

A: odcigzenie (stét ‘Izejszy’) c UJ /ﬂﬁﬁ\

B: funkcja wytgczona

C: docigzenie (stot ‘ciezszy’) 6.EPS

Pozycje ,docigzenie i odcigzenie stolu" sg mozliwe tylko wtedy, gdy rozktadarka
znajduje sie w ruchu. Podczas postoju rozktadarki wtgczana jest automatycznie
funkcja ,blokada stotu®.

Blokada stotu

Funkcja’blokadastotu”jestuzywanadozablokowaniapozycjistotupodczaszatrzymania
maszyny (blokada hydrauliczna) w celu unikniecia zapadania sie stotu w masie.

Przetgcznik (2) mozna ustawi¢é w

nastepujacych pozycjach: m STOP m i
Pozycje: A AUTD -
) )
A:automatyczna blokada stotu, gdy B @ @ @
dzwignia jazdy znajduje sie oFr
w potozeniu srodkowym c m ﬂ?\

B:funkcja blokady stotu jest stale
witgczona 6EPS
C: funkcja jest wytgczona

Pozycja (C) stuzy do ustawiania rozktadarki, pozycja (A) jest stosowana do uktadania
materiatu.

Pozycja (B) nie wystarcza do zabezpieczenia stolu podczas transportu i prac
konserwacyjnych!
Nalezy zatozy¢ dodatkowo blokady transportowe stotu.
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Odciazenie stolu podczas zatrzymania

Jak w przypadku docigzenia i odcigzenia stolu mozna wytworzy¢ oddzielne cisnienie
w zakresie od 2 do 50 bar dziatajgce na sitowniki podnoszenia stotu. Cisnienie to
odcigza ciezar stolu, aby zapobiec zapadaniu sie stolu w Swiezo potozonym
materiale, i wspomaga funkcje blokady stotu szczegdinie wtedy, gdy jazda odbywa
sie z wigczong funkcjg odcigzenia stotu.

Wysoko$¢ cisnienia nalezy przede wszystkim dostosowac do wiasciwosci nosnych
materiatlu. W razie potrzeby cidnienie nalezy dopasowacC podczas pierwszych
postojow, az usuniete zostang $lady odciskow w masie dolnej krawedzi stotu po
wznowieniu jazdy.

Od ci$nienia odcigzenia ok. 10-15 bar zapadanie sie jest neutralizowane przez
ciezar wtasny stotu.

W przypadku funkcji kombinowane] ,blokada stotu” i ,odcigzenie stotu® nalezy
zwroci¢ uwage, aby rdznica cisnienia pomiedzy obiema funkcjami nie przekraczata
10-15 bar.

Szczegdbinie gdy "odcigzenie stotu" jest uzywane jedynie na krotko do wspomagania
rozruchu, istnieje niebezpieczenstwo niekontrolowanych ruchéw podczas ruszania z
miejsca.

Podczas pracy z funkcjg ,docigzenia stotu® nie nalezy stosowac funkcji odcigzenia
stotu podczas zatrzymania.

Regulacja cisnienia

Regulacje cisnienia mozna przepro-
wadzac tylko przy pracujgcym silniku.
Dlatego:

- Uruchomi¢ silnik, regulator (1) obroécic

na zero. A oy o D
S/\¢ { N D
[ %D

t

O @)
Elemenrt2_KC.cdr
- Przetgcznik (2) ustawi¢ w pozycje
,ptywania“. m STOP m 7N
A = AUTO =
OFF
i =

6.EPS

D 49



D 50

Regulacja cisnienia docigzania / odcigzania stotu

- Przestawi¢ dzwignie jazdy z potozenia
Srodkowego w 3. potozenie.

- Przetgcznik (1) ustawi¢ w potozeniu A
(odcigzenie) lub C (docigzenie).

- Ustawi¢ cidnienie zaworem regula-
cyjnym (2), odczyta¢ warto$¢ na ma-
nometrze (3).

Jezeli podczas pracy z automatycznym
uktadem niwelacji (czujnik gruboscii/lub
kontrola pochylenia poprzecznego)
wigczona zostanie funkcja docigzenia /
odcigzenia stotu, zmienia sie stopien
zageszczenia  (grubos¢  ukladanej
warstwy).

Cisnienie mozna regulowac tez podczas
uktadania materiatu.
(max. 50 bar)

Regulacja cisnienia odcigzenia stolu
podczas zatrzymania (O)

- Przestawi¢ dzwignie jazdy w poto-
zenie $rodkowe.

- Przetgcznik (4) ustawi¢ w potozeniu C,
przetgcznik (1) w potozeniu A.

- Wyregulowa¢ ci$nienie  zaworem
regulacyjnym (5) (pod podestem
stanowiska operatora), odczyta¢ war-
tos¢ na manometrze (3).

(ustawienie standardowe 20 bar)

It STOP m@
= AUTO =
Al (@ (@
C OFF
= —

6.EPS

FO103_A1.EPS,10.eps/F0105_al.eps
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Przerwanie / zakonczenie pracy

Przerwy (np. w wyniku zaktocen w
transporcie materiatu)

. | 2o 5

- Okresli¢ w przyblizeniu czas trwania o ®®:= U 5
postoju. g U

- Jezeli temperatura materiatu moze oy " 1p
spasé ponizej minimalnej temperatury A O %D 2
uktadania, roztozy¢ caty materiat i
wykona¢ krawedz krancowa. t

- Przestawié dzwignie jazdy (1) w @—@

potozenie srodkowe.

Elemenrt2_KC.cdr

Dluzsze przerwy
(np. przerwa Sniadaniowa)

Przestawi¢ dzwignie jazdy (1) w potozenie srodkowe, regulator obrotow ustawié na
minimum.

Wiaczy¢ zapton.
Wytaczy¢ ogrzewanie stotu.

W przypadku stotu z opcjonalnym ogrzewaniem gazowym stotu zamkna¢ zawory
butli gazowych.

Przed wznowieniem pracy stét nalezy rozgrza¢ do wymaganej temperatury roboczej.
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Zakonczenie pracy

- Oprézni¢ rozktadarke z materiatu i
zatrzymac.

- Podniesé  stéh:  przetgcznik (1)
przestawi¢c w potozenie S$rodkowe,
przetacznik (2) w gbérne potozenie,
przetacznik (3) przesungé na pozycje
Podnoszenie.

- Wsungé stét do szerokosci
podstawowej i uruchomié przenosnik
Slimakowy. Ewentualnie wysungcé

catkowicie sitowniki niwelacji.

- Zatozyc¢blokadytransportowe stotu(4).
- Jezeli noze ubijakdbw pracujg za

wolno, usung¢ blokujgce resztki
materiatu.

- Przestawi¢ dzwignie jazdy (5) w
potozenie Srodkowe, regulator
obrotoéw (6) ustawi¢ na minimum.

- Wigczy¢ zapton.

- Wylaczy¢ ogrzewanie stotu.

- W przypadku stotu z opcjonalnym
ogrzewaniem gazowym zamkngcé
gtdbwne zawory odcinajgce i zawory
butli gazowych.

- Zdemontowac elementy niwelacyjne i
umiesci¢ w odpowiednich skrzyniach
do przechowywania, zamknac¢ klapy.

- Zdemontowac i zabezpieczy¢ wszyst-
kie wystajgce czesci w przypadku

transportu  rozktadarki  pojazdem
niskopodtogowym po drogach
publicznych.

Element1_KC.cdr

VWONOND?

FO083_A1.TIF
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Elemenrt2_KC.cdr
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- Odczytac¢ licznik godzin pracy (8) i
sprawdzi¢, czy nalezy przeprowadzi¢
pracekonserwacyjne (patrzrozdziatF).

- Zastoni¢ pulpit operatora i zamkngg.

- Usunagl resztki materiatu ze stotu i
rozktadarki oraz spryskaC wszystkie
czesci srodkiem separujgcym.

AIITTI0RAII0001F © @ Ho o

0006l

Element3_KC.cdr 6
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4.1

Zakloécenia w pracy
Wyswietlanie kodéw awaryjnych - silnik napedowy

Jezeli awaria silnika napedowego jest sygnalizowana przez lampke kontrolng (1) lub
(2), mozna wyswietli¢ kod pulsujacy, ktéremu przyporzadkowany jest zdefiniowany
btad / zaktdcenie, za pomocg przetgcznika koddw awaryjnych (3).

Pulsujacy kod jest zawsze wys$wietlany przez drugg lampke kontrolnag. Jezeli
zakidcenie jest sygnalizowane przez lampke kontrolng (1), kod awaryjny jest

wyswietlany przez lampke kontrolng (2) i odwrotnie.
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Wyswietlanie kodu cyfrowego

- Nacisng¢ przetacznik (3), az lampka kontrolna wyswietli trzycyfrowy kod pulsujacy.
Po naci$nieciu przetgcznika do wyswietlania kodow awaryjnych gasnie lampka
kontrolna, ktdra jako pierwsza sygnalizowata zakiécenie.
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Przyktad:

Al
N

=
>
&y
(LT

&

26
=8
&y
TT
L1E

L] -
It
It
T
®

PRZERWA

4|.

i,
E]
=

Sy
=y
®

PRZERWA

©)

i,
i,

oz
USEEE

@&
Y
L
&

L
]

=

Kolejnos¢ pulsowania: 3-przerwa-5-przerwa-2.
Numer kodu awaryjnego: 352

Jezeli przetgcznik do wys$wietlania koddw awaryjnych zostanie przytrzymany w
gornym potozeniu, kod zostanie wyswietlony ponownie.

Jezeli przetgcznik znajduje sie w pozycji 0, zapali sie ponownie lampka kontrolna,
ktora sygnalizowata zaktdécenie. Cykl ten powtarza sie az do usuniecia btedu /
zaktocenia.

Jezeli nastgpito kilka bteddw jednoczednie, rézne kody pulsujgce sg wskazywane
kolejno po nacisnieciu przetgcznika do wyswietlania kodow awaryjnych.

Poinformowac personel serwisowy rozktadarki o numerach kodéw awaryjnych w celu
podjecia odpowiednich czynnosci.
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Kody awaryjne

Kod
a".V:"i PID(P) | SPN(S
W1 | sip) | ) Przyczyna Skutek
lampka | £y FMI
kontrol
-na
11,1* S254 629 Wewnetrzny btad sprzetowy Bez zadnych konsekwencji lub silnik
ZOLTA | 12 12 sterownika elektronicznego. zacina sie lub nie daje sie uruchomic.
115* | P190 | 190 Ejr;"s‘ Syr?ar}f,"”szfy-n"ebrﬁtﬁlvsﬂﬂl,k?? Zredukowana moc silnika.
ZOLTA | 2 2 okabfwanifsilﬁilg 9 Wydobywa sie ewentualnie biaty dym.
Zwarcie na styku 45 okablowania S
122 P102 102 . - o Silnik jest redukowany na zerowe
JOLTA | 3 3 silnika dl_a sygnatu czujnika ci$nienia cisnienie tadowania.
fadowania.
Niedomiar napiecia na styku 45 S
12?):1_TA 51 02 102 okablowania silnika dla sygnatu Silélalilt(a:]?:t’f;z(cj;vk;:r:ny na zerowe
czujnika cisnienia fadowania. '
Silnik pracuje na biegu jalowym, gdy
czujnik sygnalizuje bieg jatowy, i
13,1 P091 091 Zwarcie na styku 30 okablowania zwieksza obroty do ustawionej
ZOtTA | 3 3 OEM dla regulaciji liczby obrotéw predkosci obrotowej, gdy czujnik biegu
jatowego sygnalizuje wytgczenie biegu
jatowego.
Silnik pracuje na biegu jalowym, gdy
132 | Pog1 | 091 | Niedomiar napigcia na styku 30 iokss abroty o watoiong)
:, 2 okablowania OEM dla regulaciji ersza y do. 3
ZOLTA | 4 4 liczby obrotow predkosci obrotowej, gdy czujnik biegu
¥ jatowego sygnalizuje wytgczenie biegu
jatowego.
Zwarcie nastyku 9 okablowania OEM . .
133 P029 029 . - Silnik nie reaguje na wymontowang
ZOLTA | 3 3 glsrc\)/\gvrcontowanej regulacji liczby regulacje obrotéw.
Niedomiar napiecia na styku 9
13,4 P029 029 okablowania OEM dla Silnik nie reaguje na wymontowang
ZOLTA | 4 4 wymontowanej regulaciji liczby regulacje obrotéw.
obrotow.
135 | P100 | 100 | Zwarcie na styku 33 okablowania | L artoS¢ znamionowa cisnienia oleju.
iy L o . Brak zabezpieczenia silnika przed
ZOLTA | 3 3 silnika dla sygnatu cisnienia oleju. A :
wahaniami ciSnienia oleju.
141 P100 100 Niedomiar napiecia na styku 33 Warto$¢ znamionowa cisnienia oleju.
JOLTA | 4 4 okablowania silnika dla sygnatu Brak zabezpieczenia silnika przed
cisnienia oleju. wahaniami ciSnienia oleju.
Czujnik cisnienia olejusygnalizuje, ze . .
143 P100 | 100 ciénienie oleju silnikowego wynosi | \odukcja mocy i ewentualne
- o . . wylaczenie silnika, gdy aktywna jest
ZOLTA | 1 1 ponizej minimalnej wartosci ; . AR
granicznej funkcja zabezpieczenia silnika.
Zwarcie na styku 23 okablowania Wartos¢ znamionowa temperatury
144 P110 110 . - chtodziwa. Brak zabezpieczenia silnika
. 4 silnika dla sygnatu czujnika L
ZOLTA | 3 3 . przed wahaniami temperatury
temperatury chtodziwa. .
chtodziwa.
. . L Warto$é znamionowa temperatury
Niedomiar napiecia na styku 23 . : A
czujnika temperatury chiodziwa. (F:)h’ro dziwa P Y
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Kod
awa-

.. | PID(P)
g::élla SID(S) )SPN(S Przyczyna Skutek
kontrol FMI FMI
-na

Czujml.( te_mp.eratury chiodziwa Redukcja mocy i ewentualne
146 P110 110 sygnalizuje, ze temperatura L .

- . wylaczenie silnika, gdy aktywna jest
ZOkTA | O 0 chtodziwa przekroczyta maksymalng ; . AR
s . funkcja zabezpieczenia silnika.
warto$¢ graniczna.
151 Czujml.( te_mp.eratury chiodziwa Redukcja obrotéw i ewentualne
P110 110 sygnalizuje, ze temperatura L .
CZER 0 0 chtodziwa przekroczyta maksymaln wytgczenie silnika, gdy aktywna jest
WONA zIwa prz y ¥ a funkcja zabezpieczenia silnika.
warto$¢ graniczna.

Zwarcie na styku 34 okablowania Wartos¢ znamionowa temperatury
153 P105 105 . - kolektorassgcego.Brakzabezpieczenia
iy silnika dla sygnatu czujnika - Lo
ZOLTA | 3 3 temperatury kolektora ssacedo silnika przed wahaniami temperatury

P Y acego. kolektora ssgcego.

Niedomiar napiecia na styku 34 Warto$é znamionowa temperatury
1§4 P105 105 okablowania silnika dla sygnatu kolektorassacego.Brakzabezpieczenia
ZOLTA | 4 4 czujnika temperatury kolektora silnika przed wahaniami temperatury

s$sgcego. kolektora ssgcego.

155 Czujnik tempergtu_ry k.olektora Redukcja obrotéw i ewentualne
P105 105 ssgcego sygnalizuje, ze temperatura L .
CZER wylaczenie silnika, gdy aktywna jest
0 0 kolektora ssacego przekroczyta ; . AR
WONA . . funkcja zabezpieczenia silnika.
maksymalng warto$¢ graniczna.
P050 876 Czujnik "klimatyzacji" sygnalizuje - o S .
191 11 11 zwarcie doziemne przy zatgczeniu. Klimatyzacja" nie daje sig wiaczy¢.
534 Czujnik obrotéw silnika sygnalizuje, | Brak doptywu paliwa do dysz
CZER P190 190 ze liczba obrotéw silnika wtryskowych az do momentu spadku
WONA 0 0 przekroczyta maksymalng wartos¢ liczby obrotéw ponizej maksymalnej
graniczng. warto$ci granicznej.
235 . . . . ,
KONS | P111 11 Czujnik poziomu chtodziwa na styku | Redukcja mocy i ewentualne
ERWA | 1 1 37 okablowania silnika sygnalizuje wylaczenie silnika, gdy aktywna jest
CJA niski poziom chtodziwa. funkcja zabezpieczenia silnika.
Warto$¢ graniczna obrotéw silnika na
opcji "Max. liczba obrotéw bez VSS".
541 P084 084 Brak sygnatu predkosci jazdy Ogranicznik predkosci, zabezpieczenie
JOLTA | 2 5 pojazdu na stykach 8i 18 przekfadni i regulator predkosci nie
okablowania OEM. dziatajg. Dane jazdy bazujace na
przejechanych kilometrach sg
nieprawidtowe.
Warto$¢ graniczna obrotéw silnika na

Nieprawidtowy sygnat predkosci opcji "Max. liczba obrotéw bez VSS".
542 P084 084 pojazdu na stykach 8i 18 Ogranicznik predkosci, zabezpieczenie
JOLTA | 10 10 okablowania OEM, kt6ry sygnalizuje | przektadni i regulator predko$ci nie

nieprawidtowe potgczenie lub dziatajg. Dane jazdy bazujace na

zaktécenie. przejechanych kilometrach sg
nieprawidtowe.

Btad w obwodzie sterowania
E‘I?AK 5121 21 3 przekaznikiem hamulca silnikowego | Hamulec silnikowy nie dziata.

na styku 42 okablowania silnika.

545 S033 647 Btad w obwodzie sterowania Sterownik elektroniczny nie reguluje
BRAK | 4 4 wentylatorem na styku 31 pracy wentylatora silnika. Wentylator

okablowania silnika.

pozostaje wigczony lub wytaczony.
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Kod
awa-

L PID(P)
g::élla SID(S) )SPN(S Przyczyna Skutek
kontrol FMI FMI
-na
Sterownik pompy paliwowej VP44
261* P174 174 sygnalizuje, ze temperatura paliwa .
ZOLTA | O 0 przekroczyta wartos¢ graniczng Redukcja mocy.
zabezpieczenia pompy.
264 P174 174 ZwarC|e_ lub nledom_la_r naplecla w Warto$é znamionowa temperatury
iy obwodzie pradu czujnikatemperatury . L
ZOLYTA | 2 2 . . paliwa. Ewentualnie niska moc.
paliwa w sterowniku VP44,
278* PO73 1075 Btad w obwodzie pragdu pompy na Ewentualn!e r_us_ka moc, moz_llwe
- N zatrzymaniesilnikalubutrudnionapraca
ZOtTA | 11 11 styku 11 okablowania silnika. L L
lub problemy z uruchomieniem silnika.
Z_Wgr0|e na sty_ku 8 okal:_)lov_vanla ECM wykorzystuje rezerwowo liczbe
283 P021 636 silnika dla zasilania napieciowego . ;
Ry - e . obrotéw pompy VP44, Wydobywa sie
ZOtTA | 3 3 czujnika obrotéw silnika gtéwnego / S .
. . ewentualnie biaty dym i spadek mocy.
czujnika pozycyjnego.
Niedomiar napiecia na styku 8 . .
284 | P021 | 636 | okablowania silnika dia zasilania | oM Wykorzystuje rezerwowo liczbe
iy oo - o obrotéw pompy VP44, Wydobywa sie
ZOLTA | 4 4 napieciowegoczujnikaobrotéwsilnika S .
. - . ewentualnie biaty dym i spadek mocy.
gtéwnego / czujnika pozycyjnego.
207 P223 | 1084 | Zwarcie na styku 48 okablowania m‘;‘;‘;szgzorl‘:c’:s“;gg‘r’ia‘ﬂlsa”;‘?g:ﬁei'\l’;
ZOLTA | 3 3 OEM dla sygnatu cignienia OEM. OEM gulad]
598 P23 1084 Niedomiar napiecia na styku 48 Warto$¢ znamionowa cisnienia OEM.
SOLTA | 4 4 okablowania OEM dla sygnatu Utrata zdolno$ci do regulacji ci$nienia
cisnienia OEM. OEM.
319 _— .
KONS | P251 551 Zasilaniezegaraczasurzeczywistego | Stempel czasowy w parametrach
ERWA | 2 5 zostalo przerwane i jego konfiguracja | wylgczenia ECM bedzie
CJA zostala skasowana. nieprawidtowy.
Sygnat liczby obrotéw urzgadzenia
34,9 P191 191 dodatkowego na stykach 8i 18 Utrata zdolnosci do regulaciji liczby
ZOLTA | O 0 okablowania OEM znajduje sie poza | obrotéw urzadzenia dodatkowego.
zakresemwartoscigranicznych ECM.
Warto$é znamionowa czujnikow
Niedomiar napiccia nastyku 10 | 25/ aCtiN R eet SR aneconnn
352 5232 620 okablowania silnika dla zasilania 2V oK) L y
iy L L .. cisnienie tadowania i utrata
ZOLTA | 4 4 napieciowego +5V czujnika pozycji . S N
S zabezpieczeniasilnikaprzedwahaniami
silnika. L L
cisnienia oleju, ci$nienia kolektora
ssgcegoiciSnienia powietrza otoczenia.
361 S251 | 251 VWysokie napigcie na zaworze Odciecie doplywu paliwa do dysz
CZER 3 3 regulacyjnym pompy paliwowej wtryskowych i wylgczenie silnika
WONA VP44, ryskowych iwyta :
362 S251 251 ZN;(j\fioorr;;arrelullj)I:Cra_I; n:]puz(;lna na Silnik traci moc i ewentualnie wylgcza
ZOLTA | 4 4 . reguracyjnym pompy sie.
paliwowej VP44,
Sterownik pompy paliwowej VP44
32%1TA ?251 ;51 nie stwierdza zadnych ruchéw Spadek mocy silnika.

zaworu regulacyjnego.
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Kod
awa-

.. | PID(P)
VIV T gipes) | SPNC | pravezyna Skutek
lampka EMI )
kontrol FMI
-na
Braktransmisjidanychlubniewtasciwa
" predkosétransmisjidanychnaodcinku | Silnik pracuje na obrotach ustawionych
364 S$233 1077 o ; SRR
oy transmisji danych pomiedzy ECM a | dla trybu rezerwowego, jezeli nie sg
ZOLTA | 9 9 g g : ) i
sterownikiem pompy paliwowej VP44 | wigczone obroty biegu jatowego.
na stykach 4 i 13 okablowania silnika.
365 S233 1077 NleFior’r_uar napiecta w obwod;|e . | Silnik traci moc i ewentualnie wylgcza
JOLTA | 4 4 zasilaniasterownikapompy paliwowej sie
VP44, '
366 S233 1077 Naplemea_kumuI_atorowest_ero_wmka Silnik traci moc i ewentualnie wylgcza
JOLTA | 2 5 pompypaliwowejVP44znajdujesie sie
pozazakresemgranicznymod6do24V. '
367 P190 1078 Brak sygnatu czujnika obrotow / Odciecie doplywu paliwa do dysz
CZER - : : ; A
WONA 11 11 pozycji pompy paliwowej VP44, wtryskowych i wylgczenie silnika.
Sterownik pompy paliwowej VP44
3Q8 S254 1078 nie moze osiggna¢ czasu Znaczny spadek mocv silnika
ZOLTA | 8 8 sterowania wymaganego przez ysp ¥ '
sterownik silnika.
369 | P190 | 1078 ff:;‘;m'r‘ dzgq‘mp‘glﬁ:ﬂv;‘;vzvjij\ilzﬁl‘i‘ka Znaczny spadek mocy silnika.
ZOLTA | 2 2 na styku 7 okablowania silnika. Wydobywa sie ewentualnie biaty dym.
Sterownik pompy paliwowej VP44 e . .
stwierdza napiecie state na styku 16 Jezel tr_ar_1$m|SJa dany_ch pomigdzy
S : sterownikiem elektronicznym a
okablowania silnika dla biegu requlatorem pom aliwowei P44 iest
372* | $233 | 1077 | jatowego...LUB...sterownik pompy 9 pompy pallwowe) a4
. . . . . przerwana, silnik - niezaleznie od
ZOLTA | 11 11 paliwowej stwierdza rozwarty obwéd - . :
. : regulacji obrotéw - bedzie pracowat na
pradu lub zwarcie doziemne na styku : . i o
L . obrotach nieznacznie wyzszych niz
16 okablowania silnika dla biegu . .
. obroty biegu jatowego.
jatowego.
373 Zwarcie na styku 6 okablowania . .
CZER ?233 :13077 silnika dla sygnatu zaworu V??C;ekccl,svd;? ’gy\\lfvvujf pce:g:]?ed;ﬁ?ksaz
WONA odcinajgcego doplyw paliwa VP 44, Y y yia '
37,4* S233 1077 Sterownik pompy paliwowej VP44 Reakcja: od spadku mocy do
ZOLTA | 12 12 stwierdzit btagd wewnetrzny. wyfaczenia silnika.
Sterownik elektroniczny silnika
37,5 S254 629 wymaga czasu tadowania lub Brak konsekwencji lub nieznaczny
ZOLTA | 2 2 sterowania, ktérego pompa VP44 nie | spadek mocy silnika.
moze osiggnag.
376 S233 1077 Brak kalibracji w sterowniku pompy | Odciecie doplywu paliwa do dysz
CZER . . ; A
WONA 13 13 paliwowej VP44, wtryskowych i wylgczenie silnika.
37,7 S233 1077 \?vt(i;%\lzvglsli(por;lpggggng:{a\g fzit“fnie Akumulatory mogaq by¢ roztadowane
ZOLTA | 7 7 EéM ¢.9dy ) po dlugim okresie odtgczenia.
Sterownikelektronicznyniemoze
. Btad w obwodzie pradu przekaznika | doprowadzi¢napieciadopodgrzewacza
381 S237 626 . ) . :
JOLTA | 11 1 rozrusznika 1 nastyku41okablowania | zasysanegopowietrza.Wydobywasie

OEM.

ewentualniebiatydymi/lubproblemyz
uruchomieniem.

D 59



Kod
awa-

.. | PID(P)
g::élla SID(S) )SPN(S Przyczyna Skutek
kontrol FMI FMI
-na
Sterownik elektroniczny nie moze
380* S237 626 Btad w obwodzie pradu przekaznika | doprowadziénapieciadopodgrzewacza
JOLTA | 11 1 rozrusznika 2 na styku 31 zasysanego powietrza. Wydobywa sie
okablowania OEM. ewentualnie biaty dymi/lub problemy z
uruchomieniem.
385 S232 620 Zwarcie na styku 10 okablowania Czujniki podtgczone do zasilania
JOLTA | 3 3 OEM dla zasilania napieciowego napieciem statym +5V (tzn. regulacja
+5V czujnika okablowania OEM. liczby obrotéw) nie dziatajg.
Warto$é znamionowa czujnikow
podigczonych do zasilania napieciem
stalym +5V.
Zwarcie napiecia na styku 10 Silnik jest redukowany na zerowe
386 5232 620 okablowania silnika dla zasilania ciSnienie tadowania i utrata
ZOLTA | 3 3 napieciowego +5V czujnika pozycji zabezpieczenia
silnika.
-silnika przedwahaniamici$nieniaoleju,
cisnieniakolektorassgcegoitemperatury
chtodziwa.
Silnik pracuje na biegu jatowym, gdy
387 P09 91 Zwarcie na styku 29 okablowania czujniksygnalizujebiegjatowy,izwigksza
JOLTA | 3 3 OEM dla zasilania napieciowego obroty do ustawionej predkosci
+5V regulaciji liczby obrotéw. obrotowej, gdy czujnik biegu jatowego
sygnalizuje wytaczenie biegu jatowego.
391 S017 | 632 Biad w obwodzie sterowania Brak konsekwencii lub silnik nie
JOLTA | 11 1 przekaznikiem zangnlg V_P44 na pracuje.
styku 43 okablowania silnika.
415 C_gujnik_ciéni(_ania} o!ejusygnalizuje,_ze Redukcja obrotéw i ewentualne
P100 100 cisnienie oleju silnikowego wynosi L .
CZER 1 1 ponizej minimalnej wartosel wylaczenie silnika, gdy aktywna jest
WONA . . funkcja zabezpieczenia silnika.
granicznej.
418 P097 097 Czujnik "Woda w paliwie" Nadmiar wody w paliwie moze
WIE 0 0 sygnalizuje, ze nalezy spusci¢ wode | doprowadzi¢ do powaznego
z filtra paliwa. uszkodzenia uktadu paliwowego.
Stwierdzonojednoczesnienapigciena
obustykach27i37okablowaniasilnika
422 P111 111 dla wysokiego i niskiego poziomu Brak zabezpieczenia silnika przed
ZOLTA | 2 2 chtodziwa...LUB...brak napiecia na wahaniami poziomu chtodziwa.
obustykach (bladwystepujetylko,gdy
aktywne sg czujniki poziomu paliwa).
429 P097 097 N|edom|arr_1ap|e0|anastyku4q' Brak zabezpieczenia przed
Ny okablowaniaOEMdlasygnatu"Woda L :
ZOLTA | 4 4 L whiknieciem wody do paliwa.
wpaliwie".
Czujniki biegu jatowego na stykach 25
431 P091 | 091 126 Og)‘ab'to"kvanr']a.odEM sygnalizuja, 26 | g, \wohwu na moe silnika, ale brak
ZOLTA | 2 2 na obu stykach Jednoczesnie biegu jatowego.

stwierdzononapiecie(rozwarty obwéd
pradu).
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Kod
awa-
ryjny i
lampka
kontrol
-na

PID(P)
SID(S)
FMI

SPN(S

FMI

Przyczyna

Skutek

432
ZOLTA

P091
13

091
13

Czujnik biegu jatowego na styku 26
okablowania OEM sygnalizuje, ze
regulacja obrotéw znajduje sie w
potozeniu biegu jatowego, podczas
gdy regulacja obrotéw na styku 30
okablowania OEM sygnalizuje, ze
regulacja obrotéw nie jest w pozycji
biegu jatowego...LUB...czujnik biegu
jatowego na styku 26 okablowania
OEMsygnalizuje,zeregulacjaobrotéw
nie jest w pozycji biegu jatowego,
podczas gdy regulacja obrotéw na
styku 30 okablowania OEM
sygnalizuje, ze regulacja obrotéw
znajduje sie w potozeniu biegu
jatowego.

Silnik pracuje tylko na obrotach biegu
jatowego.

433
ZOLTA

P102

102

Czujnik ci$nienia tadowania
sygnalizuje, ze ciSnienie tadowania
jest wysokie, podczas gdy inne
czujniki silnika (tzn. liczba obrotow i
obcigzenie) wskazujg, ze ciSnienie
fadowania powinno by¢ niskie.

Ewentualnie nadmierny doplyw paliwa
podczas przyspieszania. Wydobywa
sie intensywniejszy czarny dym.

434*
ZOLTA

5251

627

Zasilanie napieciowe sterownika
elektronicznego spadto w ciggu
utamka sekundy ponizej6,0 V...
LUB...sterownik elektroniczny nie
mogt zostaé wytgczony (napiecie
akumulatorapozostaje aktywne przez
30 sekund po obréceniu kluczyka w
potozenie WYL)).

Bez widocznego wplywu na moc
silnika LUB silnik gasnie LUB problemy
Z uruchomieniem.

Btedne informacje, parametry jazdy i
dane kontroli okreséw konserwacji
moga by¢ nieprawidtowe.

441
ZOLTA

P168

168

Stwierdzone napiecie na stykach 38,
39i400kablowaniasilnikadlazasilania
sterownika elektronicznego
sygnalizuje, ze napiecie zasilania
sterownika elektronicznego spadto
ponizej 6 V.

Silnik gasnie lub pracuje
niejednostajnie.

442
ZOLTA

P168

168

Stwierdzone napiecie na stykach 38,
39i400kablowaniasilnikadlazasilania
sterownika elektronicznego
sygnalizuje, ze napiecie zasilania
sterownika elektronicznego
przekracza maksymalng warto$é
graniczna.

Bez wplywu na moc silnika.

443
ZOLTA

8232

620

Niedomiar napiecia na styku 29
okablowania OEM dla zasilania
napieciowego +5V regulacji liczby
obrotéw.

Silnik pracuje na biegu jalowym, gdy
czujniksygnalizujebiegjatowy,izwieksza
obroty do ustawionej predkosci
obrotowej, gdy czujnik biegu jatowego
sygnalizuje wylaczenie biegu jatowego.

444
ZOLTA

8232

620

Niedomiar napiecia na styku 10
okablowania OEM dla zasilania
napieciowego +5V regulacji liczby
obrotéw.

Czujniki podtgczone do zasilania
napieciem stalym +5V (tzn. regulacja
liczby obrotéw) nie dziataja.
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Kod
awa-

.. | PID(P)
VIV T gipes) | SPNC | pravezyna Skutek
lampka EMI )
kontrol FMI
-na
Czujnik tempergtu_ry k.olektora Redukcja mocy i ewentualne
488 P105 105 ssgcego sygnalizuje, ze temperatura L .
iy wylaczenie silnika, gdy aktywna jest
ZOkTA | O 0 kolektora ssacego przekroczyta ; . AR
L e . funkcja zabezpieczenia silnika.
minimalng warto$¢ graniczna.
Sygnat liczby obrotéw urzgadzenia
489 P191 191 dodatkowego na stykach 8i 18 Utrata zdolnosci do regulaciji liczby
ZOLTA | 1 1 okablowania OEM znajduje sie poza | obrotéw urzadzenia dodatkowego.
zakresemwartoscigranicznych ECM.
Zwarcie napiecia na styku 49
51,5 P091 091 okablowania silnika dla zasilania Brak zabezpieczenia silnika przed
ZOtTA | 3 3 napieciowego +5V czujnika poziomu | wahaniami poziomu chtodziwa.
chtodziwa.
Niedomiar napiecia na styku 49
51,6 P091 091 okablowania silnika dla zasilania Brak zabezpieczenia silnika przed
ZOLTA | 4 4 napieciowego +5V czujnika poziomu | wahaniami poziomu chtodziwa.
chtodziwa.
Zablokowany mechanicznie zawér
51,7 S251 1076 regulacji przeptywu paliwa zostat Silnik moze sie wvtaczvé
ZOLTA | 12 12 stwierdzony przez sterownik pompy ¢ wylqezyc.
paliwowej VP44,
Btad na styku 24 okablowania silnika | Nie mozna ustawié innej wartosci
524 P113 113 o o .
JOLTA | 2 5 dla wejscia regulatora do redukgciji redukcji regulatora HSG. Stosowana
wysokich obrotéw (HSG). jest normalna redukcja.
527* P154 702 Btad na sty_I’(u_ 5 okablowania OEM Urzadzenie sterowane przez sterownik
ZOLTA | 3 3 dla dwuwej$ciowego obwodu pradu "A" nie dziata prawidiowo
sterownika "A". '
. Nie mozna ustawi¢ alternatywnych
528 P093 093 gr:?lvg%(s:gku;eg,f %E?]?Il(zwrﬁg:’?]eatEuM krzywych momentu obrotowego.
ZOLTA | 2 2 obroto{/v o op a Stosowana jest normalna krzywa
90. momentu obrotowego.
529" S051 703 Srgzcvivitg'zziilvgk?)bclncl?)vv\\l/%rc]iit? sirln(ijltja Urzadzenie sterowane przez sterownik
ZOLTA | 3 3 wescloweg pra "B" nie dziata prawidtowo.
sterownika "B".
Czujniki biegu jatowego na stykach
551 P091 091 251 26 okablowania OEM Silnik pracuje tylko na obrotach biegu
ZOLTA | 4 4 sygnalizuja, ze na obu stykach jatowego.
brakuje napigcia.
Sygnat dwuwejsciowego obwodu
599 pradu w indywidualnej kalibraciji
CZER 1S‘(1)25 (1320 u_Ty_tII((ownlkgkspowodokvya’rwygqczen;]e Silnik wytacza sie.
WONA silnik w wyniku warunkéw roboczych,
wartosci czujnika silnika lub sygnatéw
wejsciowych OEM do czujnika ECM.
Sterownik elektroniczny stwierdzit,
S151 1020 ze zadziatato wylaczenie silnika lub
611* 0 0 wylgczony zostat zapton, gdy Bez konsekwenciji.
przekroczona zostata dozwolona
granica obcigzenia.
768 S009 923 (Ejil’fqd na s’iykut21 okglf)lowanlanOEM Prektadnia mie dare sie sf )
ZOrTA | 11 11 a sygnatu sterownika (sygna rzektadnia nie daje sie sterowac.

modulacji przetaczania przektadni).
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4.2

Problemy podczas rozktadania

Problem Przyczyna

zmiana temperatury materiatu, niewtasciwe wymieszanie
nieprawidtowy sktad mieszanki
nieprawidtowa obstuga walca
niewtasciwie przygotowana podbudowa
dtugie przerwy miedzy zatadunkami
nieprawidtowa linia odniesienia czujnika grubosci warstwy
czujnik grubosci warstwy skacze na lince

Pofalowana wahania czujnika grubosci warstwy géra / dot

nawierzchnia
(,krotkie fale®)

(za duza czutos€)

luzne ptyty denne stotu

ptyty denne stotu sg nieréwnomiernie zuzyte lub
odksztatcone

stét nie pracuje w pozycji "ptywania”

za duzy luz w mechanizmie zawieszenia stotu
za wysoka predkosc¢ rozktadarki

przecigzenie przenosnikdéw slimakowych
Zmieniajacy sie poziom materiatu przed stotem

Pofalowana
nawierzchnia
(,dtugie fale®)

zmienna temperatura materiatu

niewtasciwe wymieszanie

zatrzymanie walca na gorgcym materiale

za szybki nawrét walca

nieprawidtowa obstuga walca

niewtasciwie przygotowana podbudowa

za mocne hamowanie samochodu ciezarowego

dtugie przerwy miedzy zatadunkami

nieprawidtowa linia odniesienia czujnika grubosci warstwy
nieprawidtowo zamontowany czujnik grubosci warstwy
nieprawidtowo ustawione wytaczniki kraricowe

brak materiatu przed stotem

stét nie jest wigczony na pozycje "ptywania"

za duzy luz w mechanizmie zawieszenia stotu

za nisko ustawiony przenosnik slimakowy
przecigzenie przenosnikdéw slimakowych

Zmieniajacy sie poziom materiatu przed stotem

Pekniecia na
nawierzchni
(na catej
szerokosci)

za niska temperatura materiatu

zmienna temperatura materiatu

wilgotna podbudowa

niewtasciwe wymieszanie

nieprawidtowy sktad mieszanki

niewtasciwa grubos$¢ warstwy dla maksymalnej wielkosci
ziarna

zimny stot

ptyty denne stotu sg zuzyte lub odksztatcone

za wysoka predkosc¢ rozktadarki
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Problem

Przyczyna

Pekniecia na
nawierzchni
(na srodku)

temperatura materiatu

zimny stot

ptyty denne stotu sg zuzyte lub zdeformowane
nieprawidtowy profil daszkowy stotu

Pekniecia na
nawierzchni
(pas zewnetrzny)

temperatura materiatu

nieprawidtowo zamontowane poszerzenia stotu
nieprawidtowo ustawione wytaczniki kraricowe
zimny stot

- plyty denne stotu sg zuzyte lub zdeformowane

za wysoka predkosc¢ jazdy

Niejednorodny
sktad warstwy

temperatura materiatu

zmienna temperatura materiatu

wilgotna podbudowa

niewtasciwe wymieszanie

nieprawidtowy sktad mieszanki

niewtasciwie przygotowana podbudowa
niewtasciwa grubos$¢ warstwy dla maksymalnej wielkosci
ziarna

dtugie przerwy miedzy zatadunkami

za wolne wibracje

nieprawidtowo zamontowane poszerzenia stotu
zimny stot

ptyty denne stotu sg zuzyte lub zdeformowane
stét nie pracuje w pozycji "ptywania”

za wysoka predkosc¢ rozktadarki

przecigzenie przenosnikdéw slimakowych
Zmieniajacy sie poziom materiatu przed stotem

Odciski stotu w
materiale

samochdd ciezarowy uderza za mocno rozkladarke
za duzy luz w mechanizmie zawieszenia stotu

za mocne hamowanie samochodu ciezarowego
witgczone wibracje podczas postoju

Stot nie reaguje
prawidtowo na
zmiany ustawien

temperatura materiatu

zmiana temperatury materiatu

niewtasciwa grubos$¢ warstwy dla maksymalnej wielkosci
ziarna

nieprawidtowo zamontowany czujnik grubosci warstwy
za wolne wibracje

stét nie pracuje w pozycji "ptywania”

za duzy luz w mechanizmie zawieszenia stotu

za wysoka predkosc¢ rozktadarki
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4.3 Nieprawidlowe dziatanie rozkitadarki lub stotu
Zaktocenie Przyczyna Pomoc
Silnik wysokoprezny rézne patrz - instrukcja obstugi silnika

Silnik nie uruchamia sie

roztadowane akumulatory

patrz ,Uruchamianie wspomagane*

rozne

patrz ,Holowanie*

Noze ubijaka lub
wibracje nie pracujg,

noze ubijaka sg blokowane przez
zimng mieszanke bitumiczng

rozgrzac stot

za mato oleju hydraulicznego w
zbiorniku

uzupetni¢ olgj

uszkodzony reduktor cisnienia

wymieni¢ lub naprawi¢ zawor i
wyregulowac

nieszczelnny przewod ssacy
pompy

uszczelnié przytgcza lub wymienic

dociggng¢ obejmy wezy lub
wymienié

zanieczyszczony filtr oleju

sprawdzic filtr, ewentualnie
wymienié

Podajniki zgrzebtowe
lub przenos$niki
$limakowe pracujg za
wolno

za mato oleju hydraulicznego w
zbiorniku

uzupetni¢ olgj

przerwany doptyw pradu

sprawdzi¢ bezpieczniki i kable,
ewentualnie wymienié

uszkodzony przetgcznik

wymienié przetgcznik

uszkodzony jeden z reduktoréw
ci$nienia

naprawic lub wymieni¢ zawory

uszkodzony wat pompy

wymienié pompe

wytgcznik krancowy nie wigcza
sie lub dziata nieprawidtowo

sprawdzi¢ wytgcznik krarncowy,
ewentualnie wymieni¢iwyregulowad

uszkodzona pompa

sprawdzic, czy nie ma wioréw w
filtrze wysokiego cisnienia,
ewentualnie wymienié

zanieczyszczony filtr oleju

wymienié filtr

Kosz nie przechyla sie
do géry

za niskie obroty silnika

zwiekszy¢ obroty

za niski poziom oleju
hydraulicznego

uzupetni¢ olgj

nieszczelny przewod ssgcy

dociggngg¢ przytacza

uszkodzony regulator natezenia
przeptywu

wymienié

nieszczelne pierscienie

samouszczelniajgce sitownika  jwymienic
hydraulicznego
uszkodzony zawér sterujgcy wymienié

przerwany doptyw pradu

sprawdzi¢ bezpieczniki i kable,
ewentualnie wymienié

Zakidcenie

Przyczyna

Pomoc

Kosz opuszcza sie w
sposob niekontrolowany

uszkodzony zawér sterujgcy

wymienié

nieszczelne pierscienie
samouszczelniajgce sitownikdw
hydraulicznych

wymienié
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Stot nie daje sie
podniesc

za niskie cisnienie oleju

zwiekszyC cisnienie oleju

nieszczelny pierscien
samouszczelniajgcy

wymienié

wigczona jest funkcja odcigzenia
lub docigzenia stotu

przetgcznik musi sie znajdowaé w
potozeniu srodkowym

przerwany doptyw pradu

sprawdzi¢ bezpieczniki i kable,
ewentualnie wymienié

Ramiona niwelacji nie
podnoszg ani nie
opuszczajg sie

przetgcznik zdalnego sterowania
jest ustawiony ,auto*

przestawic przetgcznik w pozycje
,recznie”

przerwany doptyw pradu

sprawdzi¢ bezpieczniki i kable,
ewentualnie wymienié

uszkodzony przetacznik na
pulpicie operatora

wymienié

uszkodzony zawdr nadcisnienia

wymienié

uszkodzony regulator natezenia

orzeplywu wymienic

uszkodzone pierscienie "

samouszczelniajgce wymienic

uszkodzone zawory sterujgce  \wymienié

Ramiona niwelaci uszkodzone sterowane zawory wvmienié
opuszczajg sie w zwrotne y

sposob niekontrolowany | s 1 odzone pierscienie wvmienié
samouszczelniajgce y

wymienié

Brak jazdy

uszkodzony bezpiecznik napedu
jazdy

(bezpiecznik na pulpicie
operatora)

przerwany doptyw pradu

sprawdzi¢ potencjometry, kable i
wtyczki, ewentualnie wymienic

uszkodzony czujnik napedu
jazdy (zaleznie od typu)

wymienié

uszkodzony elektrohydrauliczny
serwozawoér pompy

wymienié serwozawoér

niedostateczne ci$nienie
zasilania

sprawdzic¢, ewentualnie
wyregulowac

sprawdzic filtr ssgcy, ewentualnie
wymieni¢ pompe zasilania i filtr

uszkodzonywatnapedowypompy
hydraulicznej lub silnika

wymieni¢ pompe lub silnik

Niejednostajne obroty
silnika,

nie dziata funkcja
wylaczenia silnika

za niski poziom paliwa

sprawdzi¢ poziom paliwa,
ewentualnie uzupenic

uszkodzony bezpiecznik
,Regulacja obrotéw silnika*“

wymienié
(listwa bezpiecznikowa na pulpicie
operatora)

uszkodzonyobwodpradu
(uszkodzenieprzewodulubzwarcie)

sprawdzi¢ potencjometry, kable i
wtyczki, ewentualnie wymienic
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4.4

Sterowanie awaryjne / uklad kierowniczy, uktad jazdy

W przypadku awarii elektronicznego sterowania uktadem jazdy mozliwa jest dalsza
obstuga maszyny za pomocg sterowania awaryjnego. Sterowanie awaryjne
dotgczone jest do wyposazenia narzedziowego kazdego pojazdu

Aby zamontowaé sterowanie awaryjne, nalezy wymieni¢ wszystkie wtyczki
serwozaworow pompy napedowych na wtyczki sterowania awaryjnego. (Do
odkrecenia wtyczek potrzebny jest krotki wkretak.)

Wtyczka hydraulicznego zaworu hamulcowego jest wymieniana na odpowiednig
wtyczke sterowania awaryjnego.

Koncdéwka kabla jest podigczana do zasilania 24 V, a oczko kabla do masy.
Sterownik mocuje sie na pulpicie operatora.

Podtaczenie wtyczek przeprowadza sie zgodnie ze schematem potaczen na stronie
69.

Notlenk3.wmf,

®

- 170“ -
2

P S

(OReE.

J

Sterownik ma nastepujgce funkcje:

Poz. | Opis

1 $ruby mocujgce

przetgcznik do wyboru pozycji zerowej (neutralnej) i jazdy do przodu / do tytu

pokretto do regulacji predkosci (zastepuje regulator predkosci jazdy)

2
3
4 | pokretto uktadu kierowniczego
5

przetgcznik do zawracania w miejscu
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Dziatanie

Po podigczeniu sterowania awaryjnego funkcje regulacji obrotéw silnika, podajnika
zgrzebtowego, przenosnika Slimakowego, nozy ubijakdéw i wibracji sterowane sg
nadal dzwignig jazdy.

Rozpoczecie rozkladania

Pokrettem (3) wybrac predkosc.

Przetacznik (2) przesungé w kierunku uktadania materiatu

Obstuga dzwigni jazdy bez zmian.

Pozostate funkcje (4, 5) nalezy uruchamiaé w sposob opisany w instrukcji obstugi.

Transport

Pokrettem (3) ustawiC nizszg predkosc.
Przestawi¢ przetgcznik (121) w zadanym kierunku.

Dzwignie jazdy przechyli¢ w Kierunku jazdy do przodu.
Do jazdy wstecz dzwignia jazdy musi by¢ jednoczes$nie przechylona do przodu.

Pokrettem (3) ustawi¢ zgdang predkosé.
Pozostate funkcje nalezy uruchamiaé w sposob opisany w instrukcji obstugi..

Przy rozruchu silnika napedowego przetgcznik (2) musi sie znajdowaé w pozycji
neutralnej (zero), gdyz w przeciwnym razie nastgpi natychmiastowe uruchomienie
maszyny! Niebezpieczenstwo wypadku!

D F181C.D 68-70 - 02-0103
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Ustawianie | rozbudowa

Zasady bezpieczenstwa

Niezamierzone uruchamianie silnika spalinowego, napedu jezdnego, podajnika
zgrzebtowego, przenosnika slimakowego, stotu lub urzgdzen podnoszacych moga
powodowac zagrozenie bezpieczenstwa 0sob.

Jezeli nie okreslono inaczej, wykonywac prace tylko przy wytgczonym silniku!

ZabezpieczyC rozktadarke przed niezamierzonym uruchomieniem:

Przestawi¢ dzwignie jazdy w potozenie srodkowe (neutralne) i obréci¢ pokretto re-
gulacji predkosci jazdy na zero; ewentualnie wyja¢ zabezpieczenie napedu jazdy
na pulpicie operatora; wyjgc¢ kluczyk zaptonowy i gtdwny wytgcznik akumulatora.
Podniesione czesci maszyny (np. stét lub kosz) zabezpieczyé mechanicznie przed
opuszczeniem.

Prawidtowo wymieni¢ lub zleci¢ wymiane czesci zamiennych.

Podczas tgczenia lub odtgczania wezy hydraulicznych i podczas prac przy uktadzie
hydraulicznym moze doj$¢ do wytrysku gorgcego ptynu hydraulicznego pod duzym
cisnieniem.

WhytgczyC silnik i odtaczy¢ cidnienie od uktadu hydraulicznego! Chronié oczy!

Przed ponownym uruchomieniem prawidtowo zamontowac wszystkie urzgdzenia
zabezpieczajace.

Przy wszystkich szerokosciach roboczych nalezy stosowac podesty na catej sze-
rokosci stotu.

Podest skfadany (opcja w przypadku stotdéw Vario) wolno podnosi¢ tylko pod
nastepujgcymi warunkami:

podczas pracy w poblizu muru lub innych podobnych przeszkéd;

podczas transportu naczepg niskopodtogowa.

E1
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2.2

E2

Przenosnik slimakowy

Regulacja wysokosci

W przypadku grubosci uktadanej warst-
wy do 15 cm wysokos$¢ przenosnika Sli-
makowego (1) — mierzac od jego dolnej
krawedzi — zaleznie od mieszanki mate-
rialu — powinna wynosi¢ ok. 5cm
(2 cale) powyzej wysokosci uktadanej
warstwy.

Przyktad: grubos$¢ warstwy 10 cm
ustawienie 15 cm od podtoza

FO130_A1.TIF

Nieprawidiowo ustawiona wysoko$¢ moze prowadzi¢ do problemdw podczas uktada-
nia:

- za wysoko ustawiony przenosnik slimakowy:
nadmiar materiatu przed stotem; spietrzenie materiatu. W przypadku wiekszych
szerokosci roboczych tendencja do segregowania materiatu i problemy z trakcja.
- za nisko ustawiony przenosnik slimakowy:
za mata ilo$¢ materiatu, ktéry jest wstepnie zageszczany przez przenosnik slima-
kowy. Powstajgce w wyniku tego nieréwnosci nie mogg by¢ catkowicie wyrownane
przez stot (tworzenie sie fal na nawierzchni).
Dodatkowo dochodzi do zwiekszonego zuzycia segmentdw przenosnika slimako-
wego.

Wersja podstawowa

- Opusci¢ stét na odpowiednie podtoze
(np. kantowki).

- Catkowicie wysuna¢ oba sitowniki ni-
welacji.

- tancuchy nosne (2) do podnoszenia
przenosnika slimakowego zawiesi¢ na
hakach ramion niwelacji.

- Odkrecic $ruby mocujgce (3) przenos-
nika slimakowego.

- Wsung¢ sitowniki niwelacji, az prze-
nosnik slimakowy osiggnie wymagang r
WYySOKOSC.

- Dokreci¢ sruby mocujgce (3) prze-nos-
nika slimakowego.

FO131_A1.TIF

FO129_A1.TIF
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2.3

2.4

Regulacja mechaniczna srubg
rzymska (opcja)

Ustawié sworzen zabieraka na obroty
lewo- lub prawostronne. Zabierak ob-
racany w lewo opuszcza prze-nosnik
$limakowy, w prawo - podnosi prze-
nosnik slimakowy.

Ustawi¢ wymagang wysokosé przez
regulacje na przemian lewej | prawej
strony.

Aktualna wysoko$¢ widoczna jest na
skali w cm lub calach (lewa kolumna -
cm, prawa kolumna - cale).

Regulacja hydrauliczna (opcja)

Odczytac na skali aktualng wysokosé
przenos$nika slimakowego - lewego i
prawego.

Przetaczniki (4) na pulpicie operatora
przesuwa¢ do goéry lub w dét, aby
wsuwaé lub  wysuwacé sitowniki
hydrauliczne.

Oba przetaczniki uruchamiaé rowno-
miernie, aby zapobiec zablokowaniu sie
przenosnika slimakowego.

- Sprawdzi¢, czy wysokosé lewego i

prawego Slimaka jest jednakowa.

FO117_A1.EPS

7.eps
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E 4

Poszerzenia przenosnika slimakowego
W zaleznosci od wersji wykonania stotu uzyska¢ mozna rézne szerokosci robocze.

Poszerzenia przenosnika slimakowego i stotu muszg by¢é wzajemnie dopasowane.
Patrz tez w instrukcji obstugi stotu w odpowiednim rozdziale ,Ustawianie i rozbudo-
wa":

— tabela poszerzen stotu,

— tabela poszerzen przenosnika slimakowego,

Aby uzyskac¢ wymagang szerokos¢ roboczg, nalezy zamontowac odpowiednie posz-
erzenia stotu, blachy boczne, przenosniki slimakowe, ptyty tunelowe lub ptyty reduk-
cyjne.

W przypadku szerokosci roboczych powyzej 3,00 m w celu poprawienia rozprowad-
zania materiatu i zmniejszenia zuzycia nalezy po kazdej stronie przenosnika $limako-
wego zamontowac jedno poszerzenie.

Podczas prac przy przenosniku slimakowym silnik musi by¢ wytgczony. Niebezpiec-
zenstwo wypadku!

E F181C.FIN 4-10 - 01.03



E F181C.FIN 5-10 - 01.03

2.6

Montaz poszerzen

- Odkrecic sruby zaciskowe (6) na pod-
porze. Nastepnie wkreci¢ Srodkowg
Srube rozprezng (5), aby rozprezyc¢
zacisk.

- Wyciggnac rure teleskopowg z podpo-
ry (7).

- Przytozyé poszerzenia przenosnika
$limakowego.

ZwroéciCuwagenarowek prowadzacyuze-
bienia! Zwrdci¢uwage naczystosékonco-
wegoczopaosi!

- Wsungg rure teleskopowa, zwracajgc
uwage, aby naped przektadni slimako-
wej byt catkowicie wsuniety na czop

(uud
I

Né

FO132_A1.TIF

FO133_A1.TIF

o

watu przediuzenia $Slimaka i aby zwoje Slimaka byly prawidiowo ustawione.
- Wykreci¢ srube rozprezng (5). Nastepnie dokreci¢ sruby zaciskowe (6). Na koniec

dociggnag¢ lekko rekg srube rozprezna.

Przed ponownym dokreceniem $rub zaciskowych (6) nalezy koniecznie odkreci¢ na

odpowiednigodlegtosésruberozprezng(5)!

W przeciwnym razie nie bedzie mozliwe bezpieczne zamocowanie rury teleskopoweyj, i

dojdziedozerwaniauzebieniaczopowwatu.

W przypadku niewtasciwego zamocowania rura teleskopowa moze wysungc sie z po-
dpory. Niebezpieczenstwo wypadku podczas transportu!

ES5
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E6

Montaz poszerzen podpor

W przypadku szerokosci roboczych
powyzej 7,25 m konieczny jest montaz
poszerzenia przenosnika slimakowego.

Poszerzenie podpory przenosnika S$li-
makowego sktada sie z dwoch czesci
(8). Jest ono mocowane za pomocg 5
$rub do podpory. Po przymocowaniu
obu czesci do podpory nalezy je skrecié¢
ze sobg za pomocg Srubunkdw.

Zamocowanie rury teleskopowe] odby-
wa sie przez dokrecenie srubunkdw (9)
taczacych obie czesci poszerzenia pod-
pory.

W przypadku szerokosci roboczych
powyzej 7,50m nalezy zamontowac
diuzsze weze hydrauliczne (10) silnikow
przenosnika slimakowego.

Weze te sg dotgczone do zestawu mon-
tazowego do poszczegdinych poszer-
zen.

Podczas taczenia lub odtgczania wezy
hydraulicznych moze nastgpi¢ wytrysk
ptynu hydraulicznego pod wysokim cis-
nieniem.

Wytaczy¢ maszyne i odtgczy¢ cisnienie
od uktadu hydraulicznego! Chronic¢ oczy!

FO134_A1.TIF

FO136_A1.TIF

FO135_A1.TIF

PodczasmontazuwezyzwrociCuwagenaczystoscprzytaczy.
Zanieczyszczeniawuktadziehydraulicznymmogapowodowaczaktdceniawpracy.
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2.8

Montaz plyt tunelowych

Aby zapewni¢ prawidtowy przeptyw ma-
teriatlu — szczegdlnie w przypadku
wiekszych sterokosci roboczych — mon-
towane sg ptyty tunelowe (11).

Znajdujg sie one bezposrednio przed
przeno$nikiem $limakowym i wraz z
przeno$nikiem tworzg one optymalny
system transportu materiatu.

W przypadku szerokosci roboczych
powyze] 3,90 m konieczne jest uzycie
dwdch lub wiecej zamontowanych sze-
regowo ptyt tunelowych (13).

W takim wypadku w celu dodatkowej
stabilizacji ptyt tunelowych nalezy przy-
mocowac podpory (12) do rury telesko-
powe;.

Pityty tunelowe przykreca sie bezpo-
$rednio do przewidzianych do tego uch-
wytdw (14) o regulowane] wysokosci,
ktore znajdujg sie z boku ramy przenos-
nika slimakowego.

Tabela poszerzen przenosnika slimako-
wego przedstawia, jakie czesci prze-
nos$nika nalezy zamontowac odpowied-
nio do roznych szerokosci roboczych.

Tabela poszerzen przenosnika slimako-
wego, patrz Bohlen-Betriebsanleitung.

FO140_A1.TIF

14

FO139_A1.TIF
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E8

Montaz dodatkowych podpér

W przypadku szerokosci roboczych
powyzej 7,25 m konieczny jest montaz
dodatkowych podpér przenosnika Slima-
kowego.

W tym celu montuje sie po prawej i lewej
stronie dwie podpory pomiedzy uchwy-
tami ptyt tunelowych, a fgcznikami
rozktadarki.

Podpora jest dotgczona do zestawu
montazowego do poszczegdlnych pos-
zerzen.

FO141_A1.TIF

FO142_A1.TIF
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4.1

4.2

4.3

4.4

Stét

Wszystkie prace zwigzane z montazem, ustawianiem i poszerzeniem stotu sg opisa-

ne w instrukcji obstugi stotu.

Potlaczenia elektryczne

Po montazu i ustawieniu podzespotéw mechanicznych nalezy wykonac nastepujgce

potaczenia:

Podlaczenie pilotéw zdalnego stero-
wania

do gniazda wtykowego (15) (na stole).

Podlaczenie czujnika grubosci warst-
wy

do gniazda wtykowego (16) (na zdalnym
sterowaniu).

Podlaczenie wylacznika krarncowego
przenosnika slimakowego

do gniazda wtykowego (17) (na zdalnym
sterowaniu).

Podlaczenie swiatel roboczych

do gniazd wtykowych (18) (na rozktadar-
ce).

FO171_A1.TIF

FO119_A1.TIF

FO124_A1.TIF
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Konserwacja

Zasady bezpieczenstwa

Prace konserwacyjne: prace konserwacyjne przeprowadzac tylko przy wytgczonym
silniku.

Przed rozpoczeciem prac konserwacyjnych zabezpieczyC rozktadarke i elementy
wyposazenia przed przypadkowym zatgczeniem:

- Dzwignie jazdy przesungé w potozenie srodkowe (neutralne) i obrécié pokretto
regulacji predkosci jazdy na zero.

- Wyjaé bezpiecznik napedu jazdy na pulpicie operatora.

- Wyjaé kluczyk zaptonowy i gtdwny wytgacznik akumulatora.

Podnoszenie i podpieranie: podniesione czesci maszyny (np. stét lub kosz)
zabezpieczyC mechanicznie przed opuszczeniem.

Czesci zamienne: stosowac tylko atestowane czesci zamienne i montowac zgodnie
z przepisami! W razie watpliwosci skontaktowac sie z producentem!

Ponowne uruchamianie: przed ponownym uruchomieniem prawidtowo
zamontowac wszystkie urzgdzenia zabezpieczajgce.

Czyszczenie: nigdy nie przeprowadzac czyszczenia przy pracujgcym silniku.

Nie uzywac substancji tatwopalnych (benzyny itp.).

Podczas czyszczenia strumienicg parowa nie kierowaé strumienia bezposrednio na
czesci elektryczne | materiat izolujgcy; wczesnigj ostonic.

Prace w zamknietych pomieszczeniach: spaliny muszg by¢ odprowadzane na ze-
wnatrz. Butli z propanem nie wolno przechowywac w zamknietych pomieszczeniach.

W polaczeniu z powyzsza instrukcja obslugi, pod uwage powinna byc rowniez brana
instrukcja obslugi wytworcy silnika. Wszystkie wytczne i uwagi zawarte w tej instrukcji
sa réwniez wiazace.

Informacje dotyczace optymalnej konserwacji wyposazenia dodatkowego znajdujg
sie na koncu tego rozdziatu!
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Codziennie (lub co 10 godzin pracy)

podajnika zgrzebtowego

=
'g © @
%% s
Poz. Miejsce konserwaciji N % E = Material llosé
= IRARCIE:
£l ¥ €
m >
=
2 | filtr powietrza 1 X
3 hydraullc_z’ny f||_tr 5 "
wysokocisnieniowy
5 ’fozys_kq srodkowe 11X smar 10 skokow
podajnika zgrzebtowego
6 ’roZysko’ z_ewn,Q_trzne 2| X smar 5 skokow
przenosnika slimakowego
1o | Poziom oIeJ_u silnika 1 " olej silnikowy paftrz o
wysokopreznego pojemnosci
14 | Naprezenie tancuchow 5 " smar
gasienic
rolka napinajgca .
15 podajnika zgrzebtowego 2| x smar > skokow
16 Egﬁ\l;);n paliwa w zbiorniku 1 " olej napedowy Ei};zmnoéci
filtrpaliwa(opréznic
17 | separator/ 1 X
wodooddzielacz)
20 poziom ole_ju hydraulicz— 1 " qlej hydrau- paftrz _
nego w zbiorniku liczny pojemnosci
23 naprezenie tancuchow > "

ogdlna kontrola wizualna
(patrz rozdziat 3.1)

kontrola bezpieczenstwa

Podczas fazy docierania sie silnika sprawdzaé poziom oleju 2x dziennie!

Podczas prac przy uktadzie hydraulicznym sprawdzi¢ i ewentualnie wymienié po 20

godzinach pracy wszystkie filtry!
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2.2

2.3

Co tydzien (lub co 50 godzin pracy)

=
'g © @
® & g ©
. .. 2 2 8w . x
Poz. Miejsce konserwaciji N o £ = Material llosé
= IRARCIE:
£l ¥ €
w >
=
przektadnia podajnika olej przektad- patrz
4 2 X . . , .
zgrzebtowego niowy 220 pojemnosci
przektadnia katowa olej przektad- patrz
8 PR 2 X . ) , .
przenosnika slimakowego niowy 90 pojemnosci
przektadnia napedowa olej przektad- patrz
11 : 1 X . . , .
pomp hydraulicznych niowy 90 pojemnosci
21 klapy kosza 2| x smar 2 skoki
(opcja)
22 | rolki pchajgce 4 | x smar 5 skokéw
Co 250 godzin pracy
=
.g )
© © % o
. - - Q2 ¢ wm . < <
Poz. Miejsce konserwaciji N o £ € Materiat llosé
i ARCRE
£ X E
@ =
1 pasek napedowy 1 X
7 +ozysko’ s_rodk,o_we 11X smar 5 skokow
przenosnika slimakowego
13 | poziom wody w chtodnicy | 1 X ptyn chtodzacy
akumulatory
19 |- poziom napetnienia 5 x woda
- zaciski biegundw i destylowana
kable
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24 Co 500 godzin pracy

3,
(<)
s & 80
. - . o | © 2 © . . -
Poz. Miejsce konserwacji N|E € = Material llosé
4 E S §.
=
silnik wysokoprezny: patrz
12 | - Wymiana oleju 1 X | olej silnikowy | pojemno
- wymiana filtra ci
ptyn przeciwmrozowy w
13 chiodnicy 1 X ptyn chtodzacy
17 | filtr paliwa 11 x
24 prowadzenl_e gasienicy 2 | X smar 5 skokow
wahadtowej
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2.5

Raz w roku (lub co 1000 godzin pracy)

0| |2
— (<)
Cl o 35| ®
. 387 5§ . g
Poz. Miejsce konserwaciji N B E = g Materiat llosé
= ug; Q §, E
=
1 pasek napedowy 1 X
przektadnia napedu olej przektad- paftrz
4 e 2 X | X : poje-
podajnika zgrzebtowego niowy 220 L
mnosci
przektadnia katowa olej przektad- paftrz
8 PR 2 X | X . poje-
przenosnika slimakowego niowy 90 L
mnosci
9 +ozysko’ p_rzek,’fgdnl 5 |« smar 5 ’
przenosnika slimakowego skokow
przektadnia planetarna olej przektad- paftrz
10| hapedu gasienicy * 2 x| X niowy 220 poje-
pedu ga Yy y mnosci
przektadnia napedowa olej przektad- paftrz
1 pomp hydraulicznych 1 x| X niowy 90 poje-
mnosci
zleci¢ specjaliscie
kontrole rozktadarki, stotu
I opcjonalnej instalacii "

gazowej i elektrycznej —
patrz rozdziat 2,
,Bezpieczenstwo*

sprawdzi¢ srubunki - szczegdlnie na kotach napedowych, oraz potgczenia
uktadu hydraulicznego, ewentualnie dociggnag;

$rubunki uktadu hydraulicznego tylko w przypadku nieszczelnosci

*) pierwsza wymiana oleju po 1000 godzinach pracy, nastepnie co 1500 godzin
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2.6

Co dwa lata (lub co 2000 godzin pracy)

ol
- D
g & 5 O
. - .. 2 ® N © . <
Poz. Miejsce konserwaciji NI El = Material llosé
SEEE
D) >
=
chtodnica i patrz
13 caty uktad chtodzenia 1 X piyn chiodzacy pojemnosci
16 zblgrnlk paliwa i uktad 1 "
paliwowy
18 | Ssacy / _powro’iny filtr 5 | x
hydrauliczny
zbiornik oleju olei hvdrau- atrz
20 | hydraulicznego - 1 X | X Iichn y po'emnoéci
cata pojemnos$¢ zbiornika y POl
zawieszenie silnika X

*) Stosowac tylko filtry o strukturze 10 y = 0,01 mm!
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3 Punkty kontrolne, smarowania i spusty olejow

mm e —————

- -~

N

15 24 14 12,1311 10 9 7,8

16 17 18 19 20
| | / /

[ { —7—A

i | | [/ /1

B b . W
i

l/
\\ / \ 1/ \‘ //

F121Cb.Tif/F121Cc.Tif

[ Ponizej opisane sg doktadnie punkty kontrolne, smarowania i spusty olejow.

Numery pozycji w nagtéwkach odnoszg sie do powyzszego rysunku.

F12
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3.1

e

Punkty kontrolne

Przekladnia napedowa pomp
hydraulicznych (11)

Kontrola poziomu oleju:

Sruba rewizyjna (1) stuzy do kontroli
poziomu oleju.

Po odkreceniu $ruby powinna wyptynac
niewielka ilo$¢ oleju. W przeciwnym razie
dolac olej przez krociec wlewowy (2).

Przestrzegaae czystoceci!

Jezeli na przekladni napedowej pomp
zamiast korka przelewowego znajduje
sie wziernik (X) , prawidlowy poziom ole-
ju ustala sie w polowie wysokosci wzier-
nika.

Przekladnia planetarna napedu gasie-
nicy (10)

Przektadnia ma od wewnatrz srube rewi-
zyjna (25).

Poziom oleju jest prawidtowy, jezeli z ot-
woru wyptywa olej.

Podczas otwierania z otworu moze
wytrysngé gorgcy olej pod wysokim
cis$nieniem. Sprawdzac poziom oleju tyl-
ko, gdy przektadnia jest zimna!

PVG2.wmf

N

PVG_Glas.wmf

FO198_A1.TIF
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Przekladnia napedu podajnika
zgrzeblowego (lewa / prawa) (4)

26

Przektadnie napedu podajnika zgrzebto-
wego znajdujg sie pod podestem stano-
wiska operatora.

Kontrola poziomu oleju: tylko przed roz-
poczeciem pracy. Poziom oleju musi
siegac gornego rowka bagnetu pomiaro-
wego (26).

Uzupetnianie oleju: po usunieciu korka [Fo1s1A1TF
(27) przez krociec wlewowy (28).

\\ |
\

\

\

| |

27 )

10 cm na bagnecie pomiarowym odpo- > — ’ /
wiadajg ok. 0,25 | oleju. 28 : // %U’
Przektadnie napedu podajnika zgrze- ’ J ’ ,i/
btowego sg hapetnione fabrycznie olejem ‘ /
przektadniowym Optimol Optigear 220. e 4’ /
Wysoka jakos$¢ tego oleju pozwala nare- [Fos2A1TiE ‘ /
zygnacje z regularnej wymiany oleju.

Wystarczy regularna kontrola poziomu oleju w przektadni patrz
rozdziat Okresy przegladow).

{

Dotyczy to tylko wtedy, gdy stosowany jest olej Optimol Optigear 220 lub wysokoga-
tunkowy olej o podobnych parametrach innego producenta.

Przektadnia katowa przenosnika sli-

q
makowego (lewego i prawego) (8) y // _
Sruba (29) stuzy do kontrolipoziomu oleju _|O:§ -~
I napetniania oleju. d {9
Przed odkreceniem Sruby nalezy wyczy$- pIAS. 3
ci¢ $rube i miejsce wokot sruby. Poziom o L 29
oleju jest prawidtowy, jezeli z bocznego =\ )
otworu wyptywa niewielka ilo$é oleju. N E

FO139_A1.TIF

Silnik wysokoprezny (12)

Zawsze sprawdzac poziom oleju w silni-
ku przed rozpoczeciem pracy za po-
mocg bagnetu pomiarowego (A).
Wykonywac kontrole poziomu oleju, gdy
rozktadarka stoi na réwnym podtozu!

Nadmierna ilos¢ oleju uszkadza uszc-
zelki; za mato oleju prowadzi do prze-
grzania i uszkodzenia silnika.

Wymiana oleju i filtra, odpowietrzanie uktadu paliwowego i regulacja zaworéw, patrz
patrz Instrukcja obstugi silnika.

F F181C.PL 14-36 03- 05.06
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Chlodnica (13)

Sprawdza¢ poziom wody w chtodnicy
tylko w stanie zimnym.

Zwréci¢ uwage na dostateczng ilosé
$rodka przeciwmrozowego i antyko-ro-
zyjnego (-25 °C).

Goracy ukfad chtodzenia znajduje sie pod
ci$nieniem. Niebezpieczenstwo oparze-
nia!

Zbiornik paliwa (16)
Przed rozpoczeciem pracy nalezy uzu-
petnié zbiornik paliwa, aby unikngé¢ "su-

chobiegu" i zwigzanej z tym koniecznosci
czasochtonnego odpowietrzania.

Pasek napedowy (1)

Kontrola paska, patrz patrz Instrukcja
obstugi silnika.

Filtr powietrza (2)

Kontrola filtra powietrza patrz patrz In-
strukcja obstugi silnika.

==
5009
S |

KuhlerW.Tif/KUhI2.Tif

Fuse9.EPS

y ”u\\\

i

6.7.tif

6.7_Airfilter2.tif/Indicate_Airfilter tif/airfilter_Dust.tif
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Hydrauliczny filtr wysokocisnieniowy

3)

Wszystkie filtry nalezy sprawdzi¢ po 20
godzinach pracy od przeprowadzenia
napraw uktadu hydraulicznego i w razie
potrzeby wymienic!

Wymienic filtry, gdy wskaznik konser-
wacji (31) jest czerwony.

FO158_A1.TIF

Po odkreceniu filtra opréznié osady za-
nieczyszczenia do pojemnika na zuzyty olej.

Wyja¢ element filtrujgcy i poddaé recyklingowi zgodnie z obowigzujacymi przepisami
(niebezpieczenstwo skazenia srodowiska naturalnego!).

Przemy¢ obudowe, wymienié pierscienie uszczelniajgce i posmarowac olejem.
Ponownie dokreci¢ obudowe filtra z wktadem. Czerwony wskaznik (31) zostanie au-
tomatycznie zresetowany.

Ssacy/powrotnyfiltrhydrauliczny (18)

Wymienic filtr, gdy wskaznik konserwac;ji
(32) lub (33) osiggnie czerwong pod-
ziatke przy temperaturze oleju hydrau-
licznego powyzej 80 °C. Temperatura
oleju hydraulicznego jest widoczna na
wskazniku temperatury oleju hydraulicz-
nego (43) na pulpicie operatora.

Przy wymianie oleju hydraulicznego wy-
mieni¢ réwniez filtry.

Odkreci¢ pokrywe obudowy filtra na zbi- ] ]
orniku oleju hydraulicznego i wymieni€ | | 0100007 01010005 @ @ Ho ok:

ktad filtra. ! :
wktad filtra ®l ;
3

Nigdy nie czyscié filtra ani nie uzywac go ]
ponownie! Zawsze stosowac nowe filtry.

Element3_KC.cdr
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Zbiornik oleju hydraulicznego (20)

Sprawdzi¢ poziom oleju na bagnecie po-
miarowym (34).
Przywsunietychsitownikachpoziomoleju
musi siegaé goérnego rowka.
Otwérdoodpowietrzaniazbiornikanalezy
regularnie czyscic¢ z brudu i kurzu. Wyc-
zysci¢powierzchnie chtodnicy oleju(patrz
tez patrz Instrukcja obstugi silnika).

Stosowal tylko zalecane oleje hydrau-

liczne (patrz rozdziat ,Zalecane oleje hydrauliczne).

Naprezenie tancuchow,
zgrzeblowy (23)

podajnik

Sruby regulacyjne (35) znajdujg sie z
przodu na trawersie.

tancuch podajnika zgrzebtowego nie
moze byé naprezony za mocno lub za
stabo. Wprzypadkuzamocnonaprezone-
go tancucha materiat po-miedzy tan-
cuchem a kolem napedowym moze
spowodowac zatrzymanie lub zerwanie
tancucha.

FOO16_A1.TIF

Zastabonapietetancuchy moggulecuszkodzeniuw wynikuzaczepianiasie owystajgce

przedmioty.

Codzienne przeprowadzac kontrole wi-
zualng fancucha pod zderzakiem. tan-
cuch nie moze zwisaC ponizej dolngj
krawedzi zderzaka.

Jezeli konieczna jest regulacja, zmier-
zy¢ zwis tancucha w stanie niena-

-

280 280
) f\ . 4

FO159_A1.TIF

prezonym od dolnej krawedzi podtogi do dolne;j

krawedzi taricucha (patrz rysunek).

F17



F18

Filtr paliwa (17)

Kontrola filtra paliwa / spuszczanie wody
i 0sadow zanieczyszczen, patrz instruk-
cja obstugi silnika.

Akumulatory (19)

Akumulatorysgfabrycznienapetnionewy-
magang iloscig kwasu.
Poziomptynumusisiegacgdrnejpodziatki.
W razie potrzeby dola¢ wody destylowa-
nej!
Zaciskibiegunowmuszgbycwolneodosa-
dow tlenku i zabezpieczone specjalnym
smarem do akumulatoréw.

Naprezenie tancuchéw, gasienice
(14)

Napinacz tancuchdéw gasienic jest sma-
rowany przez umieszczone z boku gasi-
enicy gniazdo smarowe (37).

tancuch jest prawidtowo naprezony,
gdy zwis fancucha pomiedzy ptytami a
rama tancucha wynosi ok. 105 mm.

Uruchomi¢ rozktadarke do przodu lub do
tytu w celu kontroli naprezenia.

FO200_A1.TIF

FO199_A1.TIF
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Ogdlna kontrola wizualna
Codziennie nalezy obejs¢ rozktadarke i przeprowadzi¢ nastepujgce kontrole:

- uszkodzenia czesci lub oprzyrzgdowania?
- przecieki z silnika, uktadu hydraulicznego, przektadni itp.”?

- czy wszystkie punkty mocowan (podajnik zgrzebtowy, przenosnik slimakowy, stot
itp.) sg w nienagannym stanie?

Stwierdzone usterki natychmiast usungé, aby zapobiec uszkodzeniu, wypadkom lub
skazeniu srodowiska naturalnego!
Kontrola przez specjaliste

Zleci¢ wykwalifikowanemu specjaliscie kontrole bezpiecznego dziatania rozktadarki,
stotu, opcjonalnej instalacji gazowej lub elektrycznej

- w razie potrzeby (odpowiednio do warunkdéw roboczych i wymogdéw
eksploatacyjnych),

- jednakze przynajmniej raz w roku.
Dodatkowe czynnosci kontrolne
Po dostawie maszyny oraz po fazie docierania sie silnika nalezy sprawdzi¢ Sruby mo-

cujgce kdét napedowych i w razie potrzeby dociggng¢ z odpowiednim momentem do-
krecenia.

F19



3.2

F 20

Punkty smarowania

Rolki pchajace (22)

Rolki pchajgce posmarowac z obu stron
(38).

Umieszczona po Srodku ruchoma tra-
wersa nie jest smarowana.

Klapy kosza (opcja) (21)

Sprezynowe klapy kosza majg po $rod-
ku po jednym gniezdzie smarowym.

Rolki napinajace podajnika zgrzeblo-
wego (15)

Rolki napinajgce podajnikoéw zgrzebto-
wych posmarowacé przez gniazda sma-
rowe (39) z tytu trawersy.

tozyska srodkowe sg rowniez smarowa-
ne przez zewnetrzne gniazda smarowe.

Srodkowe lozysko przenosnika $li-
makowego (7)

tozysko srodkowe (7) jest smarowane po
lewej stronie przenosnika slimakowego.
W tym celu nalezy sciggnac przektadnie
katowa.

Posmarowac tozysko srodkowe, gdy jest
ciepte, aby usungé ewentualne resziki
mieszanki bitumicznej.

FOO16_A1.TIF

F0188_A1-TIF

FOO15_A1.TIF
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Zewnetrzne tozyska przenosnika sli-
makowego (6)

Gniazda smarowe sg zamontowane po
obu stronach u géry na zewnetrznych
tozyskachprzenosnikaslimakowego. Na-
lezyjeposmarowacpozakonczeniupracy.

Posmarowac tozyska zewnetrzne, gdy
sg ciepte, aby usungé ewentualne reszt-
ki mieszanki bitumicznej.

Lozysko przekladni przenosnika sli-
makowego (9)

Odkreci¢ Srube zamykajacg z tbem szes-
ciokatnym umieszczong na szyjce
przektadni. Znajdujgca sie ztytu Srube wy-
mieni¢ nagniazdo smarowe 10x1. Praskg
smarowg (smarownicg reczng) wttoczyé
smar (ok. 10 skokow ttoka praski).

Nastepnie odkreci¢ gniazdo smarowe i
wkreci¢ obie $Sruby. DOt tozyska
przektadni jest uszczelniony i jest sma-
rowane tylko smarem.

Srodkowe lozysko podajnika zgrze-
btowego (5)

Po prawejstronie powyzejprzektadninape-
dupodajnikazgrzebtowegonatylnejsciance
znajduje sie gniazdo smarowe, ktoére jest
potgczone przewodem smarowym z tozys-
kiem i umozliwia smarowanie.

FO139_A1.TIF

FO135_A1.TIF
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3.3 Spusty olejow

A Spusci¢ zuzyty olej do odpowiedniego pojemnika i usung¢ zgodnie z przepisami ochrony
Srodowiska.

I Napetniane ilosci, patrz rozdziat ,Pojemnosci®.

Przektadnia napedowa pomp hydraulicznych (11)

Spuszczanie oleju:

- Odkrecic¢ korek.

- Przykrecic wagz znajdujgcy sie w
akcesoriach. Koniec weza wiozy¢ do
zbiornika przepracowanego oleju.

- Otworzy¢ kurek zamykajacy kluczem i
catkowicie spusci¢ olej.

[ Uzupetnianie oleju strona 13.

FO112_A1.EPS

Silnik wysokoprezny (12)

- Spuscic¢ olej silnikowy jak w przypadku przektadni napedowej pomp hydraulicznych
(patrz powyzej).
- Wymieni¢ filtr oleju silnikowego. .

Przekladnia planetarna napedu gasie-
nicy (10)

Odkreci¢ $rube spustowg (40) i spuscic
zuzyty olej do odpowiedniego pojemnika.

FO113_A1.EPS

F 22

F F181C.PL 22-36 03- 05.06



F F181C.PL 23-36 03- 05.06

§ D>

Przenos$nik s$limakowy - przekladnia
katowa(8)

Spusci¢ olej, odkrecajgc dolng $rube (41).
Po spuszczeniu oleju ponownie wkrecic
Srube z nowag uszczelka.

Przestrzega¢ czystosci!

Napetniane ilosci, patrz rozdziat ,Punkty
kontrolne/Przenosnik Slimakowy -
przektadnia katowa“.

Zbiornik oleju hydraulicznego (20)

Aby spusci¢ olej hydrauliczny, odkrecic
Srube spustowg (42) i za pomoca lejka
przela¢ olej do odpowiedniego pojemnika.
Po spuszczeniu oleju ponownie wkrecic
Srube z nowag uszczelka.

Napetniane ilosci, patrz rozdziat ,Punkty
kontrolne/Zbiornik oleju hydraulicznego®.

Prowadzenie gasienicy wahadlowej
(24)

PosmarowaC¢ smarem prowadzenia po
obu stronach.

FO139_A1.TIF

FO164_A1.TIF

Dise.wmf/Schalt_Rubberclean.wmf
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Konserwacja — wyposazenie dodatkowe (O)

Uklad elektryczny - pradnica

Niebezpieczne napiecie elektryczne

Nieprzestrzeganie przepisow i srodkdw
bezpieczenstwa podczas obstugi uktadu
elektrycznego grozi porazeniem prgdem
elektrycznym.

Niebezpieczenstwo dla zycia!

Prace konserwacyjno-remontowe przy
uktadzie elektrycznym stotu wolno
wykonywaé tylko wykwalifikowanym
elektrykom!

Pradnicy i jej elementdw nie czysci¢ strumieniem z myjek wysokocisnieniowych!
Niebezpieczenstwo dla zycia w wyniku porazenia pradem elektrycznym i

niebezpieczenstwo uszkodzenia!

A®

HV.bmp / 956.05.20.03.tif

W razie stosowania $rodkdw czyszczacych sprawdzic ich dziatanie na izolacje!

Generator.tif / Generator_belt. if

@
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Czestosé
Poz. ol 2 9 8 Miejsce konserwacji Uwagi
° 8888
N = n 8
i : . . patrz tez
1 n kontrola dziatania izolacji Instrukcja obstugi
uktadu elektrycznego
stotu
- kontrola wzrokowa pod
wzgledem zabrudzenia lub
uszkodzenia
2 | - kontrola otworéw wylotowych @
powietrza chtodzacego pod —
katem zabrudzenia i zatkania,
ewent. czyszczenie
- kontrola tozysk kulkowych ,na
3 . ” H
stuch”, ewent. wymiana
4 B - wymiana tozysk kulkowych @
- kontrola paska napedowego (O)
5 | pod katem uszkodzen, ewent.
wymiana
patrz
- kontrola naprezenia (O) paska ,,Kontr_ola_
naprezenia
6 VIR napedowego, ewent. paska"
naprezenie ‘Naprezania
paska*
7 - - wymiana paska (O)
napedowego
konserwacja L
konserwacja podczas fazy v
,docierania”

@ Wykonywanie prac tylko przez wykwalifikowany personel / elektrykdw!

Nie spryskiwa¢ wodg!
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Kontrola izolacji ukladu elektrycznego

Kontrole izolacji nalezy przeprowadzac
codziennie przy wiaczone] maszynie i
podtgczonych gniazdach wtykowych.

- Whaczy¢ uktad elektryczny przetgczni-
kiem(1),lampkakontrolna(2)swiecisie.

- Nacisngé przycisk kontrolny (3) —
lampka kontrolna ,Awaria izolacji®
musi sie $wiecic.

- Nacisn'ee przycisk kwituj'cy (4) —
lampkakontrolna,Awariaizolacji“gaoe-
nie.

Po pomysinej kontroli mozna uruchomic
uktadelektrycznyizewnetrzneurzgadzenia
odbiorcze.

Jezeli jednak lampka kontrolna ,Awaria
izolacji“ sygnalizuje awarie juz przed
nacisnieciem przycisku kontrolnego,
uktad elektryczny lub podtgczone ze-
wnetrzne urzgdzenia odbiorcze nie moga,
pracowac. W razie awarii izolacji gniazda
wtykowe sg automatycznie odtgczane od
doptywu pradu.

Jezeli podczas symulowanego rozruchu nie jest sygnalizowana awaria, uktadu elek-

trycznego nie wolno eksploatowac.

W przypadku awarii uktad elektryczny musi zosta¢ sprawdzony lub naprawiony
przez wykwalifikowanego elektryka. Dopiero wtedy mozna wiaczy¢ uklad

Q
—

@?@

2301V ~ 9500000 1
KO
@@
® ® o
@ (X%} | @

U

Schalt_230V.wmf/230V.wmf

elektryczny i zewnetrzne urzadzenia elektryczne.

Niebezpieczne napiecie elektryczne

Nieprzestrzeganie przepiséw i srodkéw bezpieczenstwa podczas obstugi

uktadu elektrycznego grozi porazeniem pradem elektrycznym.

Niebezpieczenstwo dla zycia!

Prace konserwacyjno-remontowe przy ukladzie elektrycznym wolno wykony-

wa¢ tylko wykwalifikowanym elektrykom.
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Kontrola naprezenia paska

Naprezenie kazdego paska nalezy
sprawdzi¢ przyrzgdem do pomiaru
naprezenia.

Wymagane naprezenie:

- przy pierwszym montazu: 550 N

- po fazie ,docierania” /
okresie konserwaciji: 400 N

Przestrzegaé wskazowek dotyczacych

kontroli naprezenia zawartych w instrukcji obstugi przyrzadu pomiarowego!

Riemensp.tif

Przyrzad do pomiaru naprezenia mozna zamowié¢ pod numerem zamodwieniowym

532.000.45!

Naprezanie paska

- Poluzowaé $rube mocujgcg (A) tak,
aby uchwyt watka dociskowego (B)
przesungt sie do swego potozenia
zerowego (skala (C) = 0°).

- Aby przestawi¢ napinacz, poluzowaé
lub odkreci¢ odpowiednig nakretke (D)
lub przeciwnakretke (E), az watek
dociskowy bedzie przylegat do
rozprezonego gornego paska.

- W celu prawidtowego naprezenia
obréci¢ uchwyt watka dociskowego (B)
do gdérnego paska (skala (C) = 15°).

- Ponownie dociggnac srube mocujgca
(A).

- Ponownie dokréciee poluzowan' wc-
zeceniej nakrétké (D) lub (E).

I~

Generator_belt.wmf/Generator_spann.wmf
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5 Srodki smarne i ptyny robocze

Stosowad tylko wymienione nizej srodki smarne lub odpowiednie smary wysokiej ja-
kosci znanych producentdw.

Do napetniania oleju lub paliwa uzywac jedynie czystych zbiornikéw.

Napetniane ilosci, patrz rozdziat ,Pojemnosci®.

Nieprawidiowy poziom oleju lub srodkdéw smarnych przyspiesza zuzycie i powoduje
awarie maszyny.

> §

BP Esso Total Fina Mobil Renault Shell Wisura
(Total)
Smar Smar SHELL
Smar uniwersalny | uniwersaln Total Mobilux 2 Smar Alvania Retinax A
y Y1 Multis EP 2 Mobiplex 47 | uniwersalny | smar EP
L2 BP ESSO
(LF) 2
Olei silniko Patrz patrz Instrukcja obstugi silnika.
) wy Napetniony fabrycznie olejem Shell Rimula Super-FE 10 W 40.
Olej hydrau- Patrz rozdziat 4.1.
liczny Napetniony fabrycznie olejem Shell Tellus Oil 46.
Olej przektad- | BP Multi ESSO Total EP 90 MOBIL Tranself SSp||_|r§>|<_|E3
niowy 90 EP SAE 90 GP 90 GX 90 EP 90 80 W- 90
MOBIL Chevron
Enl?alr:)gol Siiign Total Carter Mogg%ear NL Gear | SHELL ggi'g”;‘:r
Olej ktad-
niomy 250 | GR-XP220 | EP 220 =P 220 | Mobil-gear | “OTIPOUNT | OmalaZ20 | Tag
SHC 220
Napetniony fabrycznie olejem Optimol Optigear 220.
Woda
destylowana
Olej
napedowy
Olej hamu- BP ptyn do
Icowy, oryginainy hamulcéw
' niebieski Total HB F 4 ELF
ptyn hamul- tarczowych
cowy piyn ATE
hamulcowy
Plyn fyn chtodzacy (ze srodkiem przeciwmrozowym i antykorozyjnym)
chiodzacy pty acy p wy Yy yjny
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5.1  Olej hydrauliczny

Zalecane oleje hydrauliczne:

a) syntetyczny ptyn hydrauliczny na bazie estréw, HEES

Producent Klasa lepkoceci VG 46 wg ISO
Shell Naturelle HF-E46
Panolin HLP SYNTH 46
Esso HE 46
Total Fina EIf Total Biohydran SE 46

b) mineralne oleje hydrauliczne

Producent Klasa lepkoceci VG 46 wg ISO
Shell Tellus Oil 46
Total Fina EIf Total Azolla ZS 46

>

drauliczne prosimy o kontakt z naszym zaktadem.

@

Do napetniania oleju lub paliwa uzywac jedynie czystych zbiornikéw.

W przypadku zmiany mineralnych olejow hydraulicznych na biologiczne ptyny hy-
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5.2

F 30

Pojemnosci
Materia® lloceee

210 litrow
Zbiornik paliwa olej napedowy 55,4 galonéw am.

46,1 galondéw ang.

_— . 185 litrow

Zb'om'K oleju olej hydrauliczny 48,8 galonéw am.
hydraulicznego .

40,6 galondéw ang.

Silnik wysokoprezny
(z wymiana filtra oleju)

olej silnikowy

patrinstrukcj@bstugsilnika

Uktad chtodzenia

ptyn chtodzacy

patrinstrukcj@bstugsilnika

Przektadnia napedowa 4,9 litrow
omp hvdraulicznveh olej przektadniowy 90 1,2 galondéw am.
pomp hy y 0,98 galondéw ang.
Przektadnia planetarna 4.0 litrow
napedu aasienic olej przektadniowy 220 1,05 galondéw am.
bedu 9a 0,88 galondéw ang.
Przektadnia podajnika 1,5 litréw
zgrzebtowego olej przektadniowy 220 0,4 galondéw am.
(po kazdej stronie) 0,32 galondéw ang.
Przektadnia kagtowa 0,6 litréw
przenos$nika slimakowego | olej przektadniowy 90 0,15 galondéw am.
(po kazdej stronie) 0,13 galondéw ang.

Uktad centralnego

smarowania smar
(opcja)
Akumulatory woda destylowana

Rodzaje ptynéw roboczych, patrz ,Srodki smarne i ptyny robocze”,

strona 28.
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6

6.1

Bezpieczniki elektryczne

Bezpieczniki gtéwne (1) (za akumulatorami)

Flap-| EPS=——__ T T

- F3.1 Skrzynka zaciskowa, przekaYnik
1. rozruchowy
- F3.2 Rozgrzewanie silnika napédowego

50 A
100 A
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6.2 Bezpieczniki w skrzynce zaciskowej (za zbiornikiem paliwa)
Ol 0O
ol 10O
Ol 00
s Ol 00
] Ol 00
] ol 0O
Cl Ol 00
| Ol 00
<2§ ol 0O
=l Ol 1O
=|: Ol 10
=1 ol 1O
SLles | ol 0O
— 0T 00
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Listwa bezpiecznikowa (2)

Nr |F5.1-F5.8 A
1. |uktad jazdy 10
2. uktad jazdy 1
3. wolny

skrzynka zaciskqwa uktadu ogrzevyania sto_’;u, ogrzewanie 3
4. elektryczne (opcja ) uktad zraszania emulsjg / uktad wtrysku

paliwa, urzgdzenie do tankowania (+ dodatkowe reflektory) (25)
5. gniazda wtykowe 10
6. gniazda wtykowe 10
7. gniazda wtykowe 10
8. gniazda wtykowe 10
Nr |F41.1-F41.5 A
9. elektroniczna regulacja silnika 7,5
10. |elektroniczna regulacja silnika 7,5
11.  |elektroniczna regulacja silnika 7,5
12. |elektroniczna regulacja silnika 7,5
13. |elektroniczna regulacja silnika 7,5
Nr |F44 A
14. |elektroniczna regulacja silnika 1
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6.3

Bezpieczniki na pulpicie operatora

©

NI 0E00002:00000000F © @
PN B G

O O

o : ©
_ EGE
] O /O
Element3_KC.cdr
Listwa bezpiecznikowa (3)
o
Fuse1.Tif @ @ @ @ @ @ @
Nr |F1.1-F1.8 A
1 Swiatta ostrzegajgce przed cofaniem, uktad jazdy, blokada 5
' zatgczenia, wytgcznik awaryjny
kontrolki, zerwanie paska klinowego, instrumenty kontrolne,
2. ) 3
blokada rozruchu, urzgdzenia kontrolne
3 uktad niwelacji (pochylenie poprzeczne / czujnik grubosci 5
' warstwy), podnoszenie i opuszczanie stotu
4. podajnik zgrzebtowy / przenosnik slimakowy prawy 7,5
5. podajnik zgrzebtowy / przenosnik slimakowy lewy 7,5
6. noze ubijakdw / wibracje 3
uktad hydrauliczny kosza i stotu, Swiatta ostrzegawcze na stole,
7. zdalne sterowanie uktadem niwelacji, regulacja wysokosci 10
przenos$nika slimakowego, wsuwanie i wysuwanie stotu
8. wytgcznik awaryjny, elektryczna regulacja obrotdw silnika 7,5

F 33



F 34

Listwa bezpiecznikowa (4)

R

Fuse.Tif @ @ @ @ @ @ @

Nr |[F2.1-F 2.8 A
1. |Swiatta ostrzegawcze 5
2. |Swiatta ostrzegawcze, klakson 3
3. |$wiatta hamowania, $wiatta ostrzegawcze na stole 3
4. |Swiatta drogowe 7.5
5. |prawe Swiatta mijania 3
6. |lewe Swiatta mijania 3
7. |prawe Swiatta postojowe 3
8 lewe $wiatta postojowe, oswietlenie oprzyrzgdowania, urzagdzenia 3

kontrolne
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ya DyNAaAPAL

A ANFFTEFRNSALES,
SZKOLENIA /

Oferujemy naszym  klientom
szkolenia w zakresie obseugi
urzedzee DYNAPAC w naszym
przygotowanym specjalnie do
tego celu zakeadowym centrum
szkoleniowym. W centrum
szkoleniowym odbywaje  sie *1 S
szkolenia instruktaeowe, zaréwno -
regularnie, jak i w indywidualnie
uzgadnianych terminach.

SERWIS

W razie awarii urzedzenia i pytae
dotyczecych czeeci zamiennych prosimy
ZWrocie Sie do naszego
przedstawicielstwa serwisowego.

Nasz wykwalifikowany personel
gwarantuje Paestwu szybke naprawe w
przypadku awarii urzedzenia.

DORADZTWO
FABRYCZNE

Jeeeli w niektorych przypadkach nasi |
autoryzowani dealerzy nie bede mogli
Seueye Paestwu natychmiastowe
pomoce, prosimy zwrocie Sie
bezpoerednio do nas. Nasz zespoe
,<Konsultantow Technicznych® jest do
Paestwa dyspozyciji.




DYNAPALC ~




